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Chapitre 1 Consignes de sécurité

1.1 Avant la mise sous tension
A Danger

>  S’assurer que les connexions du circuit principal sont correctes. Monophasé L1(L),L3(N),
Triphasé L1(L),L2,L3(N) sont des bornes d'entrée d'alimentation et ne doivent pas étre
confondus avec T1,T2 et T3. Sinon, le variateur risque d'étre endommagé.

/\ Attention

> Latension secteur appliquée doit étre conforme a la tension d'entrée spécifiée du variateur (voir
la plaque signalétique).

> Pour éviter que le couvercle avant ne se déboite ou tout autre dommage, ne pas transporter le
variateur par son couvercle. Soutenir le variateur par le dissipateur de chaleur lors du transport.
Une manutention incorrecte peut endommager le variateur ou blesser du personnel et doit donc

étre évitée.

» Pour éviter tout risque d'incendie, ne pas installer le variateur sur un objet inflammable, mais sur
un objet ininflammable, tel que du métal.

» Ce produit fournit 10 V / 24 V pour un usage interne uniquement. Ne pas l'utiliser comme source
d'alimentation pour d'autres composants externes, tels que capteurs, composants électroniques,
etc., sinon cela entrainera une situation défavorable.

» Lors de la déconnexion du clavier a distance, mettre d'abord I'appareil hors tension afin d’éviter
d'endommager le clavier ou la variateur.

/A\ Attention

> Ce produit est vendu conformément aux normes EN 61800-3 et EN 61800-5-1. Dans un
environnement domestique, ce produit peut générer des interférences radio et, dans ce cas,
l'utilisateur peut avoir besoin d’appliquer des mesures correctives.

»  Ce produit offre une fonction de protection contre la surchauffe du moteur.

A\ Attention

»  Toute intervention sur le dispositif/systéeme effectuée par du personnel non qualifié ou le
non-respect des avertissements peut entrainer de graves blessures ou de sérieux dommages
matériels. Seul un personnel diment qualifié et formé a la configuration, a l'installation, a la
mise en service et au fonctionnement du produit doit effectuer des travaux sur l'appareil/le
systeme.

» Seules les connexions d'alimentation d'entrée cablées de maniére permanente sont autorisées.

1.2 Pendant la mise sous tension

A Danger
»  Toujours couper l'alimentation électrique avant d'installer le variateur et de cébler les bornes
utilisateur.

»  Le cablage doit étre effectué par du personnel qualifié¢/un électricien agrée.

»  S'assurer que le variateur est correctement mis a la terre. (Classe 200 V : L'impédance de mise
a la terre doit étre inférieure a 100 Q. Classe 400 V : L'impédance de mise a la terre doit étre
inférieure a 10 Q.) Veuillez vous connecter a la terre conformément a la norme EN61800-5-1.
Pour les systéemes 430, 440, 450, 460 et 470, la taille du cablage doit étre d'au moins 10 mm 2
(8 AWG) uniguement pour respecter la norme de courant de fuite.

>  Le RCD doit étre conforme a la norme de protection du courant de fuite de type B.

>  Vérifier et tester les circuits d'arrét d'urgence aprés le cablage. (L'installateur est responsable
du céblage correct).

»  Ne jamais toucher directement les lignes d'alimentation des entrées et des sorties ni permettre
a aucune ligne électrique d'entrée et de sortie d'entrer en contact avec le boitier du variateur.

>  Ne pas effectuer d’essai de tenue en tension diélectrique (mégohmmeétre) sur le variateur ; cela
endommagerait les composants a semi-conducteur du variateur.




& Attention

>
>
>

>

La tension de ligne appliquée doit étre conforme a la tension d'entrée spécifiée du variateur.
Brancher la résistance de freinage et 'unité de freinage aux bornes prévues.

Ne pas connecter une résistance de freinage directement aux bornes CC P (+) et N (-),car cela
pourrait provoquer un incendie.

Utiliser les recommandations des jauges pour fils et les spécifications pour les couples.

Ne jamais connecter I'alimentation d'entrée aux bornes de sortie du variateur U/T1, V/T2,
WIT3.

Ne pas brancher de condensateur de correction du facteur puissance ni de limiteur de
surtension a la sortie du variateur.

S'assurer que l'interférence générée par le variateur et le moteur n'affecte aucun dispositif
périphérique.

A Danger

>

>

Lorsque la perte momentanée de puissance est supérieure a 2 secondes, le variateur ne
dispose pas d'une puissance stockée suffisante pour son circuit de commande. Par
conséquent, lorsque l'alimentation est rétablie, le fonctionnement du variateur sera basé sur la
valeur de réglage du paramétre 00-02 (ou 00-03) et 07-04 et sur I'état du commutateur de
fonctionnement externe.

Lorsque la perte momentanée de puissance est plus courte, le variateur peut toujours controler

la puissance. Par conséquent, lorsque I'alimentation est rétablie, le fonctionnement du variateur

sera basé sur la valeur de réglage du parameétre 07-00.

Lorsque l'alimentation est rétablie, le fonctionnement du variateur sera basé sur la

valeur de réglage de 00- 02 (ou 00- 03), 07- 04 et I'état de l'interrupteur d'alimentation et de

fonctionnement (interrupteur FWD/REV) (et 07- 00/07- 01/07- 02) :

(1) Sile paramétre 00-02 (ou 00-03) = 0, le variateur ne démarrera pas automatiquement lors
de la remise sous tension.

(2) Sile paramétre 00-02 (ou 00-03) = 1 et que l'interrupteur d'alimentation ou de
fonctionnement est ouvert, le variateur ne démarrera pas automatiquement lors de la
remise sous tension.

(3) Si00-02 (ou 00-03) = 1, alors les interrupteurs d'alimentation et de fonctionnement sont
ouverts
(07-04 = 0), le variateur redémarre automatiquement lorsque I'alimentation est rétablie.
Pour la sécurité, il convient d’éteindre l'interrupteur d'alimentation et de fonctionnement
aprées la mise hors tension.

Pour la sécurité, il convient de lire I'explication de la fonction dans le manuel.

1.3 Avant l'utilisation
A Attention

>

S’assurer que le modeéle et la puissance du variateur sont identiques a ceux définis au
parametre 13-00.

» Réduire la fréquence porteuse (paramétre 11-01) si le cable du variateur au moteur est de plus
de 25 m (80 ft). Un courant haute fréquence peut étre généré par une capacité parasite entre
les cable et entrainer un déclenchement de surintensité du variateur, une augmentation du
courant de fuite ou une lecture de courant incorrecte.

ﬁ Attention

» Lorsque l'alimentation est fournie, le variateur affiche la tension nominale sur I'écran pendant 2
secondes en fonction de la valeur de réglage du paramétre 01-14.

» Ne pas brancher une charge au moteur quand on effectue un réglage automatique pendant la
rotation.

» S'assurer que le variateur et le moteur peuvent étre mis en marche en toute sécurité avant
d'effectuer un réglage automatique en rotation.

1.4 Pendant le fonctionnement
A Danger

»  S'assurer d'installer tous les couvercles avant de mettre sous tension.

»  Ne pas connecter ou déconnecter le moteur pendant le fonctionnement. Sinon, cela pourrait
provoquer le déclenchement du variateur ou endommager ['unité.

»  Ne pas s’approcher de I'appareil lorsque la fonction de réinitialisation est exécutée, I'appareil
redémarrera lorsque le défaut aura été éliminé.

»  Ne pas actionner les interrupteurs avec les mains humides, car cela peut entrainer un risque

d'électrocution



»  Le moteur redémarre automatiquement apres l'arrét lorsque la fonction de redémarrage
automatique est activée. Dans ce cas, des précautions doivent étre prises pour travailler a
proximité du variateur et de I'équipement associé.

»  Confirmer qu'aucune commande de marche n'est active quand on réinitialise I'alarme ou un
défaut, sinon des accidents peuvent se produire.

»  Sile redémarrage automatique, apres le rétablissement de I'alimentation électrique a été activé
(paramétre 07-00), le variateur démarrera automatiquement aprés que l'alimentation électrique
aura été rétablie

»  Ne pas toucher les bornes du variateur lorsque celui-ci est sous tension, méme si le variateur
est arrété, car cela peut entrainer un risque d'électrocution.

» ll estinterdit d'ouvrir I'appareil avant que 5 minutes ne se soient écoulées depuis la coupure de
I'alimentation électrique.(si la puissance nominale du variateur est supérieure a 15 HP, ouvrir
I'équipement pendant 15 minutes aprés la coupure de l'alimentation.

A Attention

»  Ne pas toucher les composants générant de la chaleur tels que le dissipateur thermique et les
résistances de freinage.

»  Vérifier attentivement les performances du moteur ou de la machine avant de les faire
fonctionner a grande vitesse, sinon des blessures pourraient en résulter.

>  Noter les réglages des parametres liés a l'unité de freinage, le cas échéant.

»  Lorsque l'alimentation électrique a été coupée, il est possible que le ventilateur de
refroidissement continue a fonctionner pendant un certain temps.

>  Ne pas contrller les signaux sur les circuits imprimés pendant que le variateur est en marche.

1.5 Maintenance, inspection et remplacement

A Avertissement

»  Attendre au moins cing minutes aprés que l'alimentation électrique a été coupée, avant de
commencer
toute inspection. Confirmer également que le voyant de charge est éteint et que la tension
de bus est inférieure a 25 Vcc.
Ne jamais toucher les bornes de haute tension du variateur.
S'assurer que le variateur est hors tension avant de démonter le variateur.
Seul le personnel autorisé doit effectuer les interventions de maintenance, d'inspection et de
remplacement. (Enlever les bijoux en métal, tels que les montres et les bagues, et utiliser des
outils isolés).

ﬁ Attention
> Il est possible d'utiliser le variateur dans un environnement ayant une plage de température de
14°~104 (°F) ou -10~+50 (°C 1,6) et une humidité relative de 95 % sans condensation.
»  Le variateur doit étre utilisé dans un environnement exempt de poussiéere, de gaz, de brouillard
et d'humidité.
*-10 °C ~+50 °C (convient au produit sans couvercle anti-poussiéere ni autocollant)

YV V V

*-10 °C ~+40 °C (convient au produit avec couvercle anti-poussiére ou autocollant)
1.6 Mise au rebut du variateur

A Attention
»  Veuillez éliminer cette unité avec soin en tant que déchet industriel et conformément aux
réglementations locales en vigueur.
»  Les condensateurs du circuit principal du variateur et le circuit imprimé de ce dernier doivent
étre considérés comme des déchets dangereux et ne doivent pas étre brilés.
» L'enveloppe et les piéces en plastique du variateur telles que le couvercle supérieur
relacheront des gaz nocifs si elles sont bralées.
Les équipements contenant des composants électriques ne doivent pas étre jetés avec les
ordures ménageres. lls doivent étre collectés séparément avec les déchets électriques et
électroniques, conformément a la législation locale en vigueur.



Chapitre 2 Environnement et installation
2.1 Schéma du systéme

Alimentation électrique :

) A S’assurer que la tension correcte est appliquée pour éviter
d'endommager le variateur.

Disjoncteur a boitier moulé (MCCB) ou sectionneur a fusible :
®  Un disjoncteur a boitier moulé (MCCB) ou sectionneur avec fusible doit
étre installé entre la source d'alimentation CA et le variateur qui se
conforme a la tension nominale et le courant du variateur pour contréler
la puissance et protéger le variateur.

% ) A Ne pas se servir du disjoncteur comme bouton de marche/arrét
iz pour le variateur.

Détecteur de fuite a la terre/disjoncteur :

A Installer un disjoncteur de fuite a la terre pour éviter des
problémes causés par des courants de fuite et pour protéger le
personnel. Sélectionnez une plage de courant allant jusqu'a 200 mA et
un temps d'action allant jusqu'a 0,1 seconde pour éviter les pannes a
haute fréquence.

Contacteur magnétique :
® Les opérations ordinaires ne nécessitent aucun contacteur magnétique.
Lors de I'exécution de fonctions telles que le contrdle externe et le
redémarrage automatique aprés une coupure de courant, ou lors de
l'utilisation d'un contrdleur de frein, installer un contacteur magnétique.

[ ) A Ne pas se servir du contacteur magnétique comme bouton de
marche/arrét pour le variateur.

Réactance de ligne CA pour la qualité de I'électricité :
® lorsque des variateurs sont alimentés par une source d'énergie de
grande capacité (> 600 KVA), un réacteur CA peut étre connecté pour
améliorer le facteur de puissance.

Installer un fusible a action rapide :
®  Pour protéger les équipements périphériques, installer des fusibles a
action rapide, conformément aux spécifications du manuel
d’instructions, pour les dispositifs périphériques.
Filtre anti-bruit en entrée :
®  Un filtre doit étre installé lorsque des charges inductives affectent le
variateur. Le variateur est conforme a la norme CEM lorsque le filtre
spécial est utilisé. Voir le manuel d’instructions des dispositifs
périphériques.
Variateur :
® |les bornes de sortie T1, T2 et T3 sont connectées aux bornes U, V et
W du moteur. Si le moteur tourne en sens inverse alors que le variateur
est réglé pour fonctionner en marche avant, intervertir les deux
connexions des bornes T1, T2 et T3.

) A Pour éviter d'endommager le variateur, ne pas connecter les
bornes de sortie T1, T2 et T3 a l'alimentation d'entrée CA.

o A Connecter correctement la borne de mise a la terre. (200 V
Classe : Rg < 100Q ; 400 V classe : Rg < 10Q0)

Filtre anti-bruit en sortie :
®  Un filtre anti-bruit en sortie peut réduire les interférence dans le
systeme et le bruit induit.
Moteur :
®  Sile variateur commande plusieurs moteurs, le courant nominal de
sortie du variateur doit étre supérieur au courant total de tous les
moteurs.

4



2.2 Cablage standard
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2.3 Bornes Utilisateurs
2.2.1 Bornes de puissance

Symboles des bornes | Description de la fonction TM1
L1 (L) Entrée monophasée : L1(L)/L3(N)
L2 d'alimentation Mono/Triphasée :  L1(L)/L2/L3(N)
L3 (N) principale, Triphasée : L1/L2/L3
T1/T2/T3 Sortie du variateur, connecter aux bornes U/V/W
P Résistance de freinage connectée en externe
BR (Voir la référence des résistances de freinage au chapitre 6)
D Borne de terre

2.2.2 Bornes du circuit de commande

Borne de controle :

R2A

R2B

R1A R1B|R1C S1 | S3| S5

24V

Al1| Al2

SH

S(-)

SF1

SG SF2

S2

S4

COM S6

AGND |10V | AO

Description de la borne du circuit de commande

Type Borne Fonction Niveau de signal
S1
$2 Isolation photocoupleur 24 VCC, 8
mA. (La tension d'entrée max. est de
Entrée S3 Se référer au groupe 3 (fonctions d'entrée numérique) pour | 30 Vcc, la résistance d'entrée est de
numérique S4 le réglage par défaut et la plage de réglage. 4,3kQ)
S5 Logique élevée : 13V
Logique basse : 10 V
S6
R1A Ouverture normale
R1B Fermeture normale | S€ référer au groupe 3 (fonctions
Sortie relais RIC Point de sortie numérique) pour le 250 VCA<1A
oint commun réglage par défaut et la plage de (30 VCC/1 A)
R2A Ouverture normale reéglage.
R2B
o4V 24V Point commun de I'entrée PNP (commutateur JP1 vers PNP) +15 %
. ; ; 210 %,
alimentation COM lli’lg'rclt) commun de l'entrée NPN (commutateur JP1 vers Courant de sortie max. : 60 mA
10V Alimentation intégrée pour potentiométre externe 10 V (le courant max. est de 20 mA)
Entrée multi-analogique 1 (0-10 V/0-20 mA)
Al1/AV1 | (Utiliser JP2 pour sélectionner la tension ou I'entrée de L S .
La résistance pour I'entrée de tension
: courant) est de 153 KQ ; pour I'entrée de
Entrge Entrée multi-analogique 2 (0-10 V/0-20 mA) courant est de 580 0
analogique AI2/AV2 | (Utiliser JP3 pour sélectionner la tension ou I'entrée de
courant)
AGND | Point commun d'entrée analogique.
@ Borne de terre
Sortie AO Borne de sortie analogique. 0~10V, (Maxim. Courant : 2 mA)
analogique AGND | Point commun d'entrée analogique.
SF1.SF2 L'état par défaut de l'interrupteur de sécurité est la fermeture
STO normale,
Borne lorsque la borne passe a I'état d'ouverture normale, la
5G tension de sortie du variateur est coupée. 24V pour SF1/SF2
Modbus S(+) Communications Modbus
S () (Réglage du débit en bauds de 9 600 & 38 400)




Chapitre 3 Clavier et fonctions de programmation

3.1 Parameétres

Groupe de paramétres Nom du groupe
Groupe 00 Paramétres de base
Groupe 01 Paramétres de contréle V/F
Groupe 02 Paramétres du moteur IM
Groupe 03 Paramétres d'entrée et de sortie numérique extérieure
Groupe 04 Paramétres d'entrée et de sortie analogique extérieure
Groupe 05 Paramétres multi-vitesses
Groupe 06 Paramétres de fonctionnement du programme automatique
Groupe 07 Paramétres Marche/Arrét
Groupe 08 Paramétres de protection
Groupe 09 Paramétres de communication
Groupe 10 Paramétres PID
Groupe 11 Parametres auxiliaires
Groupe 12 Paramétres de surveillance
Groupe 13 Parameétres de maintenance
Groupe 14 Paramétres API
Groupe 15 Paramétres de surveillance API
Groupe 16 Paramétres LCD
Groupe 17 Paramétres de réglage automatique
Groupe 18 Paramétres de compensation de glissement
Groupe 20 Vitesse Paramétres de contréle
Groupe 21 Paramétres de contréle de couple et de position
Groupe 22 Paramétres du moteur PM
Groupe 23 Paramétres POMPE a pression constante
Attribut de paramétre
*1 Les paramétres peuvent étre modifiés pendant le fonctionnement.
*2 Réservé
*3 Les paramétres ne seront pas remis a leur valeur par défaut lors d'une réinitialisation d'usine (initialisation).
*4 Paramétre en lecture seule
*5 Le paramétre sera affiché en étant couplé a la carte d'option.
*6 Le paramétre sera affiché uniquement sur le clavier LED.
*7 Le paramétre sera affiché uniquement sur le clavier LCD.
*8 Lorsque le réglage 13-08 est modifié, la valeur sera également modifiée.




Groupe 00 : Paramétres de base

Groupe 00 : Paramétres de base

Nom du : Par . Nom du : Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Sélection du 0: VIF Commande de o
00-00 [mode de 2:SLV 0 "3 fréquence 0 : Désactiver
controle 5 : PMSLV 00-09 [Economie sur la 0
. . mise hors 1 - Activer
00-01 jens (:e rotation [0 En avajl‘nt 0 *1 tension )
u moteur 1:En arriére 0 : par la commande
Ssioctiondela 1 Clavier Fréquence de fréquence de
ssu?gel(zjl '8 1 Bome extene 00-10 [nitiale co‘urant 0
00:02 leommande (Circuit de controle) 1 Sélection (mode 1 : par commande de
rincinale de 2 : Controle de clavier) fréquence 0
princip lcommunication (RS-485) 2 : par 00-11
marche
S APl Consigne de
0 : Clavier 00-11 fréquegnce initiale 0,00-599,00 50/60 1
Sélection de la [l : Borne externe
00-03 commande de  |(Circuit de controle) 0 Limite
marche P : Controle de 00-12 |supérieure de  0,01-599,00 0,0
alternative lcommunication (RS-485) fréquence
3 : AP ———
0 : Marche avant/Arréf 00-13 |Limite inferieure |) 1 £a0 09 0.0
A de fréquence ' ' '
Modes de Marche 0014 |TemPs 1 1
fonctionnement arriere/Arrét 14 | accalération 1 0,1~6 000,0 * *
0O pour les bornes |1 : Marche/Arrét - 0
externes Arriére/Avant Temps de 5 . .
2 : Mode de contrdle a 00-15 décélération 1 0.1~6000,0 1
3 fils Marche/Arrét Temps
0: HAL}T/BAS du 00-16 f'accélération 2 0,1~6 000,0 1
clavier
1 : Potentiométre sur Temps de - * *
clavier el décélération 2 0.1~6 0000 f
P : Entrée de signal ) .
Sélection de la  |analogique externe Al1 00-18 |Fréquence Jog 0,00~599,00 2,00 1
source de B : Entrée de signal Temps
00-05 lcommande de lagnalogique externe Al2| 2 00-19 [d'accélération  [0,1~0600,0 * *1
fréquence 4 : Fréquence externe Jog
principale haut/bas
b : Fréquence de réglage 0020 [TMPS e 1-0600,0 . “
de la communication décélération Jog
6 : Réservé
Temps % *
7 : Entrée d'impulsion 00-21 d‘acfélération 3 0,1~6 000,0 1
('6)
0 : HAUT/BAS du Temps de| . .
clavier 00-22 Liccaieration 3 |16 000.0 1
1: Potentiométre sur
clavier 0023 [P ., 0.1~60000 ‘ “
2 : Entrée de signal acceleration
Fréquence analogique externe Al1 Temps de| . *
alternative 3 : Entrée de signal 00-24 dacélération 4 0,1~6 00,0 1
00-06 [Sélection de la [analogique externe Al2 0 —
source de 4 : Fréquence externe 00-26 [remps damét 1y 1 60000 50
commande haut/bas d'urgence
5 : Fréquence de réglage Mode HD/ND 0 : HD (Mode service
de la communication o7 intensif) .
6 - Réservé 00- (FSIF6 «n |1 - ND (Mode service 0 3
7 : Entrée d'impulsion uniquement)(™) | normal)
5 (;6)' 0 : Francais
inci . rrequence 1 : Chinois simplifié
Principale et L 0 p *
alternative glrtlgfr:zzlveeou 0034 fangue 2 : Chinois traditionnel 0 !
00-07 [Modes de - Fréquence 0 3 : Turc
fcrzm&izge de principale + alternative Détection de 0+ Alarme
d Fréquence 00-35 [fréquence 1 Maintien du 0
Commande de minimale fonctionnement & une
00-08 ffréquence de  [0,00~599,00 0,00 "4 fréquence inférieure
communication 00-36 [Selection de 0 : Désactiver 0

Fréquence inférieure




Groupe 00 : Paramétres de base

Groupe 01 : Paramétres de contréle VIF

Nom du - Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
fréquence du mode veille PID)

inférieure PID |1

: Activer (0 Hz du

mode veille PID)

*: Consulter I'annexe 1 suivante
*** . Si le paramétre 00-27 est configuré pour le mode ND
(fonctionnement dans des conditions normales), le paramétre du
moteur 1 du groupe 02 sera automatiquement ajusté sur une classe
supérieure

a 1 de celui-ci.
Si le paramétre 00-27 est configuré pour le mode HD (fonctionnement
dans des conditions difficiles), le paramétre du moteur 1 du groupe 02
sera automatiquement ajusté sur la méme classe que celui-ci.
Il est conseillé que le paramétre 00-27 soit réglé en premier, avant que
le moteur n'effectue le réglage automatique, car le paramétre modifiera
automatiquement le paramétre du moteur.

Groupe 01 : Paramétres de contréle V/F

Code pg‘r"a";st‘:e Plage de réglage | oo | Attribut
maximumdu— ooy 0.0~5100 | 4000
moteur 2
Fréquence de

01-18 [sortie moyenne 2 0,0~599,0 0,0
de moteur 2
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0

01-19 [moyenne 2 de 0,0
moteur 2 400V :0,0~510,0
Fréquence de

01-20 [sortie moyenne 1 0,0~599,0 2,513,0 *8
du moteur 2
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0

01-21 [moyenne 1 du KVA *8
moteur 2 400 V: 0,0~510,0
Fréquence de

01-22 |sortie minimum du [0,0~599,0 1,3/11,5
moteur 2
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0

01-23 |minimum du KVA *8
moteur 2 400 V: 0,0~510,0

01-4 [requencede -l o gaq g 50,0060,0| *8
base du moteur 2
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0 230,0

01-25 |de base du *8
moteur 2 400V :0,0~510,0 400,0
Sélection de la

01-26 |courbe V/F du 0~FF F *3
moteur 2

Code pgroaﬁgtl:e Plage de réglage dzfaa rut Attribut

01-00 [Modéles Volts/Hz [0~FF F *3
Fréquence de

01-02 |sortie maximum du4,8~599,0 50,0/60,0 8
moteur 1
Tension de sortie {200V : 0,1~255,0 230,0

01-03 [maximum du *8
moteur 1 400V :0,2~510,0 400,0
Fréquence de

01-04 |[sortie moyenne 2 0,0~599,0 0,0
du moteur 1
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0

0105 ot 2du - Loovi0o-5100 | 20 8
Fréquence de

01-06 [sortie moyenne 1 0,0~599,0 2,5/3,0 *8
du moteur 1
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0

01-07 [moyenne 1 du KVA *8
moteur 1 400V :0,0~510,0
Fréquence de VIF{ 1,311,5

01-08 |sortie minimum du {0,0~599,0 SLV: 0,5/0,6
moteur 1 PMSLV{ 10,0
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0

01-09 |minimum du * *8
moteur 1 400 V: 0,0~510,0
Gain de

01-10 [compensation de [0,0~2,0 05 *1
couple
Sélection du mode |0 : Mode 0 (Normal)

01-11 |de compensation (1 : Mode 1 (Haute 0
de couple itesse)

01-12 [[requencede -l o saq 50,0/60,0| *8
base du moteur 1
Tension de sortie 200V : 0,0~255,0 230,0

01-13 |de base du *8
moteur 1 400 V:0,0~510,0 400,0

01-14 Configuration de a[200 V : §5,0~255,0 230,0 g
tension d'entrée  [400V : 10,0~510,0 400,0
Temps de

01-15 [compensation de [0~10 000 200
couple
Fréquence de

01-16 |sortie maximum du4,8~599,0 50,0/60,0 *8
moteur 2

01-17 [Tension de sortie [200 V : 0,1~255,0 230,0 *8




Groupe 02 : Paramétres du moteur IM

Groupe 02 : Paramétres du moteur IM

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
3 Vi moteur 2 60,0
02-00 [courantavide du 1 44_6nq oo KVA ,
moteur 1 02-26 [Pdles du moteur 2 [2~16 (Pairs) 4
Limite inférieure : Résistance entre
10 % Courant 02-32 les fils du moteur 2 0,001~60,000 KVA
nominal du variateur Proportion
(VIF) 02-33 [dinductance de  [0,1~15,0 KVA
Courant nominal {25 % Courant fuite du moteur
02-01 X . KVA
du moteur 1 nominal du variateur Fréquence de
(SLv) 02-34 [glissementdu  [0,10~20,00 KVA
Limite supérieure : moteur
Basé sur la capacité
du variateur
Vitesse de rotation
02-03 |nominale du 0~60 000 KVA *8
moteur 1
Tension nominale [200V :50,0~240,0 | 230,0 .
02-04 8
du moteur 1 400 V : 100,0~480,0 | 400,0
Puissance
02-05 |nominale du 0,01~600,00 -
moteur 1
Fréquence 50,0
02-06 |nominale du 4,8~599,0 / *8
moteur 1 60,0
02-07 [Pdles du moteur 1 [2~16 (Pairs) 4
Courant 15% a 70 % du
02-09 |d'excitation du courant nominal du KVA
moteur 1 moteur
Coefficient de
02-10 |saturation du 1~100 KVA
noyau 1
Coefficient de
02-11 saturation de 1~100 KVA
noyau 2 du moteur
1
Coefficient de
02-1 fPalurationde gy 39 KVA
noyau 3 du moteur
1
02-13 Perte de noyau du 0,0~15,0 KVA
moteur 1
02-15 Resistance entre 1~60,000 KVA
les fils du moteur 1
Gain de résistance
02-16 |du rotor du moteur [1~60,000 KVA
1
Inductance de fuite
02-17 (du 0,001~60,000 KVA
moteur 1
Tension a vide du 200V : 50~240 - .
02-19 8
moteur 1 400V : 100~480 -
02-20 [courantavide du 5 o409 09 KVA
moteur 2
, 10 % ~ 200 % du
02-21 Gourant nominal courant nominal du KVA
du moteur 2 .
variateur
itesse de rotation
02-22 [hominale du 0~60 000 KVA *8
moteur 2
02-23 Tension nominale {200 V : 50,0~240,0 230,0 g
du moteur 2 400 V : 100,0~480,0 [ 400,0
Puissance
02-24 |nominale du 0,01~600,00 KVA
moteur 2
02-25 [ requence 4 8~599,0 00 |
nominale du /
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Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie numérique

Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie numérique

extérieure extérieure
c Nom du . Par . Nom du . Par .
ode paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Commande 20 : Economie
IAvance/Arrét d'énergie (V/IF
1: Commande uniquement)
marche arriere/arrét 21 : Réinitialisation
2 : Commande 0 de la valeur intégrale
Configuration PID & zéro t
plusieurs 22 : Entrée compteur
vitesse/position 23 : Remise & zéro
3: Commanqe 1 Borne d'entrée du cc?mpteur
Configuration 03-03 multifonction S4 24 : Entrée API 3
03-00 Borne d'entrée plusieurs 0 D5 - Mesure de la
multifonction S$1 , \gtesse/pc:jsiti;m largeur d'impulsion
: Commande (S3)
Clonflguratlon 26 : Mesure de la
plusieurs fréquence
V|t.esse/p03|t|on d'impulsion (S3)
g : Cfomm?nde 3 27 - Sélection local/
onfiguration a distance
plusieurs 28 : Sélection du
itesse/position 03.04 [BOme dentrée  mode a distance 4
b : Commande de multifonction S5 |29 : Sélection de la
marche avant Jog fréquence Jog
7 : Commande de .
marche arriére Jog 33 : Freinage CC
8 :SAUT ; 34 : Recherche de
ommande itesse 2
d'augmentation de 40 : Commutation
frequence entre moteur
9 : BAS Commande 1/moteur 2
?‘? diminution de 41 Veille PID
.req’uentl:e 47 : Mode Incendie
10 : Sélection du - —
temps 48 : Accélération
- daccélération/décé KEB
Borne d'entrée o 57 : Fonctionnement
03-01 D |ération 2 1 — , .
multifonction S2 : Borne d'entrée  |en fréquence forcée
11 : Bloque la 03-05 multifonction S8 163 - Commutation 17
commande ' '
d'accélération/déce Sur pression
ération con‘stanlte 2
12 : Fonction de 65 Frglnage
lcommutation de cou.rt-cllrcun' _
marche 66 : Désactivation
principale/alternative de commande PID 2
13 - Fonction de 68 : Défaillance
commutation de externe
fréquence 69 : Surcharge
principale/alternative externe
14 : Arrét d'urgence 03-06 H?UVBaS Pas de 0,00~5,00
(décélération fréquence
jusqu'a zéro et arrét) 0 : Lorsque la
15 - Commande de fonctipp Haut/Bas
bloc de base est utilisée, la
extérieur (rotation fréquence predéfinie
libre jusqu'a I'arrét) |eSt malnltenug t
03-02 [Fome dentree o mande PID 2 l'état de la sarréte et cette
multifonction S3 03-07 fonction est 0

17 : Réinitialisation
des défauts

18 : Activation du
mode de
fonctionnement
automatique

19 : Recherche de

vitesse 1

11

fréquence apres la
commande d'arrét

désactivée.

1 : Avec la fonction
Haut/Bas est activée,
la fréquence
préréglée est remise
a2 0 Hz lorsque le
variateur s'arréte.




Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie numérique

Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie numérique

extérieure extérieure
Code Ll Plage de réglage e Attribut Code Ll Plage de réglage e Attribut
paramétre défaut paramétre défaut
R : Avec la fonction 15 : Perte de signal
Haut/Bas est activée, de rétroaction PID
la fréquence 16 : Comptage
préréglée est préréglé unique
maintenue lorsque le (3-22 ~ 23)
variateur s'arréte et 17 : Comptage
cette fonction est double préréglé
disponible. (3-22~23)
B : Lorsque 18 : Indicateur d'état
['accélération est de 'API (00-02)
utilisée, la fréquence 19 : Contréle API*
%irsortle estmise a R0 : Vitesse zéro
Temps de 30 : Sélection du
03-08 [balayage DI 1~200 1 moteur 2
S1~S8 B7 : Sortie de
xxx0b : Contact A $1 détection de perte de
xxx1b : Contact B $1 retroaction PID
Sélection type xx0xb : Contact A S2 ;54_5 ACt'V;r le
xx1xb : Contact B S2 reinage e
03-09 |S1-Sddebome 1o~ Contact As3| 200 Sortie relais court-circuit
multifonction L xxb - Contact B S3 03-12 (R2A-R2B) 55 - Détegtion de 0
0xxxb : Contact A S4 courant faible
1xxxb : Contact B S4 59 : Détection OH
o xxx0b : Contact A S5 Niveau de
Selection type lyyx1h : Contact B S5 03-13 |détection de 0,0~599,0 0,0
03-10 [S5~S6 de borne . 0000b fréquence
multifonction poxdxb : Contact A 58 Détection largeur
xx1xb : Contact B S6 03-14 e fré 0,1~25,5 2,0
0 : Pendant le © Tequence
fonctionnement 03-15 Ecm?grumdee courant 0,1~999,9 0,1
1: Sortie de contact Temps de délai de
de défaut 03-16 |détectionde  [0,1~10,0 01
zéoirfi?;(znce courant conforme
Ni d
3 : Configuration de rellz";/ceif:meent de
la fréquence 03-17 reinage 0,00~20,00 0,00
T
4(. D-' == 5 ) *Configuration du
: Detection de 03-18 |niveau du freinage [0,00~20,00 0,00
fréquence 1(2 mécanique
03-13+03-14)
5 : Détection de xxx0b : Contact A R1
fréquence 2(< Type derelais  pxx1b : Contact B R1
03-13+03-14) 03-19 | 21A-R2B) hx0xb : Contact AR2| 2000
6 : Redémarrage xx1xb : Contact B R2
Sortie relais automatique
03-11 (RIARIC) 7 : Perte 1 Sélection della
momentanée de 03-20 borne d'entrée 0~63 0
|'alimentation CA multifonction
8 - Arrét rapide |nt§rne/exterr7e
Action pour régler
9 : Bloc de F)ase 03-21 les bornes d'entree 0~65 0
10 : Protection contre multifonctions
les surcharges du inernes
moteur (OL1) 03-22 Comptage préréglé 0~9 999 0
11 : Protection contre 1 —
surcharges du 03-23 [Comptage préreglely o oqq 0
variateur (OL2) 2
12 : Niveau de seuil Détection d'un 0 Invali
. - Invalide
de surcouple (OT) 03-24 cqurant de sortie 1 - Valide 0
13 : Courant de faible
sortie prédéfini Niveau de
Stteint 03-25 |détection de 0~999,9 0,1
14 : Commande de courant faible

frein
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Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie numérique

Groupe 04 : Paramétres d'entrée et de sortie analogique

extérieure extérieure
Nom du ; Par - Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage | .. . | Attribut Code paramétre Plage de réglage | . | Attribut
Délai de détection
03-26 e courant faible 0,0~655,34 0,01 0: Aulzoyj (\)/V/
Fréquence . )
03-27 dimpulsion 50~25 000 200 1 0~20 mA
Gain d'entrée . 1 A|,1 :0-10V
03-28 |5 . 0,0~1 000,0 100,0 1 . Al2 : 4~20 mA
d'impulsion Type de signal /9~10V
A xxx0b : Contact A 04-00 (d'entrée - 1
Sélection de la hotocounleur analogiaue 2:Al12~10V
03-29 |sortie du photocoup 0000b 94 Al20~10V/
xxx1b : Contact B
photo-coupleur bhoto-coupleur 0~20 mA
; : 3:AlI12~10V
0:Entrée AI2 4~20 mA /
o d'impulsion générale 210V
03-30 Sélection de 1 PWM 0
I'entrée d'impulsion 5 - e 5 Temps de
. ENntree encoaeur ba|ayage et de 5
AP 04-01 filtrage du signal 0,00-2,00 0,03
Polarisation Al1
03-33 g',,entfele, -100,0~100,0 0.0 " 04-02 |Gain Al1 0,0~1000,0 1000 | *1
impulsions — "
Temps de filtrage 04-03 [Polarisation Al1 -192,0 .1.f00,0 0 1
03-34 fentrée & 0,00~2,00 01 1 0405 [Inclinaison A1~ | 9 Positit 0
impulsions - - 1 Negatif
Niveau 2 de emps de
0383 |c hurant conforme 079999 01 04-06 [Palavageetde |40 54, 0,03
Désactivation de la filtrage du signal
commande de Al2
marche et 04-07 (Gain Al2 0,0~1 000,0 100,0 *1
désactivation de la 04-08 |Polarisation Al2 | -100,0~100,0 0 *1
commande d'arrét 0 Positif
d'urgence. 04-10 |Inclinaison Al2 1 : Négatit 0
Action d'arrét 0 : Redémarrage —
03-54 d'urgence aprés l'arrét du 0 sc?rt.igrequence de
vgrlateu'r 1: Commande de
1: Redémarrage fréquence
22;?;:226 de 04-11 Modle Qe sor}i% 2 t Tension de 0
réinitialisation analogique (AO) SOI’.Ie -
externe C?é : Tension du bus
*: Si la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 -
Hz, la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz. 4 ..Courant de
sortie
04-12 |Gain AO 0,0~1000,0 100,0 1
04-13 |Polarisation AO -100,0~100,0 0 1
04-15 |Inclinaison AO (1) : EZZ';'{” 0
04-16 [F-Gain 3 oactver 0
Temps de
04-20 PAlvageetde i 50 59 000 | *
filtrage du signal
AO
Correction de 0 : Désactiver
04-22 tension AO 1 : Activer 0
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Groupe 05 : Paramétres multi-vitesses

Groupe 05 : Paramétres multi-vitesses

Nom du a Par . Nom du a Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Accél/Décél 1~4 05-36 [\ esse Prerégee S 1 g 4.6 00,0 10,0
s'appliquent a toutes Temps De,c', -
Controle dela |5 V10SSeS Yoty Tg;S:: Kéireglee "1 0,1-6 0000 10,0
05-00 |vitesse préréglée | -~ 0 Vitesse préréglée 10 N
Sélection de mode [Accélération/decelér 05-38 Temps Déc. 0,1~6000,0 10,0
ation individuelle Vitesse préréglée 11
pour chaque vitesse 05-39 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
préréglée 05-40 |Vitesse prérégléee 11 | 4 00 10.0
05-01 [ Vitesse préréglée 0 | 0,00~599,00 5,00 1 \'I;imps Def:', =T i i i
itesse préréglée
05-02 [ Vitesse prérégiée 1| 0,00~599,00 500 | "1 0541 [rors Ave. 0,1~6 000,0 10,0
05-03 [ Vitesse préréglée 2 0,00"‘599,00 10,00 1 05-42 itesse p’:éréglée 12 0.1~6 000.0 10.0
05-04 | Vitesse préréglée 3| 0,00~599,00 2000 | 1 Tomps Déc. _
05-43 itesse préréglée 13 0.1~6 0000 100
05-05 [* Vitesse préréglée 4 | 0,00~599,00 30,00 *1 Temps Acc. ’ ’ ’
05-06 [ Vitesse préréglée 5| 0,00~599,00 40,00 *1 05-44 \T/g;S::gg‘irég'ée 13 0,1~6 000,0 10,0
05-07 [ Vitesse préréglée 6 | 0,00~599,00 50,00 1 itesse prér'ég|ée 14
05-08 [* Vitesse préréglée 7| 0,00~599,00 50,00 * Yo Temps AC‘}- __ 0.1~6000,0 10,0
05-09 [ Vitesse préréglée 8| 0,00-599,00 500 | 0546 [1iowe P°9%° 1 0,1-6.0000 100
05-10 |* Vitesse préréglée 9| 0,00~599,00 5,00 *1 Vitesse préréglée 15 -
* Vitesse préréglée 0547 Temps Acc. 0.1~6 8000 100
05-11 0,00~599,00 5,00 1 7 srégle
10 05-48 [Vesse preréglée 151 g 46 00,0 100
05-12 [, esse préréglée 1 50~599,00 500 | 1 Tengs Do Y Y ’
~14 141 ’ ) ) * 8i la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 Hz,
05-13 ;;/itesse préréglée 0.00~599,00 5,00 1 la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz.
05-14 [ 511°5° PEre9e | 0,00-599,00 500 | 1
05-15 [,/ "°5° PrErede | 0,00~599,00 500 | *f
05-16 [, 1°5° PErede | 0,00-599,00 500 | 1
itesse préréglée 0 -
05-17 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 0 -
05-18 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 1 -
05-19 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 1 -
05-20 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 2 -
05-21 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 2 -
05-22 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 3 -
05-23 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 3 -
05-24 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 4 -
05-25 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 4 -
05-26 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 5 -
05-27 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 5 -
05-28 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 6 -
05-29 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 6 -
05-30 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 7 -
05-31 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 7 -
05-32 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
Vitesse préréglée 8 -
05-33 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 8 -
05-34 Temps Déc. 0,1~6 000,0 10,0
itesse préréglée 9 -
05-35 Temps Acc. 0,1~6 000,0 10,0
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Groupe 06 : Paramétres de fonctionnement du programme

Groupe 06 : Paramétres de fonctionnement du programme

automatique automatique
Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
foncti t-
0 : Désactiver l;)tr]w:sl:rlnemen
1 Exécute un mode Configuration de
de fonctionnement a 06-05 la fre_quence de 0,00~599,00 0,0 *1
un seul cycle. La E)Qctlor;nement -
vitesse de ase
redémarrage dépend *Corjﬁguration de
de la vitesse darrét 06-06 la fréquence de 0,00~599,00 0.0 1
précédente. fonctionnement -
2 : Exécute un mode Phase 6
de fonctionnement a *Cor)ﬁguration de
cycle continu. La 0607 [2Teauence de 4 450 0 00 |
vitesse de fonctionnement -
redémarrage Phase 7
dépend de la vitesse *Configuration de
daarrét précédente. 06-0g |2 fréquence de 1 50 599 59 00 *1
3 Aprés |f:c:r?ctlor;inement -
I'achévement d’'un ase
seul cycle, la vitesse *Configuration de
de fonctionnement 06-09 [@ frequencede | o 05 £0q o9 0.0 ”
en cours est basée fonctionnement - ' ' '
sur la vitesse de la Phase 9
derniére phase. La [“Configuration de
vitesse de 06-10 la fréquence de 0,00~599,00 0.0 ”
At redémarrage fonctionnement -
Exécution . ) bhase 10
06-00 [automatique dépend de lavitesse| rhase T
Sélection de mode izlaziret'precedentea leor)ﬁguratlog de
: xecyte un mode 06-11 [a fréquence de 0,00~599,00 00 “
de fonctionnement a fonctionnement -
un seul cycle. La Phase 11
vitesse de *Configuration de la
redémarrage sera 06-12 [réduence de 0.00~599.00 0.0 *
basée sur la vitesse S’,T;’;'gqgemem - ' ’ '
d? la E)hase 0. *Configuration de la
5 : Exécute un mode réquence de
de fonctionnement a 06-13 & - ctionnement - 0,00~599,00 0,0 *1
cycle continu. La Phase 13
itesse de *Configuration de la
redémarrage sera réquence de " *
basée sur la vitesse 06-14 \onctionnement - 0,00~599,00 00 1
de la phase 0. Phase 14
6 : Aprés I;Configuration de la
r'achévement d'un 06-15 frooencede 1 0,00~599,00 0,0 "
seul cyclle, la vitesse Phase 15
de fonctlonnemer'n Configuration du
en cours est basée temps de
(sjur Ig‘wteshse deLIa 06-16 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1
crmiere pnase. La la vitesse - Phase
vitesse de 0
redgmarrage sera Configuration du
basée sur la vitesse temps de
TP de la phase 0. 06-17 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *
| ]?n |guratlog € la vitesse - Phase
06-01 |2 "eAUENCE & 1 4 50599 00 0,0 1 1
fonctionnement - Configuration du
fgasre ! ond temps de
| ]?n 'gura '02 € 06-18 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1
06-02 |2 "eAUENCEC& 1 4 50-599,00 0,0 1 la vitesse - Phase
fonctionnement - o
f hase 2 - Configuration du
Configuration de temps de
06-03 la freguence de 0,00~599,00 0,0 *1 06-19 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1
fonctionnement - I vitesse - Phase
Phase 3 3
*Configuration de 5 . :
06-04 | fraquence de | ©00~999.00 00 1 06-20 gﬂg‘é’:t"’” U 0,0~6000,0 00 *1
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Groupe 06 : Paramétres de fonctionnement du programme

Groupe 06 : Paramétres de fonctionnement du programme

automatique automatique
Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
fonctionnement de Sélection du sens 0 Arét
la vitesse - Phase 06-34 de fonctionnement 1 ) En avant 0
4 de la vitesse - 2 : En arriére
Configuration du Phase 2 '
temps de Sélection du sens o
06-21 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1 06-35 de fonctionnement ? : é;rztvant 0
la vitesse - Phase de la vitesse - 2 : En arriére
5 Phase 3 )
Configuration du Sélection du sens 0 Arrét
temps de de fonctionnement |
06-22 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 00 *1 06-36 |ic la vitesse - | . - Enavant 0
la vitesse - Phase Phase 4 2:Enarriere
6 Sélection du sens 0 Arrét
Configuration du 06-37 de fonctionnement 1 ) En avant 0
temps de de la vitesse - : -
06-23 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 * Phase 5 2: Enarriere
la vitesse - Phase Sélection du sens 0: Arét
7 06-38 de fonctionnement 1 : En avant 0
Configuration du de la vitesse - 2 ' En arrire
temps de Phase 6 )
06-24 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 Sélection du sens 0 Arét
la vitesse - Phase 06-39 de fonctionnement 1 : En avant 0
8 de la vitesse - 2 : En arriere
Configuration du Phase 7 '
temps de Sélection du sens CAa
06-25 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 06-40 de fonctionnement (1) : érret " 0
la vitesse - Phase “ lde la vitesse - 2 ) Eg Z\r/r&i]gre
9 Phase 8 )
Configuration du Sélection du sens 0: Arrét
temps de de fonctionnement | ,
06-26 ffonctionnement de | 0,0~6 000,0 00 ’ 06411 2 vitesse - | | - Enavant 0
la vitesse - Phase Phase 9 2:Enarriere
10 Sélection du sens 0 Arrét
Configuration du 06-42 de fonctionnement 1 : En avant 0
temps de % lde la vitesse - j i
06-27 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 Phase 10 2:Enarriére
la vitesse - Phase Sélection du sens 0 Arrét
11 0643 de fonctionnement 1+ En avant 0
Configuration du de la vitesse - 2 : En arriére
temps de Phase 11 )
06-28 fon(;tionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 Sélection du sens 0 Arrét
la vitesse - Phase 06-44 de fonctionnement 1 : En avant 0
12 de la vitesse - 2 En arié
Configuration du Phase 12 - En arriere
temps de Sélection du sens CAa
06-29 ffonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1 06.45 2e fonctionnement (1) : érret t 0
la vitesse - Phase ™ lde la vitesse - 2 : Ez Z\r/r&i]gre
13 Phase 13 '
Configuration du Sélection du sens 0 Arrét
temps de de fonctionnement | , °
06-30 (fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 06-46 de |a vitesse - ; : Ez Z\r/rai] grte 0
la vitesse - Phase Phase 14 )
14 . Sélection dusens | 0.\ .
(Configuration du 0647 [de fonctionnement | ° B 0
temps de " |de la vitesse - j "
06-31 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 * Phase 15 2: En arriere
la vitesse - Phase * Si la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a
1S?élection U sers 300 Hz, la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz.
. 0: Arrét
06-32 de fongtlonnement 1+ Enavant 0
de la vitesse - 2 En arriére
Phase 0 )
Sélection du sens o
de fonctionnement 0: Arét
06-33 ; 1:Enavant 0
de la vitesse - : )
2 : En arriere
Phase 1
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Groupe 07 : Paramétres Marche/Arrét

Groupe 07 : Paramétres Marche/Arrét

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Perte de puissance| (- pgsactiver Courant de
07-00 [momentanée et 0 fonctionnement de
redémarrage 11 Activer 0713 | echerche de 0~100 50
Temps de direction vitesse
07-01 [réinitialisation des | 0~7 200 0 Courant de
défauts fonctionnement de
Nombre de 07-20 | o cherche de 0~100 2
07-02 fentatives de 0~10 0 wtesse. :
redémarrage Temps intégral de
automatique 07-21 |recherche de 0,1~10,0 2,0
0 : Activation de la vitesse __
réinitialisation Temps de délai de
uniquement lors du 07-22 |recherche de 0,0~20,0 0,2
fonctionnement vitesse
Réglage du mode [-a commande est Temps de
L de réinitialisation [désactivee 0 07-23 |rétablissement de | 0,1~5,0 2,0
1 : Activation de Ia tension
onciomenert Sélectiondela | L
stection directi - Invalide
|3 commande est 07-24 détection direction 1
activée ou désactivée d_e la recherche de 1-Valide
0 : Activation du itesse :
fonctionnement direct Temps de
Perte de p“issancefelr?sr;fe sous 07-25 deteptlon de basse| 0,00~1,00 0,02
07-04 momentange et F=Sr 1 fension —
redémarrage fonctionnement direct Sélection du mode 0 - Démarrage avec
N . recherche de
3 la mise sous de démarrage de ;
bensi 07-26 |~ " ) vitesse 0
ension I'arrét en roue libre 1 Démarrage
Temporisation de 5 SLV '
07-05 mise sous tension 1,0~300,0 1,0 normal
Fréquence de Sélection de 0 : Démarrage avec
_p [démarrage du 5 démarrage aprés [recherche de vitesse
L freinage par 0,0~10,0 15 L une erreur pendant|1 : Démarrage 0
injection CC le mode SLV normal
Niveau de freinage 0 Démarrade avec
07-07 |par injection CC | 0~100 50 Démarrage aprés | 9e:
recherche de vitesse
(mode courant) 07-28 |bloc de base iy 0
T de frei externe 1 - Démarrage
07-08 |- °MPS Ae TEINAGE ) 43-100,00 0,50 hormal
par injection CC —
0 Décelérat Selectionde g . Non autorisé &
e ?‘ral'lon“t commande de foﬁctionner
1 .J:S‘i”a are 07-29 [marche a 1 Autorisé & 0
. et en roue I'actionnementdu | "~
S libre X fonctionner
07-09 Sélection du mode > Arélde freinade 0 freinage CC
d'arrét CC dans tous | g Sélection de la 0 : Fréquence de
h ans tous les 07-33 fréquence initiale sortie maximale 0
C. ames - de la recherche de | 1: Commande de
3 : Arrét enerLie [lbre itosse fréquence
- ayec minuterie Démarrage temps
0: Démarrage 07-34 [de freinageen | 0,00~100,00 0,00
A norma] . court-circuit
Sélection du mode |1 : Exécution de la <
07-10 (de recherche de [recherche de vitesse 0 jarret temps de
) . 07-35 [freinage en 0,00~100,00 0,50
itesse une fois o
A2 court-circuit
2 :Démarrage de la Courant de
N recherche de vitesse 07-36 [freinage en 0,0~200,0 100,0
veau oe 200V : 100~300 190 court-circuit limité
07-13 |détection de basse ‘ T omps de
tension 400V:250~600 | 380 07-37 | SMPS € 0,00~10,00 2,00
pré-excitation
07-15 Mode de freinage | 0 : Mode courant 1 07-38 leeau .(:et. 50~200 100
a injection CC 1 : Mode tension pre-excita |on.
Temps de freinage
Temps de freinage en cour.t-mrcmt de
07-16 [par injection CC au| 0,00~100,00 0,00 07-39 [@ fonctionde 1 56_100,00 0,00
démarra recherche de ' ’ ’
- vitesse du moteur
07-18 [fomPs de blocde | 45 KVA PM
ase minimum
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Groupe 07 : Paramétres Marche/Arrét

Groupe 08 : Paramétres de protection

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

07-40

Temps de freinage
par injection CC de
la fonction de
recherche de
vitesse du moteur
PM

0,00~100,00

0,00

07-45

Sélection de la
fonction STP2

0 : STP2 est activé
1:STP2 est

désactivé

0

*: Si la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300
Hz, la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz.

18

08-00

Fonction de
prévention de
calage

xxx0b : La
prévention de
calage est activée
en accélération.

xxx1b : La
prévention de
calage est
désactivée en
accélération.

xx0xb : La
prévention de
calage est activée
en décélération.

xx1xb: La
prévention de
calage est
désactivée en
décélération.

XOxxb : La
prévention de
calage est activée
pendant le
fonctionnement

x1xxb : La
prévention de
calage est
désactivée
pendant le
fonctionnement

Oxxxb : La prévention
de calage pendant le
fonctionnement est
basée sur le temps
de décélération de
vitesse-phase 1.

1xxxb : La prévention
de calage pendant le
fonctionnement est
basée sur le temps
de décélération de
vitesse-phase 2.

0000b

08-01

Niveau de
prévention du
calage pendant
I'accélération

20~200

HD : 150
ND:120

08-02

Niveau de
prévention du
calage pendant la
décélération

200V :330V~410
\

385V

400V : 660 V~820
\

770V

08-03

Niveau de
prévention du
calage pendant le
fonctionnement

30~200

HD : 160

ND:120

08-05

Sélection pour la
protection contre
les surcharges du
moteur (OL1)

xxx0b : La
protection contre les
surcharges est
désactivée.

xxx1b : La protection
contre les
surcharges est
activée.

xxOxb : Démarrage a
froid de la surcharge
du moteur

xx1xb : Démarrage a
chaud de la
surcharge du moteur

xOxxb : Moteur

0001b




Groupe 08 : Paramétres de protection

Groupe 08 : Paramétres de protection

Code p':g;stl:ﬁ e Plage de réglage dzfaa Lt Attribut
standard
x1xxb : Moteur pour
fonctionnement du
variateur
Oxxxb : Réservé
1xxxb : Réservé
0: Arrét de la sortie
Mode de aprés la protection
démarrage du contre les
08-06 fonctionnement de |surcharges 0
la protection contre| 1 : Fonctionnement
les surcharges continu apres
(OL1) protection contre les
surcharges
0 : Automatique
(dépend de la
température)
Controle du 1 : Fonctionnement
08-07 |ventilateur de len mode RUN 1
refroidissement |2 : Fonctionne
toujours
3 : Arréte le
fonctionnement
Régulation 0 : Activer
08-08 [automatique de la —— 0
tension (AVR) 1: Désactiver
Sélection de la L
protection contre | 0+ Désactiver
08-09 | 0
es pertes de )
phase en entrée | 1+ Activer
Selectlgn de la 0 : Désactiver
protection contre
08-10 fs pertes de 0
P ! 1: Activer
phase en sortie
0 : Détection de
surcouple désactivee
1: Démarrage de la
Sélection de la ?rztefgr?gelgfr?#e Ia’
08-13 [détection de quen guree 0
surcouple est at,temte.
2 : Démarrage de la
détection lorsque le
fonctionnement a
démarré.
0 : Décélération
jusqu'a l'arrét lorsque
le surcouple est
détecté.
1 : Affichage
Sélection du d'avertissement
08-14 [fonctionnement en [lorsqu’un surcouple 0
surcouple est détecté.
Poursuivre le
fonctionnement.
2 : Arrét en roue libre
lorsqu'un surcouple
lest détecté
Niveau de
08-15 [détection de 0~300 160
surcouple
Temps de
08-16 [détection de 0,0~10,0 0,1
surcouple
08-17 [Mode Incendie (1) : llies.actlver 0
. Activer
08-21 |Limite de 1~100 50

19

Code p':g;stl:ﬁ e Plage de réglage dzfaa Lt Attribut
prévention du
calage pendant
I'accélération
Temps de
détection de la
08-22 |prévention du 2~100 100
calage en
fonctionnement
Sélection du défaut| o : Désactiver
08-23 (de mise a la terre 0
(GF) 1 Activer
0 : Décélération
Fonctionnement jusqu’a l'arrét
08-24 (Sélection de défautf1 : Arrét en roue libre 0
lexterne 2 : Fonctionnement
continu
0 : Détecter
immédiatement
A quand
Sglect}on de |'alimentation est
08-25 |détection five 0
d'anomalie externe .ac vee :
1. Commencer a
détecter pendant
le fonctionnement
0 : Désactiver
Sélection panne de1 :.Deceylferl'atlo[lt
08-35 [surchauffe du .jusqnu a_ame”_ 0
moteur 2 : Arrét en roue libre
3 : Maintien du
fonctionnement
Constante de
08-36 [temps du filtre 0,00 ~ 5,00 2,00
d'entrée PTC
08-38 Délai d'arrét du 0~600 60
ventilateur
Temps de délai de
08-39 la protection contre 1~300 60
la surchauffe du
moteur
Niveau de HD : 150
prévention de
08-40 [calage 20~200 i
d'accélération du ND: 120
Moteur 2
Limite de
prévention de
08-41 [calage 1~100 50
d'accélération
Moteur 2
Niveau de
08-42 protection PTC 0.1~10,0V 0.7
Niveau de
0843 redémarrage PTC 0.1~100V 03
Niveau
08-44 (d'avertissement 0,1~10,0V 05
PTC
Niveau de
08-46 [température -0 - +254 °C 0
conforme
Niveau de
08-47 [réinitialisation de laf-0 - +254 °C 0
température
08-48 Sélectipn du mode [0 Dégactiver 0
incendie 1: Activer
08-49 E|tat dfe laborne [0: Réi\nitialjsation 0
d'entrée aprés mise hors




Groupe 08 : Paramétres de protection

Groupe 09 : Paramétres de communication

Code p;l;n%gtl:ﬁe Plage de réglage dzfaa Lt Attribut
multifonction du tension
mode incendie 1 : Réinitialisation
apres coupure de
courant
Etat de la borne
08-50 multfonction du ~{X0P * CONMACtASEN 5000,
. . xxx1b : Contact B S6
mode incendie
Source de réglage [0 : Vitesse en mode
08-51 de la vitesse du  [incendie (08-52) 0
moteur en mode |1 : Controle PID
incendie 2 : Al2
0852 |/tesse du moteur s 4,109 g9 100,00
len mode incendie
Niveau de
08-53 |détection PID du |0~100 0
mode incendie
Temps de délai de
08-54 |perte PID en mode|0,0~10,0 0,0
incendie
0 : Maintien du
Sélection de la fonctionnement
08-55 détection de perte |1 : Vitesse en mode 0
de rétroaction PID [incendie (08-52)
en mode incendie |2 : Fréquence de
sortie max. (01-02)
Niveau de
détection du signal |, _
08-56 A1 en mode 0~100 0
incendie
Temps de délai de
08-57 Ialgerte de signal 0,0~10,0 0.0
en mode
incendie
0 : Maintien du
S fonctionnement
Sélection do la 1: Vitesse en mode
08-58 |perte de signal Al2|. * " " 0
X .~ lincendie (08-52)
en mode incendie b - Fre
: Fréquence de
sortie max. (01-02)
Détection de
08-59 |moteur en mode 0 ) Marche av'qnt 0
X ! 1:Marche arriére
incendie
08-60 [Votde passeen 50 aepny 0

mode incendie

**La fonction STO ne peut étre congue que sur les modéles a

filtre CEM intégré.
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Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
INV Adresse de
09-00 [poste de 1~254 1 *3
communication
0:MODBUS
flant 1: BACnet
Sélection du mode .
09-01 e communication | 3 : POMPE en 0 3
connexion
paralléle
onfiauration de | 2:4800
onfiguration de la[—-
09-02 itesse de 39600 4 3
transmission (bps) 4:19200
5:38400
o .| 0:1bitd'arrét
09-03 [Sélection bit d'arrét - — 0 *3
1: 2 bits d'arrét
o 0 : Aucune parité
09-04 Selgqmn de la 1 : Bits pairs 0 *3
parité
2 : Bits impairs
Sélection des bits | 0 : Données 8 bits
09-05 |de données de . - - 0 *3
communication 1 Données 7 bits
Temps de
09-06 [(détection d'erreur | 0,0~25,5 0,0 *3
de communication
0 : Décélération
jusqu’a l'arrét par
temps de
décélération 1
o vanas | 12 Arréten roue libre
0g-07 [>election del.'armt 2: Décéleration 3 *3
pour anomalie jusqu’a l'arrét par
temps de
décélération 2
3 : Continue a
fonctionner
Nombre de
09-08 [tolérances aux 1~20 1 *3
lerreurs de comm.
09-09 [Temps d'attente | 5~65 5 *3
Numéro d'instance
09-10 (du périphérique 1~254 1 *3
BACNET

*3 : Le groupe de paramétres 09 ne sera pas affecté par le réglage d'usine.
(13-08).




Groupe 10 : Paramétres PID

Groupe 10 : Paramétres PID

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Clavier donné 0 : Sortie d'inversion
. 1: Al1 donnée Sélection de sortie |non autorisée
Configuration de la ;> 10-25 lyinversion PID |1 : Autoriser sortie 0
10-00 |source de valeur = — 1 di .
cible PID 3 : Communication inversion
donnée Temps .
4 - 10-02 donnée 10-26 ld'acgelerathn/dece 0.0~255 0.0
0 : Clavier donné eration de cible
Configuration de la[1 : Al1 donnée E”ID sa
10-01 [source de valeur [2 : AI2 donnée 2 owrisation
e rétroaction PID 10-27 |affichage de -99,99~99,99 0
& retroaction F1U 3 communication rétroaction PID
donnée . .| 0:Désactiver
10-02 |[Valeur cible PID_| 0,00~100,00 0,00 1 10-29 ggllectlon de veille =1 iver 1
xxx0b : PID 2 : défini par DI
desactivé Limite supérieure
xxx1b : PID activé 10-30 de cible PID 0,0~100,0 100,0
XX0xb : Limite inférieure de
Caractéristique 10-31 cible PID 0,0~100,0 00
positive PID aleur maximale
xx1xb 10-33 de rétroaction PID 1~10000 999
Caractéristique Largeur décimale
Mode de controle [-1cdative PID 10 PID ot 1
1003 |5p x0xxb : Valeur 0000b 0%
erronée PID de 1-FPM
contréle D 2-CEM
xjxxb : yaleur de 3. SP|
. GPM
Oxxxb : Sortie PID 2 - ICIS\I
1xxxb : Sortie PID 7 - FT
+ Commande de 8 - P
fréquence 5 : /rsn
10-04 |Gain de rétroaction| 0,01~10,00 1,00 *1 10’ “h
10-05 g)a'” proportionnel 5 no~1,00 100 | 1 11°F
T Intégral (1) 10-35 |Unité PID 12 inW 0 7
10-06 | ©MPS NG 1 6 00~100,00 1,00 * 13:HP
——— 14 . m/s
10-07 (Tg)mps difiérentiel | 60~10,00 0,00 * 15 MPM
Temps de filtrage . 16 CMM
10-08 o 1~250 4 1 17 W
retard primaire ‘
10-09 |Polarisation PID_| -100,0~100,0 0 & 18 - KW
Sélection de la 0 : Désactiver 19: :n
10-11 |détection de perte | 1 : Avertissement 0 20:°C
de rétroaction PID | 2 : Erreur 21: TR/MIN
Niv. Détec. perte | . _ 22 : Bar
10-12 de rétroaction PID | © 100 0 23:Pa
Détec. perte de 24 kPa
10-13 [rétroaction PID 0,0~25,5 1,0 *Configuration de
I&"i‘tzs T 10-39 fo‘;feq(‘j:’;ace % | 00,00-599,00 30,00
10'14 PID 0,0"‘100,0 100,0 *1 déconnexion PID
“Fréquence de Sélection de la e
10-17 fdémarrage de | 0,00~599,00 0,00 1040 [réauence de | 0 Désactiver 0
veille PID compensation de 1- Act
Temps de retard veille PID + Activer
1018 | ic vaille PID 0.0~2555 00 Gain proportionnel
* Fréquence de ~ 10-47 (P) du mode 0,00~10,00 1,00 1
10-19 evell PID 0,00~599,00 0,00 incendie
Temps de retard _aa |T€Mps intégral (1) - R
10-20 i répveil b 0,0~255,5 0,0 10-48 U mode incendie 0,00~100,00 1,00 1
10-21 Réservé Temps différentiel
10-22 Réserve 10-49 |(D) du mode 0,00~10,00 0,00 1
—y : incendie
1023 'F','l"[‘)'te desortie | 5 60~100,0 1000 | ™
10-24 |Gain de sortie PID | 0,0~25,0 1,0
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Groupe 11 : Parameétres auxiliaires

Groupe 11

: Parameétres auxiliaires

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Autorise la filtrage de tension
rotation en avant et CC
en arriére Niveau de bande
Sélection de 1: Autorise 11-35 |morte du filtre de | 0,0~99,0 10,0 *1
11-00 |verrouillage de uniquement la 0 tension CC
direction rotation en avant Gain de fréquence
2 : Autorise 11-36 [de la prévention de| 0,000~1,000 0,050 *1
uniquement la surtension
rotation en arriére Limite de
0: Calibrage de la 4 [réquence de la 0 A .
1101 Fréquence fréquence porteuse . 137 prévention de 0,00~593,00 5,00 1
porteuse de sortie surtension
1~16: 1-16 kHz Tension de 200V :200~400V | 300
0 : Désactiver gémallrrage dz
Sélectiondela 1 : Soft PWM 1138 (décelérationde | , 00\ 400~800v | 700
102 e onction Soft PWM (Modulation o O prévention de '
largeur d’impulsion) surtension
Sélection de la o Tension de finde | 200V : 300~400 V 350
réduction 0 : Désactiver 11,39 (décslération de
103 | stomatique de la [ 0 préventionde | 400V :600~800V | 750
fréquence porteuse1 : Activer surtension
Réglage du temps 140 Selection dg la 0-3 .
de la courbe en S -40 |prévention de ~
11-04 AU début de 0,00~2,50 0,20 surtension
I'accélération 47 |Temps del .
Réglage du temps i décélération KEB 0,0-255 00 L
de la courbe en S _1a [Niveau de 230 V: 190~210 200V
1055 rarmst de 0,00~2,50 0.20 1148 listection KEB 400V :380~420 | 400V
I'accélération 0: La touche STOP
Réglage du temps (arrét) est
de la courbe en S désactivée quand la
1106 L dabut de Ia 0,00~2,50 0.20 commande de
décélération fonctionnement n'est
t%(r)rzggléft(i;g:rii s 11-55 Sélection de la ?ssg?z:trer::? par 1
W07 L ot deta | 22007250 020 fouche STOP 14 2 touche STOP
décélération (arrét) est activée
Fréquence de saut quand la commande
11-08 |, 0,0~599,0 0,0 de fonctionnement
Fréquence de saut n'est pas fournie par
11-09 b 0,0~599,0 0,0 l'opérateur.
Fréquence de saut Gain de la
11-10 3 0,0~599,0 0.0 11-59 |prévention 0,00~2,50 *
Largeur de R dros'cillatior) '
il fréquence de saut 0,00~255 1.0 Limite supérieure
Gain manuel 11-60 |de la prévention | 0~100 *
11-12 |d'économie 0~100 80 doscillation
d'énergie (V/F) tF’aramztrelz de
Slecti emps de la
14 iiﬁgggg:gga 230V 200 V~400 V| 370 11-61 préfemion 0~100 0
surtension 400V :400V~800V| 740 d'oscillation 1
Gain Sélection de la 0 : Mode 1
11-17 |d'accélération/déce| 0,1~10,0 1 11-62 jprévention 1:Mode 2 1
\ration d'oscillation 2:Mode 3
Fréquence Sélection 0 : Désactiver
manuelle Tk magnétisme fort 1 : Activer !
118 | véconomie 0,0~599,0 00 Gain de la
d'énergie 11-69 [prévention 0,00~200,00 5,00
Gain de fréquence d'oscillation 2
11-28 |de la prévention de| 1~200 100 Limite supérieure
surtension 2 11-70 (de la prévention 0,01~100,00 5,00
Amplitude d'oscillation 2
d'augmentation de - Temps de la
11-33 filtrage de tension 01~10,0 0.1 11-71 |prévention 0~30 000 100
CC d'oscillation 2
{1340 \mplituds de 0,1~10,0 5.0 * 11-7 [réquence de 0,01~300,00 30,00

réduction de
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commutation 1 de




Groupe 11 : Parameétres auxiliaires

Groupe 12 : Paramétres de surveillance

la prévention de
'oscillation 2

Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
la prévention de
I'oscillation 2
Fréquence de
14.73 (commutation 2.de | 4304 g9 50,00

* 8i la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 Hz,

la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz.
Note : Le paramétre de 11-01 peut étre modifié pendant le
fonctionnement, la plage est de 1 a 16 KHz.

Groupe 12 : Paramétres de surveillance

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

12-00

Sélection de
I'écran d'affichage
(LED)

00000~88888

A partir du bit le plus
a gauche, il affiche
I'écran lorsqu’on
appuie sur la touche
DSP dans l'ordre.

0 : pas d'affichage
1: Courant de sortie
2 : Tension de sortie
3 : Tension du bus
CC

4 : Température du
dissipateur de
chaleur®

5 : Rétroaction PID
6 : Valeur Al1

7 : Valeur Al2

8 : Valeur compteur

00000

“1
6

12-01

Mode d'affichage
de rétroaction PID
(LED)

0: Affichage de la
valeur de
rétroaction par
nombre entier (xxx)

1: Affichage de la
valeur de rétroaction
par la valeur avec
une décimale (xx.x)

2 : Affichage de la
valeur de rétroaction
par la valeur avec
deux décimales
(Xxx)

6

12-02

Réglage de 'unité
d'affichage de la
rétroaction PID
(LED)

0 : xxxxx (pas
d'unité)

1 : xxxPb (pression)

2 : xxxFL (débit)

6

12-03

Affichage de
vitesse de la ligne
(LED)

0~60 000

1500/
1800

“1
6

12-04

Modes d'affichage
de vitesse de la
ligne (LED)

0 : Affichage de la
fréquence de sortie
du variateur

1: Affichage de la
vitesse de la ligne
avec un nombre
entier (Xxxxx)

2 : Affichage de la
vitesse de la ligne
arrondie a la
premiere décimale
(XXxX.X)

3 : Affichage de la

vitesse de la ligne

“1
6
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Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
arrondie a la
deuxieéme décimale
(XxX.XX)
4 : Affichage de la
vitesse de la ligne
arrondie a la
troisiéme décimale
(xx.xxx)
L'afficheur LCD est
tel qu'illustré
ci-dessous
(LTS o e
(=
L'afficheur a LED
est tel qu'illustré
Affichage de I'état m-des:sous:
de la borne pas d'entrée
12-05 [d'entrée et de - 4
sortie numériques
(LED/LCD)
correspondances
avec entrée et
sortie
11 RTZ DT)t PTC
Courant de sortie ﬁg&igi?gedgo rie
12-11 |du défaut de . - *4
du défaut de
courant
courant
Tension de sortie | Affichage de la
12-12 |du défaut de tension de sortie du - *4
courant défaut de courant
Fré Affichage de la
réquence de fréquence de sortie
1213 |sortie du défaut de | oo - *
du défaut de
courant
courant
. Affichage de la
12-14 Tgnsmn CCu tension CC du - *4
défaut de courant ;
défaut de courant
Commande de Affichage de la
\ commande de .
12-15 [fréquence du fré - 4
. réquence du
défaut de courant )
défaut de courant
Si la LED entre dans
ce paramétre, elle
Commande de  |permet uniquement .
12-16 |, X - 4
fréquence de surveiller la
commande de
fréquence.
Fréquence de fffichage de la
1217 [ fréquence de sortie - *4
sortie
actuelle
12-18 |Courant de sortie Afﬂchage du courant - *4
de sortie actuel
IAffichage de la
12-19 [Tension de sortie [tension de sortie - *4
actuelle
12-20 [Tension CC (Voc) [ enage de a . 4

tension de courant




Groupe 12 : Paramétres de surveillance

Nom du

Par

Code . Plage de réglage A Attribut
Nom du ; Par ) paramétre défaut
el paramétre R el défaut Aftribut Sélection de la
CC actuclle 13-00 capacne du - 34
. Affichage de la vana.t eur — v
12-21 PU|§sance de buissance de sortie i x4 13-01 |Version du logiciel [0.00-9.99 - 3*4
sortie (kw) .
actuelle 13-02 Enregistrement | 0 *
12-28 Courant de couple (Affichage du courant 4 des erreurs
ggltler);; t(Iq) actuel de l'axe q Heures de
S Affichage du courant . 13-03 [fonctionnement  {0~23 - *3*4
12-29 (d'excitation du actuel de 'axe d 4 cumulées 1
moteur (ld) ‘ Heures de
A|fﬁchaj1ge de l'erreur 13-04 [fonctionnement  [0~65 534 - *3*4
d'entrée du cumulées 2
régulateur PID o 0 : Temps cumulé
(valeur cible PID - Sélection du temps .
) : ; . Sous tension N
12-36 [Entrée PID rétroaction PID) *4 13-05 (de fonctionnement -==-> = et 0 1
100 % correspond & cumule - P
I( g fonctionnement
a rgqu?n((:ﬁ fini 0 : Les paramétres
(r;";a)égla eO 1e 1|g|e par sont en lecture seule
02 ou 01-16) - a |'exception de
Affichage de la sortie . 13.06 et la fréquence
du régulateur PID 1306 | arametres brincipale 2
N . N
12-37 |Sortie PID (10Q % correspond a " verrouillés 1 Réserve
la fréquence > Tous les
maximale définie par ' aramétres sont
0102 ou 01-16) odiiables
IAffichage de la :
. Paramétre Mot de
\r/:gllillj;tzlfrlep% 13-07 basse Fonction 00000~65534 00000
. R . 1 : Initialisation 2 fils (50
12-38 |Réglage PID (10Q % correspond & 4 Hz) (220 V/380 V)
la fréquence 2 Initialisation 2 fils (60
maximale définie par Hz) (220 /380 V)
01-02 ou 01-16) 13 : Initialisation 2 fils (50,
IAffichage de la Hz) (230 V/400 V)
valeur de rétroaction ﬁ' : )'fzg';élsvé}%%%/ ;”S (60
du régulateur PID Z
12-39 [Rétroaction PID  |(100 %; correspond & *4 S - Initalisation 2 fils (50
la fréquence Hz) (220 V/415 V)
imale defini Restaurer les 6 : Initialisation 2 fils (60
ara e Comn per 1L paramétres d'usine|HZ2) (230 V/400 V) |
01-02 ou 01-16) 7 Initialisation 2 fils (50
Affichage de la Hz) (220 V/440 V)
Température  duftempérature du 8 : Initialisation 2 fils (60
12-41 (dissipateur deldissipateur *4 Hz) (220 V/440 V)
chaleur* thermique de la 9 : Initialisation 2 fils (60
température IGBT ** Hz) (220 VI380 V)
i 10 : Initialisation 2 fils
7 (60 Hz) (220 V/380 V)
12-43 |Etat du variateur *4 1112 . Initialisation de
I'API (RESET)
0 : Pas d'effacement
Réglage de la Fonction de I'historique des
12-74 [pression de 0,01 ~ 25,50 2,00 13-09 d'effacement de  ferreurs 0
fonctionnement ~ I'historique des |1 : Effacement de
12-75 :)/iggir()ie retour de0,01 ~ 25,50 i erreurs Lr;:ztlj)rzque des
Chargement du  [Affichage du courant . 13-10 |Situation 0~9 999
12-82 4 -
moteur de charge du moteur Historique des Affichage de|
0 : 1P20 NFS 13-21 nq I'historique des| -
1:1P20 FS dernieres erreurs derniéres erreurs
12-83 [Type de E510 : - *4 — , —
2 : IP66 NFS Historique des Affichage de I'historique|
3 : IP66 FS 13-22 |deux erreurs des  deux erreurs -
précédentes précédentes

13-23

Historique des trois
erreurs
précédentes

Affichage de I'historique
des trois erreurs
précédentes

Historique des

IAffichage de I'historique|

13-24 |quatre erreurs des quatre erreurs -
précédentes précédentes
Groupe 13 : Paramétres de maintenance 13.25 Historique des cinqAffichage de rhistoriquel
erreurs des  cing  erreurs
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Groupe 13 : Paramétres de maintenance

Groupe 13 : Paramétres de maintenance

Nom du a Par . Nom du . Par .

Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
précédentes précédentes précédentes précédentes
Historique des six Affichage de I'historiquel e Affichage de

13-26 ferreurs des  six  erreurs 13-45 \I;:Irf’t(t)-ré?r?eedr?;urs I'historique des
précédentes précédentes régcé der?tes ingt-cing erreurs
Historique des septjAffichage de P précédentes

13-27 |erreurs 'historique des sept Historique des Affichage de
précédentes erreurs précédentes . g I'historique des

— — 13-46 |vingt-six erreurs | . .
Historique des huit |Affichage de orécédentes ingt-six erreurs

13-28 |erreurs I'historique des huit précédentes
précédentes erreurs précédentes Historique des Affichage de
Historique des Affichage de istorig I'historique des

e 13-47 |vingt-sept erreurs | .

13-29 [neuf erreurs I'historique des neuf orécédentes ingt-sept erreurs
précédentes erreurs précédentes précédentes
Historique des dix |Affichage de _— Affichage de

e . Historique des e

13-30 erreurs | h|stor|qug dgs dix 13-48 vingt-huit erreurs | h|stor|q.ue des
précédentes erreurs précédentes orécédentes vingt-huit erreurs
Historique des Affichage de précédentes

13-31 |onze erreurs I'historique des onze Historique des Affichage de
précédentes erreurs précédentes 13-49 vingt-neuf erreurs I'historique des

L Affichage de recédentes vingt-neuf erreurs

1332 I(;hstonque des 'historique des P précédentes

woe douze derrteurs douze erreurs Historique des  |Affichage de
precedentes précédentes 13-50 [trente erreurs I'historique des trente
Historique des Affichage de précédentes erreurs précédentes

13-33 |[treize erreurs I'historique des treize . 0 : Ne pas effacer le
précédentes erreurs précédentes Fonction temps de
Historique des ’,*ff'ChE".ge de 13-51 Seenl:fascz?ent du fonctionnement 0 *1

13-34 |quatorze erreurs fhistorique des p 1 Effacer le t
 atont quatorze erreurs fonctionnement (1 - Effacer le temps
precedentes précédentes de fonctionnement

Affichage de

13-35

Historique des
quinze erreurs
précédentes

I'historique des
quinze erreurs
précédentes

13-36

Historique des
Seize erreurs
précédentes

Affichage de
I'historique des seize
erreurs précédentes

13-37

Historique des
dix-sept erreurs
précédentes

Affichage de
I'historique des
dix-sept erreurs
précédentes

13-38

Historique des
dix-huit erreurs
précédentes

Affichage de
I'historique des
dix-huit erreurs
précédentes

13-39

Historique des
dix-neuf erreurs

Affichage de
I'historique des
dix-neuf erreurs

précédentes s
précédentes
Historique des Affichage de
13-40 |vingt erreurs I'historique des vingt
précédentes erreurs précédentes
Historique des Affichage de
13-41 vingt et une 'historique des vingt
erreurs et une erreurs
précédentes précédentes
Affichage de

13-42

Historique des
vingt-deux erreurs
précédentes

I'historique des
ingt-deux erreurs
précédentes

Historique des

Affichage de
I'historique des

13-43 |vingt-trois erreurs | . :
S ingt-trois erreurs
précédentes o
précédentes
Historique des Affichage de

13-4

vingt-quatre

erreurs

I'historique des

vingt-quatre erreurs
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Groupe 14 : Paramétres de réglage de I'API

Code p:;Tng::' e Plage de réglage deaaL t Attribut

14-00 |/aleur 1 0-9 999 0
configurée pour T1
Valeur 2

14-01 |configurée pour T1(0~9 999 0
(Mode 7)

14-02 |/8leur 1 0-9 999 0
configurée pour T2
\Valeur 2

14-03 |configurée pour T20~9 999 0
(Mode 7)
Valeur 1

14-04 . 0~9 999 0
configurée pour T3
\Valeur 2

14-05 |configurée pour T3|0~9 999 0
(Mode 7)

14-06 [/2eur 1 0-9 999 0
configurée pour T4
Valeur 2

14-07 |configurée pour T4 [0~9 999 0
(Mode 7)

14-8 |/8eur 1 0-9 999 0
configurée pour T5
\Valeur 2

14-09 |configurée pour T50~9 999 0
(Mode 7)
Valeur 1

LA configurée pour T6 0~9.999 0
\Valeur 2

14-11 |configurée pour T6(0~9 999 0
(Mode 7)

14-12 |Valeur 1 0~9 999 0




Groupe 14 : Paramétres de réglage de I'API

Groupe 14 : Paramétres de réglage de I'API

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
configurée pour T7 Valeur 3
\Valeur 2 14-38 |configurée pour  [1~65 534 1
14-13 |configurée pour T7|0~9 999 0 MD1
(Mode 7) Valeur 1
Valeur 1 5 14-39 |configurée pour  |0~65 534 1
Ak configurée pour T8 0~9999 0 MD2
\Valeur 2 \Valeur 2
14-15 |configurée pour T8 [0~9 999 0 14-40 |configurée pour  [0~65 534 1
(Mode 7) MD2
Valeur configurée), Valeur 3
G pour C1 0~65534 0 14-41 |configurée pour  |1~65 534 1
1417 Valeur configurée0~65 534 0 MD2
pour C2 Valeur 1
14-18 Valeur configuréel0~65 534 0 14-42 |configurée pour  [0~65 534 1
pour C3 MD3
14-19 Valeur configuréel0~65 534 0 Valeur 2
pour C4 14-43 |configurée pour  |0~65 534 1
Valeur  configurée(0~65 534 MD3
14-20 pour C5 0 Valeur 3
14-21 Valeur configuréel0~65 534 0 14-44 |configurée pour  [1~65 534 1
pour C6 MD3
14-22 \Valeur  configurée|0~65 534 0 Valeur 1
“ |pour C7 14-45 [configurée pour  [0~65 534 1
Valeur configuréel0~65 534 MD4
14-23 | ur C8 0 Valeur 2
Valeur 1 14-46 |configurée pour  [0~65 534 1
14-24 |configurée pour  [0~65 534 0 MD4
AS1 \Valeur 3
\Valeur 2 14-47 |configurée pour  [1~65 534 1
14-25 |configurée pour  0~65 534 0 MD4
AS1
\Valeur 3
14-26 |configurée pour  |0~65 534 0
AS1 Groupe 15 : Paramétres de surveillance API
Valeur 1 Nom du ; Par :
14-97 Zosnzﬁgurée pour  [0~65 534 0 Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Valeur 2 15.00 [{2%7 9% coUrant 1. g0 0 “
14-28 Zosnzﬁguree pour  |0~65534 0 501 aleur de courant 9 90 . )
Valour3 2 de T1 (Mode 7)
14-29 |configurée pour  [0~65 534 0 15-02 1 a(ljleeuTrzde courant 0~9 999 0 4
AS2
Valeur 1 15-03 \Z/‘jj'slfrrzdché’(;ga;;t 0~9 999 0 “
14-30 |configurée pour  [0~65 534 0
AS3 15-04 \Valeur de courant 0~9 999 0 *4
Valeur 2 ; :IeeuTrsde courant
14-31 : ~ y ~ *
3 ;‘osn??guree pour  |0~65 534 0 15-05 b de T3 (Mode 7) 0~9 999 0 4
Valeur 3 15-06 aleur de courant 0~9 999 0 4
14-32 [configurée pour  (0~65 534 0 L dle T4d t
AS3 y aleur de courant |, _ .
e 15-07 b de T4 (Mode 7) 0~9 999 0 4
14-33 [configurée pour  |0~65 534 0 15.08 |\ aleur de courant o g ggg 0 4
AS4 1de T5
\Valeur 2 15-09 Valeur de courant 0~9 999 0 "
14-34 (configurée pour  0~65 534 0 2 de T5 (Mode 7)
IAS4 15-10 \Valeur de courant 0~9 999 0 "
Valeur 3 1deT6
14-35 |configurée pour  [0~65 534 0 L aleur de courant |, *
s 15-11  de T6 (Mode 7) 0~9 999 0 4
Valeur 1 aleur de courant *4
15-12 0~9 999 0
14-36 |configurée pour  [0~65 534 1 1deT7
MD1 \Valeur de courant .
\Valour 2 15-13 b de T7 (Mode 7) 0~9 999 0 4
14-37 |configurée pour  |0~65 534 1 1, |Valeur de courant |, .
VD1 15-14 1de T8 0~9 999 0 4
15-15 |Valeur de courant |0~9 999 0 *4
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Groupe 15 : Paramétres de surveillance API

Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
2 de T8 (Mode 7) 5~83
aleur de courant . quand on utilise
15-16 1 0~65 534 0 4 LCD pour opérer,
15.17 |Valeur de courant 0~65 534 0 o I'élément surveille
o2 16-00 S'urveillar)ce.de s‘aﬁighe sur la 16 **7
15.1g |Valeur de courant [0~65 534 0 o I'écran principal | premiére ligne
=% o3 (I'élément par
aleur de courant |0~65 534 . défaut est le
1519 1oy 0 4 commande de
- fréquence).
15-20 Cgleur de courant [0~65 534 0 ” =83
aleur de courant [0~65 534 K quand on utilise
15-21 co 0 4 LCD pour opérer,
" ['élément surveillé
15-22 \(/:z;leurde courant (0~65 534 0 *4 16-01 Surveillance de s'affiche sur la 17 o
— sous-écran 1 seconde ligne
1523 \(/:Zleur de courant |0~65 534 0 *4 (Iélément par
défaut est la
15-24 Xgl;aur de courant |0~65 534 0 *4 fréquence de
sortie).
15.25 Agl;urde courant |0~65 534 0 ” 5-83
quand on utilise
1526 Aglgur de courant |0~65 534 0 ” LCD pour opérer,
. ['élément surveillé
1527 ;o0 de courant (065534 0 o 16.02 Purvellance dU - gafche sur la 18 | 17
troisieme ligne
1528 \l\;zla:l)ﬁurde courant [0~65 534 0 *4 g"éflént]entt Far
éfaut est le
15-29 \l\;zla:l)zur de courant [0~65 534 0 *4 chggggt) de sortie).
15-30 aleur de courant |0~65 534 0 *4 Détermine le mode
MD3 d'affichage et l'unité
15-31 aleur de courant |0~65 534 0 x4 de commande de
MD4 fréquence
aleur de courant|, . 0: L'unité
15-32 D 0~65 534 0 4 daffichage de la
fréquence est 0,01
Hz
1:L'unité
d'affichage de la
fréquence est 0,01
%
2:L'unité
d'affichage de la
fréquence est RPM
(tr/min).
3~39 : Réservé
40~9999 :
16-03 (Unité d'affichage | Les utilisateurs 0 7
spécifient le format ;
I'entrée 00XXXX
représente
I'affichage de XXXX
a 100 %.
10001~19999 :
Les utilisateurs
spécifient le format ;
I'entrée 1XXXX
représente
I'affichage de XXX.X
a 100 %.
20001~29999 :
Les utilisateurs
spécifient le format ;
I'entrée 2XXXX
représente
I'affichage de XX.XX
a 100 %.
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Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

30001~39999 :

Les utilisateurs
spécifient le format ;
I'entrée IXXXX
représente
I'affichage de X.XXX
a 100 %.

Par
défaut

Attribut

16-04

Unité d'ingénierie

0 : sans utiliser
d’unité d'ingénierie

1:FPM

: CFM

:PSI

. GPH

: GPM

IN

CFT

(N[O B |WwWN

il

9:/m

10:/h

11°F

12 :inW

13:HP

14 . m/s

15: MPM

16 : CMM

17:W

18 : kW

19:m

20:°C

21:TRMIN

22 : Bar

23:Pa

24 kPa

i

16-05

Rétroéclairage
LCD

0~7

7

16-07

Sélection de la
fonction de copie

0: Ne pas copier les
paramétres

1: Lire les
paramétres du
variateur et les
enregistrer dans le
tableau de
commande.

2 : Ecrire les
paramétres du
tableau de
commande dans le
variateur.

3 : Comparer les
paramétres du
variateur et du
tableau de
commande.

7

16-08

Sélection de
I'autorisation de
lecture

0 : Ne pas autoriser
la lecture des
paramétres du
variateur ou les
enregistrer dans le
tableau de
commande.

1 Autoriser la
lecture des
paramétres du
variateur et les
enregistrer dans le
tableau de

it
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Code p':g;stl:ﬁ e Plage de réglage dzfaa Lt Attribut
commande.
0: Continuer le
fonctionnement
A quand la commande
Sélection de ., |LCD est éliminée. o x
16-09 |commande retirée ——— 0 17
(LCD) 1’. Défaut
d'affichage lorsque
la commande LCD
est retirée




Groupe 17 : Paramétres de réglage automatique

Groupe 17 : Paramétres de réglage automatique

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Réglage moteur
automatique dela 0 : Réglage
rotation Sélection du lautomatique de la
1:Régl : i
églage ' 17.14 réglage . ro.tatlgn VF 0
automatique statique automatique de la |1 : Réglage
2 : Mesure de la rotation automatique de la
résistance du stator rotation vectorielle
Sélection du mode 15 Re?servé VE 2 KVA : La valeur par défaut de ce paramétre sera modifiée en
17-00 [de réglage 4 :Réglage de : fonction des différentes capacités du variateur.
automatique* bgugle — SLV:6 Il est conseillé de sélectionner d'abord le mode HD/ND (00-27)
fé' |3022|S$§1c;2id3e avant que le moteur n'effectue le réglage automatique.
deglagotation a Note : La valeur de la sélection du mode de réglage
(élément : 4+2+0) automatique est 6 (Combinaison de réglage automatique
6 : Combinaison de statique). Lorsqu’on effectue un réglage automatique avec le
réglage automatique moteur a vide, il est conseillé de sélectionner 17-00 = 5
ZtaZth;j)e (élément : (combinaison de réglage automatique de la rotation)
+2+
Puissance de
17-01 |sortie nominale du | 0,00~600,00 KVA - - -
moteur Groupe 18 : Paramétres de compensation de glissement
17.02 [Courantnominl | 1109, KVA Code pg‘r"a";gt‘:e Plage deréglage | ror | Attribut
1703 |Tension nominale 200 V : 50,0~240,0 220 Gain de FV:0,00
du moteur 400 V : 100,0~480,0 | 440 18-00 compensation de 0.00~2.50 *
Fréquence g}issement a basse[” ' SLV
17-04 [nominale du 4,8~599,0 60,0 ltesse
moteur Gainde
itesse de rotation 01 [compensationde |, ) *
1705 | 200 0~24 000 KVA 1801 | jissement 1,00~1,00 00 1
Nombre de pdles _ grande vitesse
1706 |4 moteur P 2~16 (Pairs) 4 Limite de
o8 M ension 4 vide du_ 1200 V - 50~240 VA 18-02 CE?SZ?::ttlon de 0~250 200
moteur 400V - 100~480 =
Courat Temps de filtrage
ant o [dela "
17-09 ?nz):;ljtftlon du 0,01~600,00 KVA 18-03 compensation de 0,0~10,0 1,0
- — [glissement
1710 Dprrarrage du 0 : Deésactiver 0 Sélectiondela [0 : Désactiver
-10 [réglage ) ;
) 1 Activer _n, |compensation de
automatique et glissement 1 : Activer 0
0 : Aucune erreur régénératif
1: Erreur de
données du moteur 18-05 l?)ng;ps & retard1~1 000 100
2: Errgur de réglage 18-06 [Gain FOC 0,00~2,00 0,1
df ia resistance du ***: Consulter I'annexe 1 suivante
stator
3 : Erreur de réglage
de l'induction de
o fuite
Historique des |4 : Erreur de réglage
17-11 |erreurs de réglage | de Ia résistance du 0 *4
automatique rotor
5 : Erreur de réglage
d'induction mutuelle
6 : Erreur DT
7 : Erreur d'encodeur
8 : Erreur
d'accélération du
moteur
9 : Avertissement
Proportion
17-12 |d'inductance de 0,1~15,0 KVA
fuite du moteur
1743 [requence de 4 40.90,00 KVA

[glissement du
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Groupe 20 : Paramétres de contrdle de la vitesse

Groupe 20 : Paramétres de contrdle de la vitesse

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
20-00 |Gain ASR 1 0,00~250,00 - *1 la réduction
Temps intégral - .
20-01 ASR 1 0,001~10,000 - 1
2002 (Gain ASR 2 0,00~250,00 - " Groupe 21 : Paramétres de contréle de couple et de
2003 [ 5PSM9"2 | 0.001~10,000 : 1 position
— Nom du 7 Par .
Limite de temps g Code . Plage de réglage : Attribut
20-04 intégral ASR 0~300 200 paramétre défaut
0 : Contrdle de 21-05 [-mite de couple | g0 150 | 1
Vitesse Pl sera activé positif
uniquement & vitesse 21.06 [-iMmite de couple | o 40 150 *1
constante. Pour négatif
Selecti I'accélération et la Limite de couple &
d,e e°,'|‘?” fon et [décélération de 21-07 [régénératif en 0~300 150 *
20-07 d::ézreart?olr?gee vitesse, utiliser 0 marche avant
PIP] uniquement la Limite de couple &
commande P. 21-08 |régénératif en 0~300 150 1
1: Le controle de la marche arriere
vitesse est active en Groupe 22 : Parametres du moteur PM
accélération ou S 5
décélération. om du " ar ;
romps g Telard Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
20-08 ASR 0,000~0,500 0,004
- . Puissance
C;a'g proportionnel 22-00 [nominale du 0,00~600,00 KVA
20-09 [[P) de 0,002,55 061 | moteur PM
I'observateur de . 25 9%~200 % du
vitesse 1 _ 29.02 [courantnominal | ot nominal KVA
Temps intégral de du moteur PM variateur
20-10 ['observateur de 0,01~10,00 0,05 1 ~
' ' ' Nombre de pdl
itosso () 208 |/ moteur it | 28 8
Gain proportionnel \Vitesse de rotation
22-04 6~60 000 1500
2041 (1% 000255 061 | ™ du moteur PM
(')t servg eur de itesse de rotation
MIeSSE 2 _ 22-05 |maximale du 6~60 000 1500
Temps intégral (1) moteur PM
20-12 |de l'observateur de| 0,01~10,00 0,06 1 Fre
tesse 2 réquence
Vi 2206 [nominale du 4,8~599,0 75,0
Constante de moteur PM
temps du filtre YR -
20-13 1~1 000 4 Sélection du type |0 : SPM
passe-bas du S0 moteur PMyp 1:1PM 0
getou: dei vzesse ! Courant de 20 % ~ 200 %
onstante de 22-10 [démarrage PM Courant nominal du| 50
temps du filtre SLV moteur
20-14 |passe-bas du 1~1 000 30 -
. Point de
retour de vitesse 2 .
commutation de la
Changement de 22-11 [fréquence de 1,0~20,0 10,0
20-15 {gain ASR 0,0~599,0 40 comarrage mode
Fréquence | Résistance d'induit
Changement de 22-14 4u moteur PM 0,001 ~ 30,000 1,000
20-16 |gain ASR 0,0~599,0 8,0 Inductance de laxd
Fréquence 2 22-15 D d 0,01 ~300,00 10,00
Gain de | du moteuLPll\'/I
17 [compensation de . " 2016 [nductance de faxel g oy _ 540 59 10,00
2017 couple & basse 0,00~2,50 1,00 1 Q du moteur PM
vitesse Limite 0~100
Gain de 22-18 |d'affaiblissement 0
1 [compensation de A0~ * du flux
20-18 cpuple agrande 10~10 0 1 0: Réglage du
"'\;tiss;eu ” moteur PM non actif.
AP - . 1: Mode de réglage
A ggrt:gz?ea vitesse| 0,1~5,0 1.0 f 29.21 Réglage du moteurjautomatique des 0
Gain de PM paramétres 1 :
20-34 [compensation de | 0~25 600 0 1 gdtg/lnzggqﬁrgglsage
réduction parameétres 2
Temps de
20-35 0~30 000 100 *1 22-22 |Historique des 0 : Aucun 0 *4

compensation de
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Groupe 21 : Paramétres de contréle de couple et de

position
Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
erreurs de réglage |1 : Erreur
du moteur PM d'alignement
magnétique statique
2~4 : Réservé
5 : Le réglage de la
boucle est
temporisée
6 : Réservé
7 : Autres erreurs de
réglage du moteur
8 : Réservé
9 : L'anomalie
actuelle se produit
lors
du réglage de la
boucle
10 : Réservé
Temps
22-23 |d'accélération 0,1~10,0 1,0
PMSLV
0 : Sur I'angle avant
Sélection du mode |'arrét
29.95 d(i: detectlo'nldu 1 Mode de 9
pdle magnétique |détection 1
initial 2 : Mode de
détection 2
. 0~1 (en mode
22-26 |Mode Estimateur PMSLV) 0
5~120
99.97 [commande de {5 o520 0u22-26=1| 50
tension du mode 2 -
lest activé)
Rapport de division0~8
22-28 | 2PP (22-25=2 0u 22-26=1 2
du mode 2 o
lest activé)
Restriction de la
commande de o
22-29 [tension 8;;;24223[_]1 8) 100
d'affaiblissement [
du flux
20.34 [Cain de 1~300,0 180

I'estimateur IPM
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Groupe 23 POMPES et CVC
Code p:;r:lstl: e Plage de réglage d:fz rut Attribut
0 : Désactiver
Sélectiondela  [1: POMPE
2300 konction 2:CVC 0
3 : Compresseur
Réglage des 0 : Pompe simple
pompes simples et |1 : Maitre
23-01 |multiples etdes |2 : Esclave 1 0
machines maitre et(3 : Esclave 2
esclave 4 : Esclave 3
Réglage de la
23-02 |pression de 0,10 ~ 650,00 2,00
fonctionnement
Réglage de la
23.03 [Pression maximale y 4, _ g4 10,00
du transmetteur de| ™’ ' '
pression
Source de o
23-04 Commande de 0 . Regle par 23-02 0
pressiondela 11 Defini par IA
pompe
0 : Affichage de la
cible et de la
pression
A Rétroaction
23-05 S|elgct|on du mode 1 : Pression cible 0
d'affichage .
uniquement
2 : Pression de
rétroaction
uniquement
2306 (%";'“ proportionnel |y 410,00 3,00
23-07 [Temps Intégral (1) [0,0~100,0 0,5
2308 (Tg)mps différentiel s 5~10,00 0,00
Plage de tolérance
23-09 |de pression 0,01 ~ 650,00 05
constante
Fréquence de
23-10 |veille de pression (0,00 ~ 599,00 30,00
constante
2311 Temps de veille de 0.0 ~ 255 5 0.0
pression constante
23.12 [-mite de pression 1 4 _ 54 59 5
maximale
Temps
23-13 |d'avertissement de (0,0 ~ 600,0 10,0
haute pression
2314 [1emps darétde g0 200
haute pression
Limite de pression 23-20=0:0,00~
23-15 minimale 650,00 5
23-20 = 1:0~100
Temps
23-16 |d'avertissement de (0,0 ~ 600,0 0,0
basse pression
Temps d'arrét de
23-17 |défaut de basse  [0,0 ~600,0 0,0
pression
Temps de
23-18 |détection de perte |0,0 ~600,0 0,0
de pression
Proportion de
23-19 |détection de perte |0 ~ 100 0
de pression
2392 [requence de iy 40 _ 599,00 45,00
déclenchement de




Groupe 23 POMPES et CVC Groupe 23 POMPES et CVC
Code p:;r:lgtlll' e Plage de réglage d:fz rut Attribut Code p:r(xlgtl: e Plage de réglage d:fz rut Attribut
I'esclave pression maximale
.. .. |0: Détection vers le Temps de
23.23 S:T: g;g;t;::tlon haut 1 23.72 commutation de |0 : Heure 0
feau 1: Détection vers le I'alternance en 1: Minute
bas paralléle
Plage de détection 23.73 Sélection du réveil |0 : Désactiver 0
23-24 |de la pression 0,00 ~ 65,00 0,1 de |'esclave 1: Activer
d'eau 0 : Désactiver
Période de 1: Avertissement de
23-25 |détectiondela 0,0 ~200,0 30,0 23.74 Réglage haute haute pression 2
pression d’eau pression 2 : Avertissement ou
Temps erreur de haute
d'accélération de Ia pression
2 détection de la 0.1~ 6000,0 KVA 0 : Désactiver
pression d'eau 1: Avertissement de
Temps de 23.75 Réglage basse gas:e ptr.ession t 0
décélération de la pression : Avertissement ou
e détection de la 0.1~ 6000,0 KVA erreur de basse
pression d'eau pression
Commande de 0 : Désactiver
e marche forcée 0.00 ~ 599,00 0,00 Sélection de la 1: Avertissement de
Temps de 23-78 |détection de perte [perte de pression 0
commutation de la de pression 2 : Erreur de basse
229 listectiondela 240 3 pression
pression d'eau
Temps de
détection du
93.30 [demarragede o 44 50
plusieurs pompes
en fonctionnement
paralléle
0 : Désactiver
Sélection - Réglage de la
pression
23.31 [ynehrone de o e/amet 1
plusuaurs\pompes b - Réglage de la
en paralléle ;
pression
3 : Marche/Arrét
Plage de tolérance
23-34 |de la pression 0,01 ~ 650,00 05
constante 2
0 : Pas de
fonctionnement
1: Sélection de
I'alternance minuterie)
2 : Sélection de
Sélection du I'alternance de 'arrét
fonctionnement  (de veille
23-35 |scalé de 3 : Sélection de !
plusieurs pompes |['alternance de
minuterie et de mise
en veille
4 : Mode de test de
pompes multiples
Temps de 5
23-37 | istection de fuite 071000 00
ariation de
23.38 PSSO AU g 01 - 65,00 01
redémarrage de la
détection de fuite
Plage de tolérance
23.39 [Jepressiondu 5 o4 _ 650 0 05
redémarrage de la
détection de fuite
23-71 |Réglage de la 0,10~650,00 10,00

32




Chapitre 4 Dépannage et

diagnostic des pannes
4.1 Fonction de détection des
défaillances

Tableau 4.1.1 Informations sur les erreurs et
solutions possibles

Affichage LED Solutions possibles

ocC
surintensité

¢ Prolonger le temps
d'accélération/décélération.

e Débrancher le moteur et

o Vérifier le cablage du moteur.

nr . .

U essayer de faire fonctionner
le variateur.

OCA e Configurer un temps d'accélé

surintensité ration plus long.

ePasser a une plus grande
capacité de variateur.

mr « Examiner le moteur.

uLH «Verifier le cable.
eRemplacer le module IGBT.

occe o Configurer un temps

e Passer a une plus grande
capacité de variateur.

orr e Examiner le moteur.
uLL o Vérifier le cable.
e Remplacer le module IGBT.
OcCd
surintensité |, Configurer un temps d'accélé
nr ration plus long.
l_ll_l:’
GF e Remplacer le moteur.
Erreur de mise |e Vérifier le cablage du moteur.
alaterre  |s Débrancher le moteur et
essayer de faire fonctionner
le variateur.
— o Vérifier la résistance entre
Ln les cables et la terre.
e Réduire la fréquence
porteuse.
oV e Augmenter le temps de
Surtension décélération.

¢ Réduire la tension d'entrée
pour se conformer aux
exigences de tension
d'entrée ou installer une
réactance de ligne CA pour
abaisser la tension d'entrée.

¢ Retirer le condensateur de
correction de facteur
puissance.

¢ Utiliser une unité de freinage
dynamique.

¢ Remplacer le transistor ou la
résistance de freinage.

e Régler les paramétres de
recherche de vitesse.

-
==

e Vérifier la tension d'entrée.
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Affichage LED

Solutions possibles

Basse tension

LU

Vérifier le cablage d'entrée.
Augmenter le temps
d'accélération.

Vérifier le bloc d'alimentation.
Remplacer le contacteur de
précharge.

Remplacer la carte de
commande ou le variateur
complet.

IPL Perte de
phase en entrée

o Vérifier le cablage d'entrée/

les vis de fixation.
Vérifier le bloc d'alimentation.

OPL Perte de |e Vérifier le cablage de sortie/
phase en sortie | les vis de fixation.
'miE] o Vérifier les caractéristiques
I nominales du moteur et du
— variateur.
OH1 e Installer un ventilateur ou

Surchauffe du
dissipateur de

climatiseur pour refroidir la
zone environnante.

chaleur e Remplacer le ventilateur de
refroidissement.
— e Réduire la fréquence
I
LI porteuse.
¢ Réduire la charge/Mesurer le
courant de sortie.
OH4 o Vérifier la température
Surchauffe du | ambiante du moteur.
moteur Vérifier que le cablage des
ey bornes
L o MT et GND est correct.
OL1 e Vérifier la courbe V/A.
Surcharge du |e Vérifier le courant nominal du
moteur moteur.
'mT o Vérifier et réduire la charge
_Ji_ ,' du moteur ; vérifier le cycle
de fonctionnement.
OL2 e Vérifier la courbe V/A.
Surcharge du [¢ Remplacer le variateur avec
variateur une capacité nominale
supérieure.
11 1 |e Vérifier et réduire la charge
i du moteur ; vérifier le cycle
de fonctionnement.
oT o Vérifier les paramétres de
Détection de | détection de surcouple
surcouple (08-15/08-16).

1_
_i_

Vérifier et réduire la charge
du moteur ; vérifier le cycle
de fonctionnement.

CE Erreur de
communication

(N
-

Vérifier la connexion.
Vérifier l'ordinateur héte / le
logiciel.

FB
Perte de
rétroaction

PID

o Vérifier le cablage de

rétroaction.

e Remplacer le capteur de

rétroaction.




Affichage LED

Solutions possibles

—
—b

PO
Tension
désactivée

PO

e Vérifier la connexion SF1 et
SG

STO 1
Erreur de
sécurité 1

SEO |

e Vérifier la connexion SF1 et
SG.

PO2
Tension
désactivée

POC

e Veérifier la connexion
SF2 et SG

STO2
Erreur de sé

curité 2

e Vérifier la connexion SF2 et

SG.
M3

SE0C

PO3

Tension o Remplacer la carte

désactivée d'alimentation
P83 e Contacter TECO

STO3

Erreur de sé

curité 3

SEDS

e Remplacer la carte
d'alimentation
e Contacter TECO.

EFO0
Défaut externe
0

—Cr
cFU

e Réinitialiser la
communication Modbus
0x2501 bit
2=« 1»

EF1
Défaut externe
(81)

il
g el

EF2

Défaut externe
(S2)

=

1

—r_

EF3
Défaut externe

(S3)
—i—

i

EF4
Défaut externe
(S4)

—
o

EF5

e Fonction d'entrée
multifonction configurée de
maniere incorrecte.

o Verifier le cablage.
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Affichage LED

Solutions possibles

Défaut externe

(S5)
o
EF6
Défaut externe
(S6)
l': l‘_ l':l
Er?eFuor7 de . Effectuer un réglage'
contréle autqmathue de rotation ou
moteur stationnaire ]
i o Auglmen_te.r la fréquence de
N sortie minimum (01-08)
CF08 e Augmenter de manigre adé
Erreur de quate la valeur de 22-10 et
contrble 22-23.
moteur |® Effectuer un nouveau ré
glage automatique (22-21)
Cr o Vérifier si la charge est trop
L ,_I_IB lourde pour relever la limite
de sortie de couple.
CFo00
Erreur de

communicati
on Opérateur

Cri
[ l'_ L

e Déconnecter la commande
puis la reconnecter.

o Remplacer la carte de
commande

CFo01
Erreur de
communicati
on Opérateur

e Déconnecter la commande
puis la reconnecter.

2 e Remplacer la carte de
commande
rerr
Uy |
OPR
Disconnection | Vérifier la connexion de
ﬂF, l'opérateur du clavier
urr
FBLSS o Verifier si la proportion de

Perte de signal
de rétroaction

perte de pression (23-19) est
correctement reglée

PID o Assurez-vous que le capteur
de rétroaction est installé
l:b‘l- 55 correctement et que le signal
| de rétroaction PID fonctionne
normalement.
SC

Court-circuit

=

o Vérifier le cablage du moteur.

e Débrancher le moteur et
essayer de faire fonctionner
le variateur.

Interrupteur de
marche
moteur

1/moteur 2

Améliorer la séquence de
contréle, le moteur peut étre
mis a l'arrét.




Affichage LED

Solutions possibles

Affichage LED

Solutions possibles

o Remplacer le ventilateur de
refroidissement.

" "J")' . Rér?uire la fréquence
— - - Lir | porteuse.
Dé fI;EtBII)::sse . nggﬁggii:i;‘?:{i';e re « Reéduire la charge/Mesurer
le courant de sortie.
pression connecté. OH3
o \Vérifier si la valeur de (clignotant)
’l 'l 'l_' ',::: _rétro_actlon‘ de la pression est Avertissement | « Fonction d'entrée
- inférieure a la limite de surchauffe du multifonction configurée de
pression minimale (23-15) moteur maniére incorrecte.
OPBFT o Verifier que le signal de ré 4VY» o Vérifier le cablage.
Défaut haute troaction est correct et |
pression connecte. Dh 3
_ o \Vérifier si la valeur de oT o .
| rétroaction de la pression est (clignotant) | * Verifier les parametres de
o c inférieure a la limite de Détection de détection de surcouple
pression minimale (23-12) surcouple (08-15/08-16).

PF 4V o Vérifier et rédyi_r(_e la charge
Erreur de e Supprimer I'entrée numé e du mote}Jr ; vérifier le cycle
protection rique ou la commande d'exé l_:t de fonctionnement.

PF cution de la communication. oL1 « Vérifier la courbe V/f.
Surcharge du Vérifier le courant nominal
TOL e Veérifier la cause du déefaut motgeur * du moteur
Surcharge externe. - L
externe Reintiasor la b dentre I o Vérifier et réduire la charge

—— ¢ Reinitialiser la borne d'entree L | du moteur ; vérifier le cycle

}_ (] numeérique de la surcharge de fonctionnement.
_ _'_ll_ externe. oL2 « Vérifier la courbe V/f.
FB (clignotant) Surcharge du | « Remplacer le variateur
Perte de i ité
- : o Vérifier le cablage de variateur avec une capgqte
rétroaction rétroaction nominale supérieure.
PID . — e N
e Remplacer le capteur de ,' ,',' ,—' o Verifier et r.edyl'r('a la charge
AV, . - L_i_ du moteur ; vérifier le cycle
—_— rétroaction .
'l_ 'l_' de fonctionnement.
— CE
Comm. Erreur | ¢ Vérifier la connexion.
Tableau 4.1.2 Avertissement/autodiagnostic et ‘_V_’ » Verifier l'ordinateur hote / e
actions correctives ,’ ": logiciel.
Affichage LED Solutions possibles Retry
ov o Augmenter le temps de (clignotant) | * L'avertissement disparait
(clignotant) décélération.  SAAAN < apres la réinitialisation
Surtension e Réduire la tension d'entrée ,—,—’— — 'j automatique.
pour se conformer aux Arrat
exigences de tension d'urgence
d'entrée ou installer une 9 e Désactiver la commande
\Le réactance de ligne CA pour externe i
'l : g p de marche et supprimer la
Ll g'baltss:er la tension commande d'arrét
entree. d'urgence externe.
o Régler les paramétres de *VV_’
recherche de vitesse. E .:l
uv bb1

(clignotant)
Sous-tension

4V,
I
L

o Vérifier la tension d'entrée.

o Vérifier le cablage d'entrée.

e Remplacer la carte de
commande ou le variateur
complet.

OH1
Surchauffe du
dissipateur de
chaleur

¢ Installer un ventilateur ou
climatiseur pour refroidir la
zone environnante.

(clignotant)
Bloc de base
externe

4Vv,

bo

bb2
(clignotant)
Bloc de base

e Fonction d'entrée
multifonction configurée de
maniére incorrecte.

o Vérifier le cablage.
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Affichage LED

Solutions possibles

Affichage LED

Solutions possibles

externe

S NAL <

bbd

bb3
(clignotant)
Bloc de base
externe

S NAL <

bbb

bb4
(clignotant)
Bloc de base
externe

4Vv,

bb4

bb5
(clignotant)
Bloc de base
externe

NAY
bb5

bb6
(clignotant)
Bloc de base
externe

2NAY S

bbb

EF9
(clignotant)
Erreur de
rotation
avant/arriére

AL

L

[y

o Vérifier le cablage de la
commande de marche.

SEO01
Erreur de
réglage de
plage

SNAAN <
CCrno
B [y |

o Vérifier le réglage des
parametres.

SE02
Erreur de
borne d'entrée
numérique

SR AAY
CCr-
JZJiZ

Vérifier le réglage de l'entrée
multifonction.

SEO03
Erreur de
courbe V/F

Vérifier les paramétres V/F
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S AAN 4
Crlz
B ]y I

SE05
Erreur de
sélection PID

e Vérifier 10-00 et 10-01
e Vérifier 10-33,10-34, 23-05.

HPErr
Erreur de
sélection de
modeéle

<fvs
H-Cr

Vérifier la configuration de la
capacité du variateur 13-00.

Niveau B de
protection
contre les

surintensités

PNALL
Lo

Vérifier la charge et le cycle
de fonctionnement.

EF1
(clignotant)
Défaut externe
(81)

AVY,
1
o

EF2
(clignotant)
Défaut externe
(S2)

AVY2

i

[y I

EF3
(clignotant)
Défaut externe
(S3)

o \AL<

I

EF4
(clignotant)
Défaut externe
(S4)

NALL
EFY

EF5
(clignotant)
Défaut externe
(S5)

AVY,

| |

T
|

o

EF6
(clignotant)

¢ La fonction de I'entrée
multifonction
est mal réglée.

o Vérifier le cablage.

¢ La fonction de I'entrée
multifonction
est mal réglée.

o Vérifier le cablage.




Affichage LED

Solutions possibles

Affichage LED

Solutions possibles

Défaut externe de marche | 11-00, Jog et DI pour voir s'il
(S6) incorrect y a une différence.
PNAL AR
C 1l l_l l_ll I~
Erreur de Verrouﬂlage .
configuration | Vérifier la sélection de parametres | L€ver le code de verrouillage
PI l'entrée d’impulsion (03-30) et 4VVp | Uesparametres, pour entrer
«VYVYVY 2 | lasource PID (10-00 et e uespg;ame"e correct pour
— 1 | 10-01). i i
FB (clignotant) cco:f‘i’ ‘lera:‘io
I?;i;';t:gggt?oc:]e « Vérifier le cablage de n du ?not de | Saisir le parametre 9orrect '
passe __| By 150 pour e
o Remplacer le capteur de .
'\V » rétroaction. ‘—v vy ! parametres.
2 -
FirE o Verifier I'environnement et Erreur
Mode incfendie confirmer I'état d'incendie. commande Supprimer la commande
activé En I'absence d'incendie, de marche d'inversion du terminal
 AAN couper l'alimentation et 4aVV,e externe
,'_ 'l ’_'l: mettre de nouveau sous E'l:
tension. -
PArEr ES (cllgrlotant)
Erreur de Arrét Désactiver la commande de
d'urgence :
paramétrage | « Consulter le manuel pour externe marche et supprimer la
\ V Yvy y 2 une configuration correcte. VvV, commande d'arrét d'urgence
o externe.
l_l 1~ I~ E 5
STP1 -
Avertissement Vitesse zéero
de dé * Supprimer d'abord la Erreur d'arrét | Regler la commande de
marrage commande d'exécution de VYV fréquence
direct la borne, puis I’ activer ulté =l
4YVYV» rieurement. Stl_ I
C i
By |
Erreur d'arrét
de borne .
externe . Supp:mer la c;m;ms;mde de
marche a partir de la
&’V V,_V' t, borne externe
‘;Err Message d'avertissement (écran LCD
Erreur e Restaurer le réglage uniquement)
d'enregistre d'usine, puis couper
ment dans I'alimentation et rallumer. Affichage LCD Solutions possibles
EEPROM ¢ Si l'avertissement apparait Erreur de
4AVYVVYVY A | denouveau, remplacerla copie de o )
o carte de commande. l'opérateur Venﬂer'l'operateur gt la
—rr connexion de contrble
bdErr RD E
Erreur de la Erreur Verifior | do d ol
carte de o érifier le mode de contréle,
commande | Remplacer la carte de dl?c:tl;:itc:ir le nom du modéle et la
4AVYVVV 2 commande. P version du micrologiciel du
| d —_ WRE variateur.
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Annexe 1 Instructions pour UL

® (ablage des bornes du circuit principal

L'homologation UL exige des cosses a sertir pour le cablage des bornes du circuit principal du variateur. Utiliser des
outils de sertissage comme
spécifié par le fabricant de cosses a sertir. Teco recommande les cosses a sertir de NICHIFU pour le
capuchon d'isolation. Le tableau ci-dessous correspond aux modeles de variateurs équipés de cosses a sertir et de
capuchons d'isolation. Les commandes peuvent étre
passées auprées d'un représentant de Teco ou directement auprés du service commercial de Teco.

Dimensions de la cosse a sertir en boucle fermée

Variateur Modeéle Calibre de fil mm2 (AWG) Borne Cosse a sertir Outil Isolation
11-201 (série) | R/L1,S/L2, T/L3 | U/T1, V/T2, W,T3 Vis N° modéle N° machine N° modéle
11-201-20-2P5-00 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC 2
11-201-20-201-00 2(14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-201-20-202-00 3512 M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC3.5
11-201-20-203-00 5,5 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC5.5
11-201-23-202-00 3512 M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC3.5
11-201-23-205-00 5,5 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC5.5
11-201-23-208-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-23-210-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-23-215-00 22 (4) M6 R22-6 Nichifu NOP 60/150H TIC 22
11-201-23-220-00 22 (4) M6 R22-6 Nichifu NOP 60/150H TIC 22
11-201-23-225-00 22 (4) M6 R22-6 Nichifu NOP 60/150H TIC 22
11-201-23-230-00 60 (1/0) M8 R60-8 Nichifu NH 1/9 TIC 60
11-201-23-240-00 60 (1/0) M8 R60-8 Nichifu NH 1/9 TIC 60
11-201-43-401-00 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC 2
11-201-43-402-00 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC 2
11-201-43-403-00 2(14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC 2
11-201-43-405-00 2 (14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC 2
11-201-43-408-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-410-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-415-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-420-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-425-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-430-00 14 (6) M6 R14-6 Nichifu NOP 60/150H TIC14
11-201-43-440-00 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-201-43-450-00 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-201-43-460-00 38(2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-201-43-475-00 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38




Annexe 1 Instructions pour UL

Dimensions de la cosse a sertir en boucle fermée

Variateur Modele Calibre de fil mm2 (AWG) Borne Cosse a sertir Outil Isolation
11-301 (série) R/L1,S/L2, T/L3 | U/T1, V/T2, W,T3 Vis N° modele N° machine N° modele
11-301-21-2P5-30 2(14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-21-201-30 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-21-202-30 3,5(12) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC 3.5
11-301-21-203-30 5,5 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC5.5
11-301-43-401-30 2(14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-402-30 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-403-30 2 (14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-405-30 2(14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-408-30 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-410-30 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-415-30 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-420-30 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-425-30 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-430-30 14 (6) M6 R14-6 Nichifu NOP 60/150H TIC 14
11-301-43-440-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-301-43-450-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-301-43-460-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-301-43-475-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38

® Protection contre la surchauffe du moteur
Une protection contre la surchauffe du moteur doit étre prévue dans 'application finale.

® Bornes de cablage sur site

Toutes les bornes de cablage d'entrée et de sortie sur site, non situées dans le circuit du moteur ,doivent étre

marquées pour indiquer
les connexions appropriées qui doivent étre faites a chaque borne et pour indiquer que des conducteurs en cuivre,
d'une température nominale de 75 °C, doivent étre

utilisés.

® Capacité de court-circuit du variateur

Ce variateur a subi le test de court-circuit UL, qui certifie que lors d'un court-circuit dans I'alimentation, le flux de courant
ne dépassera pas la valeur. Voir les caractéristiques électriques pour la tension maximale et le tableau ci-dessous pour le
courant. La protection du MCCB

et du disjoncteur et les valeurs nominales des fusibles (se reporter au tableau précédent) doivent étre égales ou

supérieures a la

tolérance de court-circuit de I'alimentation électrique utilisée.




Annexe 1 Instructions pour UL

Sélection de fusible d'entrée recommandée

Variateur Modeéle
11-201/11-301

Type de fusible

Fabricant : Bussmann / Ferraz Shawmut

Modeéle

Ampérage fusible

11-201-20-2P5-00 Bussmann 20CT 690V /20 A
11-201-20-201-00 Bussmann 20CT 690V /20A
11-201-20-202-00 Bussmann 32FE 690V /32A
11-201-20-203-00 Bussmann 50FE 690V /50 A
11-201-23-202-00 Bussmann 20CT 690V /20A
11-201-23-205-00 Bussmann 50FE 690V /50 A
11-201-23-208-00 Bussmann 63FE 690V /63 A
11-201-23-210-00 Ferraz Shawmut A50QS100-4 500V /100 A
11-201-23-215-00 Ferraz Shawmut A50QS150-4 500V /150 A
11-201-23-220-00 Ferraz Shawmut A50QS150-4 500V /150A
11-201-23-225-00 Ferraz Shawmut A50QS200-4 500V /200 A
11-201-23-230-00 Ferraz Shawmut A50QS250-4 500V /250 A
11-201-23-240-00 Ferraz Shawmut A50QS300-4 500V /300 A
11-201-43-401-00 Bussmann 10CT 690V /10A
11-201-43-402-00 Bussmann 16CT 690V /16 A
11-201-43-403-00 Bussmann 16CT 690V /16 A
11-201-43-405-00 Bussmann 25ET 690V /25A
11-201-43-408-00 Bussmann 40FE 690V /40A
11-201-43-410-00 Bussmann 50FE 690V /50 A
11-201-43-415-00 Bussmann 63FE 690V /63 A
11-201-43-420-00 Bussmann 80FE 690V /80A
11-201-43-425-00 Ferraz Shawmut A50QS100-4 500V /100A
11-201-43-430-00 Bussmann 120FEE 690V /120 A
11-201-43-440-00 Ferraz Shawmut A50QS150-4 500V /150 A
11-201-43-450-00 Ferraz Shawmut A50QS200-4 500V /200 A
11-201-43-460-00 Ferraz Shawmut A50QS250-4 500V /250 A
11-201-43-475-00 Ferraz Shawmut A50QS300-4 500V /300 A
11-301-21-2P5-30 Bussmann 16CT 690V /16 A
11-301-21-201-30 Bussmann 20CT 690V /20 A
11-301-21-202-30 Bussmann 32FE 690V /32A
11-301-21-203-30 Bussmann 50FE 690V /50 A
11-301-43-401-30 Bussmann 10CT 690V /10A
11-301-43-402-30 Bussmann 16CT 690V /16A
11-301-43-403-30 Bussmann 16CT 690V /16 A
11-301-43-405-30 Bussmann 20CT 690V /20A
11-301-43-408-30 Bussmann 32FE 690V /32A
11-301-43-410-30 Bussmann 40FE 690V /40 A
11-301-43-415-30 Bussmann 63FE 690V /63 A
11-301-43-420-30 Bussmann 71FE 690V /71A
11-301-43-425-30 Bussmann 100FEa 690V /100 A
11-301-43-430-30 Bussmann 100FEa 690V /100 A
11-301-43-440-30 Ferraz Shawmut A50QS125-4 500V /125A
11-301-43-450-30 Ferraz Shawmut A50QS175-4 500V /175A
11-301-43-460-30 Ferraz Shawmut A50QS200-4 500V /200 A
11-301-43-476-30 Ferraz Shawmut A50QS300-4 500V /300 A
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