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Chapitre 1 Consignes de sécurité

1.1 Avant d'alimenter le variateur

A Avertissement
Le circuit principal doit étre cablé correctement. Pour une alimentation monophasée,
utiliser les bornes d'entrée (R/L1, T/L3) et pour I'alimentation triphasée, utiliser des
bornes d'entrée (R/L1, S/L2, T/L3). Les bornes U/T1, V/T2, W/T3 doivent étre utilisées
uniquement pour connecter le moteur. Connecter I'alimentation d'entrée a I'une des
bornes U/T1, V/T2 ou W/T3 endommagera le variateur.

A Attention

e Pour éviter que le couvercle avant ne se déboite ou tout autre dommage physique,
ne pas transporter le variateur par son couvercle. Soutenir l'unité par son dissipateur
thermique pendant son transport. Une manutention incorrecte peut endommage le
variateur ou blesser du personnel et doit donc étre évitée.

e Pour éviter le risque d'incendie, ne pas installer le variateur sur des objets
inflammables ou a proximité de ces derniers. Installer I'unité sur des objets non
inflammables tels que des surfaces métalliques.

e Si plusieurs variateurs sont installés dans un méme tableau de commande, fournir
une ventilation adéquate pour maintenir la température en dessous de 40 °C/104 °F
(50 °C/122 °F sans couvercle anti-poussiere) pour éviter toute surchauffe ou incendie.

e Quand on retire ou on installe la commande numérique, tout d'abord couper
I'alimentation électrique et ensuite respecter les instructions indiquées notre manuel
pour éviter toute erreur de la commande ou toute perte d'affichage causé par des
branchements incorrects.

A Avertissement

e Ce produit est vendu conformément a la norme CEIl 61800-3. Dans un environnement
domestique, ce produit peut générer des interférence radio et, dans ce cas, l'utilisateur
peut avoir besoin d’appliquer des mesures correctives.

e Une protection contre la surchauffe du moteur est fournie.

1.2 Cablage

A Avertissement

e Toujours couper l'alimentation électrique avant d'installer le variateur et de céabler les
bornes utilisateur.

e Le cablage doit étre effectué par du personnel qualifié/un électricien agrée.

e S'assurer que le variateur est correctement mis a la terre. (Classe 200 V :
L'impédance de mise a la terre doit étre inférieure a 100 Q. Classe 400 V :
L'impédance de mise a la terre doit étre inférieure a 10 Q.)

e S'assurer que le variateur est correctement mis a la terre. Il est nécessaire de
déconnecter le fil de mise a la terre dans la carte de commande afin d'éviter un pic
soudain, causant des dommages aux parties électriques s'il est mal raccordé a la
terre.

e Le RCD doit étre conforme a la norme de protection du courant de fuite de type B.

o Vérifier et tester les circuits d'arrét d'urgence apres le cablage. (L'installateur est
responsable du cablage correct).

e Ne jamais toucher directement les lignes d'alimentation des entrées et des sorties ni
permettre a aucune ligne électrique d'entrée et de sortie d'entrer en contact avec le
boitier du variateur.

e Ne pas effectuer d’essai de tenue en tension diélectrique (mégohmmetre) sur le
variateur ; cela endommagerait les composants a semi-conducteur du variateur.

AAttention



e La tension de ligne appliquée doit étre conforme a la tension d'entrée spécifiee du
variateur. (Voir la plaque signalétique du produit, section 2.1)

e Brancher la résistance de freinage et 'unité de freinage aux bornes prévues. (Voir
section 3.10)

¢ Ne pas connecter une résistance de freinage directement aux bornes CC P (+) et N (-),car cela
pourrait provoquer un incendie.

e Utiliser les recommandations des jauges pour fils et les spécifications pour les couples.
(Voir les spécifications pour la jauge pour fil et pour les couples dans la section 3.6)

¢ Ne jamais connecter I'alimentation d'entrée aux bornes de sortie du variateur U/T1, V/T2, W/T3.

e Ne pas brancher un contacteur ou interrupteur en série avec le variateur et le moteur.

¢ Ne pas brancher de condensateur de correction du facteur puissance ni de limiteur de
surtension a la sortie du variateur.

e S'assurer que linterférence générée par le variateur et le moteur n'affecte aucun
dispositif périphérique.

1.3 Avant l'utilisation

AAvertissement

e S'assurer que la capacité du variateur correspond aux parameétres 13-00.

e Reéduire la fréquence porteuse (parametre 11-01) si le cable du variateur au moteur
est de plus de 25 m (80 ft). Un courant haute fréquence peut étre généré par une
capacité parasite entre les cables et entrainer un déclenchement de surintensité du
variateur, une augmentation du courant de fuite ou une lecture de courant incorrecte.

e S'assurer d'installer tous les couvercles avant de mettre sous tension. Ne retirer aucun
couvercle pendant que le variateur est sous tension, car cela pourrait entrainer des
décharges électriques.

e Ne pas actionner les interrupteurs avec les mains humides, car cela peut entrainer un
risque d'électrocution.

¢ Ne pas toucher les bornes du variateur lorsque celui-ci est sous tension, méme si le
variateur est arrété, car cela peut entrainer un risque d'électrocution.

1.4 Configuration des paramétres

AAttention

e Ne pas brancher une charge au moteur quand on effectue un réglage automatique
pendant la rotation.

e S'assurer que le moteur peut fonctionner sans problémes et qu'il y a suffisamment
d'espace autour du moteur pour effectuer un réglage automatique pendant la rotation.

1.5 Fonctionnement

AAvertissement

e S'assurer d'installer tous les couvercles avant de mettre sous tension. Ne retirer aucun
couvercle pendant que le variateur est sous tension, car cela pourrait entrainer des
décharges électriques.

¢ Ne pas connecter ou déconnecter le moteur pendant le fonctionnement. Cela pourrait
déclencher le variateur et 'endommager.

e Le fonctionnement peut survenir soudainement si une alarme ou un défaut est réinitialisé
alors qu’'une commande de marche active. Confirmer qu'aucune commande de marche
n'est active quand on réinitialise I'alarme ou un défaut, sinon des accidents peuvent se
produire.

¢ Ne pas actionner les interrupteurs avec les mains humides, car cela peut entrainer un
risque d'électrocution.

e Un interrupteur d'urgence matériel externe indépendant, qui coupe la sortie du variateur
en cas de danger, est prévu.

e Sile redémarrage automatique, aprés le rétablissement de I'alimentation électrique a été

activé (parameétre 07-00), le variateur démarrera automatiquement aprés que
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I'alimentation électrique aura été rétablie.
S'assurer que le variateur et le moteur peuvent étre mis en marche en toute sécurité
avant d'effectuer un réglage automatique en rotation.
Ne pas toucher les bornes du variateur lorsque celui-ci est sous tension, méme si le
variateur est arrété, car cela peut entrainer un risque d'électrocution.
Ne pas contrdler les signaux sur les circuits imprimés pendant que le variateur est en
marche.
Lorsque l'alimentation électrique a été coupée, il est possible que le ventilateur de
refroidissement continue a fonctionner pendant un certain temps.

/\ Attention

Ne pas toucher les composants générant de la chaleur tels que les dissipateurs
thermiques et les résistances de freinage.
Vérifier attentivement les performances du moteur ou de la machine avant de les faire
fonctionner a grande vitesse, sinon des blessures pourraient en résulter.
Noter les réglages des paramétres liés a l'unité de freinage, le cas échéant.
Ne pas utiliser la fonction de freinage du variateur pour le maintien mécanique, car
cela pourrait entrainer des blessures.
Ne pas contréler les signaux sur les circuits imprimés pendant que le variateur est en
marche.

1.6 Maintenance, inspection et remplacement
A Avertissement

Attendre au moins cinq minutes apres que l'alimentation électrique a été coupée, avant
de commencer toute inspection. Confirmer également que le voyant de charge est éteint
et que la tension de bus est inférieure a 25 Vcc.

Ne jamais toucher les bornes de haute tension du variateur.

S'assurer que le variateur est hors tension avant de démonter le variateur.

Seul le personnel autorisé doit effectuer les interventions de maintenance, d'inspection
et de remplacement. (Enlever les bijoux en métal, tels que les montres et les bagues, et
utiliser des outils isolés).

A Attention

Le variateur peut étre utilisé dans un environnement ayant une plage de températures
comprises entre 14~104 °Fou -10 ~+40° C (*) et une humidité relative de 95 % sans
condensation.

Le variateur doit étre utilisé dans un environnement exempt de poussiére, de gaz, de
brouillard et d'humidité.

1.7 Mise au rebut du variateur
AAttention

Veuillez éliminer cette unité avec soin en tant que déchet industriel et conformément
aux réglementations locales en vigueur.

Les condensateurs du circuit principal du variateur et le circuit imprimé de ce dernier
doivent étre considérés comme des déchets dangereux et ne doivent pas étre brilés.
L'enveloppe et les piéces en plastique du variateur telles que le couvercle supérieur
relacheront des gaz nocifs si elles sont brilées.

avec les ordures ménagéres. lls doivent étre collectés séparément avec les

E Les équipements contenant des composants électriques ne doivent pas étre jetés

déchets électriques et électroniques, conformément a la législation locale en
vigueur.



Chapitre 2 Environnement et installation

2.1 Schéma du systeme

Alimentation
électrique

Disjoncteur
moulé

Contacteur
magnétique

Réacteur
CA

Fusible
a action
rapide

Filtre anti-
bruit en
entrée

Variateur

MasseI

Filtre anti-
bruit en
sortie

Masse L

Alimentation électrique :

ﬁ S’assurer que la tension correcte est appliquée pour éviter d'endommager
le variateur.

Disjoncteur a boitier moulé (MCCB) ou sectionneur a fusible :

Un disjoncteur a boitier moulé (MCCB) ou sectionneur avec fusible doit étre
installé entre la source d'alimentation CA et le variateur qui se conforme a
la tension nominale et le courant du variateur pour contréler la puissance et
protéger le variateur.

Ne pas se servir du disjoncteur comme bouton de marche/arrét pour le
variateur.

Détecteur de fuite a la terre/disjoncteur :

Installer un disjoncteur de fuite a la terre pour éviter des problemes causés
par des courants de fuite et pour protéger le personnel. Sélectionnez une
plage de courant allant jusqu'a 200 mA et un temps d'action allant jusqu'a
0,1 seconde pour éviter les pannes a haute fréquence.

Contacteur magnétique :

Les opérations ordinaires ne nécessitent aucun contacteur magnétique. Lors de
I'exécution de fonctions telles que le contrdle externe et le redémarrage
automatique aprés une coupure de courant, ou lors de I'utilisation d'un
contrdleur de frein, installer un contacteur magnétique.

L] A Ne pas se servir du contacteur magnétique comme bouton de
marche/arrét pour le variateur.
Réactance de ligne CA pour la qualité de I'électricité :
® |orsque des variateurs sont alimentés par une source d'énergie de grande
capacité (> 600 KVA), un réacteur CA peut étre connecté pour améliorer
le facteur de puissance.

Installer un fusible a action rapide :

Pour protéger les équipements périphériques, installer des fusibles a action
rapide, conformément aux spécifications du manuel d’instructions, pour les
dispositifs périphériques.

Filtre anti-bruit en entrée :

Un filtre doit étre installé lorsque des charges inductives affectent le variateur. Le
variateur est conforme a la norme CEM lorsque le filtre spécial est utilisé.
Voir le manuel d’instructions des dispositifs périphériques.

Variateur :

Les bornes de sortie T1, T2 et T3 sont connectées aux bornes U, V et W du
moteur. Si le moteur tourne en sens inverse alors que le variateur est réglé
pour fonctionner en marche avant, intervertir les deux connexions des
bornes T1, T2 et T3.

Pour éviter d'endommager le variateur, ne pas connecter les bornes de
sortie T1, T2 et T3 a I'alimentation d'entrée CA.

ﬁ Connecter correctement la borne de mise a la terre. (200 V classe : Rg
<1009 ; 400 V classe : Rg <10Q).)

Filtre anti-bruit en sortie :
Un filtre anti-bruit en sortie peut réduire les interférence dans le systéeme et le
bruit induit.
Moteur :
Si le variateur commande plusieurs moteurs, le courant nominal de sortie du
variateur doit étre supérieur au courant total de tous les moteurs.



2.2 Schéma de cablage général (pour type standard H et C)
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Notes :

*1 : Les modéles 200 V 1 ~ 25 HP et 400 VV 1 ~ 40 HP ou inférieurs ont un transistor de freinage intégré. Pour utiliser ce transistor de freinage, une
résistance de freinage peut étre connectée entre B1 et B2.

*2 : Utiliser SW3 pour choisir entre Sink (NPN, avec commun 24VG ) ou Source (PNP, avec commun +24V ) pour les bornes d'entrée numériques
multifonction S1~S8.

*3 : Utiliser SW2 pour commuter entre |'entrée de tension (0~10 V) et I'entrée de courant (4~20 mA) pour I'entrée analogique multifonction 2 (Al2).
En outre, vérifier le paramétre 04-00 pour un réglage correct.

*4 : 'entrée de permission de fonctionnement F1 et F2 est une entrée normalement fermée. Cette entrée doit étre fermée pour activer la sortie du
variateur. Pour activer cette entrée, retirer le fil de liaison entre F1 et F2.

*5 : Les modeles 200 V 3HP et 400 V 5HP et les puissances supérieures incluent les bornes -10V, S(+), S(-),R2A-R2C et PO-GND.

*6:200 V 2HP et 400 V 3HP et les puissances inférieures incluent la borne DO2.

*7 : Quand on utilise le collecteur ouvert pour I'entrée d'impulsion, il n'est pas nécessaire d'utiliser une résistance en raison de la résistance de

rappel intégrée.

*8 : La configuration par défaut de AO2 estde 0 a+10 V.

*9 : Les deux classes 200 V 50 HP~150 HP et 400 V 100 HP~425 HP ont des bobines de réactance DC intégrées.

*10 : Il faut activer le commutateur de la résistance terminale RS485 dans le dernier variateur lorsque plusieurs variateurs sont connectés en
paralléle.



2.3 Schéma de cablage général (pour les types E et G améliorés)
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Notes :

*1 : Les modéles 200 V 1 ~ 25 HP et 400 V 1 ~ 30 HP ou inférieurs ont un transistor de freinage intégré. Pour utiliser ce
transistor de freinage, une résistance de freinage peut étre connectée entre B1 et B2.

*2 . Utiliser SW6 pour sélectionner entre Sink (NPN, avec 24 VG commun) ou Source (PNP, avec +24 VV commun) pour
les bornes d'entrées numériques multifonction S1~S8.

*3 : Utiliser SW3/SW4 pour commuter entre |'entrée de tension (0~10 V) et I'entrée de courant (4~20 mA) pour I'entrée
analogique multifonction 2 (Al2). En outre, vérifier le paramétre 04-00 pour un réglage correct.

*4 : L'entrée de permission de fonctionnement SF1 et SF2 est une entrée normalement fermée. Cette entrée doit étre
fermée pour activer la sortie du variateur. Pour activer cette entrée, retirer le fil de liaison entre SF1/ SF2 et SG.

*5 : Quand on utilise le collecteur ouvert pour I'entrée d'impulsion, il n'est pas nécessaire d'utiliser une résistance en

raison de la résistance de rappel intégrée.

*6 : Le reglage par défaut de AO1/AO2 est 0~+10 V.

*7 : Les deux classes 200 V 50 HP~150 HP et 400 V 100 HP~425 HP ont des bobines de reactance DC intégrees.

*8 : |l faut activer le commutateur de la résistance terminale RS485 dans le dernier variateur lorsque plusieurs variateurs
sont connectés en parallele.

*9 : Seuls les modeles 200V 3~40 HP et 400 V 5~75 HP fournissent les bornes P1 et P2, pour la connexion d'un DCL
externe. P1 et P2 sont court-circuités avant leur sortie d'usine.



2.4 Bornes d'alimentation générales (pour types standard H et C)

200 V:: 1 ~25HP 200V : 30 ~ 150 HP
400V :1~40HP
Borne : 400 V : 50 ~ 425 HP
S75V:1~10 HP 690 V : 50 ~ 270 HP
690V :15~40 HP )
g;::; Alimentation d'entrée (pour les bornes d'utilisation monophasées R/L1
T3 et S/L2)
B1/P B1/ P - B2 : résistance de freinage |-
Be2 externe
S ; @ -© : Alimentation électrique CC
U/T1
VIT2 Sortie variateur
W/T3
E Borne de terre

2.5 Bornes d'alimentation générales (pour types E et G améliorés)

Borne 200V :1~30 HP 200V :40~ 150 HP
400V:1~75HP 400V : 100 ~ 425 HP

R/L1 : . . . . .
S/L2 Alimentation d'entrée (pour les bornes d'utilisation monophasées R/L1
T3 et S/L2)

P1 o :
P2/B1 P2/B1- B2 : résistance de freinage

B2 externe

= P1—P2/B1 : DCL externe (pour les

@ chéssis 2 a 5) @ -6 : Alimentation électrique CC
U/T1
VIT2 Sortie variateur
W/T3

E Borne de terre




2.6 Bornes utilisateur (contréle) (pour types standard H et C)

200V:1~2HP,400V:1~3HP

RIAIRIB! R1C

E

DO2

24VG S2  S4 © S6 i S8 24V

+10V: GND: Al A2

RJ45

DO1:DOG

s1is3issis7|F|R2

PI {A01iA02| E

200V :3~40HP,400V :5~75HP,575V : 1~10 HP, 690 V : 15~75 HP

R1A |R1B |RI1C

SH:ISEO| s1 i $3: 85 $7 i 24VH10VIGND

-10V

GND:GND: AIl: AI2

R2A

R2C |RJ45 |

DO1

DOG

S2

S4 : S6 : S8 24VGQG

F1

F2

PO : PI :AO1:A02] E

200V : 50 ~ 150 HP, 400 V : 100 ~ 425 HP, 690 V : 100~270 HP

R2A {R2C |R1A {R1B

R1C

RJ45

S1 § 83 S5 87 24V

S 80O

+10V:GND: -10V {GND:GND; AIl | AI2

DO1

DOG] S2 : S4 : S6 : S§ 24VQ

F1

F2 | PO : PI :AO1:AO2

E

Description des terminaux

utilisateurs
Type Borne Fonction de la borne Niveau de signal/Informations
S1 2 fils avant/arrét (par défaut) ™
S2 Inversion/arrét 2 fils (par défaut) ™
s3 Commande de configuration a plusieurs vitesse / position 1 (par
défaut) . .

Signal s4 Commande de configuration a plusieurs vitesse / position 2 (par N|veau'de §|gnal 24 VCC
d'entrée défaut) (photo isolé) o .
numériqu Commande de configuration a plusieurs vitesse / position 3 (par Cou.rant maximal ; Tension

S5 . . maximale 8 mA : 30 Vcc
© gefaut) " Impédance d'entrée : 4,22 kQ
S6 Réinitialisation aprés défaillance (par défaut) ™ ’
S7 Commande de fréquence JOG (par défaut)
S8 ﬁ‘rrét BB externe (bloc de base) (arrét en roue libre) (par défaut)
24V 2V ggatggES)OURCE de signal numérique (SW3 commutée sur +15%,
Alimentati Bome commune des Signaux nUmernques Courant de sortie max. : 250 mA
élec(mque 24VG gﬁ\ilr;é)commun du signal numérique SINK (SW3 commuté sur gicso?g]étz)de toutes les charges
+0V Alimentation pour potentiométre de vitesse externe +10 V (courant max., 20 mA)
Uniquement au-dessus 200 V 3 HP/ 400 V 5 HP (compris) prend
10V en gharge cette fonction de borne. (comerip -10V(courant max., 20 mA)
De0a+10V,
Alf Entrée analogique multifonction pour référence de vitesse De-10Va+10V

Signal (entrée 0-10 V )/(entrée -10 V~10 V) Impédance d'entrée : 20 KQ
d'entrée Résolution : 11bits + 1
analogiqu De0a+10V,

¢ Les bornes d'entrée analogiques multifonction "2 peuvent utiliser :Z)e ',10 Va +?0 V, .
Al2 SW2 pour commuter sur entrée de tension ou de courant (0~10 mpeqance dientrée - 200 KO
V)/(4-20 mA) Deda20mA
Impédance d'entrée : 250 KQ
Résolution : 11bits + 1
GND Borne de mise & la terre du signal analogique
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Type Borne Fonction de la borne Niveau de signalllnformations
E Borne de connexion de fil blindé (Terre)
Signal de AO1 Bornes de sortie ar'1alog|que.s multlfonc.;tlon ' (s?rtle 0a 10V')' De 0310V,
. Les bornes de sortie analogiques multifonction "2 peuvent utiliser )
sortie A . . De42a20 mA
. AO2 SW6 pour commuter sur entrée de tension ou de courant (sortie
analogiqu (Charge < 500 Q)
e 0~10V/4-20 mA) Fréquence PWM : 10 KHz
GND Borne de mise a la terre des signaux analogiques q '
Signal de Sortie d'impulsion, largeur de bande 32 KHz, uniquement ) ,
sortie PO | supérieur 3200 V3 HP/ 400 V 5 HP (inclus) sont compatibles | M. Frequence : 32 KHz
,. . , Sortie collecteur ouvert
d’impulsio avec cette fonction de borne.
n GND Borne de mise 3 la terre des signaux analogiques
L:de0,0a05V
H:de4,0a132V
Signal Max. Fréquence : 0 - 32 KHz
d %tr’ Pl Entrée de commande d'impulsion, Résistance de rappel intégrée.
d’ir$1 T"? Largeur de bande : 32 KHz Lorsque I'entrée a collecteur
f]u S10 ouvert est utilisée, il n'est pas
nécessaire de connecter la
résistance.
GND Borne de mise a la terre des signaux analogiques
DO1
DO2
SO':“? 200V :1-2 Sortie multifonction (transistor a collecteur ouvert) 48 Vce, 2 mA ~ 50 mA
numenqu HP Sortie collecteur ouvert
e 400V :1-3
HP
DOG Masse numérique transistor a collecteur ouvert
R1A Contact relais A (borne de sortie multifonction) Valeurs nominales -
R1B Contact relais B (borne de sort|g multifonction) 250 Vea, 10 mA ~ 1 A
RIC Borne commune de contact relais, 30 Veo 10 mA ~ 1 A
. Avec les mémes fonctions que DO1/D0O2 '
Sortie
relais R2A-R2C
200V :3HP Valeurs nominales :
au-dessus | Avec les mémes fonctions que DO1/DO2 250 Vca, 10mA~1A
400V :5HP 30Vee, 10mA~1A
au-dessus
Entrée F1 On : fonctionnement normal 24 Vee, 8m A, pull-up
permissio B
nde Off : arrét
fonctionn F2 (Le cavalier cablé entfe Fj et F2 doit étre enlevé en utilisant un Terre 24
contact externe pour l'arrét).
ement
POESES' 2(("')) Protocole de communication RS485/Modbus Entrée et sortie différentielles
Mise a la terre
Terre E(G) Blindage de la borne de la connexion
Pqawu'<

*1 : L'entrée/sortie numérique multifonction peut étre mentionnée dans notre manuel d'instructions.

- Groupe 03 : Groupe de fonction d'entrées/sorties numériques de bornes extérieures.

*2 : L'entrée/sortie analogique multifonction peut étre mentionnée dans notre manuel d'instructions.
- Groupe 04 - Groupe de fonction d'entrée (sortie) de signal analogique de borne externe.




2.7 Bornes utilisateur (controle) (pour types E et G améliorés)
200V:1~2HP,400V:1~3HP

[R1ARIBIRICR24R2C] [s@®) i s)| s1 | 83 | 85 | 87 {24V 24w G|+10V 10V GND{GND Al | AR |
RJ45 [DO1DOG| 52 | 54 | 56 | S8 | SF1] SG | SF2| PO | PI |AOlL AOZl E |

200V:3~40HP,400V :5~75HP

[R1AIR1B{R1( [S() SO S1 83 | 85 | 87 |24 [2av c|+10v -10VGND.GND| Al | LAD |
R2AR2C] RJ45 | |[DO1DOG| s2 | s4 | s6 | 58 "SF1] SG | sF2| PO | PI (401 A02] E |

200V : 50 ~ 150 HP, 400 V : 100 ~ 425 HP

[R2aAIR2CJR1ARRIBR1C] RI45 | [SH) sO| S1 | S3 | 85 | 57 | 24V [24VG|+10Vi-10VIGND GND! All | AD2 |
[DO1/DOG] 52 | s4 | s6 | S8 i SF1| SG | SF2| PO | PI {AO1:A02| E |

Description des terminaux utilisateurs

Type Borne Fonction de la borne Niveau de signalllnformations
$1 2 fils avant/arrét (par défaut) "
S2 Inversion/arrét 2 fils (par défaut) ™
s3 Commande de configuration a plusieurs vitesse / position 1 (par
défaut) " , .
Signal s4 Commande de configuration a plusieurs vitesse / position 2 (par N|veau.de §|gnal 24 VCC
d'entrée défaut) (photo isolé) o .
numériqu Commande de configuration a plusieurs vitesse / position 3 (par Courant maximal - Tension
o S5 défaut) maxllmale 8 nl1A : ?0 Vee
S6 Réinitialisation aprés défaillance (par défaut) Impedance dentrée : 4,22 k0
S7 Commande de fréquence JOG (par défaut) "
S8 ﬁrrét BB externe (bloc de base) (arrét en roue libre) (par défaut)
24V 24V Point SOURCE de signal numérique (SW6 commuté sur 15 %, '
Alimentati SOURCE) . _ Courant de sortie max. : 250 mA
on Borne commune des signaux numériques (La somme de toutes les charges
— 24VG Point commun du signal numérique SINK (SW6 commuté sur raccordées)
électrique SINK)
+10V Alimentation positive pour potentiométre de vitesse externe +10 V (courant max., 20 mA)
-0V Alimentation négative pour potentiometre de vitesse externe -10 V (courant max., 20 mA)

De0a+10V,
De-10Va+10V

Les bornes d'entrée analogiques multifonction "2 peuvent utiliser Impédance d'entrée : 500 KQ

A1 SW3 pour commuter sur entrée de tension ou de courant De 4 3 20 mA
Signal (10V~10V)/(4-20 mA) Impédance dentrée : 500 KQ
dentrée Résolution : 11bits + 1
analogiqu De0a+10V,
€ Les bornes d'entrée analogiques multifonction "2 peuvent utiliser | Impédance d'entrée : 900 KQ
Al2 SW4 pour commuter sur entrée de tension ou de courant (0~10 | De 4 & 20 mA
V)/(4-20 mA) Impédance d'entrée : 250 Q
Résolution : 11bits + 1
GND Borne de mise a la terre du signal analogique
E Borne de connexion de fil blindé (Terre)
Signal de Les bornes de sortie analogiq'ues multifgnction "2 peuvent utilis'er De0 :%1 10V,
sortie AO1 SW1 pour commuter sur entrée de tension ou de courant (sortie | De 4 @ 20 mA
0~10V/4-20 mA) (Charge < 500 Q)
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Type Borne Fonction de la borne Niveau de signalllnformations
analogiqu Les bornes de sortie analogiques multifonction "2 peuvent utiliser | Fréquence PWM : 10 KHz
e AO2 SW2 pour commuter sur entrée de tension ou de courant (sortie
0~10V/4-20 mA)
GND Borne de mise 3 la terre des signaux analogiques
Slgna! de PO Largeur de bande : 32 KHz Max.. Fréquence : 32 KHz
sortie Sortie collecteur ouvert
d |m$]u|3|o GND Borne de mise a la terre des signaux analogiques
L:de0,0a05V
H:ded4,0a132V
Signal Max. Fréquence : 0 - 32 KHz
d'egtrée Pl Entrée de commande d'impulsion, Résistance de rappel intégrée.
dimoulsi Largeur de bande : 32 KHz Lorsque I'entrée a collecteur
%u S10 ouvert est utilisée, il n'est pas
nécessaire de connecter la
résistance.
GND Borne de mise a la terre des signaux analogiques
nuSn(q)gt;;u DO1 Sortie multifonction (transistor a collecteur ouvert) 48 Vce, 2 mA ~ 50 mA
e DOG Masse numérique transistor a collecteur ouvert Sortie collecteur ouvert
R1A Contact relais A (borne de sortie multifonction) Valeurs nominales -
R1B Contact relais B (borne de sort|g multifonction) 250 Vea, 10 mA ~ 1 A
RIC Borne commune de contact relais, 30 Veo 10 mA ~1 A
Sortie Avec les mémes fonctions que DO1 '
relais Contact relais A (borne de sortie multifonction) , )
Contact relais B (borne de sortie multifonction) Valeurs nominales
R2A-R2C . 250 Vca, 10 mA~1A
Borne commune de contact relais,
o . 30Vee, 10mA~1A
Avec les mémes fonctions que DO1
Entrée On : fonctionnement normal
issi SF1 Off : arrét
permissio R
0 de SF2 | (Le cavalier cablé entre SF1/ SF2 et SG doit &tre enlevé en 24 Vee, 8m A, pull-up
fonctionn utilisant un contact externe pour l'arrét).
ement SG Borne commune de commande de sécurité 24 Vice
POESF;S' :((+)) Protocole de communication RS485/Modbus Entrée et sortie différentielles
Mise a la terre
Terre E(G) Blindage de la borne de la connexion
Pqawu'<

*1 : L'entrée/sortie numérique multifonction peut étre mentionnée dans notre manuel d'instructions.

- Groupe 03 : Groupe de fonction d'entrées/sorties numériques de bornes extérieures.

*2 : L'entrée/sortie analogique multifonction peut étre mentionnée dans notre manuel d'instructions.
- Groupe 04 - Groupe de fonction d'entrée (sortie) de signal analogique de borne externe.

& Attention

e |e courant de sortie maximum admissible pour la borne 10V est de 20mA.

e Les sorties analogiques multifonctions AO1 et AO2 sont utilisées pour un afficheur de niveau de
sortie analogique. Ne pas utiliser ces sorties pour un contrdle de rétroaction.

e les24Vet+10V de la carte de commande doivent étre utilisés pour le contréle interne
uniguement. Ne pas utiliser I'alimentation électrique interne pour alimenter des dispositifs externes.

11




2.8 Sélection de la tension d'alimentation du ventilateur de

refroidissement (classe 400 V)

La tension d'entrée du variateur des modéles A510s de classe 400 V est comprise entre 380 et 480 Vca. Dans
ces modéles, le ventilateur de refroidissement est directement alimenté par le bloc d'alimentation. Les modéles
de variateur A510s-4150/ 4175/ 4215/ 4270/ 4300/ 4375/ 4425 nécessitent que I'utilisateur sélectionne la
position correcte du cavalier en fonction de la tension d'entrée du variateur (« 440V » est la position par défaut
pour ces modeles). Sélectionner la position correcte en fonction de la tension d'entrée. Si le réglage de la
tension est trop faible, le ventilateur de refroidissement n'assurera pas un refroidissement adéquat du variateur,
ce qui entrainera une erreur de surchauffe. Si la tension d'entrée est supérieure a 460 Vca, sélectionner la
position « 460V ».

(1)400V : 150 HP ~ 215 HP

33CN e
TB4(220V) - SA4(220V
26CN
440V 2 1
34CN = 35CN = 83
"_IK 220V
220v 320N 440V
oA [ONNO)
= = 380V 400/415 440V 460V
DMI ﬂ . "
4KAGOXS57IWO1 36CN -
4P10SC0010103 VERS. 04 el e 183 "N\

Par exemple, si la tension d'entrée est de 460 Vea, la 3
broche du cavalier doit étre placée en position « 460 V ». |:> gﬁ

(2)400V : 270 HP ~425 HP

33CN SA4(220V)

TB4(220V) —
26CN \—/ n _
I I °

I 440V 34CN
\/‘ —u 35CN 220V
- | 0 0
220V 31CN — 440V
= 380V 400/415 440V 460V TB2
J5CN
=0E S R
DMI 36CN
AKAG69X613WO01 \
JP1 JP2 1P3 m‘\

Par exemple, si la tension d'entrée est de 460 Vca, la
broche du cavalier doit étre placée en position « 460 V ».

%‘I&@
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Chapitre 3 Parametres

Groupt‘e i Nom du groupe
parametres
Groupe 00 Parameétres de base
Groupe 01 Paramétres de contréle V/F
Groupe 02 Paramétres du moteur IM
Groupe 03 Paramétres d'entrée et de sortie numérique extérieure
Groupe 04 Paramétres d'entrée et de sortie analogique extérieure
Groupe 05 Paramétres multi-vitesses
Groupe 06 Parameétres de fonctionnement du programme automatique
Groupe 07 Paramétres Marche/Arrét
Groupe 08 Paramétres de protection
Groupe 09 Paramétres de communication
Groupe 10 Paramétres PID
Groupe 11 Paramétres auxiliaires
Groupe 12 Paramétres de surveillance
Groupe 13 Paramétres de maintenance
Groupe 14 Paramétres API
Groupe 15 Paramétres de surveillance API
Groupe 16 Paramétres LCD
Groupe 17 Paramétres de réglage automatique
Groupe 18 Paramétres de compensation de glissement
Groupe 19 Parameétres de la fréquence oscillation
Groupe 20 Vitesse Paramétres de contréle
Groupe 21 Paramétres de contréle de couple et de position
Groupe 22 Paramétres du moteur PM
Attribut de paramétre
xq | Les paramétres peuvent étre modifiés Note 1 : Modification ou ajout de nouveaux

pendant le fonctionnement.

*2 | Réservé
Les paramétres ne seront pas remis a leur

*3 | valeur par défaut lors d'une réinitialisation
d'usine (initialisation).

*4 | Paramétre en lecture seule

*g Le paramétre sera affiché en étant couplé a la
carte d'option.

*6 Le parameétre sera affiché uniquement sur le
clavier LED.

*7 Le parameétre sera affiché uniquement sur le
clavier LCD.

*g Lorsque le rg’:glage 13-08 es_t_r:nodifié, la
valeur sera également modifiée.

*9 | Pour les types E et G améliorés uniquement.

*10 Uniquement disponible aprées I'installation de

la carte d'extension E/S

paramgtres dans le logiciel V1.02

Note 2 : Modification ou ajout de nouveaux
paramgtres dans le logiciel V1.10

Note 3 : Modification ou ajout de nouveaux
paramgtres dans le logiciel V1.20

Note 4: Modification ou ajout de nouveaux
paramgtres dans le logiciel V1.30

Note 5: Affichage ou ajout de nouveaux
paramgtres dans le logiciel V1.30, lorsque
00-32=8

Note 6: Activation de la modification de
paramgtres pour V1.30 ci-dessus

Note 7: Modification ou ajout de nouveaux
paramgtres dans le logiciel V1.41

Note 8: Modification ou ajout de nouveaux
paramgtres dans le logiciel V1.42
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Groupe 00 : Paramétres de base Groupe 00 : Paramétres de base
Nom du a Par . Nom du a Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0:VIF icommande de
1:VIF+PG fréquence de
slection d g 2 SLV communication
00-00 [eioction dumode s’ 5y o | 3 0:Pas
€ controle 4 PMSV d'enregistrement
5 - PMSLV Sélection de lorsque |'alimentation
6 SLV2 mémoire de la électrique est coupée.
) - 00-09 |commande de (00-08) 0
0001 [Sens de rotation 0 : En avant 0 1 fréquence de 1 Enregistrement
du moteur 1: En arriére communication  |lorsque I'alimentation
0 - Clavier électrique est coupée.
: (00-08)
1: Borne externe —
Seélectiondela | (circuit de commande) 0:Afiche un
source de 5 Controle de ?\{ertlssement sila
00-02 jcommande communication (RS- 1 Détection de .rt-%‘gtljence est
principale de 485) 00-10 [fréquence rereurs WMINMUTY 5 | Note 1
marche : minimum 1: Fonctionne avec
3:API fréquence minimum si
4:RTC (Note 8) inférieure a la
0 : Clavier fréquence minimale
1 Borne externe 0 : Limite de veille PID
o (circuit de commande) Limite inférieure  |inférieure & la limite de
Selection dela =~ s e 0 00-11 |PID de sélection |fréquence 0
00-03 |commande de communication (RS- | (Note4) de fréquence 1 : La limite de veille
marche alternative 485) PID est de 0 Hz
3:API Limite de
4 RTC (Note 8) 00-12 (fréquence 0,1~109,0 100,0
0 : Frangais supérieure
1 : Chinois simplifié . Limite de
00:04 [Langue 2 Chinois raditionnel| ~ ° [ 00-13 [fréquence 0,0~109,0 0,0
3: Turc inférieure
0 : Clavier 00-14 Temps 0.1~6 0000 . ”
1: Borne externe d'accélération 1 ’ '
(analogique 1) Temps de N . .
2 : Commande de L décélération 1 0.1-6000,0 !
g",me HAUTIBAS 00-16 g‘emp'sl' iong 1760000 . “
Selecion dela 1 o (RS e
source de — 00-17 | oMPS 0 0,1~6 000,0 * “1
00-05 |commande de la 4 : Entrée d'impulsion 1 décélération 2
fréquence 5 : Réservé
principale 6 - RTC (Note 8) 00-18 [*Fréquence Jog 0,00~599,00 6,00 *1
7 : Fréquence auxiliaire
Al2 Temps .
8 : Générateur 00-19 d'accélération Jog 0.1~0600,0 1
d'impulsions manuel G 3
(MPG) (Note 4 00-20 | o 0,1~0600,0 1
0 - Clavier écélération Jog
1: Borne externe 0021 [femPs 0,1~6 000,0 * 1
(analogique 1) d'accélération 3
2: Commande de 0022 [[PS 9 10.1-60000 S
Sélection de la borne HAUT/BAS T
0006 [source de 3 - Contrdle de 0 00-23 | 20P0 g 0.1~60000 g “
fréquence communication (RS-485) | (Note 4) acceteration
alternative 4 : Entrée d'impulsion 00-24 Tgmp§ d? 0,1~6 000,0 * b
5 - Réservé de’celeratlon 4
6 RTC (Note 8) Fréquence de
— commutation des
;uxf“r:ﬁgi\”ée 00-25 femps 1et4  [0,00~599,00 00
- d’accélération/déc
Modes de 0 : Fréquence Slération
commande de principale Temos d'arrét
00-07 ffréquence 1~ Fréquence 0 00-26 d.urg‘;me 0,1~6 000,0 5.0
principale et principale + Fréquence 00,27 [Sélection des 0: HD (Mode service 0 o
alternative alternative """ Imodes ND/HD *** |intensif)
00-08 |Plage de 0,00~599,00 0,00
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Groupe 00 : Paramétres de base

Groupe 00 : Paramétres de base

Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
1: ND (Mode service
normal)
0 : Caractéristique
positive (0~10 V/4~20
Sélection des mA correspond &
caractéristiques de|0~100 %)
00-28 - — 0
commande de la |1 : Caractéristique
fréquence master |négative (0~10 V/4~20
mA correspond a
100~0 %)
0 : Fonctionnement
basé sur la commande
de fréquence
Sélection de 1: Arrét
00-29 [fonctionnement |2 : Fonctionnement 0
vitesse zéro basé sur la fréquence
la plus basse
3 : Fonctionnement
vitesse zéro
0050 Réservé
00-31
0 : Général
1:Réservé
2 : Convoyeur
3 : Ventilateur
Préréglages de d z.aspllratlorj
o 4 : Réservé
00-32 [sélection = C 0
d'application** : Compresseur
6 : Treuil™
7 : Grue**
8 : Générateur
d'impulsions manuel
(MPG)(Note 4)
Parametres
iy 0 : Désactiver
L m%tﬁ;ent pour 0 T
clavier LCD) 1: Activer
00-34
= Réservé
00-40
0041 [ arametre 0041 | 7
utilisateur 0
0042 [arametre 0042 | *7
utilisateur 1
0043 [arametre 0043 | *7
utilisateur 2
00-44 | arametre 0044 | *7
utilisateur 3
00-45 P@l:ametre Configurgtion 13'06 = 00-45 *7
utilisateur 4 1, paramétre utilisateur
00-46 Paramétre de démarrgge. La 00-46 7
utilisateur 5 lage de réglage est
Parametre 00-01 ~ 22-31, mais N
00-47 | tisateur 6 |sauf 00-41~ 0056 et | 2047 | 77
Paramétre le groupe 17 .
0048 | tlisateur 7 (uniquement pour 00-48 7
: clavier LCD
00-49 | arametre ) 0049 | *7
utilisateur 8
0050 || arametre 0050 | *7
utilisateur 9
Parametre .
00-51 | isateur 10 00-51 !
00-52 [ arametre 0052 | *7
utilisateur 11
00-53 [Parametre 00-53 7
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Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
utilisateur 12
00-54 |arametre 00-54 | *7
utilisateur 13
00-55 | arametre 00-55 | *7
utilisateur 14
00-56 | arametre 00-56 | *7
utilisateur 15
0 : Mode 1 grande
Mode grande vitesse SV
b vitesse SV 1: Mode 2 grande 0
vitesse SV

*: Se reporter a I'annexe 1 de notre manuel d'instructions.

** . Avant de configurer I'application 00-32, le réglage initialisé (parametre 13-
08) doit étre effectué en premier. Lors du réglage 00-32, la fonction des
ports E/S change automatiquement. Pour éviter tout accident, s'assurer
de confirmer le signal de port E/S du variateur et la commande de borne
externe.

*** Si le paramétre 00-27 est configuré pour le mode ND (fonctionnement dans
des conditions normales), le paramétre du moteur 1 du groupe 02 sera
automatiquement ajusté sur une classe supérieure a 1 de celui-ci.

Si le paramétre 00-27 est configuré pour le mode HD (fonctionnement dans
des conditions difficiles), le paramétre du moteur 1 du groupe 02 sera
automatiquement ajusté sur la méme classe que celui-ci.

Il est conseillé que le paramétre 00-27 soit réglé en premier, avant que le
moteur n'effectue le réglage automatique, car le paramétre modifiera
automatiquement le paramétre du moteur.

**** Si la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 HZ, la
résolution de fréquence passe a 0,1 Hz.




Groupe 01

: Paramétres de controle V/IF

Groupe 01 : Paramétres de contrdle VIF

Nom du

Par

Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Sélection de la .
01-00 ourbe V/F 0~FF F 3
01-01 Réservé
Fréquence de 500/
01-02 |sortie maximum du}4,8~599,0 60‘ 0 *8
moteur 1 ’
Tension de sortie 42188 x - g;gfgg
01-03 |maximum du — ’ *8
oteur 1 575V :0,1~670,0
690V : 0,1~804,0
Fréquence de
01-04 [sortie moyenne 2 {0,0~599,0 0,0
du moteur 1
200 V : 0,0~255,0
Tension de sortie . :
01-05 moyenne 2du [0 V:0.0~5100 00 | *8
moteur 1 575V :0,0~670,0
690 V : 0,0~804,0
Fréquence de
01-06 [sortie moyenne 1 10,0~599,0 30
du moteur 1
Tension de sortie P00V 0,0-2550
01-07 [moyenne 1 du 400 V': 0,0~510,0 * *g
moteur 1 575V :0,0~670,0
690 V : 0,0~804,0
VF:15
VF+PG :
15
Fréquence de SLV:0,6
01-08 |sortie minimum du |0,0~599,0 SV:0,1
moteur 1 PMVS : 0,1
PMSLV :
9,0
SLV2:1,0
Tension de sortie 200 V- 0,0-255,0 7.5
01-09 [minimum du A00 V: 0,0~510,0 *8
moteur 1 575V :0,0~670,0 15,0
690 V : 0,0~804,0
Gain de
01-10 [compensation de [0,0~2,0 0,5 1
couple
0 : Mode de
Sélection du mode ggumprl):rg)satlon du
01-11 [de compensation T Mode do 0
de couple : .
compensation du
couple 1
Fréquence de - 50,0/ .
i base du moteur 1 4,8-599.0 60,0 8
200V : 0,0~255,0 -
Tension de sortie . .
01-13 |de base du 400 V- 0,0-510,0 8
moteur 1 575V : 0,0~670,0
690 V : 0,0~804,0
200 V : 155,0~255,0
01-14 Configuration de laj400 V : 310,0~510,0 g
tension d'entrée  [575 V : 540,0~670,0
690 V : 648,0~804,0
Temps de
01-15 |compensation de [0~10 000 200
couple
Fréquence de 500/
01-16 |sortie maximum du{4,8~599,0 6010 *8
moteur 2 '
01-17 200V : 0,1~255,0 *8
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Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Tension de sortie 400V :0,2~510,0
maximum du 575V :0,1~670,0
moteur 2 690 V : 0,1~804,0
Fréquence de
01-18 [sortie moyenne 2 [0,0~599,0 0,0
de moteur 2
e ension de sor 200 V : 0,0~255,0
ension de sortie e
01-19 [moyenne 2 de A00 V: 0,0~510,0 0,0
moteur 2 575V :0,0~670,0
690 V : 0,0~804,0
Fréquence de
01-20 [sortie moyenne 1 {0,0~599,0 30
du moteur 2
200 V : 0,0~255,0
'Tension de sortie e
01-21 moyenne 1 du 00V 0,0-510,0 KVA
moteur 2 575V :0,0~670,0
690 V : 0,0~804,0
Fréquence de
01-22 |sortie minimum du 0,0~599,0 15
moteur 2
Tension de sortie 00V 00~255,0
01-23 [minimum du ggg x : gg:g;gg KVA
moteur 2 690 V : 0:0~804:0
Fréquence de - 50,0/ .
vl base du moteur 2 f8~599,0 60,0 8
200 V : 0,0~255,0
Tension de sortie — :
01-25 [de base du 00 V- 0,0~510,0 8
moteur 2 575V : 0,0~670,0
690 V : 0,0~804,0
Sélection de la
01-26 |courbe V/F du 0~FF F *3
moteur 2

KVA : La valeur par défaut de ce paramétre sera modifiée en fonction des

différentes capacités du variateur.




Groupe 02 : Paramétres du moteur IM

Groupe 02 : Paramétres du moteur IM

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Courant a vide du 575V : 150,0~670,0
02:00 | tour 1 0.01~600,00 690 V : 200,0~804,0
Les modes de V/F, Puissance
\V/IF+PG sont de 10 % 02-24 |nominale du 0,01~600,00
a2 200 % du courant moteur 2
02-01 Courant nominal  |nominal du variateur. Fréquence 50.0/
du moteur 1 Modes de SLV, SV 02-25 |nominale du 4,8~599,0 ' *8
sont de 25 % & 200 % noteur 2 60,0
du courant nominal du 02-26 [Psles du moteur 2 | 2~16 (Pairs) 4
ariateur.
02:02 Réservé 02-21 .y
- - = Réservé
itesse de rotation 02-31
02-03 |nominale du 0~60 000 —
moteur | 0232 [3Sstence enlre |4 001-60,000
200 V : 50,0~240,0 es fils du moteur 2
02-04 |TEnsion nominale @00V : 100,0~480,0 *g Proportion
du moteur 1 575 V : 150,0~670,0 02-33 |d'inductance de | 0,1~15,0 34
690 \V : 200,0~804,0 fuite du moteur 1
Puissance Fréquence de
02-05 |nominale du 0,01~600,00 02-34 [glissement du 0,10~20,00 1,00
moteur 1 moteur 1
Fréquence 50,0/ 02-35 o
02-06 |nominale du 4,8~599,0 60‘0 *8 ~ Réservé
moteur 1 ' 02-36 _
02-07 [Péles du moteur 1 [2~16 (Pairs) 4 02-37 [Perte mecanique | 5 40 40
- - du moteur ' ’ ’
02-08 Réservé
Courant 15% a 70 % du
02-09 |d'excitation du courant nominal du
moteur 1 moteur
Coefficient de
02-10 saturation du 1~100
noyau 1
du moteur 1
Coefficient de
02-11 saturation du 1~100
noyau 2
du moteur 1
Coefficient de
02-12 saturation du 80~300
noyau 3
du moteur 1
02-13 Perte de noyau du 0,0~15.0
moteur 1
02-14 Réservé
02-15 Résistance entre 0,001~60,000
les fils du moteur 1
02-16
= Réservé
02-18 - - .
200V - 50~240 Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie
021 [Tension & vide du’ [ 400V 100~480 numérique extérieure
moteur 1 575V : 420~600 Nom du . Par .
690V - 504720 Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
(Courant & vide du - 0 : Séquence 2 fils
1) moteur 2 0,01~600,00 (ON : Commande de
Courant nominal 10 % a200 % du marche avant)
02-21 courant nominal du Multi-Function 1: Séquence 2 fils
du moteur 2 ] ;
variateur 03-00 Borne (ON : Commande de 0
itesse de rotation Réglgge dela marche arriére)
02-22 Inominale du 0~60 000 fonction S1 2 : Commande 1
moteur 2 Configuration
- - ' plusieurs
02-23 Tension nominale [200V :50,0~240,0 8 vitesse/position
du moteur 2 400 V : 100,0~480,0
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Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie

numérique extérieure

Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie

numérique extérieure

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

3 : Commande 2
Configuration
plusieurs
vitesse/position

4 : Commande 3
Configuration
plusieurs
vitesse/position

5: Commande 4
Configuration
plusieurs
vitesse/position

6 : Commande de
marche avant Jog

03-01

Multi-Function
Borne
Réglage de la
fonction S2

7 : Commande de
marche arriére Jog

8 : HAUT Commande
d'augmentation de
fréquence

9 : BAS Commande
de diminution de
fréquence

10 : Sélection 1 du
temps
d'accélération/décélér
ation

11 : Bloque la
commande
d'accélération/décélér
ation

12 : Fonction de
commutation de
marche
principale/alternative

13 : Fonction de
commutation de
fréquence
principale/alternative

03-02

Multi-Function
Borne
Réglage de la
fonction S3

14 : Arrét d'urgence
(décélération jusqu'a
zéro puis arrét)

15 : Commande de
bloc de base extérieur
(rotation libre jusqu'a
'arrét)

16 : Désactivation de
commande PID

17 : Réinitialisation
apres défaillance
(RESET)

18 : Réservé

19 : Recherche vitesse
1 (a partir de la
fréquence maximale)

20 : Fonction manuelle
d'économie d'énergie

03-03

Multi-Function
Borne
Réglage de la
fonction S4

21 : Réinitialisation
intégrale PID

22~23 : Réservé

24 : Entrée API

25 : Défaillance externe

18

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

26 : Séquence 3 fils
(commande marche
avant/arriére)

27 : Sélection local/ a
distance

Par
défaut

Attribut

03-04

Multi-Function
Borne
Réglage de la
fonction S5

28 : Sélection du mode
a distance

29 : Sélection de la
fréquence Jog

30 : Sélection 2 du
temps
d'accélération/décéléra
tion

31 : Avertissement de
surchauffe du variateur

32 : Commande sync.

33 : Freinage CC

34 : Recherche vitesse
2 (a partir de
commande de
fréquence)

35 : Entrée de fonction
de timing

36 : Désactivation de
démarrage progressif
PID

03-05

Multi-Function
Borne
Réglage de la
fonction S6

37 : Fonctionnement
en va-et-vient

38 : Ecart supérieur
d'opération de passage

39 : Ecart inférieur
d'opération de passage

40 : Commutation entre
moteur1/moteur2

41 : Veille PID

12 : Désactivation PG

43 : Réinitialisation
intégrale PG

17

03-06

Multi-Function
Borne
Réglage de la
fonction S7

44 : Commutation de
mode entre vitesse et
icouple

45 : Commande de
icouple négatif

46 : Commande servo
Zéro

A7 : Mode incendie
(Mode de
fonctionnement forcé)

18 : Accélération KEB

49 : Ecriture de
aramétres admissible

50 : Protection contre
démarrage intempestif
(USP)

29*

03-07

Multi-Function
Borne
Réglage de la
fonction S8

51 : Commutation de
mode entre vitesse et
position

52 : Référence multi-
osition activée

53 : Mode de maintien
auto 2 fils (commande
d'arrét)
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Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie
numérique extérieure

Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie
numérique extérieure

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

54 : Réservé

55 : Activation heure
RTC

Note 8

56 : Activation du
décalage RTC

Note 8

57 : Réservé

58 : Fonction de
sécurité

59~61 : Réservé

62 : Fonction EPS

63~64 : Réservé

65 : Freinage court-
circuit

Note 1

66 : PID 2 désactivé

Note 4

67 : Commutateur de
mode de générateur
d'impulsions manuel

Note 4

68 : Défaillance
externe 2

Note 4

69 : Surcharge externe

Note 4

03-08

Temps de
balayage DI
(S1~S8)

0 : Temps de balayage 4
ms
1: Temps de balayage 8
ms

03-09

Sélection type S1-
S4 de borne
multifonction

: Contact A S1
: Contact B S1

xxx0b
xxx1h

: Contact A S2
: Contact B S2

xx0xb
XX 1Xb

: Contact A S3
: Contact B S3

XOxxb
X 1xxb

: Contact A S4
: Contact B S4

Oxxxb
1xxxb

0000b

03-10

Sélection type S5-
S8 de borne
multifonction

: Contact A S5
: Contact B S5

xxx0b
xxx1h

: Contact A S6
. Contact B S6

xx0xb
xx1xb

: Contact A S7
: Contact B S7

XxOxxb
x1xxb

0xxxb : Contact A S8
1xxxb : Contact B S8

0000b

03-11

Sortie relais (R1A-
R1C)

0 : Pendant le
fonctionnement

1 : Sortie de contact de
défaut

2 : Fréquence
conforme

3 : Configuration de la
fréquence conforme

4 : Détection de
fréquence 1 (2 03-
13+03-14)

5 : Détection de
fréquence 2 (= 03-
13+03-14)

(Note 4)

6 : Redémarrage
automatique

7~8 : Réservé

9 : Bloc de base

10~11 : Réservé

12 : Détection de

surcouple

19

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

13 : Courant conforme

14 : Commande de
freinage mécanique
(03-17~18)

15~17 : Réservé

18 : Etat AP

19 : Contact de
commande API

Par
défaut

Attribut

03-12
(Note)

Sortie relais (R2A-
R2C)

20 : Vitesse zéro

21 : Variateur prét

22 : Détection de sous-,
tension

23 : Source de
commande de
fonctionnement

24 : Source de
commande de
fréquence

25 : Détection de
couple faible

26 : Absence de
référence de fréquence

27 : Sortie fonction de
timing

28 : Etat de
fonctionnement
passage vers le haut

29 : Etat de
fonctionnement
pendant passage

30 : Sélection du
moteur 2

31 : Etat servo vitesse
zéro (mode position)

32 : Contacts de
icontréle de
communication

: Minuterie RTC 1

: Minuterie RTC 2

35 : Minuterie RTC 3

: Minuterie RTC 4

37 : Sortie de détection
de perte de rétroaction
PID

38 : Déblocage du frein

39 : Détection
fréquence 1 (pour
grue)

40 : Sortie de
fréquence

41 : Position conforme
(Mode position)

U2~44 - Réservé

45 : Veille PID

16~49 : Réservé

50 : Détection de
fréquence 3 (= 03-

44+03-45)

(Note 4)

Note 8

Note 8

Note 8

Note 8




Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie

numérique extérieure

Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie
numérique extérieure

Nom du " Par . Nom du " Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
51 : Détection de 3 : Rafraichit la
fréquence 4 (= 03- fréquence a
44+03-45) 'accélération.
52 : Détection de Sortie photo-|La plage et la définition
fréquence 5 (= 03- 03-28 [coupleur  (DO1-jsont les mémes que 0
46+03-47) DOG) our 03-11, 03-12
53 : Détection de
fréquence 6 (< 03- xxx0b : Contact A
46+03-47) Sélection dela  Photo-coupleur 1
54 : Activer le freinage election de la xxx1b : Contact B
. Note 1 sortie du photo-
de court-circuit photo-coupleur
ArSr— 03-29 [coupleur 0000b
57 : Détection de
t faibl Note 2 (DO1-DOG)
Courarl aivle (DO2-DOG) xx0xb : Contact A
o8 : Détection de photo-coupleur 2 .
décelération de Note 4 xx1xb : Contact B 10
fréquence photo-coupleur 2
o9 : Detection de Note 4 . 0 : Entrée d'impulsion
surchauffe 03-30 Sélection de générale 0
Niveau de I'entrée d'impulsion 1 PWM
03-13 |détection de 0,0~599,0 0,0 :
fréquence En fonction de la
Détection largeur ) configuration de 03-30
03-14 116 frequence 0,1~255 20 . EgheIIT dlentrée Eis-e,o =0:50~32000 | oo | o
Niveau de courant 'impulsion z
03-15 onforme 0,1~999,9 0,1 03-30 = 1: 10~1 000
Temps de délai de S— Hz
03-16 [detection de 0,1~10,0 0.1 03-32 [cain denirée 1y 4 0000 100 | *1
courant conforme d'impulsion
*Niveau de Polarisation
relachement du 03-33 |d'entrée -100,0~100,0 0,0 1
03'17 freinage 0,00“599,00 0,00 d’|mpu|s|on
mécanique Temps de filtrage
**Configuration du 03-34 |entrée a 0,00~2,00 0,1 1
03-18 |niveau du freinage | 0,00~599,00 0,00 impulsions
mécanique 1: Commande de
xxxOb : Contact A R1 fréquence
xxx1b : Contact B R1 2 : Fréquence de sortie
03-19 Type de relais (R1-xx0xb : Contact A R2 0000b 3 : Fréquence de sortie
R4) xx1xb : Contact B R2 Configuration de apres démarrage
Oxxxb : Contact A R4 *10 03-35 ffonction de la progressif 2 *
|1_XXX|b : Conltacdt E R4 sortie d'impulsion {4 : Vitesse de moteur
. . _|La plage et la définition 5 - Rétroaction PID
03-20 gzrctl)e relais (R4A sont les mémes que 2 *10 ° rc'>ac on
pour 03-11, 03-12 p - Entrée PID
Sélection de la La plage et la définition [ : Sortie PG (avee
sortie du photo- piage et . carte PG)
e coupleur sont les r1n1emes1que 3 10 Echelle de sortie
03-11, 03-12 . ~ *
(D02-D0G) pour , 03-36 impulsion 1~32 000 1000 1
03-22 i ;
5 Réservé 0337 Retard minuterie 0.0~6 0000 00
0326 ON (DIO)
Maif Retard minuterie
0 : Maintien de la 03-38 0,0~6 000,0 0,0
derniére fréquence OFF (DIO)
configurée a l'arrét 03-39 Réservé
Sélection 1: Configure la Configuration de
maintien/ajusteme fréquence sur 0 a 03-40 [argeur de 0 00~5.00 0.00
03-27 . I'arrét 0 fréquence ' ’ '
nt de fréquence > Autori
HAUT/BAS - Autorise hautlbas
changement§ de Niveau de
vitesse depuis la 03-41 [détection de 0~150 10
derniére fréquence couple
configurée a l'arrét Temps de retard
03-42 (de relachement de [0,00~65,00 0,00
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numérique extérieure

Groupe 03 : Paramétres d'entrée et de sortie

Code p:?anr:lgtl:' e Plage de réglage dzfzrut Attribut
0: Temps
Sélection d'accélération/décéléra
03-43 q'gccélération/déc tiqn 1 0
élération 1: Temps
HAUT/BAS d'accélération/décéléra
tion 2
Niveau de
03-44 [détection de 0,0~599,0 0,0
fréquence 2
03-45 Détegtion largeur 0.1~255 20
de fréquence 2
Niveau de
03-46 [(détection de 0,0~599,0 0,0
fréquence 3
Largeur de
03-47 |détection de 0,1~25,5 2,0
fréquence 3
Niveau de
03-48 |détection de 0,0~999,9 0,1 Note 2
courant faible
03-49 [D¢lal de détection ly oo eee 3y vvesy | 0,01 | Note2
de courant faible
Niveau de
03-50 |détection de[0,0~599,0 0,0 Note 3
fréquence 4
Niveau de
03-51 |détection del0,0~599,0 0,0 Note 3
fréquence 5
Niveau de
03-52 |détection del0,0~599,0 0,0 Note 3
fréquence 6
03-53 [\ veau de courant iy o_gqq 01 |Notes
conforme 2

* Mode de fonctionnement 2 fils : 29; Mode de fonctionnement 3 fils : 26.
** Si la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 HZ,
la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz
Note : Pour le chassis 1 type standard H et C, la fonction DO2 est réglée
par 03-12.

21



Groupe 04 : Paramétres d'entrée et de sortie
analogique extérieure

Groupe 04 : Paramétres d'entrée et de sortie
analogique extérieure

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage | ,.c. . [Attribut Code paramétre Plage de réglage | ,.c. . [Attribut
0:Al1:0~10V 04-08 |Polarisation Al2  |100,0~100,0 0 1
.A|2 .'4~20 mA 04-09 |d'entrée Aldela [1:AI3:-10~10V 0 *10
2 AIT-10~10V carte E/S f:"l\f‘:“ﬁo Z‘ﬁ\c -
Type de signal Al2:0~10V Réal del a plage et la aefinituon
04-00 | " 7 1 églage de la . .
d'entrée Al 3 Al :-10~10V 04-10 fonction Al3 isont Igz g;emes que 10 10
AI2 : 4~20 mA our = :
AT 220 mA 9 0 : Fréquence de sortie
Al2:0~10V 1: Commande de
5 Al1:4~20 mA *9 fréquence
- A12 : 4~20 mA 2 : Tension de sortie
baelr:f/):geeet de 3 : Tension CC
04-01 filtrage du signal 0,00~2,00 0,03 4 - Courant de sortie
Al 5 : Puissance de sortie
04-02 |Gain Al1 0,0~1 000,0 100,0 b 6 - Vitesse du moteur
04-03 |Polarisation Al1  |-100,0~100,0 0 b 7 : Coefficient de
o 0 : Désactiver puissance de sortie
04-04 (A négative - 0 Note 4
9 1: Activer 8 : Entrée Al1
0 : Fréquence auxiliaire 9 : Entrée Al2
1: Gain de référence 10 - Commande de
de fréquence couple
2 : Polarisation de 11 : Courant axe g
référence de fréquence ’ c
3 : Polarisation de la 2: ’ourant axe d
tension de sortie Reglage de la 13 : Ecart de vitesse
é: Reductlon du 04-11 fonction AO 14 : Réservé 0
coefficient 15 Sortie ASR
d'accélération et de ————
décélération 16 : Reserve
5 : Courant de freinage 17 : Tension axe q
gCN 4 18 : Tension axe d
: Niveau de détection . -
de surcouple 19~20 : Réservé
7 - Niveau de 21 : Entrée PID
prévention de perte de 22 : Sortie PID
fét:;?gnﬂi’rf::t‘ le 23 : Valeur cible PID
o [Réglage de la —Onenen 24 : Valeur de
04-05 fonction Al2 8 : Limite inférieure de 0 rstroaction PID
fréquence 25 : Fréquence de
O : Saut de fréquence 4 sortie du démarreur
10 : Ajouté a Al1 rogressif
11 : Limite de couple 26 : Rétroaction PG
positi\./e. 27 : Réservé
12, : I_t!mlte de couple 28 : Contréle de la
r1]gqaL:\rﬁte de couple communication
régénératif 04-12 |Gain AO1 0,0~1 000,0 100,0 1
14 : Limite de Coup|e 04-13 |Polarisation AO1 '100,0“’100,0 0 *1
positifinégatif 04-14 RéseNVe
15 : Référence de 04-15
couple/limite de couple Réalage de la La plage et la définition
(en contrdle de vitesse) 04-16 |20 sont les mémes que 3
fonction AO2
16 : Compensation de our 04-11.
couple : 04-17 |Gain AO2 0,0~1 000,0 100,0 1
17 : Protection contre 04-18 |Polarisation AO2 [100,0~100,0 0 1
surchauffe PTC -
0:A010~10V
'tl)'elmps de . A020~10 V
alayage et de Type de signal de [
04-06 . 0,00~2,00 0,03 . ) : ~
filtrage du signal 0419 foorte AO 1 :(())21 4?~21(? r\n/A ’
AI2
0407 [Gain A12 0,0-1000,0 1000 | "1 P : AO1 4~20 mA J
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Groupe 04 : Paramétres d'entrée et de sortie
analogique extérieure

Nom du q Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
AO20~10V
3: AO14~20 mA xg
A02 4~20 mA
Temps de filtrage
04-20 (du balayage du  {0,00~0,50 0,00 1
signal AO
Temps de
04-21 [Palavageetde —y g 5 4 003 | *10
filtrage du signal
AI3
04-22 |Gain Al3 0,0~1 000,0 100,0 *10
04-23 |Polarisation AI3  |100,0~100,0 0 *10
Groupe 05 : Parameétres multi-vitesses
Nom du : Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Les temps
d'accélération et de
décélération sont
Sélection réglés par 00-14 ~ 00-
d'accélération et |24
05001 dacslération de 1: Les temps 0
multi-vitesses d'accélération et de
décélération sont
réglés par 05-17 ~ 05-
48
“Configuration de la
05-01 [fréquence de la 0,00~599,00 5,00 1
vitesse - Phase 0
“Configuration de la
05-02 0,00~599,00 5,00 1

réquence de la
vitesse - Phase 1
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Groupe 05 : Paramétres multi-vitesses

Code

Nom du
paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

05-03

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 2

0,00~599,00

10,00

1

05-04

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 3

0,00~599,00

20,00

1

05-05

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 4

0,00~599,00

30,00

1

05-06

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 5

0,00~599,00

40,00

1

05-07

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 6

0,00~599,00

50,00

1

05-08

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 7

0,00~599,00

50,00

1

05-09

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 8

0,00~599,00

5,00

1

05-10

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 9

0,00~599,00

5,00

1

05-11

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 10

0,00~599,00

5,00

1

05-12

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 11

0,00~599,00

5,00

1

05-13

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 12

0,00~599,00

5,00

1

05-14

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 13

0,00~599,00

5,00

1

05-15

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 14

0,00~599,00

5,00

1

05-16

*Configuration de la
fréquence de la
itesse - Phase 15

0,00~599,00

5,00

1

05-17

Configuration du

emps
'accélération de
Multi-Vitesse 0

0,1~6 000,0

10,0

05-18

emps de
écélération de

Configuration du
Multi-Vitesse 0

0,1~6 000,0

10,0

05-19

emps
'accélération de

Configuration du
Multi-Vitesse 1

0,1~6 000,0

10,0

05-20

emps de
écélération de

Configuration du
Multi-Vitesse 1

0,1~6 000,0

10,0

05-21

emps
'accélération de

Configuration du
Multi-Vitesse 2

0,1~6 000,0

10,0

05-22

emps de
écélération de

Configuration du
Multi-Vitesse 2

0,1~6 000,0

10,0

05-23

emps
'accélération de

Configuration du
Multi-Vitesse 3

0,1~6 000,0

10,0




Groupe 05 : Paramétres multi-vitesses Groupe 05 : Paramétres multi-vitesses
Nom du : Par . Nom du : Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Configuration du décélération de
temps de - Multi-Vitesse 11
be décélération de 0.1~6000,0 10.0 Configuration du
Multi-Vitesse 3 emps
Configuration du B34 "d'accélération de 0,1~6.000,0 100
temps - Multi-Vitesse 12
0523 d'accélération de 0.1~6000,0 10.0 Configuration du
Mult Vitesse 4 05.42 [emPs de 0,1~6 000,0 10,0
Configuration du écélération de
temps de 5 Multi-Vitesse 12
05-26 décéflérlation de 0.1~60000 100 Configuration du
Multi-Vitesse 4 0543 [CMPS 0,1~6 000,0 10,0
Configuration du accélération de
temps N Multi-Vitesse 13
Loy d'accélération de 0.1~6000,0 10.0 Configuration du
Mult-Vitesse 5 05-44 [[SPS d& 0,16 000,0 100
Configuration du écélération de
temps de - Multi-Vitesse 13
beze décéflér'ation de 0.1~6000,0 10.0 Configuration du
Mult Vitesse 5 0545 [ETP 0,1-6000,0 100
Configuration du accélération de
temps - Multi-Vitesse 14
be2s d'accélération de 0,1~6.000,0 10.0 Configuration du
Mult- Vitesse © 05.46 [CMPs 0 0,1-6 0000 100
Configuration du écélération de
temps de 5 Multi-Vitesse 14
Lo décéflér.ation de 0.1~6000,0 10.0 Configuration du
Mult-Vitesse 6 05.47 [oMPS 0,1-6 0000 100
Configuration du accélération de
temps 5 Multi-Vitesse 15
05-31 d'accélération de 0.1~6 000,0 100 Configuration du
Multi-Vitesse 7 05-48 [°MPS de 0,1~6000,0 10,0
Configuration du écélération de
05-32 Ejelm;,)ls, det. . 0.1~6 000,0 10,0 Multi-Vitesse 15
ecg er'a ion de * Si la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 HZ,
Multi-Vitesse 7 o . .
Configuration du la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz
05-33 [eMPS 0,1~6 000,0 10,0
d'accélération de
Multi-Vitesse 8
Configuration du
05-34 [mPS de 0,1~6 000,0 100
décélération de
Multi-Vitesse 8
Configuration du
05:35 [STPS 0,1~6 000,0 100
d'accélération de
Multi-Vitesse 9
Configuration du
05-36 [MPS 9 0,1~6 000,0 100
décélération de
Multi-Vitesse 9
Configuration du
05-37 [eMPS 0,1~6 000,0 10,0
d'accélération de
Multi-Vitesse 10
Configuration du
05-38 [CmPs de 0,1~6 000,0 100
décélération de
Multi-Vitesse 10
Configuration du
0539 [STPS 0,1~6 000,0 100
d'accélération de
Multi-Vitesse 11
05-40 [COnMiguration du 5 4.6 0gg 0 100
temps de
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Groupe 06 : Paramétres de fonctionnement du
programme automatique

Nom du . Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Désactiver fonctionnement -
1 : Exécute un mode de Phase 7
fonctionnement a un seul *Configuration de
cycle. La vitesse de la fréquence de "
redémarrage dépend de 06-08 fonctionnement - 0,00~599,00 5,00 1
la vitesse d'arrét Phase 8
précédente. . - -
2 : Exécute un mode de lC?rjflguratlog de
fonctionnement & cycle 06-09 |2 requence oe 0,00~599,00 5,00 1
continu. La vitesse de fonctionnement -
redémarrage dépend de Phase 9
|a vitesse d'arrét *Configuration de
précédente. |a fréquence de .
3 : Aprés I'achévement 06-10 fonctionnement - 0,00~599,00 5,00 1
d’'un seul cycle, la vitesse Phase 10
de fonctionnement en “Confi tiond
cours est basée sur la or] quration de
vitesse de la derniére 06-11 la ffefluence de 0,00~599,00 5,00 *1
phase. La vitesse de fonctionnement -
I redémarrage dépend de Phase 11
39|90t|°f7 du mode 5 vitesse d'arrét "Configuration de
06-00 |de fonctionnement [précédente. 0 la fréquence de .
automatique 4 : Exécute un mode de 06-12 fonctionnement - 0,00~599,00 5,00 1
ffonctionnement a un seul Phase 12
cycle. La vitesse de " - -
redémarrage sera basée Corjflguratlon de
sur la vitesse de la phase 06-13 |a fréquence de 0.00~599.00 500 *
0. fonctionnement - ' ' '
5 : Exécute un mode de Phase 13
fonctionnement a cycle *Configuration de
continu. La vitesse de la fréquence de .
fedémarrage sera basée 06-14 on Cti?)nn ement - 0,00~599,00 5,00 1
sur la vitesse de la phase Phase 14
0. " - -
6 : Aprés 'achévement Corjflguratlon de
d’un seul cycle, la vitesse 06-15 la freguence de 0.00~599.00 500 *
de fonctionnement en fonctionnement - ! ' '
cours est basée sur la Phase 15
vitesse de la derniére Configuration du
phase. La vitesse de emps de
démarrage sera basée o %
i . 06-16 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1
sur la vitesse de la phase .
0 la vitesse - Phase
[*Configuration de OC o
|a fréquence de . . L ontiguration du
06-01 fonctionnement - 0,00~599,00 5,00 1 emp.s de
Phase 1 06-17 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1
*Configuration de I1a vitesse - Phase
la fréquence de 5 . . -
06-02 fonctionnement - 0,00~599,00 10,00 1 Configuration du
Phase 2 18 fomonmement de | 00-6 0 1
06-03 |2 frequencede 14 0o 99 99 2000 | *1 >
fonctionnement - - -
Phase 3 ItConflgt(;ratlon du
n : emps de
I: gggggﬁfg ede 06-19 ffonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1
06-04 fonctionnement - 0,00~599,00 30,00 1 I; vitesse - Phase
Phase 4 Confiauration d
[*Configuration de onfiguration du
06-05 [2 réquence de 1 4 44 5a9 00 4000 | *1 BN oo o | 0.0-6:000.0 00 |
fonctionnement - ’ ' ’ : longtlonnem;hn el ' '
Phase 5 a vitesse - Phase
o ; 4
Configuration de Configuration du
06-06 ';;ﬁg‘:}iliﬁ;ﬁ | 0,00~599,00 50,00 | *1 ftemps de
06-21 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1
Phase 6 X
*Confiauration de la vitesse - Phase
06-07 "9 0,00~599,00 50,00 1 5
la fréquence de
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programme automatique

programme automatique

Groupe 06 : Paramétres de fonctionnement du

Code p:?anr:lgtt:' e Plage de réglage dzfzrut Attribut Code p:;?]gtl: e Plage de réglage dzfzrut Attribut
Configuration du Sélection du sens de [0 - Arrét
temps de 06-37 [fonctionnementde la [1 : En avant 0
06-22 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 * itesse - Phase 5 2 : En arriére
la vitesse - Phase Sélection du sens de [0 : Arrét
6 06-38 [fonctionnement de la |1 : En avant 0
Configuration du itesse -Phase 6 |2 : En arriére
temps de Sélection du sens de [0 : Arrét
06-23 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 06-39 [fonctionnementde la |1 ; En avant 0
la vitesse - Phase itesse - Phase 7 2 : En arriére
U Sélection du sens de [0 : Arrét
Configuration du 06-40 ffonctionnementde la |1 : En avant 0
temps de itesse - Phase 8 [P : En arriére
06-24 ffonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 Sélection du sens de 10 : Arrét
la vitesse - Phase 06-41 ffonctionnementde la |1 : En avant 0
8 itesse - Phase 9 |2 : En arriere
(Configuration du Sélection du sens de [0 : Arrét
temps de 06-42 ffonctionnement de la [1 : En avant 0
06-25 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1 itesse - Phase 10 2 : En arriére
|a vitesse - Phase Sélection du sens de [0 : Arrét
9 06-43 [fonctionnement de la |1 : En avant 0
Configuration du itesse - Phase 11 2 : En arriére
temps de Sélection du sens de [0 : Arrét
06-26 ffonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 " 06-44 ffonctionnement de la [1 : En avant 0
la vitesse - Phase itesse - Phase 12 [2 : En arriére
10 - Selection du sens de [0 : Arrét
Configuration du 06-45 ffonctionnement de la [1 : En avant 0
temps de itesse - Phase 13 |2 : En arriére
06-27 fon(;tlonnement de| 0,0~6 000,0 0,0 “1 Sélection du sens de |0 - Arrét
la vitesse - Phase 06-46 ffonctionnement de la |1 : En avant 0
11 itesse - Phase 14 |2 - En arriére
Configuration du Sélection du sens de [0 : Arrét
femps de 06-47 [fonctionnement de la [1 : En avant 0
06-28 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 “1 itesse - Phase 15 2 - En arrigre
la vitesse - Phase I - - -
12 * i la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 HZ,
Configuration du la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz
temps de
06-29 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1
la vitesse - Phase
13
Configuration du
temps de
06-30 [fonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 1
la vitesse - Phase
14
Configuration du
temps de
06-31 ffonctionnement de | 0,0~6 000,0 0,0 *1
la vitesse - Phase
15
Selection du sens de [0 : Arrét
06-32 [fonctionnementde la |1 : En avant 0
vitesse - Phase 0 [2 : En arriere
Sélection du sens de [0 : Arrét
06-33 f[fonctionnement de la |1 : En avant 0
vitesse - Phase 1 2 - En arriere
Sélection du sens de [0 : Arrét
06-34 f[fonctionnement de la |1 : En avant 0
vitesse - Phase 2 [2 : En arriere
Sélection du sens de [0 : Arrét
06-35 [fonctionnementde la |1 : En avant 0
vitesse - Phase 3 2 - En arriére
Sélection du sens de [0 : Arrét
06-36 [fonctionnementde la |1 : En avant 0
vitesse - Phase 4 2 - En arriére
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Groupe 07 : Paramétres Marche/Arrét

Nom du

Par

Nom du

Par

Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Sélgction de | 0 Desactiver Courgnt de
redémarrage apres fonctionnement de
07-00 |“N€ coupure de 0 07-19 rgcherche de 0~100 50
courant Cn vitesse de
. 1: Activer .
momentanée/une détection de
anomalie direction
Temps de Courant de
redémarrage 5 o fonctionnementde |,
e lautomatique aprés 0~7200 0 U recherche de 0~100 20
anomalie vitesse
Nombre de Temps intégral de
tentatives de 07-21 |recherche de 0,1~10,0 2,0
0702 4 e émarrage 0-10 0 vitesse
automatique Temps de délai de
07-03 Réservé 07-22 rgcherche de 0,0~20,0 0,2
vitesse
0 : Quand la Temps de
commande de marche 07-23 [rétablissement de |0,1~5,0 2,0
externe est activée, tension
démarrage direct dés Sélection de la R~
Démarrage direct |la mise sous tension détection direction 0: Désactiver
07-04 jalamisesous |1 :Quandla 1 07-24 li¢ Ia recherche de 1 Act 1
tension commande de marche vitesse Acver
extérieure est activée, Temps de
impossibilité de 07-25 |détection de basse|0,00~1,00 0,02
démarrage directa la tension
__ mise sous tension. Sélection dumode |0 : Démarrage avec
Dglal de o de démarrage de recherche de
07-05 ldem?”age directa 1,0~300,0 35 07-26 2114t en roue libre vitesse 0
ta mise sous SLv 1 : Démarrage normal
Feqsmn - Sélection de 0 : Démarrage avec
dtequence de 07.97 [démarrage aprés recherche de 0
07-0 [d€Marrage du 0,0~10,0 05 anomalie pendant le vitesse
freinage par mode SLV 1 : Démarrage normal
injection CC . . |0: Démarrage avec
Courant de Démarrage apres recherche de
07-07 [freinage par 0~100 50 07-28 ploc de base vitesse 0
injection CC pxtemne 1 : Démarrage normal
Temps de freinage Sélecti '
s HE élection de . Yy
07-08 |par injection CC & | 0,00~100,00 0,50 0 : Non autorisé a
IF‘)arrétJ commande de fonctionner
—— — 07-29 marche a 0
0: Pecﬂeleratlon jusqu'a I'actionnement du |1 : Autorisé a
I'arrét freinage CC fonctionner
- 1: Arrét en roue libre Sélection du 0 : Désactiver
07-09 Selection dumode 2 : Arrét de freinage 0 07-30 |niveau de basse : 0
darrét CC dans tous les ftension 1: Activer
charpps . ““Fréquence de
3 : Arrét en roue libre 07-31 [fonctionnement a |0,00~599,00 10,00
avec minuterie basse tension
07:10 Résori 0 : Désactiver
07-12 1:Mode 1 : Exécute
Niveau de 200 V:: 150-300 190 Félection du mode 3;::3[:; gelgcmsiesous
Ivea 400V - 250-600 380 07-32 (de recherche de 1 °° 0
07-13 |détection de basse : vitesse tension
, 690 V : 500~600 546 recherche de vitesse &
07-14 [T °TP® %P1 1,00~10,00 2,00 chaque fois
;)-(Cl 2 |c:jn - Sélection de la 0 : Frequence de
3 iveau de pré- » - L sortie maximum du
07-15 | itation 50~200 100 07.33 [réquence initiale | L 0
Temps de freinage dg la recherche de 1 Commande de
07-16 |par injection CC au|0,00~100,00 0,00 vitesse fréquence
demarrage _ Démarrage temps
07-17 Reéserve 07-34 |de freinageen  [0,00~100,00 0,00 |Note 1
07-1 |/emps de blocde |44 court-circuit

base minimum
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Groupe 07 : Paramétres Marche/Arrét Groupe 08 : Paramétres de protection
Nom du : Par . Nom du : Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
Arrét temps de pocxOb : La prévention de
07-35 [freinage en court- 0,00~100,00 0,50 [ Note 1 03'39‘? est activee en
circuit laccélération.
xxx1b : La prévention de
07-36 So'urant de it 10.0~200.0 1000 | Note 1 calage est désactivée en
-36 (ffreinage en court- 0, , , ote laccélération.
circuit limité XxOxb : La prévention de
07-37 icalage est activée en
= Réservé décélération.
07-41 xx1xb : La prévention de
07-42 Gain limite de b 0~500 0 Note 2 ggla’%e} e?t désactivée en
- tension ’ ’ eceleration. :
Temps de freinage zg;;xgbe:;‘; Zgi‘\’leégt'o” de
07-43 (2N courtdirauitde | 00440 5 000 |Note3 Fonction d pendant le
|a recherche de onction de :
; 08-00 [prévention de fonctionnement 0000b
vitesse PM | x1xxb : La prévention de
Temps de freinage calage calage est désactivée
CCdela pendant le
07-44 recherche de 0,00~100,00 0,00 |Note3 fonctionnement
itesse PM 0xxxb : La prévention de
— icalage pendant le
= [Sélectiondela  [0: STP2 activée fonctionnement est basée
07-45 ; 0 Note 4
fonction STP2 1 STP2 désactivée sur le temps de
Limite de courant décélération de vitesse-
07-46 iniection CC 0~150 100 | Note5 hase 1.
par injection 1xxxb : La prévention de
Mode de 0 : Désactivé calage pendant le
: foncti t est basé
07-47 freQUence.de 1 Mode 1 0 Note 8 S‘L”rcle'otzfr‘ne;g%ne estbasee
cpmmutatlon de b - Mode 2 décélération de vitesse-
vitesse PM i hase 2.
*07-13 Niveau de détection de basse tension, celui-ci est activé lorsque Niyeau 'de y HD - 150
A . . A o 4 |Prévention de " :
07-30 Sélection du niveau de basse tension est défini sur 0 (Activé) et 08-01 calage en 20~200 ND - 120
que la limite de fréquence inférieure est définie sur 250 V. Cette accélération
application est destinée al'alimentation de secours (EPS) Niveau de 200V : 330 V~410V 385V
" s’i la fr<.’equence Vde sortie maxirrjale du moteur est supérieure a 300 HZ, 08-02 2;?:32“3? de 2(7)(5) x gﬁgxﬁgg V 797500VV
la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz décélération 690 V -1 080~1 200 1140 V
Niveau de
o HD : 160
08-03 prévention de 30~200
calage pendant le iy
fonctionnement ND: 120
08-04 Réservé
xxx0b : La protection
contre les surcharges
est désactivée.
xxx1b : La protection
contre les surcharges
est activée.
xx0xb : Démarrage a
o froid de la surcharge
Sélection pourla |4, moteur
08-05 lprotectlcr)]n contrg xx1xb : Démarragea | 0001b
es tsurc glr_%es U |chaud de la surcharge
moteur (OL1) du moteur
XOxxb : Moteur
standard
x1xxb : Moteur pour
fonctionnement du
variateur
0xxxb : Réservé
1xxxb : Réservé
ocece | rotacton.
08-06 fonctionr?ement de contre les surcharges 0
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Groupe 08 : Paramétres de protection
Code p'::’angtl: e Plage de réglage d;‘aarut Attribut
les surcharges protection contre les
(OL1) surcharges
0 : Protection 0 contre
les surcharges du
. moteur (OL1)
ergfeacliigr? contre 1 : Protection 1 contre
08-07 lp les surcharges du 0 Note 2
es surcharges du
moteur (OL1) moteur (OL1)
2 : Protection 2 contre
les surcharges du
moteur (OL1)
Régulation At
08-08 [automatique de la 0 - Activer 0
tension (AVR) |1 : Désactiver
Selectlgn dela 0 : Désactiver
08-09 protection contre 0
les pertes de .
p .
. 1: Activer
phase en entrée
Sélection de la L
0810 |Protection contre 0 : Désactiver
" lles pertes de 0
p .
bhase en sortie |1 Activer
=i Réservé
08-12
0 : Détection de
surcouple désactivée
1:Démarrage de la
Sélection de la ?rztefgr?geliz)sr?flijeulr?ée est
08-13 |détection de attginte. 9 0
surcouple 2 : Démarrage de la
détection lorsque le
fonctionnement a
démarré.
0 : Décélération
jusqu'a l'arrét lorsque
le surcouple est
détecté.
1 : Affichage
Sélection du d'avertissement
08-14 [fonctionnement en |lorsqu’un surcouple 0
surcouple est détecté.
Poursuivre le
fonctionnement.
2 : Arrét en roue libre
lorsqu'un surcouple
est détecté
Niveau de
08-15 |détection de 0~300 150
surcouple
Temps de
08-16 |détection de 0,0~10,0 0,1
surcouple
0 : Détection de
couple faible
désactivée
1: Démarrage de la
Sélectionde la  |détection lorsque la
08-17 (détection de fréquence configurée 0
couple faible est atteinte.
2 : Démarrage de la
détection lorsque le
fonctionnement a
démarré.
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Nom du

Par

Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
0 : Décélération jusqu'a
I'arrét lorsqu'un couple
faible est détecté.
1 : Affichage
Sélection du d’avertissement
08-18 fonctionnementa |orsqu'un couple faible 0
faible couple est détecté. Poursuivre
le fonctionnement.
2 : Arrét en roue libre
lorsqu'un faible couple
lest détecté
Niveau de
08-19 (détection de 0~300 30
icouple faible
Temps de
08-20 (détection de 0,0~10,0 0,1
icouple faible
Limite de
prévention de
08-21 [calage en acc. au- [1~100 50
dela de vitesse de
base
Temps de
détection de la
08-22 [prévention de 2~100 100
calage en
fonctionnement
Sélection du défautly . ~ o
08-23 (de mise a la terre P : Desactiver 0
(GF) 1 : Activer
0 : Décélération jusqu'a
Sélection de ['arrét
08-24 foncti'onneme.nt en (1 : Arrét en roue libre 0
cas d’anomalie )
externe 2: Fonf:tlonnement
continu
0 : Détecte
immédiatement quand
I I'alimentation est
Sélection de activée
08-25 |détection ——— 0
d'anomalie externe ! : Demarrage de la
détection lorsque le
fonctionnement a
démarré.
08-26
= Réservé
08-29
Sélection de la 0 : Décélération
08-30 fc?nctiop ' jusqu’a l'arrét 0
d'autorisation o )
B 1 Arrét en roue libre
d'exécution
08-31
= Réservé
08-34
0 : Désactiver
Sélection panne de1 'I.[;?:éileratlon jusqua
08-35 |surchauffe du - : 0
moteur 2 : Arrét en roue libre
3 : Poursuivre
I'exécution
Constante de
08-36 temps du filtre 0,00 ~ 5,00 2,00
d'entrée PTC
Fonction de 0 : Mise en service
08-37 |contréle du 1 : Démarrage 0
ventilateur ermanent
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Groupe 08 : Paramétres de protection

Nom du : Par . Nom du . Par .
Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
2 : Démarrage a haute Temps de délai de
ftempérature (Note) - [la perte de signal 5
08-38 Délai d'arrét du 0~600 60 08-57 Al2 en mode 0.0~10.0 10 |Noted
ventilateur incendie
Temps de délai de 0 : Maintien du
la protection contre|, _ Sélectiondela  [fonctionnement
L la surchauffe du 1~300 60 08-58 de sianal A2 1: Vitesse en mode 1 Note 4
moteur perte de signal Al2 jcengie (08-52)
Niveau de HD - 150 len mode incendie 2 : Fréquence de sortie
prévention de ) maximale (01-02)
08-40 [calage 20~200 g [Sens du moteur en(0 : En avant
d'accélération du ND : 120 L8 mode incendie 1: En arriére 0 Note 4
Moteur 2 0860 [1o1de Passe en - qqq0 grsag 0 |Note4
Limite de mode incendie
prevention de Note : Les modles de 200 V 50 HP et 400 V 100 HP et supérieurs n'ont
08-41 [calage 1~100 50 .
d'accélération pas cette fonction.
Moteur 2
Niveau de
08-42 rotection PTC 0.1~100V 07
Niveau de
L redémarrage PTC 0.1~10,0V 03
Niveau
08-44 |d'avertissement [0,1~10,0 V 0,5
PTC
08-45 Réservé
Niveau de
08-46 rempérature -0 - +254 °C 0 Note 4
conforme
Niveau de
08-47 [réinitialisation de lal-0 - +254 °C 0 Note 4
empérature
08-48 Selectlpn du mode 0 De§actlver 0 Note 4
incendie 1 Activer
0 : Réinitialisation
Etat de laborne  faprés mise hors
d'entrée ftension
L multifonction du |1 : Réinitialisation 0 Note 4
mode incendie  japrés retrait de la
borne
Etat de la borne
. . IXXX0b : Contact A S6
08-50 multlfo.nctlon'du XXX1b - Contact B S6 0000b | Note 4
mode incendie
Source de réglage [0 : Vitesse mode
de la vitesse du  [incendie (08-52)
L moteur enmode |1 : Contrdle PID 0 Note 4
incendie 2 - Al2
0852 |/Itesse du moteur ly o100 59 100,00 | Note 4
en mode incendie
Niveau de
08-53 |détection PID du [0~100 0 Note 4
mode incendie
Temps de délai de
08-54 [perte PID en mode (0,0~10,0 1,0 Note 4
incendie
0 : Maintien du
Sélectiondela  [fonctionnement
détection de perte |1 : Vitesse en mode
L de rétroaction PID |incendie (08-52) ! Note 4
en mode incendie [2 : Fréquence de sortie
maximale (01-02)
Niveau de
0856 (2ctection dusignal iy 4145 800 |Note4
Al2 en mode
incendie
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Groupe 10 : Paramétres PID

Nom du . Par ; Nom du : Par .
Code paramétre Plage de réglage | ... . [Attribut Code | ramatre Plage de réglage | .. . [Attribut
INV Adresse de 1: Al1 donnée
09-00 |poste de 1~31 1 *3 D - A2 donnée
communication Configuration de la [3 : Pl donnée
09-01 Sélection dlf mgde 0: MODBUS 0 *3 10-00 source de valeur 4 :10-02 donnée 1
de communication cible PID 5 Réserve
0:1200 6 : Commande de
e onfiauration de | 1:2400 fréquence (00-05)
onfiguration de la[ i -
09-02 |vitesse de 2 : 4800 4 *3 Configuration de la |1 * Al1 donnée
transmission (bps) 3:9600 10-01 |source de valeur 2 : Al2 donnée 2
4:19200 de rétroaction PID |3 p| qonnée
5:38400 10-02 [Valeur cible PID__[0,00~100,00 0,00 | *1
0: 1 bit d'arrét . 4sactive
09-03 [Selection bit d'arrét Akl 0 3 xxx0b : PID désactive
1: 2 bits d'arrét xxx1b : PID activé
- ol 0 : Aucune parité xg(;ﬁ?v(;%?éactéristique
élection de la Y . .
09-04 arite 1: Bits pairs 0 3 xx1xb : Caractéristique
2 : Bits impairs négative PID
Sélection des bits . . . ~  XOxxb : Valeur erronée
0905 [de données de | 0 Donnees 8 bits 0o | 3 10.03 1 21° %€ €% pip go controle D | 0000
communication 1: Données 7 bits x1xxb : Valeur de
Temps de rétroaction PID de
09-06 |détection d'erreur | 0,0~25,5 0,0 *3 icontréle D
de communication 0xxxb : Sortie PID
0 : Décélération jusqu'a 1xxxb : Sortie PID +
I'arrét basée sur le temps de
décélération 1 lorsqu'une Cgmmande de
erreur de communication se frequence
produit. 10-04 (Gain de rétroaction| 0,01~10,00 1,00 1
1: Arrét en roue libre : :
orsquune eneu de 5 10-05 (Clapr)am proportionnel 0,00~10,00 100 *
Sélection de ['arrét |communication se produ R -
e o e N L e e R
décélération 2 lorsqu'une 2 "
erreur de communication se 10-07 Temps différentiel 0.00~10.00 0.00 *1
produit. (D) ' ' '
3: Maintien du Limite de
foncti t lorsqu’ 10-08 |, . 0,00~599,00 0 Note 2
errur de communicaion se fréquence Al
produit. 10-09 [Polarisation PID -100,0~100,0 0 1
Nombre de Y
T de délai d .
09-08 [tolérances aux 1~20 1 *3 10-10 sgrrtri]gilg clal de 0,00~10,00 0,00 1
lerreurs de comm. 0 - Désact
09-09 [Temps d'attente | 5~65 5 *3 Sélection de la - Jesaciver
09-10 Réservé 10-11 |détection de perte | 1: Avertissement 0
de rétroaction PID -
*3 : Le paramétre 09 ne doit pas étre influencé par 13-08 (Rétablir la 2. Erreur
configuration d'usine) 10-12 N'V',Detec', perte 0~100 0
de rétroaction PID
Détec. perte de
10-13 [rétroaction PID 0,0~10,0 1,0
Temps
10-14 |Limite intégrale PID| 0,0~100,0 100,0 *1
1045 110 96169268 g 0 |Note2
1016 [0 99169299 | 109 0 |Note2
“Fréquence de
10-17 |démarrage de 0,00~599,00 0,00
veille PID
10-18 Te.mps de retard de 0,0~2555 00
veille PID
10-19 [ Frequencede 14 0o 5a9 0 0,00
réveil PID
10-20 Tlem.ps de retard de 0,0~255,5 00
réveil PID
10-21 Réservé
10-22
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Groupe 10 : Paramétres PID

Nom du

Par

Nom du

Par

Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut Code paramétre Plage de réglage défaut Attribut
10-23 [Limite de sortie PID| 0,00~100,0 100,0 1 10-41 Commutateur 0: PID général 0 Note 2
10-24 |Gain de sortie PID | 0,0~25,0 1,0 mode PID 1:PID Type D

0 : Sortie d'inversion 10-42

10-25 Sélection de sortie [non autorisée 0 = Réservé
d'inversion PID 1 : Autoriser sortie 10-46

d'inversion 10-47 Grain proportionnel 0,00~10,00 300 |Noted
Temps 3 (P)

10-26 Ii ?gt?grl]e(rjitlgirgllgece 0.0~255 00 10-48 Empz Lr;;feég:::ti I(I)0,00~100,00 0,50 [Noted
oD 1049 |, (D)p 0,00~10,00 0,00 |Noted
Po'larisation * i la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 HZ,

10-27 [affichage de 0~9 999 0 o . .
rétroaction PID la résolution de fréquence passe a 0,1 Hz

10-28 Réservé

o . 0 : Désactiver
10:29 501" 98 Vel T aciver 1
2 : défini par DI
Limite supérieure -

10-30 de cible PID 0,0~100,0 100,0
Limite inférieure de

10-31 cible PID 0,0~100,0 0,0

10-32 Réservé
\Valeur maximale

10-33 de rétroaction PID 1~10000 989
Largeur décimale ~

10-34 ) 0~4 1

0:%
1:FPM
2:CFM
3:SPI
4. GPH
5:GPM
6:IN
7:FT
8:/s
9:/m
10:/h
11 °F
10-35 |Unité PID 12 :inW 0 *7
13: HP
14 :mls
15 : MPM
16 : CMM
17 W
18 : KW
19:m
20:°C
21:TRMIN
22 : Bar
23 :Pa
24 : KPa

10-36 SEEF‘,')” proportionnell o 510,00 300 |Note2

10-37 |Temps Intégral 2 (1)} 0,00~100,00 0,50 |Note2

1038 |y TP° e | 0,00-10,00 000 |Note2
[Configuration de

10-39 [afréauencede | 54 50 509 00 30,00
sortie de la
déconnexion PID
Sélection de la 0:D

: . Désactiver
10-40 fréquence de 0

compensation de

veille PID

1: Activer
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Par

Par

Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
0 : Autorise la d'énergie
rotation en avant et automatique
en arriére Niveau de détection
Sélection de 1 Autorise de I'économique ~
11-00 |verrouillage de uniquement la 0 e d'énergie 0~100 10
direction rotation en avant automatique
2 : Autorise Coefficient
uniquement la 11-24 |d'économie d'énergie 2)’00~655'34 (Note
rotation en arriére automatique
0: Calibrage de la 11-25
) fréquence porteuse . . ~ Réservé
11-01 |Fréquence porteuse de sortie 1 11-27
1~16 : 1-16 kHz Gain de fréquence
o 0 : Désactiver 11-28 |de la prévention de | 1~200 100
1102 poeciondela I Soft P 7 0 surtension 2
onction Soft 2 Soft PWM 2 Sélection de 0 : Désactiver
Sélection de la 0 : Désactiver 11-29 fréduction 1- Activer 0
réduction 0 automatique
11-03 automatique de la | 1: Activer Limite max. de
fréquence porteuse 11-30 frequence porteuse | 2~16
Réglage du temps K?”?t‘b'e —
de la courbe en S au Imite min. de
11-04 début de 0,00~2,50 020 11-31 [fréquence porteuse | 1~16
'accélération variable
Réglage du temps 130 Salfn proportionnel 20-3 "
de la courbe en S a 5 € frequence ~
105 1. rét de 0,00~2,50 0,20 orteuse variable
l'accélération fmplitude
o e e o0 | or |
e la courbe en S au
11-06 46but de Ia 0,00~2,50 0,20 cC .
décélération IAmplitude de
(Configuration du 11-34 [réduction de filtrage | 0,1~10,0 5.0 1
temps de courbe S & de tension CC
M07 4 rrét de la 0,00~2,50 0,20 Niveau de bande
décélération 11-35 [morte du filtre de 0,0~99,0 10,0 *1
11-08 |Fréquence de saut 1| 0,0~599,0 0,0 nen§|on C(?
11-09 [Fréquence de saut 2| 0,0~599,0 0,0 Gain de fréquence )
11-10 |Fréquence de saut3 | 0,0~599,0 00 L= Sﬁr{’erﬁlﬁ,';“"” de | 0,000~1,000 0050 | ™
Largeur de " o
Ul fréquence de saut 00-25,5 1.0 fré(;rl?gr?cdeede
Gain manuel 5 11-37 |, . 0,00~599,00 5,00
12 4 conomie d'énergie 0~100 80 Fs)Lert\fnnstilgs de
Temps de retour « -
113 1. tomatique 0~120 60 1 Tension de 200V :200~400V | 300
TR démarrage de 400 V : 400~800 V 700
~ Réserve 11-38 |déceleration de 575V : 500~1000 V| 900
1117 proventonde oo :600~1200v | 1080
U ggféfgﬁergm?g?e 0,0~599,0 0,00 Tension d'arrét de  [200 V' : 300~400 V 350
0 - L'économie 11-39 décélération de 400 V : 600~800 V 750
d‘énergie prévention de 575V :500~1000V| 950
. automatique est surtension 690 V: 600~1200V [ 1140
Fonction désactivee 0 : Désactiver
11-19 [automatique 1. L'éconoﬁwie 0 1~ Mode 1 de
d'économie d'énergie; d‘énergie prévention de
automatique est Sélection de la 5 .Sl\;:rtgnzlzn
activee. 11-40 |prévention de - viode 2 de 0
Temps de filtrage de surtension prévention de
11-20 ['économie d'énergie | 0~200 140 surtension
automatique 3 Mgde 3 de
Limite supérieure de prévention de
11-21 |tension du réglage | 0~100 100 surtension
d'économie d'énergie 11-41 Sélection de la 0 : Décélération 0
. détection de jusqu’a I'arrét quand
11-p2 [Rédlage dutemps | o o0, 20 | " : :
d'économique
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Par

Par

Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
disparition de la la fréquence de 1: Lorsque
fréquence de référence disparait UP/DOWN
référence 1:Le (HAUT/BAS) sur le
fonctionnement est clavier est activé, il
défini par le sera activé lors de la
Parametre 11-42 modification de la
lorsque la fréquence fréquence.
de référence .
disparait 11-57 Réservé
Niveau de disparition ; CNAemts
1142 |delafréquence de | 0,0~100,0 80,0 L e o 0 Desactiver o | o
référence référence 1: Activer
Mgintien dela Candela
s g:g]‘;erp;gea” 00-5990 00 11-59 prévention 0,00~2,50 *
Temps de maintien ﬁ'oscnlatlon g
. " imite supérieure de
U ggr:fafrrr‘;q‘;ence au | 00~100 00 11-60 |la prévention 0~100 .
Nain gd ] d'oscillation
145 | :'Tj;’lei I'aarrét 0,0~599,0 0,0 Paramétre de temps
q — 11-61 |de la prévention 0~100 0
Temps de maintien dloscillation
11-46 |de la fréquence a 0,0~10,0 0,0 — 0 Mode 1
'arrét Sélection de la 1 : Mode >
Temps de| K 11-62 |prevention - Moce 1
147 lgecelération ke | %0289 00 | ™ dloscillation 2 Mode 3
200V : 190~210 200 e
1145 INiveau de détection 100V :380420 200 1163 Selection 0 Désactiver 1
KEB 575 V- 540~570 555 magnétisme fort | - Activer
690 V : 540~684 555 Réglage du gain de
11-49  |Gain servo zéro 0,01~5,00 1,00 11-64 |vitesse 0,1~10,0 1,0
11-50 |Compte servo zéro | 0~4 096 12 d'accélération
_ . 0 : Désactiver 200V : 200 V~400V| 370
11-51 Sg'fifgggedzeé‘;f'”age . 0 1165 [Tension cible du 400V -400 V~800 V| 740
1: Activer = Icircuit principal 575V :520V~1040V | 962
1152 giveau. de contrle 0,0~100,0 % 00 “ : 690 V:624V~1248V | 1154
u statisme Fréquence de
Retard du controle . 11-66 (commutation PWM [6,00~60,00 20 Note 2
1583 14 statisme 0,01~2,00 02 1 2/3 phases
0: Ng pas 5 ' 11-67 Plage de fréquence 0~12 000 0 Note 2
Initialisation de supprimer I'énergie Soft PWM 2
11-54 Pénergie cumulée cumulée 0 *1 Fréquence de
1 : Supprimer 11-68 [commutation Soft  6,00~60,00 20 Note 2
I'énergie cumulée PWM 2
0: La touche STOP Gain de la
(arrét) est 11-69 |prévention 0,00~200,00 5,00 [Note1
désactivée quand la d'oscillation 3
commande de Limite supérieure de
fonctionnement n'est 11-70 |la prévention 0,01~100,00 5,00 [Note1
pas fournie par d'oscillation 3
e [Sélection dela I'opérateur. Paramétre de temps
s touche STOP ! 11-71 ld sventi
1 La touche STOP - e la prévention 0~30 000 100 | Note 1
(arrét) est activée doscillation 3
quand la commande (Gain de la
de fonctionnement p'rev"jm'?n
n'est pas fournie par 11-72 (d gscnlatlon pour la {0,01~300,00 30,00 |Note 1
Popérateur. frequencelde
commutation 1
0: Lorsque Gainde la
UP/DOWN prévention
(HAUT/BAS) sur le 11-73 [doscillation pourfla [0,01~300,00 50,00 | Note 1
(HAUT/BAS) ' / commutation 2
sur ENTER, aprés la Statisme-fréquence
modification de la 11-76 0,00~599,00 0,00 [Note4

fréquence, pour
I'activer.
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Groupe 12 : Paramétres de surveillance

Code |Nom du paramétre | Plage de réglage dzfzrut Attribut

177 fﬁat'sme'freq“ence 0,00~599,00 0,00 | Note 4
iveau 2

1178 |/aleurdecartdu 1, 5 100 09 0,00 |Note4
lcouple statique

*: Se reporter a I'annexe 1 de notre manuel d'instructions.

** Si la fréquence de sortie maximale du moteur est supérieure a 300 Hz, la

résolution de fréquence passe a 0,1 Hz

Note : Le paramétre de 11-01 peut étre modifié pendant le fonctionnement, la

plage est de 1 & 16 KHz.

Groupe 12 : Paramétres de surveillance

Code

Nom du paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

12-00

Sélection de I'écran
d'affichage (LED)

00000~77777

A partir du bit le plus
@ gauche, il affiche
'écran lorsqu’on
appuie sur la touche
DSP dans l'ordre.

0 : pas d'affichage

1: Courant de sortie

2 : Tension de sortie

3 : Tension du bus CC

4 : Température du

00321
(Note 4)
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Code

Nom du paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

dissipateur de chaleur*
5 : Rétroaction PID

6 : Valeur Al1

7 : Valeur Al2

12-01

Mode d'affichage de
rétroaction PID
(LED)

0 : Affichage de la
valeur de rétroaction
par nombre entier
(Xxx)

1. Affichage de la
valeur de rétroaction
par la valeur avec
une décimale (xx.x)

2 : Affichage de la
valeur de rétroaction
par la valeur avec
deux décimales
(X.xx)

6

12-02

Réglage de ['unité
d'affichage de la
rétroaction PID
(LED)

0 : xxxxx (pas
d'unité)

1 : xxxPb (pression)

12 : xxxFL (débit)

6

12-03

Affichage de vitesse
de la ligne (LED)

0~60 000

1500/
1800

6

12-04

vitesse de la ligne
(LED)

Modes d'affichage de

0 : Affichage de la
fréquence de sortie
du variateur

1 : Affichage de la
vitesse de la ligne
avec un nombre
entier (Xxxxx)

2 : Affichage de la
vitesse de la ligne
arrondie a la
premiéere décimale
(Xxxx.X)

3 : Affichage de la
vitesse de la ligne
arrondie a la
deuxieme décimale
(xxx.xx)

4 : Affichage de la
vitesse de la ligne
arrondie a la
troisieme décimale
(Xx.Xxx)

“1
6

12-05

Affichage de I'état de
la borne d'entrée et
de sortie numériques
(LED / LCD)

L'afficheur a LED
est tel qu'illustré ci-
dessous

pas d'entrée

correspondances
avec entrée et
sortie

et

-

N D

Dl

~—
-

=
g
]
=i
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Groupe 12 : Paramétres de surveillance

Par

Par

Code [Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
L'afficheur LCD est Facteur de IAffichage du facteur
tel qu'illustré ci- 12-23 |puissance de sortie [de puissance de -
dessous (Pfo) sortie actuel
Mode de commande
de I'affichage
0:VF
1:PG
12-24 [Mode de commande |2 : SLV -
12-06 3:SV
= Réservé 4 PSV
12-10 5 : PMSLV
Courant de sortie du Affichage du courant 6 :.SLV2
12-11 |7, de sortie du défaut - IAffichage de I'entrée
défaut de courant e courant Al
3 12-25 |Entrée Al1 (-10 V correspond a - -
12-12 Tension de sortie du gr?g;iggedsolsie du i 100 %, 10V
défaut de courant 4&faut de courant correspond & 100 %)
- IAffichage de I'entrée
213 [Frequence desorte fultEER e | 0V oudma
du défaut de courant du défaut de courant 12:26 [Entrée Al2 correspond & 0 %, 10V )
) Affichage de la lou 20 mA correspond a
12-14 Tgnsmn CCdu ftension CC du défaut| - 100 %)
défaut de courant de courant Affichage de la
- icommande de
Commande de g\;fmﬁedg%f 12-27 [Couple moteur couple actuelle .
12-15 [fréquence du défaut fréquence du défaut - (100 % correspond
de courant e courant au couple moteur)
Si 1a LED entre dans 12-28 Courant de couple  |Affichage ('1u courant i
ce paramétre, elle moteur (Iq‘) __ act'uel de l'axe q
1216 Commande de permet uniquement ) 12-29 Courant d'excitation [|Affichage ('ju courant i
fréquence de surveiller la idu moteur (Id) actuel de I'axe d
commande de Affichage de I'écart du
fréquence régulateur de vite_sse
- - (commande de vitesse -
. Affichage de la . 12-30 [Ecart ASR retour de vitesse) -
12-17 [Fréquence de sortie [fréquence de sortie - (100 % correspond  la
actuelle fréquence maximale
. Affichage du courant ldéfinie par 01-02)
12-18 (Courant de sortie de sortie actuel i 12-31 Réservé
Affichage de la Affichage de la
12-19 [Tension de sortie  [tension de sortie - valeur de sortie du
actuelle régulateur de vitesse
Affichage de la 12-32 (Sortie ASR (100 % correspond & -
12-20 |Tension CC (Vcc)  [tension de courant - la fréquence
CC actuelle maximale définie par
Puissance de sortie [\1c/age dela 01-02)
12-21 (kw) puissance de sortie - Affichage de la
actuelle valeur de la vitesse
Affichage de la de retour du
vitesse de rotation 12-33 [Rétroaction PG requlateur de vitesse|
actuelle du moteur (100 % correspond a
en mode VF/SLV |a fréquence
itesse de rotation maximale définie par
du moteur = 01-02)
fréquence de sortie x " . |Affichage du nombre
) ) (12qO/nbre de pdles 12-34 Egmbre dimpulsions d'impulsions PG du - Note 4
12-22 ltesse de rotation du moteur) - régulateur de vitesse

du moteur (tr/min)

En mode PG/SV, la
vitesse de rotation
du moteur est
calculée par la
fréquence de
rétroaction.

La limite maximale
est 65535

12-35

Nombre d'impulsions
servo zéro

Lorsque le mode de
position SV est affiché,
le nombre d'impulsions
pour erreur de position
ldu servo a vitesse zéro
(le nombre d'impulsions
ld'un cercle est quatre
ffois la valeur configurée
de 20-27)

36

12-36

Entrée PID

IAffichage de l'erreur

ld'entrée du régulateur
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Par

Par

Code [Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
PID (valeur cible PID - Affichage de I'état du
rétroaction PID) . . variateur de I'erreur
(100 % correspond & la 12-51 I?tat du variateur de ctuelle )
fréquence maximale I'erreur actuelle Description similaire
idéfinie par 01-02 ou 01-| R
Affichage de la sortie Temps de Afflchagg du temps
e 12:52 fdéclenchement 1 de If%’;f:fr””eme”‘ i

: 0 correspond a la ’

12:37 Sortie PID fréquence maximale i fereur actuelle actuelle,12-53
définie par 01-02 ou 01+ Temps de correspond aux jours
16) 12-53 [déclenchement 2 de Jet 12-52 indique les -
Affichage de la valeur I'erreur actuelle heures restantes.
cible du régulateur PID Affichage de |

12-38 [Reglage PID (100 % correspond a la ) Commande de Ic aged cla
fréquence maximale 1254 [fréquence de l'erreur [COmande -
ldéfinie par 01-02 ou 01 orécédente précédente de
16) |'erreur précédente
Affichage de la valeur Fréquence de sortie Affichage de la
de rétroaction du q fréquence de sortie
squlateur PID 12-55 dell erreur e l'erreur -

12-39 |Rétroaction PID (100 % correspond 4 la - précédente recédente
fréquence maximale -
définie par 01-02 ou 01- Courant de sortie de [Loade du courant
16) 12-56 erreur précédente de sortie de I'erreur -

12-40 Réservé recédente

ffichage du Tension de sortie de [\ onage dela
Température  duldissipateur de 1257 | orreur précédente [CnSion de sortie de -
12-41 |dissipateur defchaleur * lerreur precédente
chaleur* empérature IGBT Tension CC de Affichage de la
température™ e I'erreur précédente fension CC de )
'erreur précédente
NEEEREEL Affichage de I'état
- ) DI/DO de I'erreur
1242 |Code erreur RS-485 - 12-59 E::::Ie:zgn(tj: ferreur | récedente .
P Description similaire
a 12-05
Affichage de I'état du
Etat du variateur de variateur de I'erreur
12-43 [Etat du variateur - 1260 I'erreur précédente précedente )

Resened

Affichage de la

Fréquence d'entrée |valeur de fréquence
12-44 | . . —_— -
d'impulsion de I'entrée
d'impulsion
Message d'erreur pffichage du
12-45 [",o5599 message d'erreur -
récent
actuel
Message d'erreur pffichage du
12-46 |55 message d'erreur -
précédent "
récédent
DeUx Messages Affichage des deux
12-47 |, g messages d'erreur -
d'erreur précédents |
récédents
Trois messages Affichage des trois
12-48 |, ag messages d'erreur -
d'erreur précédents |
récédents
Quatre messages Affichage des quatre
12-49 |, ssag messages d'erreur -
d'erreur précédents |
précédents

12-50

Etat DIO de I'erreur
actuelle

Affichage de I'état
DI/DO de l'erreur
actuelle

Description similaire
a 12-05

Description similaire
a2 12-43

12-61

Temps de
déclenchement 1 de
la derniére erreur

Affichage du temps
de fonctionnement
de la derniére erreur,

Temps de

12-62 correspond
aux jours et 12-61

1z ldé(cjlengh ement 2 de indique les heures )
aderniere erreur | o ioc
Affichage des
Messages messages
12-63 |d'avertissement X ; -
) d'avertissement
récents .
récents
Message 2@22:92 du
12-64 |d'avertissement X g -
o . d'avertissement
précédent -~
récédent
12-65 Angle de démarrage 0~360 i
du moteur
12-66 |Angle de I'encodeur [0~360 -
Energie cumulée .
12-67 (KW 0,0~999,9
Energie cumulée _
12-68 (MWH) 0~ 60000
12-69
~ Réservé
12-71
12-72 [Date RTC 12.01.01 ~99.12.31 | 12.01.01 |Note8
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Groupe 13 : Paramétres de maintenance

Code

Nom du paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

Code

Nom du paramétre

Plage de réglage

Par
défaut

Attribut

12-73

Heure RTC

00:00 ~ 23:59

00:00

Note 8

12-76

Sortie de tension a
ide

0,0~600,0

12-77

Réservé

12-78

aleur de
polarisation phase Z

-9999~9999

12-79

Pourcentage
d'entrée d'impulsion

0,0~100,0

12-80

Commande de
fréquence Al1

0,0~599,0

Note 2

12-81

Réservé

12-82

Charge du moteur

0~200,0

Note 4

12-85

Entrée Al3

Affichage de l'entrée
AI3 actuelle
(-10 V correspond & -
100 %, 10V
correspond a 100 %)

*10

*: Se reporter a I'annexe 1 de notre manuel d'instructions.
** A510s 200 V 50 HP (et supérieurs) et 400 V 100 HP (et supérieurs)
ne prennent pas en charge la fonction d'affichage de température

du dissipateur de chaleur.

38

13-00

Sélection de la
capacité du variateur

4

13-01

ersion du logiciel

0.00-9.99

4

13-02

Effacer les heures de
fonctionnement
cumulées

0 : Désactiver pour
effacer les heures

de fonctionnement
cumulées

1 : Effacer les
heures de
fonctionnement
cumulées

1

13-03

Heures de
fonctionnement
cumulées 1

0~23

4

13-04

Heures de
fonctionnement
cumulées 2

0~65 534 (Note 4)

*

13-05

Sélection du temps
de fonctionnement
cumulé

0: Temps cumulé
Sous tension

1: Temps cumulé
en fonctionnement

1

13-06

Paramétres
verrouillés

0: Les paramétres
sont en lecture seule
a l'exception de
13.06 et la
fréquence principale

1: Paramétres
définis par
|'utilisateur

2:Tous les
paramétres sont
modifiables

1

13-07

Parametre Mot de
asse Fonction

00000~65534

00000

Note 2

13-08

Restaurer les
paramétres d'usine

0 : Pas d'initialisation

2 : Initialisation 2 fils (60}
Hz) (220/440 V/690 V)

3 : Initialisation 3 fils (60
Hz) (220/440 V/690 V)

4 : Initialisation 2 fils (50
Hz) (230/415 V)

5 : Initialisation 3 fils (50
Hz) (230/415 V)

6 : Initialisation 2 fils (50
Hz) (200/380 /575 V)

7 : Initialisation 3 fils (50
Hz) (200/380 V/575 V)

8 : Initialisation API

9 : Initialisation 2 fils (60]
Hz) (230/460 V)

10 : Initialisation 3 fils
(60 Hz) (230/460 V)

11 : Initialisation 2 fils
(60 Hz) (230/400 V)

12 : Initialisation 3 fils
(60 Hz) (230/400 V)

13 : Initialisation 2 fils
(50 Hz) (230/400 V)

14 : Initialisation 3 fils
(50 Hz) (230/400 V)

15 : Initialisation 2 fils
(50 Hz) (220/380 V)
(Note 4)

16 : Initialisation 3 fils
(50 Hz) (220/380 V)
Note 4)

13-09

Effacement de
I'historique des
erreurs

0 : Pas d'effacement
de I'historique des
erreurs

1




Groupe 13 : Paramétres de maintenance

Groupe 13 : Paramétres de maintenance

Par

Code [Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
Fonction 1 : Effacement de
I'historique des
erreurs
13-10 Paramétre Mot de 0 ~ 9999 0
passe Fonction 2
13-11 |C/B CPLD Vers. 0.00~9.99 -
13-12 |ID Carte PG 0~255 0 *5
13-13 |Vers. Carte PG 0.00~9.99 - *5
0: Les messages
d'erreur du
redémarrage
- automatique ne sont
Sélections de o
13-14 |stockage des [1Ja.sLenreg|stres. 0
anomalies . €S messages
d'erreur du
redémarrage
automatique sont
enregistrés.
13-15
= Réservé
13-20
Dernier historique pffichage du dernier
13-21 org historique des - Note 1
des anomalies .
lanomalies
. IAffichage de
13-22 Hlstorlqueldejs deux I'historique des deux - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
Historique des trois fafficher de
13-23 .y I'historique des - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
IAffichage de
13-24 Hlstorlqueldejs quatre|’historique des i Note 1
erreurs précédentes [quatre erreurs
précédentes
Historique des cin fAffichage de
13-25 que des cing I'historique des cing - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
Historique des six fAffichage de
13-26 que de I'historique des six - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
Historique des sept fAffichage de
13-27 que des sep I'historique des sept - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
L . |Affichage de
13-28 Hlstorlque'de;s huit I'historique des huit - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
L Affichage de
13-29 Hlstorlque'de;s neuf I'historique des neuf - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
. . |Affichage de
1330 [istorique des dix i e desdix | - [Note
erreurs précédentes -
erreurs précédentes
Historique des onze fAffichage de
13-31 o I'historique des onze - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
Affichage de
13-32 Hlstorlqueldejs douze ['historique des i Note 1
erreurs précédentes (douze erreurs
précédentes
Historique des treize iffichage de
13-33 .y I'historique des treize, - Note 1
erreurs précédentes .
erreurs précédentes
Historique des milctgar‘igﬁg(;es
13-34 |quatorze erreurs g - Note 1
o quatorze erreurs
précédentes -
précédentes

Par

Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
Historique des mﬁgﬁgi:zes
13-35 [quinze erreurs storq - Note 1
. quinze erreurs
précédentes "
récédentes
Historique des seize pfiichage de
13-36 o I'historique des seize - Note 1
erreurs précédentes "
erreurs précédentes
Historique des dix- ﬁgﬁgﬂgigzes dix-
13-37 |sept erreurs g - Note 1
" sept erreurs
précédentes .
récédentes
Historique des dix- ﬁgﬁgﬂgigzes dix-
13-38 |huit erreurs storiq - Note 1
. huit erreurs
précédentes -
récédentes
Historique des dix- IAI:iﬁsctger‘ig?JSZes dix-
13-39 |neuf erreurs g - Note 1
.y neuf erreurs
précédentes o
récédentes
Historique des vingt pfiichage de
13-40 o I'historique des vingt - Note 1
erreurs précédentes "
erreurs précédentes
Historique des vingt mﬁgﬁgi:zes vinat
13-41 et une erreurs g 9 - Note 1
- et une erreurs
précédentes .
récédentes
Historique des vingt- ﬁgﬁgﬂgigzes vinat-
13-42 (deux erreurs . g g - Note 1
o eux erreurs
précédentes .
récédentes
Historique des vingt- ﬁgﬁgﬂgigzes vinat-
13-43 [trois erreurs stong g - Note 1
o trois erreurs
précédentes "
récédentes
Historique des vingt- mﬁgﬁgi:zes vingt-
13-44 [quatre erreurs g 9 - Note 1
- quatre erreurs
précédentes "
récédentes
Historique des vingt- mﬁgﬁgi:zes vingt-
13-45 [cinq erreurs . g 9 - Note 1
L cinq erreurs
précédentes o
récédentes
I . Affichage de
Historique des vingt- |, . ; .
13-46 [six erreurs l hlstorlque des vingt- - Note 1
. Six erreurs
précédentes .
récédentes
Historique des vingt- ﬁgﬁgﬂgigzes vinat-
13-47 |sept erreurs g g - Note 1
" sept erreurs
précédentes -
récédentes
Historique des vingt- mﬁgﬁgi:zes vingt-
13-48 |huit erreurs stonq 9 - Note 1
- huit erreurs
précédentes .
récédentes
Historique des vingt- mﬁgﬁgi:zes vingt-
13-49 |neuf erreurs g 9 - Note 1
.y neuf erreurs
précédentes o
récédentes
Affichage de
13-50 Hlstorlque’de:s trente ['historique des i Note 1
erreurs précédentes [trente erreurs
récédentes

Note : La configuration de la fréquence principale est de 12 a 16 sur
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I'écran LCD. Elle est égale a la configuration de la fréquence de la
vitesse - Phase 0 (05-01)




Groupe 14 : Paramétres de réglage de I'API

Groupe 14 : Paramétres de réglage de I'API

. . Par . . . Par .
Code [Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
\Valeur 1 configurée aleur 1  configuréel0~65 534 (Note 4)
14-00 bour T1 0~9 999 0 Note 6 14-33 | r Ass 0 Note 6
- Valeur 2 configurée 0~9 999 0 Note 6 14-34 alelxs42 configurée|0~65 534 (Note 4) 0 Note 6
pour T1 (Mode 7) our —
\Valeur 1 configurée 14-35 aleur 3 configuréef)~65 534 (Note 4) 0 Note 6
14-02 9 0~9 999 0 Note 6 our AS4
pour ___ 1436 |Valeur 1 configuréef0~65 534 (Note 4) 1 Note 6
14-03 aleur 2 configurée 0~9 999 0 Note 6 our MD1 _
pour T2 (Mode 7) 14-37 aleur 2 configuréel0~65 534 (Note 4) 1 Note 6
14-04 aleur 1 configurée 0~9 999 0 Note 6 our MD1
- pour T3 ote 14-38 aleur 3 configuréel0~65 534 (Note 4) 1 Note 6
aleur 2 configurée our MD
14-05 bour T3 (Mode 7) 0~9 999 0 |Note6 1439 |Valeur 1 configuréel0~65 534 (Note 4) 1 | Note6
— our MD2
14-06 :)/stlﬁu'll"; configurée 0~9 999 0 Note 6 14-40 |Valeur 2 configurée0~65 534 (Note 4) 1 Note 6
our MD2
7 [Valeur 2 configurée | aleur 3  configuréel0~65 534 (Note 4)
14-07 bour T4 (Mode 7) 0~9 999 0 Note 6 14-41 our MD2 1 Note 6
aleur 1 configurée | aleur 1 configuréel0~65 534 (Note 4)
14-08 bour T5 0~9 999 0 Note 6 14-42 | VD3 1 Note 6
Uré aleur 2 configuréel0~65 534 (Note 4
14-09 pgﬁ”{g&’ggﬁ’%‘*e 0~9 999 0 |Note6 1443 [ o vwos (Nt ) 1 |Note6
10 aleur 1 configurée 0-0 999 ; Note & 14-44 gLIJeru’\;mS configurée|0~65 534 (Note 4) 1 Note 6
(’/Oll” T62 — 1445 |Valeur 1 configuréel)~65 534 (Note 4) 1 |Note6
14-11 |VCUT £ CONNGUTEE | 5_g 999 0 |Note6 our MD4 ,
pour T6 (Mode 7) 14-46 aleur 2  configuréel0~65 534 (Note 4) 1 Note 6
\Valeur 1 configurée our MD4
112 7 0~9999 0 |Note6 aleur 3 configureel0~65 534 (Note 4)
{’/ TR 1447 | " 1 |Note6
14-13 pjuer“Tr7 (‘m d'g‘;r)ee 0~9 999 0 [Note6
14-14 pgﬁ”{g configurée | 4.9 g9 0 |Note6
aleur 2 configurée |
14-15 bour T8 (Mode 7) 0~9 999 0 Note 6
14-16 :)/sber“& configuréely g 534 (Note 4) 0 |Note6
14.47 |/Aleur - configuréely os s34 (Note 4) 0 |Note6
pour C2
14-18 :)/(‘:Ler“és configuréely s 534 (Note 4) 0 [Note6
14-19 |Valeur — configuréel, e gay (Note 4) 0 [Notes
pour C4
14-0 |Valeur  configuréel, e sa (Note 4) 0 [Notes
pour C5
14-p1 |Valeur — configuréel, or cas Note 4) 0 |Note6
pour C6
149 |Valeur - configuréel, qc sas (ot 4) 0 |Note6
pour C7
14-p3 |Valeur  configuréels or cot Note 4) 0 [Note6
pour C8
\Valeur 1 configurée{0~65 534 (Note 4)
14-24 bour AS1 0 Note 6
\Valeur 2 configurée{0~65 534 (Note 4)
14-25 bour AS 0 Note 6
aleur 3 configuréel0~65 534 (Note 4)
14-26 bour AS1 0 Note 6
\Valeur 1 configurée{0~65 534 (Note 4)
14-27 bour AS2 0 Note 6
aleur 2 configuréel0~65 534 (Note 4)
14-28 bour AS2 0 Note 6
aleur 3 configuréel0~65 534 (Note 4)
14-29 bour AS2 0 Note 6
\Valeur 1 configurée{0~65 534 (Note 4)
14-30 bour AS3 0 Note 6
aleur 2 configuréel0~65 534 (Note 4)
14-31 bour AS3 0 Note 6
14-32 :)/gllﬁuArSS3 configurée{0~65 534 (Note 4) 0 Note 6

40




Groupe 15 : Paramétres de surveillance API

Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

. . Par .
Code (Nom du paramétre| Plage de réglage | ... . [Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage d;aa’ut Attribut
15.00 [|acur de courant | 0~0 999 0 5~82 (Note 4)
Valour d - quand on utilise LCD
15-01 da_le:t11r Me gou7ran 0~9999 0 pour opérer,
e T1 (Mode 7) Sunveilance de | élement surveillé
15.02 |Valeur de courant 1 | o o g0q 0 16-00 |, g s'affiche sur la 16 *1
de T2 'écran principal iore I
aleur de courant 2 z‘rglmleretlgned Sfaut
15-03 0~9 999 0 element par aefau
de T2 (Mode 7) est le commande de
15-04 aleur de courant 1 0~9 999 0 fréquence).
d:ll-ir de courant 2 92 (Note
y - quand on utilise LCD
1505 lhe 13 (Mode 7) 0999 0 pour opérer,
\Valeur de courant1 | . ['élément surveillé
s de T4 0-9.999 0 16-01 fg&‘éﬂggﬁide s'affiche sur la 17 1
\Valeur de courant2 | i seconde ligne
Ll de T4 (Mode 7) 0~9999 0 (I'é/ément par défaut
15-08 ’ sl_t[e_gr de courant 1 0~9 999 0 ng't Iiz)frequence de
aleur de courant2 | 5~82 (Note 4)
1509 {1075 Mode 7). | 97999 0 quand on utilise LCD
\aleur d t2 16-02 Surveilance du s'affiche sur la 18 “1
aleur de couran H _'
1511 e 76 (Mode 7) 0~9999 0 sous-écran 2 troisieme ligne
Valeur de courant 1 ("élément par defaut
15-12 de T7 0~9.999 0 est le courant de
Valeur de courant 2 sortie).
118 e 77 Mode 7y | 079999 0 0~39999
aleur de courant 1 Determine le mode
15-14 e T8 0~9 999 0 d'affichage et I'unité
de commande de
1515 d:'?gr(ﬁﬂeoggu;)a”t 2 1 0~9999 0 fréquence
15-16_|Valeur de courant C1/0~65 534 (Note 4) 0 0:Lunité
— d'affichage de la
15-17 |Valeur de courant C2/0~65 534 (Note 4) 0 fréquence est 0,01
15-18 |Valeur de courant C3|0~65 534 (Note 4) 0 qu ’
15-19 |Valeur de courant C4{0~65 534 (Note 4) 0 T Lunite
15-20 |Valeur de courant C5/0~65 534 (Note 4) 0 d‘éﬁichage dela
15-21 |Valeur de courant C6{0~65 534 (Note 4) 0 fréquence est 0,01
15-22 |Valeur de courant C7|0~65 534 (Note 4) 0 %
15-23 |Valeur de courant C8|0~65 534 (Note 4) 0 2 - L'unité
\Valeur de courant  [0~65 534 (Note 4) d'affichage de la
15-24 0 ) .
AS1 fréquence est tr/min.
15.95 |Valeur de courant 0~65 534 (Note 4) 0 3~39 : Réservé
AS2 T 40~9999 :
~| t o
15-26 [\ alour de courant (Note) 0 16-03 |Unité diafichage |88 Utlisateurs 0
AS3 spécifient le format ;
15:07 aleur de courant ~ [0~65 534 (Note 4) 0 ['entrée OXXXX
IAS4 représente
aleur de courant | |'affichage de XXXX
1528 |, - 0~65 534 (Note 4) 0 100 %,
\Valeur de courant 10001~19999 :
1529 po 065534 (Note 4) 0 Les utilisateurs
15-30 \l\ﬁ:')%”r de couranto_gs 534 (Note 4) 0 lsgr?t‘;gfth';)f(‘;mat :
aleur de courant représente
15-31 MD4 0~65 534 (Note 4) 0 'affichage de XXX.X
15-32 |Valeur de courant D [0~65 534 (Note 4) 0 @ 100 %.
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20001~29999 :

Les utilisateurs
spécifient le format ;
'entrée 2XXXX
représente
'affichage de XX.XX

3 100 %.




Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

Code

Nom du paramétre

Plage de réglage

30001~39999 :

Les utilisateurs
spécifient le format ;
'entrée 3XXXX
représente
'affichage de X.XXX
a 100 %.

Par
défaut

Attribut

16-04

Unité d'ingénierie

0: sans utiliser
d'unité d'ingénierie

1:FPM

: CFM

. PSI

: GPH

: GPM

N

CFT

il

O[N]~ [N

/m

10:/h

11°F

12 :inW

13: HP

14 . m/s

15: MPM

16 : CMM

17 W

18 : KW

19:m

20 : °C

21: TRMIN

22 : Bar

23 : Pa

24 . KPa

16-05

Rétroéclairage LCD

0~7

“1

16-06

Réservé

16-07

Sélection de la
fonction de copie

0 : Ne pas copier les
aramétres

1 Lire les
paramétres du
variateur et les
enregistrer dans le
tableau de
commande.

2 : Ecrire les
paramétres du
tableau de
commande dans le
variateur.

3 : Comparer les
paramétres du
variateur et du
tableau de
commande.

16-08

Sélection de
I'autorisation de
lecture

0 : Ne pas autoriser
la lecture des
paramétres du
variateur et les
lenregistrer dans le
tableau de
commande.

1 Autoriser la
lecture des
paramétres du

variateur et les
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N . Par .
Code |Nom du parametre | Plage de réglage défaut Attribut
lenregistrer dans le
tableau de
commande.
0 : Continuer le
fonctionnement
o uand la commande
Sélectionde |l ke .
16-09 |commande retirée — 0 1
(LCD) 1,' Defaut
d'affichage lorsque
la commande LCD
est retirée
Réglage de 0 : Cacher
16-10 |'affichage de I'heure 1 - Affichage 0 Note 8
RTC
1611 19290 9 @02 k7 01,01 - 99.1231 [ 120101 | Note 8
16-12 [Redlage delheure )44 _ 9359 0000 |Note8
RTC
Fonction de la 0 : Desactiver
16-13 | . e RTC 1 Activer 0 Note 8
inuterie  : Défini par DI
16-14 |Heure de début P1 [00:00 ~ 23:59 08:00 |Note 8
16-15 |Heure d’arrét P1 00:00 ~ 23:59 18:00 | Note 8
16-16 |Date de débutP1 |1 : Lun 1 Note 8
2 : Mar
3 : Mer
16-17 |Date diarretP1  [*-Jeu 5  [Notes
5 : Ven
6 : Sam
7 : Dim
16-18 |Heure de début P2  00:00 ~ 23:59 08:00 |Note8
16-19 |Heure d’arrét P2 00:00 ~ 23:59 18:00 | Note 8
16-20 |Date de début P2 |1 : Lun 1 Note 8
2 . Mar
3 : Mer
16-21 Pate darretp2 [0 5 |Notes
5 : Ven
6 : Sam
7 : Dim
16-22 [Heure de début P3  100:00 ~ 23:59 08:00 | Note 8
16-23 |Heure d’arrét P3 00:00 ~ 23:59 18:00 | Note 8
16-24 |Date de débutP3 |1 : Lun 1 Note 8
2 : Mar
3 : Mer
16-25 Date darrétP3  [*:Jeu 5 |Notes
5 : Ven
6 : Sam
7 : Dim
16-26 |Heure de début P4  [00:00 ~ 23:59 08:00 |Note 8
16-27 [Heure d'arrét P4 00:00 ~ 23:59 18:00 [Note 8
16-28 |Date de début P4 |1 : Lun 1 Note 8
2 . Mar
3 : Mer
16-29 Date darétP4  [*: €U 5 |Notes
5 : Ven
6 : Sam
7:Dim
Sélection du 0 : Désactiver
16-30 décalage RTC 1: Activer 0 Note &




Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

Groupe 16 : Paramétres de la fonction LCD

Code

Nom du paramétre

Plage de réglage

2 : Défini par DI

Par
défaut

Attribut

16-31

Réglage de I'heure
de décalage RTC

00:00 ~ 23:59

00:00

Note 8

Code

Nom du paramétre

Plage de réglage

1xxxb : Rotation
inversée Run4
RTC

Par
défaut

Attribut

16-32

Source de la
minuterie 1

0 : Aucun, 1: P1,
2 :P2,3:P1+P2

16-33

Source de la
minuterie 2

4 :P3,5: P1+P3,
6 : P2+P3,

16-34

Source de la
minuterie 3

7: P1+P2+P3,
8 : P4,9:P1+P4,

16-35

Source de la
minuterie 4

10 : P2 + P4,

11: P1+P2+P4

12 : P3+P4

13 : P1+P3+P4,

14 : P2+P3+P4

15 : P1+P2+P3+P4,

16 : Off,

17 : Off+P1

18 : Off+P2,

19 : Off+P1+P2

20 : Off+P3,

21 : Off+P1+P3

22 : Off+P2+P3

23 : Off+P1+P2+P3

24 : Off+P4

25 : Off+P1+P4

26 : Off+P2+P4

27 : Off+P1+P2+P4

28 : Off+P3+P4

29 : Off+P1+P3+P4

30 : Off+P2+P3+P4

31:
Off+P1+P2+P3+
P4

Note 8

Note 8

Note 8

Note 8

16-36

Sélection de la
vitesse RTC

. Off

. Par minuterie 1

. Par minuterie 2

. Par minuterie 4

0
1
2
3 : Par minuterie 3
4
5

. Par minuterie 1+2

Note 8

16-37

Sélection du sens de
rotation RTC

xxx0b : Rotation
avant Run1 RTC

xxx1b : Rotation
inversée Run1
RTC

xxOxb : Rotation
avant Run2 RTC

xx1xb : Rotation
inversée Run2
RTC

XxOxxb : Rotation
avant Run3 RTC

x1xxb : Rotation
inversée Run3
RTC

0xxxb : Rotation

avant Run4 RTC

0000b

Note 8

43




Groupe 17 : Paramétres de réglage automatique

Groupe 17 : Paramétres de réglage automatique

Par

Par

Code [Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
0 : Réglage Proportion
automatique de la 17-12 (d'inductance de fuite | 0,1~15,0 34
rotation du moteur
1:Réglage Fréquence de
automatique statique 17-13 |glissement du 0,10~20,00 1,00
2:Mesure dela moteur
résistance du stator VF 2 0 : Réglage
Sélection du mode i EE,)STWB 3 VF+PG : 2 Sélection du réglage fout?t?;ﬁt'\%e de la
17-00 [de réglage - heglage de SLV: 6 17-14 |automatique de la DA 0
lautomatique* boucle SV:6 rotation f .Reglgge
5: Combinaison de | g1\ - 6 automatique de la
de la rotation KVA : La valeur par défaut de ce paramétre sera modifiée en fonction
(element.. 4f2+0) des différentes capacités du variateur.
6 : Combinaison de
réglage automatique
statique (élément : *: La valeur par défaut est 1 en mode VF/ VF+PG, alors que la valeur
. 44241) par défaut est 0 en mode SLV/ SV/ SLV2.
1701 || Uissance de Sorte | 4 5609 ,00 KVA
nominale du moteur
1702 COLtlrant nominal du 0,1~1200,0 KVA * . Il est conseillé de sélectionner d'abord le mode HD/ND (00-27) et
moteur les préréglages d'application (00-32) avant que le moteur n'effectue
200 V' 50,0~240,0 le réglage automatique
17.03 Tension nominale du 400 V ; 100,0~480,0 gag que.
moteur 575V : 150,0~670,0
690 V : 180,0~804,0 - Note : La valeur de la sélection du mode de réglage automatique est 6
17-04 gréqu?nce nominale 4 8~599,0 56(())%/ (Combinaison de réglage automatique statique). Lorsqu'on effectue
umoteur__ . un réglage automatique avec le moteur a vide, il est conseillé de
17-05 itesse nominale du 0~24 000 KVA
™ Imoteur sélectionner 17-00 = 5 (combinaison de réglage automatique de la
1706 Nombre de pbles du 2~16 (Pairs) 4 rotation)
moteur
Nombre d'impulsions
1707 |og 0~60 000 1024 =1 : Il peut étre défini lorsque 17-00 = 1, 2, 6.
200 V : 50~240
17-08 Tension avidedu 400V : 100~480
moteur 575V : 420~600
690 V : 504~720
17-09 (Courant d'excitation 0,01~600,00 i
du moteur
Démarrage du 0 : Désactiver
17-10 | . - 0
réglage automatique [1 : Activer
0 : Aucune erreur
1: Erreur de
données du moteur
2 : Erreur de réglage
de la résistance du
stator Groupe 18 : Paramétres de compensation de glissement
3 : Erreur de réglage 5 2 Par .
46 Induction do fuite Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
Historique des 4 Erreur de réglage Gain de FV:0,00
17-11 |erreurs de réglage o 0 ompensation de
automatique de la résistance du 18-00 [cOMP C 0.00~2.50 *
rotor glissement a basse | ™ ' SLV*
5 : Erreur de réglage vitesse
d'induction mutuelle Gainde
6 : Erreur d’encodeur 18-01 cqmpensatlgn de -1,00~1,00 0,0 1
glissement a grande
7 : Erreur DT vitesse
8 : Erfe,ur . Limite de
d'accélération du 18-02 |compensation de 0~250 200
moteur [glissement

9 : Avertissement
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Groupe 18 : Paramétres de compensation de glissement

Groupe 20 : Paramétres de contrdle de la vitesse

5 7 Par . N . Par ]
Code | Nom du paramétre | Plage de réglage | ... . |Attribut Code | Nom du paramétre | Plage de réglage | ... . [Attribut
Temps de filtrage de l'accélération et la
18-03 [la compensation de | 0,0~10,0 1,0 décélération de
glissement vite;sse, utiliser
Sélection de la 0 : Désactiver uniquement [a
lcompensation de commande P.
18-04 . - 0 1: Le controle de la
glissement 1: Activer vitesse est activé en
régénératif accélération ou
18-05 'Ilz'gnéps de retard 1~1 000 100 o G e décélération.
18-06 [Gain FOC 0,00~2,00 0] 2008 J\oR 0,000~0,500 0,004
*: Se reporter a I'annexe 1 de notre manuel d'instructions. Gain proportionnel
20-09 |(P) de l'observateur | 0,00~2,55 0,61 1
de vitesse 1
Temps intégral dg
Groupe 19 : Paramétres de la fréquence oscillation 20-10 I(';;bfervateurde vitesse| 0,01~10,00 0,05 *1
. , Par . (Gain proportionnel (P)
Code [Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut 20-11 kde lobservateur de 0,00~2,55 061 ”
Fréquence centrale Messe 2
g . [Temps intégral (1) de
19-00 (de la frequence 5,00~100,00 20,00 1 20-12 |l'observateur de vitesse| 0,01~10,00 0,06 1
d'oscillation b
IAmplitude de la Constante de temps
19-01 [fréquence 0,1~20,0 10,0 1 du filtre passe-bas
d'oscillation 20-13 1y retour de vitesse | 11000 4
Fréquence de saut 1
19-02 |de la fréquence 0,0~50,0 0,0 1 Constante de temps
d'oscillation du filtre passe-bas
Temps de saut de la 20-14 |du retour de vitesse | 1~1 000 30
19-03 [fréquence 0~50 0 *1 2
d'oscillation
Cycle de la Changement de gain
19-04 [fréquence 0,0~1000,0 10,0 “1 20-15 |ASR 0,0~599,0 4,0
d'oscillation Fréquence 1
Rapport de Changement de gain
19-05 [fréquence 0,1~10,0 1,0 “1 20-16 |ASR 0,0~599,0 8,0
d'oscillation Fréquence 2
IAmplitude du Gain de
n [décalage supérieure 5 . compensation de " .
1AL de la fréquence 00~200 0.0 ! A couple a basse 0,00~2,50 1,00 !
d'oscillation vitesse
IAmplitude du Gain de
décalage inférieure g . compensation de 5 .
I de la fréquence 00~200 0.0 1 ALt couple a grande -10~10 0 1
d'oscillation vitesse
0 : Décélération
__— jusqu'a l'arrét
20-19 Selep fion de la 1 : Arrét en roue libre 1
survitesse (OS) D Confinuer
Groupe 20 : Paramétres de contréle de la vitesse onctionner
X . Par . Niveau de détection
Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut 20-20 de sunvitesse (0S) 0~120 115
20-00 [Gain ASR 1 0,00~250,00 1 20-1 [femPs de detection | 05
Temps intégral ASR de survitesse (0S) :
20-01 |, 0,001~10,000 "1 0 : Décélération
2002 fGan ASRZ_____ 0002500 T | gpgp fectoncerscan LR ol 2
20-03 ;emps intégral ASR 0,001~10,000 *1 de vitesse (DEV) D Confinuer &
— fonctionner
Limite de temps
20-04 intégral ASR 0~300 200 Niveau de détection
20-05 [Limite positive ASR [ 0,1~ 10,0 5.0 20-23 |de 'écart de vitesse | 0~50 10
20-06 |Limite négative ASR | 0,1~ 10,0 1,0 (DEV)
Sélection g I: Contréltg c’|e vitesse Ten‘1ps de détgction
20-07 |d'accélération et sera active 0 20-24 |de I'écart de vitesse | 0,0~10,0 0,5

décélération de P/PI

uniquement a vitesse
constante. Pour
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Groupe 20 : Paramétres de contrdle de la vitesse

Groupe 21 : Paramétres de contrdle de couple et de

. . Par . osition
Code [Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut P
R . ar .
Code | Nom du paramétre | Plage de réglage z Attribut
0 : Décélération P 9 9189 | defaut
Soction d jusqu'a l'arrét 0 : Controle de la
Sélection d'ouverture - - ’
20-25 |5 1: Armréten roue libre] 1 Sélection du contrdle vitesse
. : > 21-00 - - 0
2 : Continuer & de couple 1: Contréle du
fonctionner couple
Temps de détection Temps de filtrage de
20-26 |, 0,0~10,0 2,0 P 9
douverture PG__ 21-01 [a référence de 0~1 000 0
20-27 Nombre d'impulsions 0~9 999 1024 couple :
PG 0 : En fonction de
0 : Rotation vers 'entrée Al
I'avant comme dans 1: En fonction de la
Sélection du sens de [le sens antihoraire . ... Ivaleur configurée de
A rotation PG 1 : Rotation vers 0 21-02 gelqctlon de la limite 21-03 0
'avant dans le sens e vitesse - En fonction de
horaire ['entrée de position
Rapport de division - de communication
2021 impulsions PG 001~132 ! (2502H)
20:30 |51 NI | 1~1 000 1 21.03 "o imiede | 4p0-129 o | "
Rapport d'engrenage - At [
2031 jpg 9 1~1000 1 21.04 [[O2rSETON de lmie 179 0 | *1
A 0: Aucun e [Fimite de couple " .
20-32 Sélection d un 0 21-05 ositif 0~300
encodeur spécifique 1: Résolveur Limite de couple
) 21-06 |, " 0~300 *
Niveau de détection hegall
20-33 |, . 0,1~5,0 1,0 1 Limite de couple a
a vitesse constante R .
Gain de 21-07 |régénératif en 0~300
20-34 \compensation de 0~25 600 0 *1 ”?ar?he avant ;
réduction L!m!telde ¢ ouple a
Temps de 21-08 [régénératif en 0~300 *
psde . marche arriere
20-35 |compensation de la | 0~30 000 100 1 - -
rsduction Frequeni:e maximum
2036 21-09 |du controle de 0,1~100,0 20,0
~ Réservé osition
20-42 La commande du
Calcul de 21-10 [1Omre 0 6Y1%S 4% 999 4 9999 0
20-43 |'agrandissement de [1~500 20 Note 5 0
la vitesse MPG 3 commande du
Limite de la . ; .
20-44 \commande de 0,1~30,0 6,0 |[Noted 2111 ggrgb:,gimpg Isions |-9999 2 9999 0
ltesse MPG La commande du
21-12 [lumerode cycle de | o945 gg9 0
rotation de la section
1
La commande du
21-13 [nombre d'impulsions |-9999 a 9999 0
de la section 1
La commande du
21-14 [10Mbre de cycles de | o944 5 ggqg 0
rotation de la section
2
La commande de
21-15 |nombre d'impulsions [-9999 & 9999 0
de la section 2
La commande du
21-1 [rombre decycles de )| gqqq 5 gaqq 0
rotation de la section
3
La commande du
21-17 [nombre d'impulsions |-9999 & 9999 0
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Groupe 21 : Paramétres de contrdle de couple et de

Groupe 21 : Paramétres de contrdle de couple et de

osition osition
X . Par . . . Par .
Code | Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
|2 commande du rotation de la section
12
nombre de cycles de 5
21181 tation de Ia section | 2999 29999 0 La commande du .
4 21-35 [nombre d'impulsions |-9999 a 9999 0
de la section 12
La commande du La commande du
21-19 jnombre dimpulsions |-9999 & 9999 0 21.36 [ombre de cycles de| o000 5 go9q 0
de la section 4 rotation de la section
13
La commande du La commande du
9190 [ombre de cycles de| g0 5 9999 0 21-37 |nombre d'impulsions |-9999 & 9999 0
rotation de la section de la section 13
> La commande du
La commande du nombre de cycles de .
21-21 |nombre dimpulsions |-9999 & 9999 0 21-38 | iation de la section | 999 @ 9999 0
de la section 5 14
La commande du La commande du
9199 [nombre de cycles de | 099 5 9999 0 21-39 nombre dimpulsions |-9999 & 9999 0
rotation de la section de la section 14
6 La commande du
La commande du nombre de cycles de .
21-23 [nombre d'impulsions |-9999 a 9999 0 21-40 rotation de la section -9999 2 9999 0
de la section 6 15
L2 commande du La commande du
ombre de cveles de 21-41 [nombre d'impulsions |-9999 a 9999 0
21-24 . YOIeS 981 9999 4 9999 0 de la section 15
rotation de la section
7 0 : Passer en mode
position lorsque la
La commande du fréquence de sortie <
21-25 |nombre d'impulsions [-9999 & 9999 0 21-42 |Pos. Sél. Mode 01-08. 0
de la section 7 1: Fonction
La commande du verrouillée de phase
21-26 |nombre d'impulsions [-9999 & 9999 0 z
de |a section 8 21-43 |Angle de décalage | 0~9999 0
La commande du * Se reporter 4 'annexe 1 de notre manuel d'instructions.
917 [rombre de cycles de | gqqq 5 gaqq 0
rotation de la section
8
La commande du
21-28 |nombre d'impulsions [-9999 & 9999 0
de la section 9
La commande du
21-29 [1ombre de cycles de | o944 , 9999 0
rotation de la section
9
La commande du
21-30 [1ombre de cycles de ] gqg 4 g0 0
rotation de la section
10
La commande du
21-31 [nombre d'impulsions [-9999 a 9999 0
de la section 10
La commande du
21-32 [1ombre de cycles de | gqg4 5 9999 0
rotation de la section
11
La commande du
21-33 |nombre d'impulsions (-9999 & 9999 0
de la section 11
21.34 [-Acommande du | o999 5 ggqq 0

nombre de cycles de
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Groupe 22 : Paramétres du moteur PM

Groupe 22 : Paramétres du moteur PM

5 a Par ] : a Par ]
Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut Code |Nom du paramétre | Plage de réglage défaut Attribut
2900 Puissance nominale 0,00~600,00 KVA 2 AIignemrelnt du
du moteur PM pble magnétique et
2001 Tension nominale du [200 V : 50,0~240,0 220,0 Note 7 ajustement de la
moteur PM 400 V: 100,0~480,0 | 440,0 boucle (pour réglage
Courant nominal du 25 % a 200 % du PNISV)
22-02 courant nominal du KVA 0. Aucune erreur
moteur PM .
variateur 1. Erreur
29.03 Nombre de pdles du b-96 6 d allgn,e'ment .
moteur PM magnétique statique
2904 Vitesse de rotation 6~60 000 1500 2. Sans carte PG en
du moteur PM option
itesse de rotation 3. Arrét forcé de
22-05 |maximale du moteur [6~60 000 1500 I'alignement des
PM pbles de rotation
Fréquence nominale 4. Erreur du sens de
22-06 du r(j]oteur PM 4,8~599,0 75,0 la rétroaction de
: I'encodeur
2207 [Sélecton du type PM, ﬁDTVIM 0 |Note7 5. Ajustement de la
: boucle interrompu
0 Encodeur sans Historique des 6. Erreur d'encodeur
?Zﬂzgfvsz cables 22-22 lerreurs de réglage | 7. Autres erreurs de 0 *4
n réglage du moteur
1:Encodeur a du moteur PM
économie de cable 8. Anomalie de
TAMAGAWA courant survenant
22-08 [Type d'encodeur PM |2 : Encodeur a 0 lors de I'alignement
économie de cable du pdle magnétique
SUMTAK de rotation
3 : Encodeur _
incrémental général 9. Anomalie de
. . courant survenant
4 : Onde sinusoidale i
lors de I'ajustement
22-09 Réservé de boucle
o ~ 0 10. Réservé
22-10 Courant de é%uéantzr?gm/;)nal du 80 I
démarrage PM SLV i 11. Temporisation
- moteur de la mesure de la
S:Qr:ﬁation dela résistance du stator
22'11 fréquence de 10 ~ 100 (Note 7) 10 22_23 Réservé
démarrage mode I/F 22-24
L __— 0: Sur l'angle avant
gg 12 Réservé (Note 4) Sélection dumode |, st 9
-13 22-25 (de détection du pole
29.14 Résistance d'induit 0.001 ~ 30,000 1000 magnétique initial ! - Mode 1 (Note 7)
du moteur PM ' ' ' 20 |1V|:)de 2 5
Inductance de l'axe [ . _ 22-26 Mode Estimateur | oy yan 1o 0
22-15 D du moteur PM 0,01 ~ 300,00 10,00 5th§(|)_\(/|\)1 -
Inductance de I'axe R Commande de ~ e (ote B
22-16 Q du moteur PM 0,01 ~ 300,00 10,00 22-27 kension du mode 2 223653&26 )ou 22-26=1| 50
22-17 [Tension & vide PM 42188 x : g:ggg ;gg Note 7 oo do divieion 08 (Nte 7
__ - 22-28 [P (22-2522 0u 22-26=1| 2
Limite du mode 2 est activé)
22-18 |d'affaiblissement du | 0~120 90 Restriction de Ia
flux —— commande de 80~110 (Note 7)
22-19 Réserve 22-29 [tension (par rapport au 100
) d'affaiblissement du [paramétre 22-18)
)Angle de décalage fux
22-20 |du pdle magnétique | 0~360 0 4 —
et de 'origine PG Gain d'estimation de
22-30 |la vitesse SPM (Note [1~150 85 Note 4
0: Réglage du 7)
moteur PM non actif. aleur du filtre
29.21 Réglage du moteur |1 : Réglage 0 22-31 |d'estimationdela  [1~2 000 60 |Note4
PM automatique des vitesse SPM (Note 7)
paramétres (pour y A 0 : Désactivé
réglage PMSLV) 22-32 |Sélection MTPA 1 Mode 1 0 Note 7
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Groupe 22 : Paramétres du moteur PM . =
P Chapitre 4 Dépannage et
X . Par . . .
Code |Nom du paramétre [ Plage de réglage défaut Attribut dlagnostlc des pan nes
(1] (1)
22-33 |Gain MTPA 000~400 % 200 |Note7 6@ ‘_ Tptfteriviu _ _
— Détection des anomalies du variateur et
29.34 Gain de I'estimateur 1~300.0 180 [Note 7 . , . . .
% PM , ote fonction d'alerte rapide/auto-diagnostic
. 0 : Moteur PM Lorsque le variateur détecte une anomalie, un
Sélection du type de] | , Y .
2236 | o horma 0 |Note8 message d'erreur est affiché sur le pavé. La
1 : Moteur DVEN sortie du contact en défaut est alimentée et le
10.75 KW 1800 moteur s'arréte en roue libre (la méthode
TRUN d'arrét peut étre sélectionné des défaut
15 KW 1800 a’rr'e' peut étre sélectionnée pour des défauts
TRMIN spécifiques).
722 KW 1800
TRIMIN Lorsque le variateur détecte une erreur
1037 KW 1800 orsqu ' , ,
TRIMIN d'avertissement ou d'auto-diagnostic, la
. 1355 KW 1800 commande numérique affiche un code
22-37 zg;zatgiﬁuﬁm'” IﬁRgME"N g 0 |Nees| d'avertissement ou d'auto-diagnostic, mais la
TRIMIN sortie en défaut n'est pas activée dans ce cas.
19.11 KW 1800 Une fois l'alerte supprimée, le systéme revient
TRMIN automatiquement a son état initial.
2215 KW 1800
TR/MIN ' I ' "
D5.185 KW 1800 661'Hgpevqp'f g'F Twgevgp'f gu
TR/MIN
2822 KW 1800
TRMIN f Thkclacpegu

En cas de défaillance, se reporter au tableau
4.1 pour connaitre les causes possibles et
prendre les mesures qui s'imposent.

Utiliser 'une des procédures suivantes pour le
redémarrage :

1. Régler I'une des bornes d'entrée numérique
multifonction (03-00, 03-07) sur 17
(réinitialisation des défauts) ; activer I'entrée
2. Cliquer sur le bouton Reset (Réinitialisation)
sur le pavé.

3. Mettre le variateur hors tension et attendre
que le pavé s’éteigne, puis remettre le
variateur sous tension.

Quand une anomalie survient, le message

d'erreur est enregistré dans I'historique des
erreurs (voir paramétres du groupe 12).
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Tableau 4.1 Informations sur les erreurs et
solutions possibles

Affichage LED Solutions possibles
oc o Prolonger le temps
surintensité d'accélération/décélération.
—  Vérifier le cablage du moteur.
M o Débrancher le moteur et essayer
(] de faire fonctionner le variateur.
OCA o Configurer un temps
. i d'accélération plus long.
surintensité s
¢ Passer a une plus grande
capacité de variateur.
FH—C,] o Examiner le moteur.
ui o Viérifier le cble.
e Remplacer le module IGBT.
occ

surintensité

arr
uee

e Passer a une plus grande
capacité de variateur.

e Ajouter un réacteur au bloc
d'alimentation.

0Cd
surintensité

o Configurer un temps

nr d'accélération plus long.
uLg
SC
court-circuit o Vérifier le cablage du moteur.

o Débrancher le moteur et essayer
cCr de faire fonctionner le variateur.
[

GF o Remplacer le moteur.
Erreur de mise ala |® Vérifier le cablage du moteur.
terre o Débrancher le moteur et essayer
de faire fonctionner le variateur.
i o Vérifier la résistance entre les
L cables et la terre.
- o Réduire la fréquence porteuse.
ov o Augmenter le temps de
Surtension décélération.

Ou

e Réduire la tension d'entrée pour
se conformer aux exigences de
tension d'entrée ou installer une
réactance de ligne CA pour
abaisser la tension d'entrée.

o Retirer le condensateur de
correction de facteur puissance.

o Utiliser une unité de freinage
dynamique.

e Remplacer le transistor ou la
résistance de freinage.

o Régler les paramétres de
recherche de vitesse.

uv
Sous-tension

Il
L

o Vérifier la tension d'entrée.

o Vérifier le cablage d'entrée.

o Augmenter le temps
d'accélération.

o Vérifier le bloc d'alimentation.

e Remplacer le contacteur de
précharge.
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Affichage LED

Solutions possibles

Remplacer la carte de
commande ou le variateur
complet.

IPL Perte de phase en
entrée o Vérifier le cablage d'entrée/ les
vis de fixation.
,' :3 'l o Vérifier le bloc d'alimentation.
OPL Perte de phase |° Vlérifierlle géblage de sortie/ les
en sortie vis de fixation.
— o Vérifier les caractéristiques
(]| nominales du moteur et du
I _ variateur.

OH1 o Installer un ventilateur ou
Surchauffe du climatiseur pour refroidir la zone
dissipateur de environnante.

chaleur e Remplacer le ventilateur de
_ refroidissement.
[ e Réduire la fréquence porteuse.
UL o Réduire la charge/Mesurer le
courant de sortie.
o Vérifier la courbe V.
oL1 -~ .
o Vérifier le courant nominal du
Surcharge du moteur
moteur.
'mTEE o Vérifier et réduire la charge du
__ moteur ; vérifier le cycle de
fonctionnement.

OL2 o Vérifier la courbe VI,

Surchargedu  [e Remplacer le variateur avec une
variateur capacité nominale supérieure.
‘I o Vérifier et réduire la charge du
- moteur ; vérifier le cycle de
- - - fonctionnement.
, ot o Vérifier les paramétres de
Détection de détection de surcouple (08-15/
surcouple 08-16).
'l o Vérifier et réduire la charge du
11— moteur ; vérifier le cycle de
- fonctionnement.
ut
Détection de sous- |® Vérifier les paramétres de
couple détection de sous-couple (08-19 /
08-20).
1 'l_ o Vérifier la charge / application.
activer
Interrupteur pour ¢ Revoir le contréle de la séquence
Moteur 1/ Moteur 2 et commuter le moteur en temps
'— ,— | '—, voulu.
0S o \érifier les parameétres ASR du
Survitesse groupe 21.
o Vérifier les paramétres PG.
= o Vérifier les paramétres de
) survitesse 20-20/20-12.

PGO o Vérifier le cablage PG.

ci !:G " o Veérifier 'alimentation électrique
ircuit ouve au PG.

I o S'assurer que le frein est

— relaché.




Affichage LED

Solutions possibles

o Vérifier la charge.

Ecart vitesse DEV |, gassurer que le frein est
relaché.
o Vérifier le cablage PG.
_ o Vérifier les paramétres PG 20-
I_11 23/20-24.

i o Prolonger le temps d'accélération
| de décélération.

CE Erreur de

communication

e Veérifier la connexion.
o Veérifier l'ordinateur hote / le

I~ logiciel.
L
FB

Perte rétroaction PID

o Vérifier le cablage de rétroaction.
o Remplacer le capteur de

'— I rétroaction.
(]
STO
Interrupteur de
sécurité o Vérifier la connexion F1 et F2.
— (Pour types standard H et C)
i o Vérifier la connexion SF1 / SF2
STO2 et SG (pour types E et G
Interrupteur de améliorés)
sécurité o Verifier si 08-30 =0 et 03-00~03-
': p— 07=58
Jtﬂd
SS1

Commande d'arrét
d'entrée numérique

CiZ

o Vérifier si 08-30 =0 et 03-00~03-
07=58

EF0
Défaut externe 0

—r
=L

e Réinitialiser la communication
Modbus 0x2501 bit2 =« 1 »

EF1
Défaut externe (S1)

EF3
Défaut externe (S3)

_ |
'_l'_:l

EF4
Défaut externe (S4)

¢ Fonction d'entrée multifonction
configurée de maniére incorrecte
o Veérifier le cablage.
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Affichage LED

Solutions possibles

—C
'

EF5
Défaut externe (S5)

e

wa{m
[

EF6
Défaut externe (S6)

i

OO
-5

EF7
Défaut externe (S7)

=

_ I
il

EF8
Défaut externe (S8)

I

—CO
g

CFo7
Erreur de contréle
moteur

]
l_l'_l_l ]

Effectuer un réglage
automatique de rotation ou
stationnaire

Augmenter la fréquence de
sortie minimum (01-08)

CF08 ¢ Augmenter de maniére adéquate
Erreur de contréle la valeur de 22-10 et 22-23.
moteur o Effectuer un nouveau réglage
- automatique (22-21)
l_,-'_'e o \Vérifier si la charge est trop
(. o lourde pour relever la limite de
sortie de couple.
FU

fusible ouvert

Fu

o Vérifier les IGBT
o Vérifier s'il y a un court-circuit a

la sortie du variateur.
Remplacer le variateur.

CF00
Erreyr <ti_e de |° Déconnecter la commande puis
communica :;)n € la reconnecter.
commande e Remplacer la carte de
I commande
LY I
CF01
comrﬁgs:::ra‘tjiin de |° Déconnecter la commande puis
commande 2 la reconnecter.
e Remplacer la carte de
— Ci ol commande
L
CTER
CT Défaillance o Vérifier le signal et la tension du
= transformateur de courant sur la
[ carte de commande.




Affichage LED Solutions possibles

CF20
Echec de
communication |e Vérifier ['utilisation d'un seul type
— Z de communication.
e

Défaillance de la

protection e Supprimer la commande

d'exécution de communication
de l'entrée numérique

PF

Surcharge externe |, \/arifier [a surcharge externe.

Réinitialiser la surcharge externe
de l'entrée numérique.

eOL |

66 Hgpevqp'f g'f Tvgevgp”

f }exgtMuugo gpvF )ewwg/f kci pquve
Lorsque le variateur détecte un avertissement,
le pavé affiche un code d'avertissement
(clignotant).

Note : La sortie de contact de défaut ne
s'active pas suite a un avertissement et le
variateur continue de fonctionner. Lorsque
I'avertissement n'est plus actif, le pavé
retourne a son état initial.

Lorsque le variateur a détecté une erreur de
programmation (par exemple deux parameétres
qui se contredisent ou qui sont programmés
avec une configuration qui n'est pas valable),
le pavé affiche un code d'auto-diagnostic.

Note : La sortie de contact de défaut ne
s'active pas suite a une erreur d'auto-
diagnostic. Lorsqu’un code d'auto-diagnostic
est activé, le variateur n'accepte aucune
commande d'exécution tant que l'erreur de
programmation n'a pas été corrigée.

Note : Lorsqu’un avertissement ou une erreur
d'auto-diagnostic est activé, le code
d'avertissement ou d'erreur clignote sur le
pave. Lorsque la touche RESET est enfoncée,
le message d'avertissement (clignotant)
disparait et réapparait aprés 5 sec. Si
l'avertissement ou l'erreur d'auto-diagnostic
persiste.

Consulter le tableau 4.2 pour obtenir une vue
d'ensemble, les causes et les actions
correctives relatives aux avertissements et aux
erreurs d'auto-diagnostic du variateur.

52

Vedrgew601'Cxgtvuugo gpvewwf kci pquve'gv’

cevgpu'eqttgevkgu

Affichage LED

Actions correctives

ov
(clignotant)
Surtension

N
U

o Augmenter le temps de
décélération.

o Réduire la tension d'entrée
pour se conformer aux
exigences de tension
d'entrée ou installer une
réactance de ligne CA pour
abaisser la tension d'entrée.

o Retirer le condensateur de
correction de facteur
puissance.

o Utiliser une unité de freinage
dynamique.

o Remplacer le transistor ou la
résistance de freinage.

o Régler les paramétres de
recherche de vitesse.

uv
(clignotant)
Sous-tension

o Vérifier la tension d'entrée.

o Vérifier le cablage d'entrée.

o Augmenter le temps
d'accélération.

o Veérifier le bloc d'alimentation.

Surchauffe du
dissipateur de

4Y» o Remplacer le contacteur de
11 précharge.

L e Remplacer la carte de
commande ou le variateur
complet.

OH1 e Installer un ventilateur ou

climatiseur pour refroidir la
zone environnante.

(clignotant)
Avertissement de
surchauffe du
variateur

AVY,

chaleur » Remplacer le ventilateur de

refroidissement.

\_VV)' o Réduire la fréquence

(T orteuse.

UH i

o Réduire la charge/Mesurer le
courant de sortie.
OH2

e Fonction d'entrée
multifonction configurée de
maniére incorrecte

o Vérifier le cablage.

(Hc

(clignotant)
Détection de
surcouple

AV,

o \Vérifier les paramétres de
détection de surcouple (08-
15/08-16).

o Vérifier et réduire la charge
du moteur ; vérifier le cycle
de fonctionnement.

HE

(clignotant)
Détection de sous-
couple

o Veérifier les parameétres de
détection de sous-couple
(08-19/ 08-20).




Affichage LED

Actions correctives

N
ut

o \érifier la charge /
application.

bb1
(clignotant)
Bloc de base
externe

AVY»

nb |

bb2
(clignotant)
Bloc de base
externe

2NAV o

nlal=

bb3
(clignotant)
Bloc de base
externe

A NAY <

bbd

bb4
(clignotant)
Bloc de base
externe

AVY»

bhH

¢ Fonction d'entrée
multifonction configurée de
maniére incorrecte

o \Vérifier le cablage.

bb5
(clignotant)
Bloc de base
externe

ATTs
oho

bb6
(clignotant)
Bloc de base
externe

2NAV o

hbo

bb7
(clignotant)
Bloc de base
externe

AVY2

hb |

bb8
(clignotant)

o Fonction d'entrée
multifonction configurée de
maniére incorrecte

o Vérifier le cablage.
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Affichage LED

Actions correctives

Bloc de base
externe

SNAV o

bhd

0s
(clignotant)
Survitesse moteur

o Vérifier les paramétres ASR
du groupe 21.

4V o \érifier les paramétres PG.
'ml o Veérifier les parameétres de
| survitesse 20-20/20-12.
PGO
(clignotant) o Vérifier le cablage PG.
Circuit ouvert PG | e Vérifier I'alimentation
PRAT électrique au PG.
‘I o S'assurer que le frein est
— relache.
o Vérifier la charge.
(cIigDnE)\':ant) . S‘?Asshu,rerque le frein est
) ) relaché.
Ecartvitesse | | verifier le cablage PG.
o \érifier les paramétres PG
AVY, 20-23/20-24.
i e Prolonger le temps
e d'accélération / de
décélération.
OL1
Surcharge du o Vérifier la courbe VI
moteur o \V/érifier le courant nominal du
moteur.
1 o Vérifier et réduire la charge
Lii_ du moteur ; vérifier le cycle
de fonctionnement.
oL2 o Vérifier la courbe V.
Surcharge du e Remplacer le variateur avec
variateur une capacité nominale
supérieure.
1 o Vérifier et réduire la charge
i du moteur ; vérifier le cycle
de fonctionnement.
CE

(clignotant) Erreur
de communication

AV2
-
L

o Vérifier la connexion.
o Vérifier 'ordinateur hote / le
logiciel.

CLA
Niveau A
protection contre
surintensité

o Vérifier la charge et le cycle

\V'ﬁ de fonctionnement.
1
I_L11
CLB
Niveau B o \/érifier la charge et le cycle
protection contre de fonctionnement.
surintensité




Affichage LED

Actions correctives

AL
A=

Retry
(clignotant)
Réessayer

4 VVV V')l
I_I_El_ _l

o L'avertissement disparait

aprés la réinitialisation
automatique.

ES
(clignotant)
Arrét d'urgence
externe

o Désactiver la commande de

marche et supprimer la
commande d'arrét d'urgence
externe.

EF1 (clignotant)
Défaut externe
(1)

AVY,

i
_

EF2 (clignotant)
Défaut externe
(S2)

EF3 (clignotant)
Défaut externe
(S3)

(VV)

l_l

EF4 (cllgnotant)
Défaut externe
(S4)

AVY,

|
CT‘L

EF5 (clignotant)
Défaut externe
(S5)

(VV)

| l

l_l

EF6 (cllgnotant)
Défaut externe
(S6)

(VV)

l_lll

EF7 (clignotant)
Défaut externe
(S7)

Fonction d'entrée
multifonction configurée de
maniére incorrecte

Vérifier le cablage.
Fonction d'entrée
multifonction configurée de
maniére incorrecte

Vérifier le cablage.
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Affichage LED

Actions correctives

NAL

!
cr

EF8 (clignotant)
Défaut externe
(S8)

«VV)
o
Llll

EF9 (clignotant)
Erreur rotation
avant/arriére

«VV)
lll

l_l

Vérifier le cablage de la
commande de marche.

SE01
Erreur de réglage
de plage

SR AAN
CiCr o
20

Vérifier le réglage des
paramétres.

SE02
Erreur de borne
d'entrée
numérique

L
_l-l_ll:

Vérifier le réglage de l'entrée
multifonction.

SE03
Erreur de courbe
VIF

NIE
SELo

Vérifier les paramétres V/F

SE05
Erreur de
sélection PID

S AA NS

]
_II_IE

Veérifier 10-00 et 10-01
Vérifier 10-29 et 10-25
Veérifier 10-29 et 10-03

HPErr
Erreur de
sélection de
modéle

W
|_||"_'l_"

Vérifier la configuration de la
capacité du variateur 13-00.

SE07
Erreur de carte PG

Installer une carte de
rétroaction PG.

Veérifier le mode de controle.
Configurer le bon type pour

*_V_V A\ o le type d'encodeur PM (22-
—Cri
7 _|_] | 08) et mettre de nouveau
sous tension.

SE08
Erreur mode
moteur PM Vérifier le mode de controle.
( V YV

12

—n l_l

SE09 Veérifier la sélection de

I'entrée d'impulsion (03-30)




Affichage LED

Actions correctives

Erreur de et la source PID (10-00 et
configuration PI 10-01).
L NAAN <
CCma
o |y
FB

(clignotant)
Interruption de la
rétroaction PID

o \Vérifier le cablage de
rétroaction.
o Remplacer le capteur de

'\_V' » rétroaction.
(-
USP e Supprimer la commande de

(clignotant)
Protection contre
le démarrage

marche ou réinitialiser le
variateur via 'entrée

numérique multifonction (03-

intempestif 00 & 03-07=17) ou utiliser la
touche RESET sur le pavé
pour réinitialiser le variateur.
\V_V : e Activer I'entrée USP de
'_,'—' :—' protection contre le
- démarrage intempestif et
remettre sous tension.
STPO
Erreur d'arrét
vitesse zéro e Régler la commande de
 RAAN fréquence
Conr
Jc
STP2

Erreur d'arrét de
borne externe

Supprimer la commande de
marche a partir de la borne

 NAAN . externe
Co
JC -

EnC o \/érifier le cablage de

Erreur d’encodeur I'encodeur
o Le réglage du nombre
‘1 V V » d'imp%lsigcms PG 17-07 ne
__ r correspond pas a l'encodeur.
Ll o Remplacer l'encodeur
RunEr

Erreur : sens de
marche incorrect

o Vérifier la commande, dont

4VVYY 2 11-00, Jog et DI pour voir sl
~ y a une différence.
Lz
PArEr
Erreur de
paramétrage o Consulter notre manuel
d'instructions pour un réglage
‘—,,‘—,‘ V,J » correct.
PAFE-
STP1

Avertissement de
démarrage direct

4AVVY .
Ci_
aC1

o Supprimer d'abord la
commande d'exécution de la
borne, puis l'activer
ultérieurement.
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Erreur de la carte
de commande

Affichage LED Actions correctives
FirE o \Vérifier I'environnement et
Mode incendie confirmer I'état d'incendie. En
activé I'absence d'incendie, couper
*'! 'V V’_! I'alimentation et mettre de
i Cc nouveau sous tension.
AdCEr
Erreur de tension
sur erreur C/B e Vérifier la tension sur la carte
4V V'_V'_V » de commande.
[} _
[} ID'LLI
EPErr .
Erreur * Restaurer le réglage d'usine,
dans EEPROM rallumer.
'S AAAR o Sil'avertissement apparait
cor de nouveau, remplacer la
— P i carte de commande.
bdErr

e Remplacer la carte de

configuration du
mot de passe

P RAAD
3

[y I

'SAAAD commande.
C_ _

hdEr

Verrouillage .
paramétres o Lever le code de verrouillage

des paramétres, pour entrer

,‘,Vﬁv'ﬁ le paramétre correct pour 13-
L 07

Echec de la

e Saisir le paramétre correct

pour 13-07 pour activer la clé
de verrouillage des
paramétres.

606'Gttgwt'f g'tti rei g'cwwqo cvswyg
Lorsqu'une erreur survient pendant le réglage
automatique d'un moteur standard CA, I'écran
affiche l'erreur « AtErr » et le moteur s'arréte.
Les informations sur les erreurs sont affichées
dans le paramétre 17-11.

Note : La sortie de contact de défaut n'est pas
alimentée en cas de défaut réglage
automatique. Consulter le tableau 4.3 pour
obtenir des informations sur les erreurs
pendant le réglage, sur les causes et les
actions correctives.

Tableau 4.3 Erreur de réglage automatique et
actions correctives

Erreur Actions correctives

01 o \/érifier les données de réglage
Erreur d'entrée des du moteur (17-00 a 17-09).

données moteur. | e Vérifier la capacité du variateur




Erreur Actions correctives

02
Erreur de réglage
de la résistance R1
entre les
conducteurs du
moteur.
03
Erreur de réglage
de l'inductance de
fuite du moteur.

o \érifier les données de réglage
du moteur (17-00 a 17-09).
o \érifier le branchement du

04 moteur.
Erreur de réglage e Déconnecter la charge du
de la résistance R2 m’ot.e.ur. o "
du rotor du moteur. | ® Veérifier le circuit de détection
05 de courant du variateur et les
DCCT.

Erreur de réglage
de linductance
mutuelle Lm du

moteur.
07
Erreur de détection
de compensation

o Vérifier l'installation du moteur.

Erreur

Actions correctives

01
Echec de réglage de
I'alignement des
pbles magnétiques

o Vérifier les données de
réglage du moteur (22-02).

o Vérifier la capacité du
variateur

(statique).
02
Option PG o Installer une carte de
manquante rétroaction PG.

03 Annulation du
réglage automatique
de l'alignement des
pbles magnétiques

pendant le réglage
automatique de la
rotation

o V/érifiez les fonctions de
protection actives empéchant
le réglage automatique.

04
Délai d'attente
pendant ['alignement
des pdles
magnétiques au
cours du réglage
automatique de la

o \/érifier le moteur.

o Vérifier le cablage du moteur.

o Vérifier que le frein est
desserré.

60'Gttgwt'f g'tti rei g'cwwqo cuewg™
f wo qugwt'RO

Lorsqu'une erreur survient pendant le réglage
automatique d'un moteur PM, I'écran affiche
I'erreur « IPErr » et le moteur s'arréte. Les
informations sur les erreurs sont affichées
dans le paramétre 22-18.

Note : La sortie de contact de défaut n'est pas
alimentée en cas de défaut réglage
automatique. Consulter le tableau 4.4 pour
obtenir des informations sur les erreurs
pendant le réglage, sur les causes et les
actions correctives.

Tableau 4.4 Erreur de réglage automatique et
actions correctives pour moteur PM

I'alignement des
pbles magnétiques
(réglage automatique
de la rotation).

de temps mort rotation.
06 e Veérifier le courant nominal du 05 o \érifiez les fonctions de
. moteur. Délai d'attente de protection actives empéchant
Erre;: ?Tgrt}:g;ieur o \érifier la mise 4 la terre de la réglage du circuit. le réglage automatique.
carte PG. o Vérifier le courant nominal du
08 06 moteur.
d'accggfatiiron w | Augmenter le temps Erreur d’encodeur . l\;eégﬁg IS Cr::‘mse ala terre de
, d'accélération (00-14). — - -
moteur (reglage « Déconnecter la charge du o \érifier les données de
automatique de moteur. 07 réglage du moteur (22-02).
type rotationnel Avertissement o Vérifier le branchement du
uniquement). moteur.
o Veérifier les données de réglage 08
09 du moteur (17-00 a 17-09). Courant du moteur - \
Autres o Vérifier le branchement du hors plage pendant | * Verifier le cablage de la carte
moteur. PG

o Vérifier le branchement du
moteur.

09
Courant hors plage
pendant le réglage du

o \/érifier les données de
réglage du moteur (22-02).
o Veérifier la capacité du

circuit. variateur
10
Echec de o Réessayer l'alignement des

I'alignement des
pbles magnétiques et
du réglage du circuit.

pbles magnétiques et le
réglage du circuit.




Annexe A : Instructions UL

| Cablage des bornes du circuit principal
L'homologation UL requiert des cosses a sertir lors du cablage des bornes du circuit principal du variateur.
Utiliser les outils de sertissage spécifiés par le fabricant des cosses a sertir. Teco recommande les cosses

a sertir de NICHIFU pour le capuchon d'isolation.

Le tableau ci-dessous correspond aux modéles de variateurs équipés de cosses a sertir et de capuchons
d'isolation. Les commandes peuvent étre passées aupres d'un représentant de Teco ou directement

aupres du service commercial de Teco.

Dimensions de la cosse a sertir en boucle fermée

Variateur Modéle Calibre de fil mm2, (AWG) Borne Cosse a sertir Outil Capuchon
A510S R/L1+S/L2 « T/L31 U/T1 « VIT2 « W/T3 Vis N° modéle N° machine N° modéle
2 (14) R2-4 TIC 2
2001/2002 3,5(12) M4 R5.5.4 Nichifu NH 1/9 TIC 3.5
5,5 (10) TIC 5.5
2003/2005/2008 5,5 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 55
2010 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
2015/2020/2025 22 (4) M6 R22-6 Nichifu NOP 60 / 150H TIC 22
2030/2040 60 (1/0) M8 R60-8 Nichifu NOP 60 / 150H TIC 60
2050/2060 100 (4/0) M10 R80-10 Nichifu NOP 150H TIC 80
2075/2100 200 (4/0) *2 M10 R100-10 Nichifu NOP 150H TIC 100
2 (14) R2-4 TIC 2
4001/4002/4003 3,5(12) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 3.5
5,5 (10) TIC55
4005/4008 3.5(12) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 Tic 35
5,5 (10) TIC 5.5
4010/4015/4020 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
4025/4030 14 (6) M6 R14-6 Nichifu NOP 60/ 150H TIC 14
igggﬁggg 38(2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60 / 150H TIC 38
4100/4125 80 (3/0) M10 R80-10 Nichifu NOP 150H TIC 80
4150/4175/4215 100 (4/0)*2 M10 R100-10 Nichifu NOP 150H TIC 100
2125 100 (4/0) M12 R100-12 Nichifu NOP 150H TIC 100
2150 100 (4/0) M12 R100-12 Nichifu NOP 150H TIC 100
4250 100 (4/0) M12 R100-12 Nichifu NOP 150H TIC 100
4300 100 (4/0) M12 R100-12 Nichifu NOP 150H TIC 100
4375 100 (4/0) M12 R100-12 Nichifu NOP 150H TIC 100
4425 100 (4/0) M12 R100-12 Nichifu NOP 150H TIC 100
Variateur Modéle Calibre de fil mm2, (AWG) Borne Cosse a sertir Outil Capuchon
A5108S (F) RIL1+ S/L2 + T/L3 | U/TA  VIT2 « W/T3 Vis N° modeéle N° machine N° modeéle
2 (14) R2-4 TIC 2
4001/4002/4003 3,5 (12) M4 R5.54 Nichifu NH1/9 TIC 3.5
5,5 (10) TIC55
4005/4008 g:: E::z; M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 I:g g:
4010/4015 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
4020/4025/4030 14 (6) M6 R14-6 Nichifu NOP 60 / 150H TIC 14
4040/4050/4060 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/ 150H TIC 38




%  Type1

Lors de l'installation, tous les bouchons de trou de conduit doivent étre retirés et tous les trous de conduit

doivent étre utilisés.

Type de fusible
Variateur Modéle A510 Fabricant : Bussmann J. FERRAZ SHAWMUT
Modele Ampérage fusible (A)
Variateurs triphasés classe 200 V
2001 Bussmann 20CT 690 V20 A
2002 Bussmann 30FE 690 V30 A
2003 Bussmann 50FE 690 V50 A
2005 Bussmann 50FE 690 V 50 A
2008 Bussmann 63FE 690 V63 A
2010 FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500 V100 A
2015 Bussmann 120FEE / FERRAZ A50QS150-4 690 V120 A/ 500V 150 A
2020 FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500 V150 A
2025 FERRAZ SHAWMUT A50QS200-4 500 V 200 A
2030 FERRAZ SHAWMUT A50QS250-4 [
2040 FERRAZ SHAWMUT A50QS300-4 500 V 300 A
2050 FERRAZ SHAWMUT A50QS40 0-4 500 V 400 A
2060 FERRAZ SHAWMUT A50QS500-4 500 V 500 A
2075 FERRAZ SHAWMUT A50QS600-4 500 V 600 A
2100 FERRAZ SHAWMUT A50QS700-4 500 V700 A
Type de fusible
Variateur Modéle A510 Fabricant : Bussmann /| FERRAZ SHAWMUT
Modele Ampérage fusible (A)
Variateurs triphasés classe 400 V
4001 Bussmann 10CT 690 V10 A
4002 Bussmann 16CT 690 V16 A
4003 Bussmann 16CT 690 V16 A
4005 Bussmann 25ET 690 V25 A
4008 Bussmann 40FE 690 V40 A
4010 Bussmann 50FE 690V 50 A
4015 Bussmann 63FE 690V 63 A
4020 Bussmann 80FE 690V 80 A
4025 Bussmann 1GOFE f FERRAZ A50QS100-4 690 V100 A/ 500V 100 A
4030 Bussmann 120FEE 690 V120 A
4040 FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500V 150 A
4050 FERRAZ SHAWMUT A50QS200-4 500 V200 A
4060 FERRAZ SHAWMUT A50QS250-4 500 V 250 A
4075 FERRAZ SHAWMUT A50QS300-4 500 V 300 A
4100 FERRAZ SHAWMUT A50QS400-4 500 V 400 A
4125 FERRAZ SHAWMUT A50QS500-4 500 V 500 A
4150 FERRAZ SHAWMUT A50QS600-4 500 V 600 A
4175 FERRAZ SHAWMUT A50QS700-4 500V 700 A
4215 FERRAZ SHAWMUT A50QS700-4 500V 700 A
Type de fusible
Variateur Modéle A510 Fabricant : Bussmann 1 FERRAZ SHAWMUT
Modele Ampérage fusible (A)
Variateurs triphasés classe 200 V
2125 Bussmann 170M5464 690 V 800 A
2150 Bussmann 170M5464 690 V 800 A
Type de fusible
Variateur Modéle A510 Fabricant : Bussmann 1 FERRAZ SHAWMUT
Modele Ampérage fusible (A)
Variateurs triphasés classe 400 V
4250 Bussmann 170M5464 690 V 800 A
4300 Bussmann 170M5464 690 V 800 A
4375 Bussmann 170M5460 690 V1000 A
4425 Bussmann 170M5466 690V 1000 A




®,

< Protection contre la surchauffe du moteur
Une protection contre la surchauffe du moteur doit étre prévue dans I'application finale.

Il Bornes de cablage sur site

Toutes les bornes de cablage d'entrée et de sortie non situées dans le circuit du moteur doivent étre
marquées pour indiquer les connexions appropriées qui doivent étre effectuées sur chaque borne et pour
indiquer que des conducteurs en cuivre, d’'une température nominale de 75 °C, doivent étre utilisés.

Il Puissance nominale de court-circuit du variateur

Ce variateur a subi le test de court-circuit UL, qui certifie que lors d'un court-circuit dans I'alimentation, le
flux de courant ne dépassera pas la valeur. Voir les caractéristiques électriques pour la tension maximale
et le tableau ci-dessous pour le courant.

* La protection du MCCB et du disjoncteur et les valeurs nominales des fusibles (se reporter au tableau
précédent) doivent étre égales ou supérieures a la tolérance de court-circuit de I'alimentation électrique
utilisée.

 Convient pour une utilisation sur un circuit capable de fournir au maximum (A) ampéres symétriques
efficaces pour une protection contre la surcharge du moteur des variateurs DiJ2.IHp de classe 240/480 V.

Cheval-vapeur (HP) Courant (A) Tension (V)
1-50 5000 240/ 480
51-200 10 000 240/ 480
201 - 400 18 000 240/ 480
401- 600 30 000 240/ 480
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Ce manuel peut étre modifié si nécessaire en raison d'une amélioration
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Ce manuel est susceptible d'étre modifié sans préavis.
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