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Kapitel 0 Vorwort
0.1 Vorwort

Um die Leistung des Produkts zu verlangern und die Sicherheit des Personals zu
gewabhrleisten, dieses Handbuch vor der Verwendung des Umrichters sorgfaltig
durchlesen. Sollte bei der Verwendung des Produkts ein Problem auftreten, das mit den
im Handbuch bereitgestellten Informationen nicht gelést werden kann, unseren
technischen Vertreter oder Vertriebsmitarbeiter fur weitere Unterstutzung kontaktieren.
*VorsichtsmaBnahmen

Der Umrichter ist ein elektrisches Produkt. Aus Sicherheitsgrinden gibt es in diesem
Handbuch Symbole wie ,Gefahr und ,Vorsicht, die den Benutzer daran erinnern, die
Sicherheitshinweise zur Handhabung, Installation, Bedienung und Uberprifung des
Umrichters zu beachten. Die Anweisungen mussen unbedingt befolgt werden, um hochste
Sicherheit zu gewahrleisten.

H Gefahr Weist auf eine potenzielle Gefahr hin, die bei unsachgemaRer
Verwendung zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fuhren
kann.

/A Vorsicht Weist darauf hin, dass der Umrichter oder das mechanische System
bei unsachgemalier Verwendung beschadigt werden kdnnten.

A Gefahr

» Stromschlaggefahr. Die Zwischenkreiskondensatoren bleiben nach dem
Abschalten der Stromversorgung noch funf Minuten lang geladen. Das
Offnen des Gerates ist erst 5Minuten nach dem Abschalten der
Stromversorgung zulassig.

» Wenn der Umrichter eingeschaltet ist, durfen keine Anschlisse hergestellt
werden. Wahrend des Umrichterbetriebs durfen keine Teile und Signale auf
Leiterplatten gepruft werden.

» Den Umrichter nicht zerlegen und keine internen Kabel, Schaltungen oder
Teile verandern.

» Sicherstellen, dass die Erdungsklemme des Umrichters korrekt
angeschlossen ist.

A Vorsicht

» Keine Spannungsprufung an Teilen im Inneren des Umrichters durchfihren.
Hochspannung kann die Halbleiterbauteile zerstoren.

» Die Anschlisse T1, T2 und T3 des Umrichters nicht an eine
AC-Eingangsstromversorgung anschliel3en.

» CMOS-ICs auf der Hauptplatine des Umrichters sind anfallig fur statische
Elektrizitat. Die Hauptplatine darf nicht beruhrt werden.




Kapitel 1 Sicherheitsvorkehrungen

1.1 Vor dem Einschalten

A Gefahr

Es muss sichergestellt werden, dass die Hauptschaltungsanschlusse korrekt
sind. Einphasig L1(L), L3(N), dreiphasig L1(L), L2, L3(N) sind
Stromeingangsanschlusse und durfen nicht mit T1, T2 und T3 verwechselt
werden. Andernfalls kann es zu Schaden am Umrichter kommen.

A Vorsicht

Die angelegte Netzspannung muss mit der angegebenen Eingangsspannung des
Umrichters Ubereinstimmen (siehe Typenschild).

Um zu verhindern, dass sich die Frontabdeckung I6st oder andere Schaden
auftreten, darf der Umrichter nicht an seinen Abdeckungen getragen werden. Den
Antrieb beim Transport am Kuhlkorper abstutzen. Eine unsachgemalle
Handhabung kann den Umrichter beschadigen oder Personen verletzen. Dies
sollte verhindert werden.

Um eine Brandgefahr zu verhindern, den Umrichter nicht auf einem brennbaren
Gegenstand, sondern auf nicht brennbaren Gegenstanden wie Metall installieren.
Dieses Produkt liefert 24 V nur fur den internen Gebrauch. Es darf nicht als
Stromversorgungsquelle fur andere externe Komponenten wie Sensoren,
elektronische Komponenten usw. verwendet, da es sonst zu unerwtinschten
Situationen kommen kann.

Beim Trennen des Remote-Keypads zuerst die Stromversorgung ausschalten, um
Schaden am Keypad oder am Umrichter zu vermeiden.

A Vorsicht

Der Verkauf dieses Produkts unterliegt DIN EN 61800-3 und DIN EN
61800-5-1. In einer hauslichen Umgebung kann dieses Produkt
Funkstérungen verursachen. In diesem Fall muss der Benutzer
mdglicherweise Korrekturmal3inahmen ergreifen.

Ein Motoriibertemperaturschutz ist nicht vorgesehen.

A Vorsicht

>

Bei Arbeiten am Gerat/System durch unqualifiziertes Personal oder bei
Nichtbeachtung der Warnhinweise kann es zu schweren Personen- oder
Sachschaden kommen. Nur entsprechend qualifiziertes Personal, das in der
Einrichtung, Installation, Inbetriebnahme und Bedienung des Produkts geschult
ist, darf Arbeiten am Gerat/System durchfuhren.

Es sind nur festverdrahtete Eingangsstromanschlisse zulassig.




1.2 Wahrend des Einschaltens

A Gefahr

» Wenn der vorubergehende Stromausfall langer als 2 Sekunden dauert, verfugt
der Umrichter nicht Uber ausreichend gespeicherte Energie fur seine
Steuerschaltung. Wenn die Stromversorgung wiederhergestellt wird, basiert
der Betriebsbetrieb des Umrichters daher auf der Einrichtung der folgenden
Parameter:

e Parameter ausfiuhren. 00-02 oder 00-03.
e Direktbetrieb beim Einschalten. Parameter. 07-04 und der Status des
externen Betriebsschalters.

Hinweis : Der  Startvorgang erfolgt unabhangig von den
Parametereinstellungen
07-00/07-01/07-02.

o Gefahr. Direktbetrieb beim Einschalten.

Wenn der Direktbetrieb beim Einschalten aktiviert ist und der Umrichter auf
externen Betrieb eingestellt ist, )
wird der Umrichter bei geschlossenem VOR/ZURUCK-Schalter neu gestartet.

M Gefanr
Vor der Verwendung sicherstellen, dass alle Risiken und
Sicherheitsauswirkungen beachtet werden.

> Wenn die Uberbriickung bei voriibergehendem Stromausfall ausgewahlt und
der Stromausfall nur von kurzer Dauer ist, verfugt der Umrichter Uber
ausreichend gespeicherte Energie, damit seine Steuerschaltungen
funktionieren. Daher wird der Umrichter bei Wiederherstellung der
Stromversorgung, abhangig von der Einstellung der Parameter 07-00 & &-
7-01, automatisch neu gestartet.

1.3 Vor der Inbetriebnahme

A Vorsicht

» Sicherstellen, dass das Umrichtermodell und die Nennleistung mit den Werten
in Parameter 13-00 Ubereinstimmen.

Hinweis : Beim Einschalten blinkt die in Parameter 01-01 eingestellte
Versorgungsspannung 2 Sekunden lang auf dem Display.

1.4 Wahrend des Betriebs

A Gefahr

» Wahrend des Betriebs darf der Motor weder angeschlossen noch getrennt
werden. Andernfalls kann es zu einer Auslosung des Umrichters oder zu einer
Beschadigung des Gerats kommen.




A Gefahr

» Um einen Stromschlag zu vermeiden, die Frontabdeckung nicht abnehmen,
wahrend das Gerat eingeschaltet ist.

» Der Motor startet nach dem Stopp automatisch neu, wenn die automatische
Neustartfunktion aktiviert ist. In diesem Fall ist bei Arbeiten rund um den Antrieb
und die dazugehdrige Ausrustung Vorsicht geboten.

» Die Funktionsweise des Stopp-Schalters unterscheidet sich von der des
Not-Aus-Schalters. Um wirksam zu sein, muss der Stopp-Schalter aktiviert
werden. Um wirksam zu werden, muss der Not-Aus-Schalter deaktiviert
werden.

A Vorsicht

> Keine warmeabstrahlenden Bauteile wie KUhlkérper und Bremswiderstande

beruhren. A\

» Der Umrichter kann den Motor von niedriger bis zu hoher Drehzahl antreiben. Die
zulassigen Drehzahlbereiche des Motors und der zugehoérigen Maschinen sind zu
uberprifen.

» Stromschlaggefahr. Die Zwischenkreiskondensatoren bleiben nach dem
Abschalten der Stromversorgung noch finf Minuten lang geladen. Das Offnen des
Gerates ist erst 5 Minuten nach dem Abschalten der Stromversorgung zulassig.

A Vorsicht

» Der Umrichter sollte in Umgebungen mit einem Temperaturbereich von
(14-104 °F) oder (-10 bis 50 °C)* und einer relativen Luftfeuchtigkeit von 95 %
verwendet werden.

*P20: -10 ~ 50 °C ohne Staubschutzhiille zum Aufkleben.
NEMA1: -10 ~ 40 °C mit Staubschutzhille zum Aufkleben.

M Gefahr

> Sicherstellen, dass die Stromversorgung ausgeschaltet ist, bevor Komponenten
zerlegt oder Uberpruft werden.

1.5 Entsorgung des Umrichters

A Vorsicht

Dieses Gerat muss sorgfaltig als Industriebabfall und unter Einhaltung der értlichen
Vorschriften entsorgt werden.

» Die Kondensatoren der Hauptschaltung des Umrichters sowie die Leiterplatten
gelten als gefahrlicher Abfall, welcher nicht verbrannt werden darf.

> Das Kunststoffgehause und Teile des Umrichters, wie die Abdeckplatte, geben
beim Verbrennen giftige Gase frei.

werden. Sie mussen gemaf den ortlichen und aktuell geltenden gesetzlichen

E Gerate, die elektrische Komponenten enthalten, dirfen nicht im Hausmdll entsorgt
Bestimmungen getrennt mit Elektro- und Elektronikschrott gesammelt werden.



Kapitel 2 Umgebung und Installation

2.1 Uberlegungen zu Peripheriegeriten

Zwischen der AC-Quelle und dem Umrichter muss ein

Kompaktleistungsschalter oder Trennschalter mit Sicherung

Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung korrekt ist.
@ Strom

Einen Kompaktleistungsschalter, welcher der Nennspannung und
dem Nennstrom des Umrichters entspricht, verwenden.

Der Leistungsschalter darf nicht dazu verwendet werden, den
Umrichter ein- und auszuschalten.

Fehlerstromschutzschalter (RCD)

Die Stromeinstellung sollte 200 mA oder mehr und die Betriebszeit
0,1 Sekunde oder langer betragen, um Fehlfunktionen zu
vermeiden.

‘ installiert werden

J.' — | Leistungs-

Schalter
& RCD

Normalerweise ist kein magnetischer Schiitz erforderlich.

Mit einem Schiitz kénnen Funktionen wie externe Steuerung und
. . automatischer Neustart nach einem Stromausfall ausgefuhrt

Leistungsschiitz

— werden.

Den Magnetschiitz nicht als Betriebs-/Stoppschalter fiir den

Umrichter verwenden.

Wenn ein 200 V-/400 V-Umrichter mit einer Nennleistung unter
AC-Drossel zur 15 kW an eine Hochleistungsstromquelle (600 kVA oder mehr)
Verbesserung angeschlossen wird, kann zur Verbesserung des Leistungsfaktors
der Stromqualitat | und zur Reduzierung von Oberschwingungen eine AC-Drossel
angeschlossen werden.

E510 verflgt ber einen eingebauten Filter (Klasse A/Erste
Umgebungskategorie C2, auller BaugrofRe 4)

Um die erforderlichen EMV-Vorschriften flir lhre spezifische
Anwendung zu erfilllen, bendtigen Sie mdglicherweise einen
zusétzlichen EMV-Filter.

Entstorfilter am
Eingang

Den einphasigen Strom an die Anschllsse L1(L) und L3(N)
anschliefen.

Warnung! Wenn die Eingangsanschliisse T1, T2 und T3 an den
AC-Eingangsstrom angeschlossen werden, wird der Umrichter
beschadigt.

Die Ausgangsanschlisse T1, T2 und T3 sind mit den U-, V- und
W-Anschllssen des Motors verbunden.

Um die Drehrichtung des Motors umzukehren, einfach zwei
beliebige Drahte an den Anschllissen T1, T2 und T3 vertauschen.
Den Umrichter und den Motor ordnungsgemaR erden.
Erdungswiderstand fiir 200 V-Strom <100 Ohm.
Erdungswiderstand fiir 400 V-Strom <10 Ohm

Umrichter

Dreiphasen-Induktionsmotor. Der Spannungsabfall am Motor
aufgrund des langen Kabels kann berechnet werden.

Motor Der Spannungsabfall sollte < 10 % betragen.
Spannungsabfall von Phase zu Phase (V) =

\/§ xDrahtwiderstand (Q/km)xLeitungsléange (m)xStromx10-3




2.2 Technische Daten
2.2.1 Produktspezifikationen

200 V-Klasse: Einphasig

Modell:E510- - H1F(N4)(S) 2P5 201 202 203
Leistung (PS) 0,5 1 2 3
Geeignete Motorleistung (kW) 0,4 0.75 1,5 2,2
Nennausgangsstrom (A) 3.1 4.5 7,5 10,5
Nennleistung (kVA) 1.2 1,7 2.90 4.00
Eingangsspannungsbereich (V) Einphasig: 200~240 V,50/60 HZ
Zuladssige Spannungsschwankung +10 %-15 %
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0~240 V
Eingangsstrom (A)* 8.5 12 16 23.9
Nettogewicht des Umrichters (kg) 1.65 1.65 2,5 2,5
Zulassige Dauer des voriibergehenden 2,0 2,0 2,0 2,0
Netzausfalls (s)
Schutzart IP20/NEMA1 & IP66/NEMA4X
200 V-Klasse: Einphasig/dreiphasig
Modell:E510- - H(N4R) 2P5 201 202 203
Leistung (PS) 0,5 1 2 3
Geeignete Motorleistung (kW) 0,4 0.75 1,5 2,2
Nennausgangsstrom (A) 3.1 4.5 7,5 10,5
Nennleistung (kVA) 1.2 1,7 2.90 4.00

Eingangsspannungsbereich (V)

Ein-/dreiphasig: 200~240 V, 50/60 Hz

Zuldssige Spannungsschwankung

+10 %-15 %

Ausgangsspannungsbereich (V)

Dreiphasig: 0~240 V

Eingangsstrom (A)* 8,5/4,5 12/6,5 16/11 23,9/12,5
Nettogewicht des Umrichters (kg) 1.6 1.6 2,5 2,5
Zulassige Dauer des vorubergehenden 2,0 2,0 2,0 2,0
Netzausfalls (s)
Schutzart IP20/NEMA1 & IP66/NEMA4X
200 V-Klasse: dreiphasig
Modell: E510- - H3(N4) 202 205 208 210 215 220
Leistung (PS) 2 5 7,5 10 15 20
Geeignete Motorleistung (kW) 1,5 3.7 5.5 7,5 11 15
Nennausgangsstrom (A) 7,5 17.5 26 35 48 64
Nennleistung (kVA) 2.9 6.7 9.9 13.3 20.6 27.4
Eingangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 200~240 V, 50/60 Hz
Zulassige Spannungsschwankung +10 %-15 %
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0~240 V
Eingangsstrom (A)* 11 20.5 33 42 57 70
Nettogewicht des Umrichters (kg) 1.6 2,5 6,5 6,5 10.1 10.4
Zulassige Dauer des vorubergehenden 2,0 2,0 2.0 2.0 2,0 2,0
Netzausfalls (s)

Schutzart

IP20/NEMA1 & IP66/NEMA4X

*Der Eingangsstrom ist ein berechneter Wert bei vollem Nennausgangsstrom.




400 V-Klasse: dreiphasig

Modell:E510- - H3(F)(N4)(S) 401 402 403 405
Leistung (PS) 1 2 3 5
Geeignete Motorleistung (kW) 0.75 1,5 2,2 3.7
Nennausgangsstrom (A) 2.3 3.8 5.2 8.8
Nennleistung (kVA) 1,7 2.9 4,0 6.7
Eingangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 380~480 V, 50/60 Hz
Zulassige Spannungsschwankung +10 %-15 %
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0~480 V
Eingangsstrom (A)* 4.2 5.6 7.3 11.6
Nettogewicht des Umrichters (kg) 1,7 1,7 2,5 2,5
Zulassige Dauer des vorubergehenden 2,0 2,0 2,0 2,0
Netzausfalls (s)
Schutzart IP20/NEMA1 & IP66/NEMA4X
?’,';;de"'Esw' - H3(F)(N4) 408 410 415 420 425
Leistung (PS) 7,5 10 15 20 25
Geeignete Motorleistung (kW) 5.5 7,5 11 15 18.5
Nennausgangsstrom (A) 13.0 17.5 24 32 40
Nennleistung (kVA) 9.9 13.3 19.1 24 30.5
Eingangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 380~480 V, 50/60 Hz
Zulassige Spannungsschwankung +10 %-15 %
Ausgangsspannungsbereich (V) Dreiphasig: 0~480 V
Eingangsstrom (A)* 17 23 31 38 48
Nettogewicht des Umrichters (kg) 6.7 6.7 6.7 13.7 13.7
Zulassige Dauer des vorubergehenden 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
Netzausfalls (s)
Schutzart IP20/NEMA1 & IP66/NEMA4X
*Der Eingangsstrom ist ein berechneter Wert bei vollem Nennausgangsstrom.
*N4S 400 V-Serie nur bis 15 PS.
F: Eingebauter Filter
N4: Schutzart IP66, ohne eingebaute Netzschalter und VR.
N4R: Schutzart IP66, mit eingebautem VR, ohne Netzschalter
N4S: Schutzart IP66, mit eingebauten Netzschaltern und VR
Modell: E510- - H3(F)(PT) 420 425
Leistung (PS) 20 25
Geeignete Motorleistung (kW) 15 18.5
Nennausgangsstrom (A) 32 40
Nennleistung (kVA) 24 30.5
Eingangsspannungsbereich (V) dreiphasig: 380~480 V (+10 %-15 %), 50/60 Hz
Ausgangsspannungsbereich (V) dreiphasig: 0~480 V
Eingangsstrom (A)* 38 48
Zulassige Dauer des vorubergehenden 2.0 2,0
Netzausfalls (s)
Schutzart IP20

PT: Filter vom FuBabdruck-Typ




2.2.2 Allgemeine technische Daten

Element E510
Steuermodus V/F-Steuerung, Vektorregelung
Ausgangsfrequenz 0,01~599,00 Hz
Anlaufmoment 150 %/1 Hz(Vektor)

Drehzahlregelbereich

1:50

Aufldsungseinstellung

Digitaleingang: 0,01 Hz

Analogeingang:0,06 Hz/60 Hz

Frequenz Keypad : Direkt mit den Tasten A ¥ oder VR auf dem Keypad einstellen

Externe Eingangsanschlisse:

Einstellung Al1(0/2~10 V), Al2(0/4~20 mA)Eingang
Multifunktionseingang, Auf/Ab-Funktion (Gruppe 3)
Frequenzvorgabe nach Kommunikationsmethode.
Untere und obere Frequenzgrenzen

F

requenzgrenze 3 -Ausblendfrequenz-Einstellungen.
Keypad, Betriebs-/Stopptaste
_ Externe Anschlisse:
Start Betrieb Multifunktions-Betriebsmodus 2/3-Draht-Auswahl

Tippbetrieb
Startsignal nach Kommunikationsmethode.

V/F-Kurveneinstellung 18 feste und eine frei programmierbare Kurve

Tragerfrequenz 1-16 kHz

Steuerung der 2 aus Beschl./Br.-Zeitparameter.

Beschleunigung/Bremsung | 4 aus S-Kurvenparameter.

Multifunktionseingang 29 Funktionen (siehe die Beschreibung zu Gruppe3)

Hauptsteuerung Multifunktionsausgang 21 Funktionen (siehe die Beschreibung zu Gruppe3)
Funktionen Al
naloger . . . .

Multifunktionsausgang 5 Funktionen (siehe die Beschreibung zu Gruppe4)
Uberlasterfassung, 16 voreingestellte Drehzahlen, Auto-Betrieb, Schalter
Beschleunigung/Bremsung (2 Stufen), Auswahl der

Wichtigste Merkmale Haupt-/Alternativ-Betriebsvorgabe, Auswahl der
Haupt-/Alternativ-Frequenzvorgabe, PID-Regelung,
Drehmomentverstarkung, V/F-Startfrequenz, Fehler-Reset, Brandmodus.

LED Anzeige: Parameter / Parameterwert / Frequenz / Liniengeschwindigkeit /
DC-Spannung / Ausgangsspannung / Ausgangsstrom /

Anzeige PID-Riickmeldung / Status der Ein-/Ausgangsanschliisse /

Kiihlkorpertemperatur / Programmversion / Fehlerprotokoll.

LED-Zustandsanzeige

Betrieb / Stopp / Vorwarts / Riickwarts usw.

Schutzfunktionen

Uberlastschutz Integrierter Uberlastschutz fiir Motor und Umrichter. (150 %/1 min)
Uberspannung 220 V:>410V ,380 V: >820 V

Unterspannung 220 V: <190 V ,380 V: <380 V

Wiederanlauf nach

vorlibergehendem Automatischer Wiederanlauf nach voriibergehendem Netzausfall.
Netzausfall

Blockierungsschutz Blockierungsschutz fir Beschleunigung/Abbremsung und Betrieb mit

konstanter Drehzahl.

Kurzschlussfester
Ausgangsanschluss

Elektronischer Schutz der Schaltungen

Erdschluss

Elektronischer Schutz der Schaltungen

Andere Schutzfunktionen

Uberhitzungsschutz Kiihlkrper, mit der Temperaturfunktion
abnehmende Tragerfrequenz, Fehlerausgabe, Rickwértssperre,
Direktstart des Betriebs nach Einschalten und Zuriicksetzen eines
Fehlers deaktiviert, Schreibschutz fiir Parameter

9




Element

E510

Steuermodus

V/F-Steuerung, Vektorregelung

| Alle BaugréBen verfiigen

tiber einen eingebauten Bremstransistor

Kommunikationssteuerung

StandardmaRig eingebaute RS485-Schnittstelle (Modbus) fir 1:1-
und 1:n-Steuerungen.

Betriebstemperatur -10~50 °C (Hinweis1)
Lagertemperatur -20~60 °C
o Max. 95 % (keine Kondensatbildung)
Umgebung | euehigkel (Konformitat mit [EC 60068 - 2-78)
Vibrationsfestiakeit 20 Hz oder weniger 1 G (9,8 m/s?) 20~50 Hz 0,6 G (5,88 m/s?)
9 (Konformitét mit IEC 60068 - 2-6)
Schutzklasse IP20/NEMA1/IP66/NEMA4X (je nach Modell)
Hinweis1:

IP20/NEMA 1-Typ:

—10 ~ 50 C (ohne Staubschutzhiille zum Aufkleben.)
—10 ~40 °C (mit Staubschutzhiille zum Aufkleben.)

IP66/NEMA 4X Typ: - 10 ~50 C

10




2.3 Standardverkabelung
2.3.1: Einphasig:

Bremswiderstand

(Option)
e S
A A
1\~ 1\
P BR
Haupt-
Schalter Sicherung Ausgan T @ "
AC-Strom g des _ nduktions
Quelle Umrich 12 @ motor
ters 3 @
Erdun
éoi
1:Daten+
2:Daten-
KON2 3:Daten+
N 4:RXDO0
FWD (Betrieb/ ( HWH RS485  5:TXDO
o Stopp) 6:Daten-
, § REV (Betrieb/ Pin 1 bis Pin 8 7.5V
£% Stopp) 8:GND
22
28 R1A
= % Drehzahlvorgabe 550
=2 Relais /| R1B| 250 vAC/1 A
w A
Reset usgang R1C (30 VDC/1A)
D
(NPN)
(PNP) R2A
Relais 0—9 250 VAC/1 A
Ausgang| | R2B | (30 VDC/1 A)
Regler S o
er Sperre
* P NPN Al1 Al2
J|gld |J3
Externes 0~-10V PR 3 AO —+—* Frequenzanzeig
Drehzahlpotentiometer = 0-20 mA 1PNP2AV1 @ o
10 Kohm ~z0m. AV2
0~10 VDC
oder PID-Eingang AGND =
EL—<C)J

M
% i Zeigt das geschirmte Kabel an

&
EIE P Zeigt ein geschirmtes Twisted-Pair-Kabel an
i

g

Zeigt die Hauptschaltung O

©

Zeigt die Steuerschaltung

*1: JP1:NPN/PNP-Auswahl, JP2:Al1 0~10 V/0~20 mA-Auswahl, JP3:Al2 0~10 V/0~20 mA-Auswahl

Modell:

200 V:E510-2P5-H1(F)(N4S)/E510-201-H1(F)(N4S)/
E510-202-H1(F)(N4S)/E510-203-H1(F) (N4S)
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2.3.2 Ein-/dreiphasig

| Einphasige |
| Spannungsversorgung |
| |
Haupt- :
| h |
| Schalter Slcer |
| —— el |
| ' Strom |
| AC-Strom ' ©L2 Eingang |
I Quele |
| | .
| :'—©L3(N) | Bremsw@erstand
| i | (Option)
| 1 |
| : | r A
———————————————————————————— & &
(= &
P BR
Haupt-
Schalter  Sicherung L1L) ™ @
© .
Strom Ausgang des Induktions
AC-Strom Eingang Umrichters T2 @ motor
Quelle
T3 @
Erdun
il
1:Daten+
2:Daten-
KON2 3:Daten+
N 4:RXDO
FWD (Betrieb/ ! s &W RS485 5:TXDO
o Stopp) 6:Daten-
, § REV (Betrieb/ | 55 2 Pin 1 bis Pin 8 75V
= Stopp) 8:GND
22 —°
53 55 R1A
E o —° S4 b
s g Drehzahlvorgabe L 0 0—0
=2 —0 S5 Relais )| R1B| 250 vAC/1 A
) _ 0
Reset 3 % Ausgang RIC (30 VDC/1 A)
— COM (NPN)
I +24 V(PNP) R2A
Relais | ° @9 250 VAC/1 A
Ausgang | | R2B (30 VDC/1 A)
Ausgang [—0_0 *1
deaktivieren NPN Al1 A2
{ 10V Jqd ;
Externes 0~10V i1 | .y PPYS AO o .
Drehzahlpotentiometer = 0~20 mA ! 1PNP2AV1 @ Frequenzanzeige
10 Kohm ~em ! A2 AV2 0~10 VDC
oder PID-Eingang p E AGND -
]
T
1 El_—(c>;|

i | Zeigt das geschirmte Kabel an
9]

@© Zeigtdie Hauptschaltung

*1: JP1:NPN/PNP-Auswahl, JP2:Al1 0~10 V/0~20 mA-Auswahl, JP3:Al2 0~10 V/0~20 mA-Auswahl

Modell:

S4 Zeigt die Steuerschaltung

Zeigt ein geschirmtes Twisted-Pair-Kabel an

200 V: E510-2P5-H(N4R)/ E510-201-H(N4R)/ E510-202-H(N4R)/ E510-203-H(N4R)
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2.3.3: Dreiphasig

Bremswiderstand

(Option)
1=t
A A
© ©
Haupt- P BR
Schalter ~ Sicherung
] L1
Strom Ausgang des Induktion
AC-Strom Eingang Umrichters smotor
Quelle
Erdung
0—
1:Daten+
KON2 2:Daten-
3:Daten+
(N 4:RXD0
FWD (Betrieb/ — S RS485 5:TXDO
o] Stopp) 6:Daten-
o | REV(Betieb/ | 575 s2 Pin 1 bis Pin 8 7:5V
& 3
c = Stopp) 8:GND
O G J—
Z 0 —o0 S3
c
5 8 -0 o R1A
= 2 | Drehzahlvorgabe S4 o,
S © o
=2 ° S5 Relais )| R1B| 250 vAC/1 A
w —
Reset —o 6 Ausgang ~1C (30 VDC/1 A)
— COM (NPN)
— | + 24 V(PNP) R2A
Relais ) [° ©9 250 VAC/1 A
Ausgang | | R2B | (30 VDC/1 A)
Ausgang *1
deaktivieren NPN Al1 AI2
J [gldlo]¥
Externes 0~10V PPl AO ,
Drehzahlpotentiometer = 0~20 mA 1PNP2AV1 Frequenzanzeige
10 Kohm ~Um ! AV2 -
oder PID-Eingang AGND 0~10VDC
EL—(C

1 A
i i Zeigt das geschirmte Kabel an EL P Zeigt ein geschirmtes Twisted-Pair-Kabel an
| R

© Zeigtdie Hauptschaltung © Zeigt die Steuerschaltung

*1: JP1:NPN/PNP-Auswahl, JP2:Al1 0~10 V/0~20 mA-Auswahl, JP3:Al2 0~10 V/0~20 mA-Auswahl

Modell:

200 V: E510-202-H3(N4)/E510-205-H3(N4)/E510-208-H3(N4)/E510-210-H3(N4)/
E510-215-H3(N4)/E510-220-H3(N4)

400 V: E510-401-H3(F)(N4)(S)/ E510-402-H3(F)(N4)(S)/ E510-403-H3(F)(N4)(S)/
E510-405-H3(F)(N4)(S)/ E510-408-H3(F)(N4)(S)/ E510-410-H3(F)(N4)(S)/
E510-415-H3(F)(N4)(S)/ E510-420-H3(F)(N4)/ E510-425-H3(F)(N4)/
E510-420-H3FPT/E510-425-H3FPT
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2.4 Anschlussbeschreibung
2.4.1 Beschreibung der Hauptschaltungsanschliisse

Anschlusssymbole

TM1-Funktionsbeschreibung

L1(L) Hauptstromeingang: einphasig: L1 (L); L3 (N)
L2 einphasig/dreiphasig:L1(L)/L2/L3(N)
L3(N) dreiphasig: L1/L2/L3
T1
T2 Umrichterausgang, an die U/V/W-Anschliusse des Motors anschlieRen
T3
P Anschlussklemme Bremswiderstand: Wird in Anwendungen verwendet, bei
denen es erforderlich ist, eine Last mit hoher Tragheit schnell zu stoppen.
BR (siehe technische Daten des Bremswiderstands)
D Erdungsklemme

14




2.4.2 Beschreibung der Steuerschaltungsanschliisse

Typ Anschluss Anschlussfunktion Signalpegel
1 Vorwarts—Stopp (Voreinstellung),
Multifunktions-Eingangsanschluss
52 Ruckwérts—Stopp (Voreinstellung),
Multifunktions-Eingangsanschluss )
. 3 Voreingestelite Drehzahl0 (5-02), 24 VDC, 8 mA, optische
_ Digitales Multifunktions-Eingangsanschluss Kopplungsisolierung (max.
Eingangssignal sS4 Voreingestellte Drehzahl1 (5-03), Epannung 30 \éDC’ 33k
Multifunktions-Eingangsanschluss Ingangsimpedanz <, )
S5 Voreingestellte Drehzahl2 (5-05),
Multifunktions-Eingangsanschluss
S6 Fehler-Reset-Eingang, Multifunktions-Eingangsanschluss
R1A NO (normal | Multifunktionsausgang: Betrieb, Fehler,
offen) Frequenzeinstellung, Frequenz erreicht,
automatischer Neustart, voriibergehender
RIB | Jocraioseen) | AC-Stromueriust, Schnelstopp,
RIC g oM Basisblock-Stoppmodus, Motor-Uberlastschutz,
. Antriebstiberlastschutz,
Relaisausgang R2A Uberdrehmoment-Schwellenwert, 250 VACIH1 A30 VDC/1 A)
voreingestellten Stromwert erreicht,
voreingestellte Bremsfrequenz erreicht, Verlust
R2B des PID-Riickmeldungssignals, Endz&hlwert
erreicht, Anfangszahlwert erreicht,
SPS-Statusanzeige, SPS-Steuerung ...
24 V-Stromversorgung COM Bezugspunkt f?r Digitalsignal (JP1 auf NPN-Position) +15 %, maximaler
+24 V Bezugspunkt fiir Digitalsignal (JP1 Schalt-PNP-Position) Ausgangsstrom 60 mA
10V Integrierter Strom fir ein externes Drehzahlpotentiometer 10 V (max. Strom: 20 mA)
Analoger Multifunktionseingang: JP2 wahlt Spannungs- oder
Al Stromeingang 0~10V, (Max. Strom: 20 mA)
Spannung: JP2 in AV1-Position (Eingangsimpedanz: 153 kQ)
Strom: JP2 in Al1-Position
Das analoge
Eingangssignal Analoger Multifunktionseingang: JP3 wahlt Spannungs- oder
Al2 Stromeingang 0~10V,0~20mA
Spannung: JP3 in AV2-Position (Eingangsimpedanz: 153 kQ)
Strom: JP3 in Al2-Position
AGND Der analoge Bezugspunkt
@ Anschlussklemme von Abschirmdraht (Masse) -
AO Analoger Multifunktions-Ausgangsanschluss*3 0~10V, (maximaler Strom:
Das analoge 2mA)
Ausgangssignal AGND Der analoge Bezugspunkt
SF
Sicherheitsschalter G Der SF-Anschluss dient zur Ausgangssperre

Steuerschaltungsanschluss:

RZ4 R2B COM ST

S3

S0 SF 24V Al Al

ilNEEEEEnEEENERENEEE

RIARIBRIC S2 &4 S5 SG AGND 10V AC

]

Hgugipl

]
H

oo
INRARRiRii

WUt




2.5 AuBBenabmessungen

mm(Inch)

Toleranztabelle

1~1040,1
(0,04~0,40 + 0,004)

10 ~50+ 0,2
(0,40~1,97 + 0,01)

50 ~100+0,3
(1,97~4 + 0,01)

100 ~200+ 0,5

(4~7,87 +0,02)

200 ~ 400+ 0,8
(7,87~15,75+ 0,03)

2.5.1 IP20/NEMA1-Bemessungen
BaugroBe1 (IP20)
Ein-/dreiphasig: 200 V 0,5~1 PS; Einphasig: 200 V 0,5~1 PS
Dreiphasig: 200V 2 PS; 400 V 1~2 PS

W1

2-Q1

—H
I
E D
1PH-220V-0.75kW (
LDANSER st Bl 00000
X’(’:AU:ITIION
— I 000g
&) H 1
€ ©® @gf
W2 2-Q2 B
W —
=]
— a
a
Einheit: mm (Inch)
Abmessungen
Modell Nk.G.
w W1 w2 H H1 D D1 E Q1 Q2 (k)
E510-2P5-H —
E510-201-H o
E510-2P5-H1F o
AT 906 | 805 | 805 | 1636 | 153 | 149 | 1378 | 48 | 43 43 L7
E210-401-H3 3,57) | 3,17) | (3,17) | (6.44) | (6,02) | (5,87) | (5.43) | (1,89) | (0,17) | (0,17) 17
E510-402-H3 o
E510-401-H3F o
E510-402-H3F o

16




BaugroRe2 (IP20)
Ein-/dreiphasig: 200 V 2~3 PS; Einphasig: 200 V 2~3 PS
Dreiphasig: 200 V 5 PS; 400 V 3~5 PS

W1 2-Q1

—
==
=
==
=
=
=
=
=
=
=
=
=
D 5

H2
: [
Ve
e EF

— I
= I o

w2 2-Q2

[aN]
(e
Einheit: mm (Inch)
Abmessungen

Modell Nk'G'
w w1 | we H H1 H2 D D1 D2 E Q1 Q2 (kg)
E510-202-H 2.5
E510-203-H 25
E510-202-H1F 2,5
E‘glgzgggﬂy 1287 | 118 | 118 | 1876 | 1776 | 1975 | 150 | 1338 | 1418 | 482 | 45 | 45 gg
AW TERIE (5.07) | (465) | (465) | (7.39) | (699) | (7.78) | (591) | (5:27) | (558) | (1.9) | (0.18) | (0.18) [—5°2
E510-405-H3 25
E510-403-H3F 25
E510-405-H3F 2,5
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BaugroBe3 (IP20)
Dreiphasig: 200V 7,5~10 PS; 400 V 7,5~15 PS

W1

2-Q1

Einheit: mm (Inch)

Abmessungen

N.G.
Modell

w w1 | we H H1 H2 D D1 D2 E Q1 Q2 | (ka)

E510-208-H3 6,5
E510-210-H3 6.5
E510-408-H3 6,5
E510-410-H3 1869 | 175 | 176 | 2609 | 2498 | 273 | 1972 | 184 | 189 | 767 | 45 | 45 [65
E510415-H3 (7.36) | (6,89) | (6.93) | (10,27) | (9.83) | (10,75) | (7.76) | (7.24) | (7.44) | 3.02) | (0.18) | (0.18) 65
E510-408-H3F 6.7
E510-410-H3F 6.7
E510-415-H3F 6.7
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Dreiphasig: 200 V 15~20 PS; 400 V 20~25 PS

BaugroRe4 (IP20)

2-Q1

¢H

TH

2-Q2

W1

W2

=
)

[ R 5

E)

==}
==

N.G.
(kg)

10.1

10.4

10,5

10,5

Einheit: mm (Inch)

Q2

(0,24)

Q1

(0,24)

94
(3.7)

D2

192,5
(7.,58)

D1

187,5
(7,38)

200,7

(7.9)

Abmessungen
H2

330,9

(13,03)

H1

303,5

(11,95)

321,6

(12,66)

2

W

207
(8,15)

W1

207
(8,15)

224,6
(8,84)

Modell

E510-215-H3

E510-220-H3

E510-420-H3

E510-425-H3
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BaugroRe4 (IP20) (mit Filter)
Dreiphasig: 400 V 20~25 PS

Wl

we

i

i

Einheit: mm (Inch)

Abmessungen

N.G.
Modell K
w W1 W2 H H1 H2 D D1 D2 E1 E2 Q1 Q2 | (ka)
E510-420-H3F | 2246 | 207 | 207 | 436 | 3035 | 3309 | 2007 | 187,56 | 1925 | 64 | 1925 | 6 6 13.7
E510-425-H3F | (8,84) | (8,15) | (8,15) | (17,17) | (11,95) | (13,03) [ (7,9) | (7.38) | (7,98) | (2,52) | (7,58) | (0,24) | (0,24) | 13.7
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BaugroRe4 (IP20) (mit Filter)
Dreiphasig: 400 V 20~25 PS

W1

A

. 2Q

A

T
N
[m]
Einheit: mm (Inch)
Abmessungen
Modell NI;G'
W W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q (kg)
E510-420-H3FPT | 2356 180 400 381,5 263 2495 | 2545 62 237 7 13.8
E510-425-H3FPT | (9.28) | (7,09) | (15,75) | (15,02) | (10,35) | (9,82) | (10,02) [ (2,44) [ (9,33) | (0,28) 13.8
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BaugroRe1 (NEMA1)

Ein-/dreiphasig: 200 V 0,5~1 PS; einphasig: 200 V 0,5~1 PS
Dreiphasig: 200 V 2 PS; 400 V 1~2 PS

W1 _2Q

= I
1PH-220V-0.75kW : i
i Wim)
doamon . MHHHHHH :
@ f
Y
I
[N}
[an)
Y
Einheit: mm (Inch)
Modell Abmessungen N.G.
w W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q (kg)
E510-2P5-H 1,8
E510-201-H 1,8
E510-2P5-H1F 1,9
Eglggg;m': 90,6 80,5 186.2 | 189.2 149 137.8 141 41,2 120.5 4,33 1’2
Ee10401-H3 3,57) | 317) | (7.33) | (7.45) | (5,87) | (5.42) | (5,55) | (1,62) | 4.74) | (0,17) 5
E510-402-H3 1,9
E510-401-H3F 1,9
E510-402-H3F 1,9
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BaugroRe2 (NEMA1)
Ein-/dreiphasig: 200 V 2~3 PS; Einphasig: 200 V 2~3 PS
Dreiphasig: 200 V 5 PS; 400 V 3~5 PS

W1 2-Q

IO

) i [
E510

H1

SPH-220V-2.2kW
£ DANGER, LAl
e

A\ CAUTION

Sou manisd arore paretin.

Einheit: mm (Inch)

Abmessungen N.G

Modell hor

w W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q (kg)

E510-202-H 27
E510-203-H 2.7
E510-202-H1F 2.8
Eg}g:ggg::;': 1287 | 118 | 2106 | 2136 | 150 | 1338 | 1418 | 46,1 | 121.1 4,5 2’2
AT (5.06) | 4,65) | 829) | 841) | 5.91) | 527) | 5.58) | (1.81) | 477) | (0,18) >
E510-405-H3 2.8
E510-403-H3F 2,8
E510-405-H3F 2.8
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BaugroRe3 (NEMA1)
Dreiphasig: 200V 7,5~10 PS; 400 V 7,5~15 PS
W1 2-Q

E‘ =
& @
W
= a
T = —— T
Einheit: mm (Inch)
Abmessungen

Modell NI;G'

w W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q (kg)

E510-208-H3 6.9
E510-210-H3 6.9
E510-408-H3 6.9
E510-410-H3 1875 | 176 291 2935 197 184 189 76,7 | 1706 45 6.9
E510-415-H3 7,38) | 6,92) | (11.47) | (11,58) | (7.76) | (7,24) | (7.44) | 3.02) | 6.72) | (0,18) [ 6.0
E510-408-H3F 71
E510-410-H3F 71
E510-415-H3F 71
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BaugroRe4 (NEMA1)
Dreiphasig: 200 V 15~20 PS; 400 V 20~25 PS

Wi 2-Q
< <,
= =
W
101
[ = I
g 1T 1) I St — 1T 5 Q
® [a] 0 II
® ®
Einheit: mm (Inch)
Abmessungen
Modell NI;G'
w W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q (kg)
E510-215-H3 105
E510-220-H3 2246 | 207 350,1 3551 | 2007 | 1875 | 192,5 86 174 4,5 10,5
E510-420-H3 @,84) | 815) | (13,78) | (13.98) | (7.9) | (7,38) | (7.58) | (3,89) | 6,85) | (0,18) [ 10.9
E510-425-H3 11
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2.5.2 IP66/NEMA4X-Bemessungen
Baugrofe 1 (IP66/NEMA4X)

Einphasig/dreiphasig: 200 V 0,5~1 PS; Einphasig: 200 V 0,5~1 PS; Dreiphasig: 200 V 2 PS;

400V 1~2 PS

Einheit: mm (Inch)

N.G.
Modell Abmessungen
9 (kg)
wo| wi H Ht | H2 | D D1 D2 D3 Q1 Q2 Q3
200
E510-2P5-HN4R 7o
200 200
E510-2P5-H1FN4S con | o
200
E510-201-HN4R 7
E510-201-H1FN4s | 1508 | 1333 | 2487 | 2302 | 2142 | 183 | 2% 200 495 54 54 106
: * ' : ' 787 | @87 : : ; ' 29
e 10.401-H3Na 694 | 6525 | ©79 | ©06) | 843 | 7.20) 195 | ©21) | ©21) | (042
200 200
E510-401-H3FN4S a8 | @en
E510-402-H3N4
E510-402-H3FN4S 200 | 200
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Baugrofe 2 (IP66/NEMA4X)
Einphasig/dreiphasig: 200 V 2~3 PS; Einphasig: 200 V 2~3 PS; Dreiphasig: 200 V 5 PS; 400 V
3~5 PS;

o I
[ |
& ) - I | D[
i e ||
. ] | 0 [ AN

.
— [}
] o ]
[ T
M L ]
m
(]
i
n oo >
Einheit: mm (Inch)
N.G.
Modell Abmessungen
ung (kg)
W W1 H H1 H2 D D1 D2 D3 Q1 Q2
235,2
E510-202-HN4R (9,26)
2352 | 2352
E510-202-H1FN4S ©9,26) | (9,26)
235,2
E510-203-HN4R (9,26)
E510-203-H1FN4S (2932'62) (293262)
198 115 335 315 3379 | 2184 . . 798 7 7
E510-205-H3N4 5%
(7.80) | (453) | (13,19) | (12,40) | (13,30) | (8,60) (3,14) | 0,28) | (0,28
E510-403-H3N4
2352 | 2352
E510-403-H3FN4S 9,26) | (9,26)
E510-405-H3N4
2352 | 2352
E510-405-H3FN4S 9,26) | (9,26)
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BaugroBe 3 (IP66/NEMA4X)
Dreiphasig: 200 V 7,5~20 PS; 400 V 7,5~25 PS

W

2y |

AN

Einheit: mm (Inch)

Modell Abmessungen TKSL
w W1 H H1 H2 D D1 D2 D3 | Q1 Q2
E510-208-H3N4
E510-210-H3N4
E510-215-H3N4
E510-220-H3N4
E510-408-H3N4
E510-408-H3FN4S 2228 | 140 460 440 | 4663 | 246,6 ﬁgig) (fg?é% 96 7 7
E510-410-H3N4 @77 | 651 | (1811) | (17.32) | (1836) | (9.71) (3,78) [ (0.28) | (0,28) 1268
E510-410-H3FN4S (?gig) 532%
E510-415-H3N4
E510-415-H3FN4S ﬁﬁig) (?833’%
E510-420-H3N4
E510-425-H3N4

28



Kapitel 3 Software-Index

3.1 Keypad-Beschreibung
3.1.1 Funktionen des Bedienfelds

Hz/RPM FWD REV FUN

DSP
FUN

< READ
reser | ¥

ENTER
FREQ. SET

E5I0

ORUN @ sToP

Typ Element Funktion
Hauptdigitalanzeigen Erequenzanzeige, Parameter, Spannung, Strom, Temperatur,
ehlermeldungen.
Hz/U/min: EIN, wenn die Frequenz oder die Liniengeschwindigkeit
angezeigt wird.
s . AUS, wenn die Parameter angezeigt werden.
Digitalanzeige VOR: EIN, wahrend der Umrichter vorwéits l4uft. Blinklicht,
und LEDs
LED-Status wenn gestoppt.
ZURUCK: EIN, wahrend der Umrichter riickwarts |4uft. Blinklicht,
wenn gestoppt.
FUN: EIN, wenn die Parameter angezeigt werden. AUS, wenn die
Frequenz angezeigt wird.
Variabler , .
Widerstand FREQ EINSTELLEN Wird zum Einstellen der Frequenz verwendet
RUN RUN: Betrieb mit der eingestellten Frequenz.
STOPP STOPP: Abbremsen oder Ausrollen bis zum Stopp.
A Parameternummer und voreingestellte Werte erhéhen.
\ A Parameternummer und voreingestellte Werte verringern.
VOR/ZURUCK VOR: Vorwartsbetrieb
(Doppelfunktionstasten) | ZURUCK: Riickwértsbetrieb
Tasten DSP/FUN DSP: Zwischen den verfugbaren Anzeigen umschalten
AufKeypad | (Doppelfunktionstasten) | FUN: Wird zur Untersuchung des Parameterinhalts verwendet
(8 Tasten) LESEN/EINGABE LESEN: EINGABE:

(Doppelfunktionstasten)

Dient zur Anzeige des voreingestellten Parameterwerts und zum
Speichern der geanderten Parameterwerte.

</ RESET
(Doppelfunktionstasten)

,<“Linksverschiebung: wird beim Andern der Parameter oder
Parameterwerte verwendet
RESET: Zum Zuriicksetzen von Alarmen oder riicksetzbaren Fehlern
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3.2 Programmierbare Parametergruppen

: :ur:;neentﬁ:. Beschreibung
Gruppe 00 Grundparameter

Gruppe 01 Auswahl und Einrichtung des V/F-Musters
Gruppe 02 Motorparameter

Gruppe 03 Digitale Multifunktionseingdnge/-ausgéange
Gruppe 04 Analoge Signaleingidnge/Analogausgang
Gruppe 05 Voreingestellte Frequenzauswahlen.
Gruppe 06 Automatische Betriebsfunktion (Auto-Sequenzer)
Gruppe 07 Einrichtung des Start-/Stoppbefehls
Gruppe 08 Antriebs- und Motorschutz

Gruppe 09 Einrichtung der Kommunikationsfunktion
Gruppe 10 Einrichtung der PID-Funktion

Gruppe 11 Leistungskontrollfunktionen

Gruppe 12 Digitale Anzeige- und Monitorfunktionen
Gruppe 13 Inspektions- und Wartungsfunktionen
Gruppe 14 SPS-Einstellungsfunktion

Gruppe 15 SPS-Uberwachungsfunktion

Parameterhinweise fiir Parametergruppen

*1

Der Parameter kann im laufenden Modus angepasst werden

*2 | Kann im Kommunikationsmodus nicht geandert werden

*3 | Andert sich beim Zuriicksetzen auf die Werkseinstellungen nicht
*4 | Schreibgeschutzt

*5 | Verfiigbar ab Version 1.1

*6 | Verfiigbar ab Version 1.3

*7 | Verfigbar ab Version 1.7
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Gruppe 00 - Grundparameter

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich \ Einheit | Hinweis
Einstellung
00-00 | Auswahl Steuermodus Q-VIF-Modus 0
1: Vektormodus
00-01 | Reserviert
0:Keypad
00-02 Hauptbetriebsbefehl 1: Externe Betriebs-/Stopp-Steuerung 1
) Quellenauswahl 2:Kommunikation
3:SPS
, . 0:Keypad
00-03 Alternativer Betriebsbefel 1: Externe Betriebs-/Stopp-Steuerung 0
Quellenauswahl 2:Kommunikation
0: Vorwarts/Stopp-Riickwérts/Sto
00-04 Betriebsmodi fl'j"r — pﬁ P pp.. 0
Externe Anschliisse 1: Betrieb/Stopp — Ruickwarts/Vorwarts
2:3-Draht-Steuerungsmodus — Betrieb/Stopp
0: AUF/AB auf Keypad
1: Potentiometer auf Keypad
2:Externer Al1-Analogsignaleingang
00-05 Hauptfrequenzvorgabe 3: Externer Al2-Analogsignaleingang 9
Quellenauswahl 4: Externe Auf/Ab-Frequenzvorgabe
5: Frequenz der Kommunikationseinstellung
6: PID-Ausgangsfrequenz
7: Impulseingang *6
0: AUF/AB auf Keypad
1: Potentiometer auf Keypad
2:Externer Al1-Analogsignaleingang
00-06 Alternative Frequenz 3: Externer Al2-Analogsignaleingang 4
Auswahl der Befehlsquelle 4: Externe Auf/Ab-Frequenzvorgabe
5: Frequenz der Kommunikationseinstellung
6: PID-Ausgangsfrequenz
7: Impulseingang *6
Haupt und Alternativ 0:Haupt- oder AItemativfrequenz
00-07 Fre , 1:Hauptfrequenz + Alternativ- 0
quenzvorgabemodi Frequenz
00-0g | Kommunikation 0,00~599,00 0,00 Hz "
Frequenzvorgabe
00-09 Frequenzv.orgabe 0: Deaktivieren 0
Sparen bei Abschaltung 1: Aktivieren
0:durch aktuelle Frequenzvorgabe
00-10 ﬁﬂfxgﬁﬂ&?egzd_lwo dus) 1:durch 0 Frequenzvorgabe 0
» 2: durch 00-11
00-11 | Anfanglicher Frequenzsollwert 0,00~599,00 50,00/60,00 Hz
00-12 | Obere Frequenzgrenze 0,01~599,00 50,00/60,00 Hz
00-13 | Untere Frequenzgrenze 0,00~598,99 0,00 Hz
00-14 | Beschleunigungszeit 1 0,1~3600,0 10,0 s 1
00-15 | Bremszeit 1 0,1~3600,0 10,0 s 1
00-16 | Beschleunigungszeit 2 0,1~3600,0 10,0 s 1
00-17 | Bremszeit 2 0,1~3600,0 10,0 s 1
00-18 | Tippbetrieb Frequenz 0,00~599,00 2,00 Hz 17
00-19 | Beschleunigungszeit Tippbetrieb 0,1~3600,0 0,5 s 7
00-20 | Bremszeit Tippbetrieb 0,1~3600,0 0,5 s %7

31




Gruppe 01— Auswahl und Einrichtung des V/F-Musters

Nr. Beschreibung Bereich .Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
01-00 | Volt/Hz-Muster 0~18 0/9 -
Basierend
200 V: 170,0~264,0
01-01 | V/F Max. Spannung 400 V: 323.0~528.0 ?ngB VAC
01-02 | Basisfrequenz 0.20 ~ 599.00 50,00/60,00 Hz
01-03 | Max. Frequenz-Spannungsverhaltnis | 0,0 ~ 100,0 100,0 %
01-04 | Mittenfrequenz 2 0,10 ~ 599,00 25,00/30,00 Hz
01-05 g/l|ttenfrequenz-Spannungsverhaltnls 0,0 ~ 100,0 50,0 %
01-06 | Mittenfrequenz 1 0,10 ~ 599,00 10,00/12,00 Hz
01-07 I1\/I|ttenfrequenz-SpannungsverhaItn|s 0,0 ~ 100,0 20,0 %%
01-08 | Min. Frequenz 0,10 ~ 599,00 0,50/0,60 Hz
01-09 | Min. Frequenz-Spannungsverhaltnis | 0,0 ~ 100,0 1,0 %
01-10 Anderung der VoIt/[-|z-Kurve 0~ 10,0 0,0 % *1
(Drehmomentverstarkung)
01-11 | V/F-Startfrequenz 0,00~10,00 0,00 Hz
01-12 | Schlupfausgleichsverstarkung 0,05~10,00 0.10 S
01-13 | Auswahl des V/F-Modus 0:Modus 0 1 :Modus | nach "7
1 Modellen -
Gruppe 02 — Motorparameter
Nr. Beschreibung Bereich _Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
02-00 | Motor-Leerlaufstrom 0~[(Patameter 02-01)-0.1] - Amps(AC) *3
02-01 | Motornennstrom (OL1) 0,2~100 - A *3
02-02 | Motor-Nennschlupfausgleich | 0,0 ~200,0 0,0 % *1
02-03 | Motor-Nenndrehzahl 0~39000 - U/min *3
200 V: 170,0~264,0
02-04 ’ ’
Motor Nennspannung 400 V: 323,0~528.0 220,0/440,0 V
02-05 | Nennleistung des Motors 0,1~37,0 - KW
02-06 | Motor Nennfrequenz 0~599,0 50,0/60,0 Hz
02-07 | Polzahl des Motors 2~16 4 -
02-08
~ Reserviert
02-13
0: Deaktivieren
02-14 | Autotuning 1: Starten der | O
Autotuning-Funktion
02-15 Verstarkung des |
Statorwiderstands *3*4
02-16 Verstarkung des |
Rotorwiderstands *3*4
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Gruppe 03 — Externe Digitaleingénge und Relaisausgangsfunktionen

Nr.

Beschreibung

Bereich

Werks-
Einstellung

Einheit

Hinweis

03-00

Multifunktions-Eingangsanschl. S1

0: Vorwarts-/Stoppbefehl

0

03-01

Multifunktions-Eingangsanschl. S2

1: Riickwarts-/Stoppbefehl

03-02

Multifunktions-Eingangsanschl. S3

2: Drehzahlauswahl 1

03-03

Multifunktions-Eingangsanschl. S4

3: Drehzahlauswahl 2

03-04

Multifunktions-Eingangsanschl. S5

4: Drehzahlauswahl 3

1
2
3
4

03-05

Multifunktions-Eingangsanschl. S6

5: Drehzahlauswahl 4

6: Tippbetrieb Vorwartsbefehl

7: Tippbetrieb Ruickwartsbefehl

8: Aufwartsbefehl

9: Abwartsbefehl

10:Beschl./Brems. 2

11:Beschl./Brems. deaktiviert

12:Haupt-/Alternativbetriebsquelle
wahlen

13:Haupt-/Alternativfrequenz
Befehlsauswahl

14: Schnellstopp (Abbremsen bis zum
Stoppen)

15: Basisblock

16: PID-Funktion deaktivieren

17: Fehler-Reset

18:Auto-Betriebsmodus aktivieren

19:Drehzahl Suchen

20:Energiesparen (nur V/F)

21: PID-Integralwert auf Null zuriicksetzen

22:Z&hlereingang

23:Zahler-Reset

24:PLC-Eingang

25: Messung der Impulseingangsbreite
(S3)

26: Messung der Impulseingangsfrequenz
(S3)

27: KEB-Funktion aktivieren

28: Brandmodusfunktion

17

*6

*6

*5

03-06

Frequenzschritt Auf/Ab

0,00~5,00

0,00

Hz

03-07

Auf/Ab behalt den Frequenzstatus nach
dem Stopp-Befehl bei

0: Wenn Auf/Ab verwendet wird, wird die
voreingestellte Frequenz gehalten,
wahrend der Umrichter stoppt, und die
Auf/Ab-Funktion ist deaktiviert

1: Wenn Auf/Ab verwendet wird, wird die
voreingestellte Frequenz auf 0 Hz
zuriickgesetzt, wenn der Umrichter stoppt.

2:Wenn Auf/Ab verwendet wird, wird die
voreingestellte Frequenz gehalten,
wahrend der Umrichter stoppt, und Auf/Ab
ist verflgbar.

03-08

S1~S6 Abtast-Bestétigung

1~200 Anzahl der Abtastzyklen

10

2ms

03-09

S1~55 Auswahl des Schaltertyps

xxxx0:S1 NO  xxxx1:S1 NC

xxx0x:S2 NO  xxx1x:S2 NC

xxX0xx:S3NO  xx1xx:S3NC

x0xxx:S4 NO  x1xxx:S4 NC

Oxxxx:S5 NO  1xxxx:S5 NC

00000

03-10

S6 Auswahl des Schaltertyps

xxxx0:S6 NO  xxxx1:56 NC

00000
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Gruppe 03 — Externe Digitaleingénge und Relaisausgangsfunktionen

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung
Ausgangsrelais RY1 —
03-11 1 Anschliisse R1A, R1B, R1C) 0:Betrieb 0
1: Storung
2: Ausgangsfrequenz erreicht
3: Ausgangsfrequenz innerhalb des
voreingestellten Bereichs erreicht (3-13
1 3-14)
4: Ausgangsfrequenzerfassung?
(>3-13)
5: Ausgangsfrequenzerfassung2
(<3-13)
6: Automatischer Neustart
7: Voribergehender AC-Leistungsverlust
8: Schnellstopp
9: Basisblock
10: Uberlastschutz des Motors (OL1)
Ausgangsrelais RY2. 11: Uberlastschutz Antrieb (OL2)
03-12 ( Anschlisse R2A, R2B) 12: Sctzvovilzlic;nwert fiir Uberdrehmoment 1
13: Voreingestellten Ausgangsstrom
erreicht
(03-15~16)
14: Bremssteuerung (03-17~18)
15: Verlust des PID-Riickmeldungssignals
16: Einzelne voreingestellte Anzahl (3-22)
17:  Doppelte  voreingestellte  Anzahl
(3-22~23)
18: SPS-Statusanzeige (00-02)
19: SPS-Steuerung
20: Nulldrehzahl 6
21: Schwachstrom
0313 Vorglngestellte Frequenz hat die Ebene 0.00~599,00 0.00 Hz 1
erreicht
03-14 Erfassungsbereich der erreichten 0.00~30,00 200 Hz 1
Frequenz (%)
03-15 Vorglngestellten Ausgangsstrom 0.1~999.9 0.1 A
erreicht
03-16 V.orelngestellte Verzdgerungszeit fur 0.1~10,0 0.1 s
die Ausgangsstromerfassung
Bremsl6sung 5
03-17 Ebene 0,00~20,00 0,00 Hz
03-18 Bremse aktivieren 0,00~20.00 0,00 Hz
Ebene
, . 0:A (normal offen)
03-19 | Funktionstyp des Relaisausgangs 1:B (normal geschlossen) 0
Auswahl interner/externer
03-20 Multifunktions-Eingangsanschluss 0-63 0
Aktion zum Einstellen der internen
03-21 Multifunktions-Eingangsanschliisse 0~63 0
03-22 | Voreingestellte Anzahl 1 0~9999 0
03-23 | Voreingestellte Anzahl 2 0~9999 0
03-24 | Ausgang Erfassung Unterstrom O:Dea.ktllweren 0
1: Aktivieren
03-25 | Unterstrom-Erfassungsebene Ausgang | 5 %~100 % 20 % %
03-26 | Unterstromerfassung Verzdgerungszeit | 0,0~50,0 s 20,0 S
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Gruppe 03 — Externe Digitaleingénge und Relaisausgangsfunktionen

Nr. Beschreibung Bereich 'Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
Ausgang
03-27 | Pulsfrequenz 0,01~0,20 01 kHz *7
03-28 | Impulsfrequenzverstarkung 0,01~9,99 1,00 *6
0: Im RUN-Modus betreiben
03-29 | Schwachstrom-Erfassungsmodus 1: Nach dem Einschalten in Betrieb | 0
nehmen
03-30 | Schwachstrom-Erfassungsebene 0~100 %
03-31 | Erfassungszeit Schwachstrom 0,0~50,0 S
% ,NO" bedeutet ,normal offen”, ,NC* bedeutet ,normal geschlossen®.
Gruppe 04 - Analoge Signaleingange/Analogausgang
. . Werks- | Hinw
Nr. Beschreibung Bereich Einstellu | Einheit cis
ng
Al Al2
04-00 Analoger Eipgangssignaltyp (O)‘ 0~10 V(o :20 mA) 0-10V (ONZE) mA) 1 *7
(AI/AI2) wahlen (1):0~10V (0~20 mA)  2~10'V (4~20 mA)
(2):2~10 V (4~20 mA)  0~10 V (0~20 mA)
(3):2~10 V (4~20 mA)  2~10 V (4~20 mA)
04-01 | Al1-Signallberpriifungsabtastrate 1~200 50 2ms
04-02 | Verstéarkung Al1 0~1000 100 % *1
04-03 | Vorspannung Al1 0~100 0 % 1
04-04 | Al1-Vorspannungsauswahl 0: Positiv 1: Negativ 0 hil
04-05 | Al1 Flanke 0: Positiv 1: Negativ 0 hil
04-06 éﬁflgnaluberprufungsabtastung 1~200 50 2ms
04-07 | Verstarkung Al2 0~1000 100 % 1
04-08 | Vorspannung Al2 0~100 0 % 1
04-09 | Al2-Vorspannungsauswahl 0: Positiv 1: Negativ 0 hil
04-10 | A2 Flanke 0: Positiv 1: Negativ 0 *1
0: Ausgangsfrequenz
1: Frequenzvorgabe
04-11 | Analoger Ausgangsmodus (AO). 2: Ausgangsspannung 0 1
3: DC-Busspannung
4: Motorstrom
(100 % Nennstrom)
04-12 | Verstarkung des Analogausgangs (AO) | 0~1000 100 % 1
04-13 | Vorspannung des Analogausgangs (AO) | 0~ 100 % *1
04-14 | AO-Vorspannungsauswahl 0: Positiv 1: Negativ *
04-15 | AO-Flanke 0: Positiv 1: Negativ *1
04-16 | F-Verstarkungsfunktion 0: Ungilltig 1: Wirksam 1
04-17 | Keypad VR Verstérkung 0~1000 100 % *1
04-18 | Keypad VR Vorspannung 0~100 0 % *1
04-19 Keypad VR Vorspannung positiv/negativ 0: Positiv 1: Negativ 0 1
Auswahl
Keypad Auswahl der . . x
04-20 VR-Signalrichtungssteuerung 0: Positi 1: Negatlv 0 1
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Gruppe 05 — Voreingestellte Frequenzauswahl

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung
0: Gewdhnliche Beschleunigung/Bremsung
Beschleunigung/Bremsung 1 oder 2 gelten fiir
. alle Drehzahlen
05-00 | Voreingestellie Drehzahiregelung 1: Individuelle Beschleunigung/Bremsung fiir 0 .
Modusauswahl . .
jede voreingestellte Drehzahl
0-15 gilt fur die ausgewahlten voreingestellten
Drehzahlen
(Beschl0/Brems0~Beschl15/Brems15)
Voreingestellte Drehzahl 0
05-01 | oo e ) 5,00 Hz
05-02 | voreingestelite Geschwindigkeit1 (Hz) 5,00 Hz *1
05-03 | voreingestelite Geschwindigkeit2 (Hz) 10,00 Hz *1
05-04 | voreingestelite Geschwindigkeit3 (Hz) 20,00 Hz *1
05-05 | Voreingestellte Geschwindigkeit4 (Hz) 30,00 Hz *1
05-06 | voreingestelite Geschwindigkeits (Hz) 40,00 Hz *1
05-07 | Voreingestellte Geschwindigkeits (Hz) 50,00 Hz *1
05-08 | voreingestelite Geschwindigkeit7 (Hz) 0,00 ~ 599,00 50,00 Hz *1
05-09 | Voreingestellte Drehzahl8 (Hz) 0,00 Hz *1
05-10 | Voreingestellte Drehzahl9 (Hz) 0,00 Hz *1
05-11 | Voreingestellte Drehzahl10 (Hz) 0,00 Hz *1
05-12 | Voreingestellte Drehzahl11 (Hz) 0,00 Hz *1
05-13 | Voreingestellte Drehzahl12 (Hz) 0,00 Hz *1
05-14 | voreingestellte Drehzahl13 (Hz) 0,00 Hz *1
05-15 | Voreingestellte Drehzahl14 (Hz) 0,00 Hz *1
05-16 | Voreingestellte Drehzahl15 (Hz) 0,00 Hz *1
Voreingestellte *
05-17 Geschwindigkeit0-Beschleunigungszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-18 Geschwindigkeit0-Bremszeit 10,0 S 1
Voreingestellte %
05-19 Geschwindigkeit1-Beschleunigungszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-20 Geschwindigkeit1-Bremszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-21 Geschwindigkeit2-Beschleunigungszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-22 Geschwindigkeit2-Bremszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-23 Geschwindigkeit3-Beschleunigungszeit 0,1~3600,0 10,0 S 1
Voreingestellte %
05-24 Geschwindigkeit3-Bremszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-25 Geschwindigkeit4-Beschleunigungszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-26 Geschwindigkeit4-Bremszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-27 Geschwindigkeit5-Beschleunigungszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-28 Geschwindigkeit5-Bremszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-29 Geschwindigkeit6-Beschleunigungszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-30 Geschwindigkeit6-Bremszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-31 Geschwindigkeit7-Beschleunigungszeit 10,0 S 1
Voreingestellte *
05-32 Geschwindigkeit7-Bremszeit 10,0 S 1
05-33 | Voreingestellte Drehzahl8-Beschl.-Zeit 10,0 s *1
05-34 | Voreingestellte Drehzahl8-Bremszeit 10,0 S *1
05-35 | Voreingestellte Drehzahl9-Beschl.-Zeit 10,0 S *1
05-36 | Voreingestellte Drehzahl9-Bremszeit 10,0 S *1
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Gruppe 05 — Voreingestellte Frequenzauswahl

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung
05-37 g?éﬁ?ﬁtﬁ?gggschleunigungszeit 10,0 S i
05-38 | Voreingestellte Drehzahl10-Bremszeit 10,0 S *1
05-39 \Ié(r)éﬁyfgtﬁ?ﬂggschleunigungszeit 10,0 S i
05-40 | Voreingestellte Drehzahl11-Bremszeit 10,0 S *1
05-41 g?éﬁ?ﬁtﬁ??&ischleunigungszeit 10,0 S i
05-42 | Voreingestellte Drehzahl12-Bremszeit 10,0 S *1
05-43 g?éﬁ?e?tﬁ?f&ischleunigungszeit 10,0 S i
05-44 | Voreingestellte Drehzahl13-Bremszeit 10,0 S *1
05-45 g?éﬁ?e?tﬁ?f&ischleunigungszeit 10,0 S i
05-46 | Voreingestelite Drehzahl14-Bremszeit 10,0 S *1
05-47 g?éﬁ?e?tﬁ?gg;chleunigungszeit 10,0 S "
05-48 | Voreingestelite Drehzahl15-Bremszeit 10,0 S *1
Gruppe 06 - Automatische Betriebsfunktion (Auto-Sequenzer)
Nr. Beschreibung Bereich 'Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
0: Deaktiviert.
1: Einzelzyklus.
(Beim Neustart wird die Ausflihrung ab dem
unvollendeten Schritt fortgesetzt).
2: Periodischer Zyklus.
(Beim Neustart wird der nicht abgeschlossene
Schritt fortgesetzt).
Auswahl des automatischen | 3: Einzelzyklus, dann wird die Drehzahl des letzten
06-00 Betriebsmodus Betriebsschrittes beibehalten. (Lauft beim Neustart 0 )
(Sequenzer) vom
nicht abgeschlossenen Schritt weiter).
4: Einzelzyklus.
(Startet einen neuen Zyklus bei einem Neustart).
5: Periodischer Zyklus.
(Startet einen neuen Zyklus bei einem Neustart).
6: Einzelzyklus, dann die Drehzahl des letzten
Betriebsschrittes beibehalten. (Startet einen neuen
Zyklus bei einem Neustart).
Auto _ Betriebsmodus *
06-01 Frequenzvorgabe 1 000 Hz 1
06-02 Auto _ Betriebsmodus 0.00 Hz *
Frequenzvorgabe 2 '
06-03 Auto _ Betriebsmodus 0.00 Hz *
Frequenzvorgabe 3 '
06-04 Auto _ Betriebsmodus 0.00 Hz *
Frequenzvqrgabe4 0.00~599.00 '
06-05 Auto _ Betriebsmodus ’ ' 0.00 Hz *
Frequenzvorgabe 5 '
06-06 Auto _ Betriebsmodus 0.00 Hz *
Frequenzvorgabe 6 '
06-07 Auto _ Betriebsmodus 0.00 Hz *
Frequenzvorgabe 7 '
06-08 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hz *

Frequenzvorgabe 8
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Grup

e 06 - Automatische Betriebsfunktion (Auto-Sequenzer)

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung

06-09 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hz 1
Frequenzvorgabe 9

06-10 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hz 1
Frequenzvorgabe 10

06-11 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hy 1
Frequenzvorgabe 11

06-12 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hz 1
Frequenzvorgabe 12

06-13 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hz 1
Frequenzvorgabe 13

06-14 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hy 1
Frequenzvorgabe 14

06-15 Auto _ Betriebsmodus 0,00 Hy 1
Frequenzvorgabe 15
Auto_Betriebsmodus

06-16 Laufzeiteinstellung 0 00 S

06-17 Auto_l??etr|ebsmodus 0.0 s
Laufzeiteinstellung 1

06-18 Auto_l??et'rlebsmodus 0,0 s
Laufzeiteinstellung 2

, 0.0 ~3600,0

Auto_Betriebsmodus

06-19 Iy 0,0 s
Laufzeiteinstellung 3
Auto_Betriebsmodus

06-20 Laufzeiteinstellung 4 00 S
Auto_Betriebsmodus

06-21 Laufzeiteinstellung 5 0.0 s
Auto_Betriebsmodus

06-22 Laufzeiteinstellung 6 00 S
Auto_Betriebsmodus

06-23 Laufzeiteinstellung 7 00 S
Auto_Betriebsmodus

06-24 Laufzeiteinstellung 8 0.0 S
Auto_Betriebsmodus

06-25 Laufzeiteinstellung 9 0.0 s
Auto_Betriebsmodus

06-26 Laufzeiteinstellung 10 00 S
Auto_Betriebsmodus

06-27 Laufzeiteinstellung 11 00 S
Auto_Betriebsmodus

06-28 Laufzeiteinstellung 12 00 S
Auto_Betriebsmodus

06-29 Laufzeiteinstellung 13 00 s
Auto_Betriebsmodus

06-30 Laufzeiteinstellung 14 00 s
Auto_Betriebsmodus

06-31 Laufzeiteinstellung 15 0.0 s
Auto_Betriebsmodus

06-32 Laufrichtung 0 0
Auto_Betriebsmodus

06-33 Laufrichtung 1 0
Auto_Betriebsmodus

06-34 Laufrichtung 2 , 0

- 0: Stopp

06-35 Auto_Betriebsmodus 1 Vorwdrt 0
Laufrichtung 3 - yorwaris

06.36 | Auto_Betriebsmodus 2: Ruckwarts 0
Laufrichtung 4
Auto_Betriebsmodus

06-37 Laufrichtung 5 0
Auto_Betriebsmodus

06-38 Laufrichtung 6 0
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Grup

e 06 - Automatische Betriebsfunktion (Auto-Sequenzer)

Nr. Beschreibung Bereich 'Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
Auto_Betriebsmodus
06-39 Laufrichtung 7 0
Auto_Betriebsmodus
06-40 Laufrichtung 8 0
Auto_Betriebsmodus
06-41 Laufrichtung 9 0
Auto_Betriebsmodus
06-42 Laufrichtung10 0
Auto_Betriebsmodus
06-43 Laufrichtung 11 0
Auto_Betriebsmodus
06-44 Laufrichtung12 0
Auto_Betriebsmodus
06-45 Laufrichtung13 0
Auto_Betriebsmodus
06-46 Laufrichtung14 0
Auto_Betriebsmodus
06-47 Laufrichtung15 0
2% Die Frequenz von Schritt 0 wird durch Parameter 05-01, Keypad-Frequenz, eingestellt.
Gruppe 07 - Einrichtung des Start-/Stoppbefehls
Werks- . .
. . . Einh | Hinw
Nr. Beschreibung Bereich Einstellu eit eis
ng
Voriberaehend 0: Vorlibergehender Leistungsverlust und Neustart
orlibergehender .
07-00 | Leistungsverlust und fjeaktlweren _ 0
Neustart 1: Voribergehender Leistungsverlust und Neustart
aktivieren
07-01 Verzoge.rungszelt fir 0,0~800.0 0.0 s
automatischen Neustart
07-02 Anzahl der automatischen 0~10 0
Neustartversuche
0: ,Reset" nur dann aktivieren, wenn
07-03 | Einstellung des Reset-Mod ,Betriebsbefehl deaktiviert ist 0
nstetlung des Reset-odus 1: Reset aktivieren, wenn ,Betriebsbefehl” aktiviert oder
deaktiviert ist
07-04 Direktbetrieb beim 0: Direktbetrieb beim Einschalten aktivieren 1
Einschalten 1: Direktbetrieb beim Einschalten deaktivieren
o7.05 | Zeizdler 1,0~300,0 10 s
Einschaltverzégerung
07-06 DQ-E|nspe|sung Frequenz 0.10 ~ 10,00 15 Hz
bei Bremsstart
07.07 | DC-Einspeisung 0,0~150,0 50,0 %
Bremsniveau (Strommodus)
07-08 | DC-Einspeisung Bremszeit 0,0~255 0,5 S
07-09 | Stopp-Methode 0 Abbremsung bis zum Stopp 0
1: Ausrollen
07-10 Startmethoden 0: Normaler Start 1: Drehzahl Suchen 0
Startmethode fiir den
07-11 automatischen Neustart nach | 0: Drehzahl Suche  1: Normaler Start 0
einem Fehler
o712 | Stromaustall 00~20 05 s
Uberbriickungszeit ’ ' '
Erfassungsebene
07-13 | Niederspannung 150,0~2100 300,0~420,0 1090’0’380 VAC
Hauptschaltung ’
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Gruppe 07 - Einrichtung des Start-/Stoppbefehls

Werks-

. . . Einh | Hinw
Nr. Beschreibung Bereich Emz;,e"u it eis
07-14 | Kinetische Zusatzenergie | o o 5 o KER-Bremszeit 00 s
Bremszeit
DC-Ei i
07-15 C-Einspeisung 0: Strommodus  1: Spannungsmodus 1 - *6
Bremsmodus
DC-Einspeisung
07-16 | Bremsniveau 0,0~10,0 4,0 - *6
(Spannungsmodus)
Gruppe 08 — Antriebs- und Motorschutzfunktionen
Werks- . .
. . . Einh | Hinw
Nr. Beschreibung Bereich Emrs,;e"u eit | eis
xxxx0: Ausloseschutz aktivieren wahrend
Beschleunigung
xxxx1: Ausloseschutz deaktivieren wahrend
Beschleunigung
xxx0x: Ausloseschutz aktivieren wahrend
Bremsung
xxx1x: Ausloseschutz deaktivieren wahrend
Auswahl des Bremsung .
08-00 Ausléseschutzes xx0xx: Den Ausloseschutz im Betrieb aktivieren 01000 ) 5
Modus
xx1xx: Den Ausldseschutz im Betrieb deaktivieren
Modus
xOxxx: Den Uberspannungsschutz aktivieren
im Betriebsmodus
x1xxx: Den Uberspannungsschutz deaktivieren
im Betriebsmodus
Ausloseschutzebene
08-01 Wahrend der 50 ~ 200 200
Beschleunigung (%)
- o1
08-02 Au"'sloseschutzebene 50 ~ 200 200 %
Wahrend der Bremsung (%)
08-03 Auslgseschutzebene im 50 ~ 200 200
Betriebsmodus (%)
08-04 Ubersp.annung.sschutz- 350,0~390,0/700,0~780.0 380,0/760 VDC
Ebene im Betriebsmodus 0
xxx0b: Uberlastschutz ist deaktiviert
Setricbemod xxx1b: Uberlastschutz ist aktiviert
etriebsmodus . -
08-05 | elekironischer xx0xb: Kaltstart von Motorub?rlastung 0001b ) *7
Motor-Uberlastschutz xx1xb: Warmstart von Motoriberlastung
x0xxb: Standardmotor
x1xxb: Umrichter Leistungsmotor
0: Ausrollen bis zum Stopp, nachdem der Uberlastschutz
08-06 Betrieb nach Aktivierung des aktiviert wurde 0 i

Uberlastschutzes

1: Antrieb wird nicht ausgeldst, wenn der Uberlastschutz
aktiviert ist (OL1)

1 Basierend auf dem Prozentsatz des Umrichter-Nennstroms.
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Gruppe 08 — Antriebs- und Motorschutzfunktionen

. . Werks- | Einh | Hinw
Nr. Beschreibung Bereich Em:;e"u eit | eis
0: Auto (abhangig von der Temp.)
08-07 Ub"erh.i.tzungsschutz 1:1m RUN-Moc}us betreiben 1
(Klhllifter-Steuerung) 2: Immer betreiben
3: Deaktiviert
0: AVR-Funktion aktivieren
1: AVR-Funktion deaktivieren
AVR-Funktion 2: AVR-Funktion fiir Stopp deaktivieren
08-08 | (Automatische 3: AVR-Funktion fiir Bremsung deaktivieren. 4 - *5
Spannungsregelung) 4: AVR-Funktion flir Stopp und Bremsung deaktiviert.
5: Wenn VDC > 360 V ist, ist die AVR-Funktion fiir Stopp
und Bremsung deaktiviert.
Phasenverlustschutz 0: Deaktiviert
08-09 | Eingang 1: Aktiviert 0
08-10 Phasenverlustschutz 0: Deailk'tiviert 0
Ausgang 1: Aktiviert
0: Uberlastschutz (Standardmotor)
08-11 | Auswahl des Motortyps 1: Uberlastschutz (Umrichter Leistungsmotor) 0
0: Motor-Uberlastschutz fiir allgemeine Lasten
- (OL=103 %) (150 % fiir 1 Minute)
08-12 | Motor-Uberlastschutzkurve 1: Motor-Uberlastschutz fiir HLK (Liifter und Pumpe) 0
(OL=113 %) (123 % flr 1 Minute).
Erfassung von 0: Erfassung von Ubgrdrehmoment deaktiviert .
08-13 | Uberdrehmoment 1: Erfassung von Uberdrehmoment nach Erreichen der 0
Steuerung eingestellten Frequenz .
2: Erfassung von Uberdrehmoment nach Betriebsbefehl
0: Den Ausgang nach Erfassung von Uberdrehmoment
08-14 Schutzmafinahme stoppen (Freilauf bis zum Stopp) 0
Uberdrehmoment 1:Weiterer Betrieb nach Erfassung von Uberdrehmoment
(Anzeige nur OL3)
Erfassung von
08-15 | Uberdrehmoment 30~300 160
Ebene
Erfassung von
08-16 | Uberdrehmoment 0,0~25,0 0,1
Zeit
Brandmodus (flr Firmware 0: Deaktiviert. .
0817 | vorvi1.1) 1: Aktiviert 0 °
0: Deaktiviert .
08-18 | Erdschlusserkennung 1 Aktiviert 0 7
- 0: Motor-Uberlastschutz (OL1) 0
0g-19 | Motor-Uberlastschutzebene 1=yt Tbertastschutz (OL1) 1 0
(OL1) 2: Motor-Uberlastschutz (OL1) 2

Hinweise: Bezuglich der Brandmodusfunktion, die folgenden Bedingungen beachten:

1. Vor Firmware V1.1 wird der Brandmodus durch die Einstellung 08-17 = 1 aktiviert

2. Ab (einschlielich) Firmware V1.1 wird der Brandmodus aktiviert, indem die Digitaleingange
03-00~03-05 = 28 eingestellt werden. Parameter 08-17 wird dann entfernt.

3. 08-18 gilt nur fur BaugréRRe 3 und 4.
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Gruppe 09

— Einrichtung der Kommunikationsfunktion

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung
09-00 Zuggwiesene Kommunikation 1~32 1 *o¥g
Stationsnummer
09-01 | Auswahl des RTU/ASCII-Codes 0:RTU-Code 0 2*3
1: ASCII-Code
0: 4800
1: 9600
09-02 [ 2 bps *2*3
Einstellung Baudrate (bps) 219200 p
3: 38400
. 0: Stopp-Bit 1
09-03 - 0 *2*3
Auswahl Stopp-Bit 1: 2 Stoppbits
0: Ohne Paritat
09-04 | Paritatsauswahl 1: Mit gerader Paritat 0 *2*3
2: Mit ungerader Paritat
0: 8 Bit-Daten
09-05 0 *2*3
Auswahl des Datenformats 1-7 Bit-Daten
09-06 Zeltuberschrelltung Kommunikation 00~255 00 s
Erfassungszeit
0: Abbremsung bis zum Stopp
(00-15: Bremszeit 1)
09-07 Zeitliberschreitung Kommunikation 1: Ausrollen 0
Betriebsauswahl 2: Abbremsung bis zum Stopp
(00-17: Bremszeit 2)
3: Weiterhin betreiben
09-08 | Komm. Fehlertoleranzzahl. 0~20 3
09-09 | Wartezeit von Umrichter-Ubertragung | 5~ 65 5 ms
Gruppe 10 - Einrichtung der PID-Funktion
Nr. Beschreibung Bereich _Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
0: Potentiometer auf Keypad
1: Analoger Signaleingang. (Al1)
Auswahl des PID-Sollwerts 2: Analoger Signaleingang. (Al2)
10-00 | (Wenn 00-05\00-06=6, ist diese 3: Durch  Kommunikation  festgelegte | 1 *1
Funktion aktiviert) Frequenz
4: Keypad-Frequenzparameter
10-02
0: Potentiometer auf Keypad
1: Analoger Signaleingang. (Al1)
10-01 | Auswahl von PID-Riickmeldewert 2: Analoger Signaleingang. (Al2) 2 *1
3:  Durch  Kommunikation  festgelegte
Frequenz
10-02 | PID-Ziel (Keypad-Eingabe) 0,0~100,0 50,0 % *1
0: Deaktiviert
1: Abweichung D-Kontrolle.
Vorwérts.
2: Rlickmeldung D-Steuerung
10-03 | Auswahl des PID-Modus Vorwarts. 0
3: Abweichung D-Steuerung
Ruckwarts.
4: Riickmeldung D-Steuerung
Ruckwarts.
10-04 | Verstarkungskoeffizient Riickmeldung | 0,00 ~ 10,00 1,00 *1
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Gruppe 10 - Einrichtung der PID-Funktion

Nr. Beschreibung Bereich 'Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
10-05 | Proportionale Verstarkung 0,0~10,0 1,0 1
10-06 | Integralzeit 0,0 ~100,0 10,0 S 1
10-07 | Ableitungszeit 0,00 ~ 10,00 0,00 S 1
1008 | PID-Offset 0: Positiv 0 : “
1: Negativ
10-09 | PID-Offset einstellen 0~109 0 % 1
10-10 | Filterzeit PID-Ausgangsverzogerung | 0,0~25 0,0 s *1
0: Deaktiviert
Erfassung von Riickmeldeverlust K Akt|\{|ert - Antn?b wird nach
10111 viodus Betrieb nach Riickmeldeverlust 0
2: Aktiviert — Antrieb ,STOPPT*
nach Riickmeldeverlust
1012 Erfassung von Riickmeldeverlust 0~ 100 0 %
Ebene
10-13 \ngzijggr% r\]/;])Qzlziltjckmeldeverlust 0.0~255 10 s
10-14 | Integrationsgrenzwert 0~109 100 % 1
Der Integralwert wird auf Null
zurlickgesetzt, 0: Deaktiviert
10-15 | wenn das Riickmeldungssignal gleich | 1: Nach 1 Sekunde 0
dem 30: Nach 30 Sekunden (0~30)
Sollwert ist
Zulassiger Integralwertfehler
10-16 | Grenze (Einheiten, 1 Einheit = [ 0~100 0
1/8192)
10-17 | PID-Schlaffrequenzpegel 0,00~599,00 0,00 Hz
0 |
10-19 | PID-Aktivierungsfrequenzpegel 0,00~599,00 0,00 Hz
Verzdgerungszeit der
10-20 PID-AEtivier?mgsfunktion 00~255 00 s
Max. Einstellebene *
19-21 | pip-Riickmeldung 0~999 100 ' 1
10-22 | Min. Einstellebene PID-Riickmeldung | 0 ~999 0 - 1
Gruppe 11 - Leistungskontrollfunktionen
Nr. Beschreibung Bereich _Werks- Einheit | Hinweis
Einstellung
P . 0: Riickwartsbefehl ist aktiviert
11-00 | Steuerung Rickwartsbetrieb | " .\ artsbefeh ist deakiviert 0
11-01 | Tragerfrequenz (kHz) 1~16 5 KHz
0: Modus 0, 3-Phasen-PWM-Modulation
11-02 | Auswahl des Tragermodus 1: Modus 1, 2-Phasen-PWM-Modulation 0
2: Modus 2, 2-Phasen-Soft-PWM-Modulation
Tragerfrequenz o
11-03 Redguziert?ng durch ?Ezsglftlwert 0
Temperaturanstieg Aktiviert
11-04 | S-Kurve Beschl. 1 0,0~40 0,2 S
11-05 | S-Kurve Beschl. 2 0,0~4,0 0,2 s
11-06 | S-Kurve Abbr. 3 0,0~40 0,2 s
11-07 | S-Kurve Abbr. 4 0,0~4,0 0,2 s
11-08 | Ausblendfrequenz 1 0,00 ~ 599,00 0,00 Hz 1
11-09 | Ausblendfrequenz 2 0,00 ~ 599,00 0,00 Hz *1
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Gruppe 11 - Leistungskontrollfunktionen

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung
11-10 | Ausblendfrequenz 3 0,00 ~ 599,00 0,00 Hz *1
Ausblendfrequenzbereich 5 *
11-11 Bandbreite (%) 0,00 ~ 30,00 0,00 Hz 1
. Energiesparverstarkung - 0
11-12 (VIF-Modus) 0~100 80 %
0:Deaktivieren
11-13 | Regenerationsschutzfunktion 1: Aktivieren 0
2:Aktivieren (nur bei konstanter Drehzahl)
11-14 Spannungspegel zur 200 V: 300,0~400,0 380.0 v
Regenerationsschutz 400 V: 600,0~800,0 760.0
Grenzwert fir die Frequenz des
1-15 Regenerationsschutzes 0,00~ 15,00 3,00 Hz
11-16 Spannung§verstarkung des 0~200 100 %
Regenerationsschutzes
1117 Frequenzvgrstarkung des 0~200 100 %
Regenerationsschutzes
0: Die Stopp-Taste ist aktiviert, wenn (iber das
11-18 | Auswahl STOP-Taste Bedienteil kein Betriebsbefehl erteilt wird. 0

1: Die Stopp-Taste ist deaktiviert, wenn iber das
Bedienteil kein Betriebsbefehl erteilt wird.

Bei Eingabe des Betriebsbefehls tiber (00-02=1 oder 2) kann die Funktion 11-18 mit der STOPP-Taste
des digitalen Bedienteils aktiviert oder deaktiviert werden.

Gruppe 12 Digitale Anzeige- und Monitorfunktionen

Nr.

Beschreibung

Bereich

Werks-
Einstellung

Einheit

Hinweis

12-00

Erweiterter Anzeigemodus

00000~88888
Jede Ziffer kann wie unten aufgefiihrt von 0 bis
8 eingestellt werden.

0: Standardanzeige
(Frequenz und Parameter)

1: Ausgangsstrom

2: Ausgangsspannung

3: DC-Spannung

4: Temperatur

5: PID-Riickmeldung

6: Analoger Signaleingang. (Al1)

7: Analoger Signaleingang. (Al2)

8: Zahlstatus

00000

1

12-01

PID-Rlickmeldung Anzeigeformat

0:Ganzzahl (xxx)

1:Eine Dezimalstelle (xx.x)

2:Zwei Dezimalstellen (x.xx)

1

12-02

Einstellung der Einheit der
PID-Rlckmeldungsanzeige

0:XXX--

1:xxxpb(Druck)

2:xxxfl(Durchfluss)

*1

12-03

Wert der benutzerdefinierten

Einheiten (Liniengeschwindigkeit)

0~65535

1500/1800

U/min

*1

12-04

Anzeigemodus der
benutzerdefinierte Einheiten
(Liniengeschwindigkeit)

0: Die Ausgangsfrequenz des Antriebs wird
angezeigt

1:Liniengeschwindigkeit. Ganzzahl.(xxxxx)

2:Liniengeschwindigkeit. Eine Dezimalstelle.
(XXXX.X)

3:Liniengeschwindigkeit. Zwei Dezimalstellen
(XXX.XX)

4:Liniengeschwindigkeit. Drei Dezimalstellen
(Xx.XXX)

*1
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Gruppe 12 Digitale Anzeige- und Monitorfunktionen

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung
S1 S2S3 S4 S5 S6
A
NN LN IS
Eingénge und Ausgéange 0QUO TN o oﬁgﬁo Vo
12-05 | Logikstatusanzeige *4
(51~S6, RY1 und RY2) 0@ 0@ 0@ 0@ 0@
LA
|
RY1 R‘YZ PL‘C
xxxx0: Lebenszeitalarm der
Einschaltstrom-Unterdriickungsschaltung ist
ungultig
xxxx1: Lebenszeitalarm der Einschaltstrom-
Unterdriickungsschaltung ist giltig
Alarmauswahl fir die xxx0x:Lebenszeitalarm der
12-06 | Lebenserwartung von Steuerschaltungskondensatoren ist ungliltig 00000 1
Umrichter-Komponenten xxx1x:Lebenszeitalarm der Steuerschaltungs-
Kondensatoren ist glltig
xx0xx:Lebenszeitalarm der
Hauptschaltungskondensatoren ist ungltig
xx1xx:Lebenszeitalarm der
Hauptschaltungskondensatoren ist glltig
Erfassung von ,
12:07 Hauptschaltungskondensatoren Reserviert
Anzeige von Einschaltstrom- 5 0
12-08 Unterdriickungsschaltung 0~100 100 %
12-09 Anzeige von Steuerschaltung- 0~100 100 %
Kondensatoren
12-10 Reserviert
Stromausgang, wenn
1211 | Eopler aufgetreten ist 0 A
12-12 Spannungsausgang,wenn 0 VAC
Fehler aufgetreten ist
Frequenzausgang, wenn
1213 | Fener aufgetreten ist 0 Hz
12-14 DC-Busspannung, wenn 0 VAC
Fehler aufgetreten ist
1215 Frequenzvorgabe bei Auftreten 0 Hz
eines Fehlers
12-16 | Ausgangsleistung 0,0 kW

Die Ausgangsleistungsanzeige (12-16) muss den Motornennleistungsparameter (02-05) korrekt einstellen

45




Gruppe 13 Inspektions- und Wartungsfunktionen

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich . Einheit | Hinweis
Einstellung
13-00 | Antriebsleistungscode - *3
13-01 | Software-Version *3*4
Fehlerprotokoll (die letzten .
1302 | 5 Fehler) 34
13-03 Igmr'ichter, .kumuliert 0~23 Stunde *3
etriebszeit 1
Umrichter, kumuliert %
13-04 | Betriehszeit 2 0~65535 Tag 3
13.05 Urnrichter, kumuliert 0: Eins.chaltzgit 0 3
Betriebszeitmodus 1: Betriebszeit
0: Alle Funktionen aktivieren
1: Voreingestellte Drehzahlen von 01.05. bis 15.05.
Kénnen nicht
13-06 | Parametersperre geandert werden 0
2: Keine Funktionen konnen geandert werden, auler
voreingestellte Drehzahlen von 05-01 bis 05-15
3: Alle Funktionen auf’er 13-06 deaktivieren
13-07 | Parametersperrcode 00000~65535 00000
1150: Auf Werkseinstellung zurticksetzen. 50 Hz,
220 V/380 V-System.
1160: Auf Werkseinstellung zurlicksetzen. 60 Hz,
220 /380 V-System.
1250: Zuriicksetzen auf die Werkseinstellung 50 Hz,
Den Antrieb auf die 230 /400 V-System.
13-08 | Werkseinstellungen 1260: Zuriicksetzen auf die Werkseinstellung 60 Hz, 00000
zuriicksetzen 230 V/460 V-System.
1350: Zurlicksetzen auf die Werkseinstellung 50 Hz,
220 V/415 V-System.
1360: Zurlicksetzen auf die Werkseinstellung 60 Hz,
230 V/400 V-System.

1112: SPS zurlicksetzen
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Gruppe 14 SPS-Einstellungsfunktion

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich Einstellung Einheit | Hinweis
14-00 Einstellungswert1 von T1 0~9999 0
14-01 Einstellungswert1 von T1 (Modus 7) 0~9999 0
14-02 Einstellungswert1 von T2 0~9999 0
14-03 Einstellungswert1 von T2 (Modus 7) 0~9999 0
14-04 Einstellungswert1 von T3 0~9999 0
14-05 Einstellungswert1 von T3 (Modus 7) 0~9999 0
14-06 Einstellungswert1 von T4 0~9999 0
14-07 Einstellungswert1 von T4 (Modus 7) 0~9999 0
14-08 Einstellungswert1 von T5 0~9999 0
14-09 Einstellungswert1 von T5 (Modus 7) 0~9999 0
14-10 Einstellungswert1 von T6 0~9999 0
14-11 Einstellungswert1 von T6 (Modus 7) 0~9999 0
14-12 Einstellungswert1 von T7 0~9999 0
14-13 Einstellungswert1 von T7 (Modus 7) 0~9999 0
14-14 Einstellungswert1 von T8 0~9999 0
14-15 Einstellungswert1 von T8 (Modus 7) 0~9999 0
14-16 Einstellungswert1 von C1 0~65535 0
14-17 Einstellungswert1 von C2 0~65535 0
14-18 Einstellungswert1 von C3 0~65535 0
14-19 Einstellungswert1 von C4 0~65535 0
14-20 Einstellungswert1 von C5 0~65535 0
14-21 Einstellungswert1 von C6 0~65535 0
14-22 Einstellungswert1 von C7 0~65535 0
14-23 Einstellungswert1 von C8 0~65535 0
14-24 Einstellungswert1 von AS1 0~65535 0
14-25 Einstellungswert2 von AS1 0~65535 0
14-26 Einstellungswert3 von AS1 0~65535 0
14-27 Einstellungswert1 von AS2 0~65535 0
14-28 Einstellungswert2 von AS2 0~65535 0
14-29 Einstellungswert3 von AS2 0~65535 0
14-30 Einstellungswert1 von AS3 0~65535 0
14-31 Einstellungswert2 von AS3 0~65535 0
14-32 Einstellungswert3 von AS3 0~65535 0
14-33 Einstellungswert1 von AS4 0~65535 0
14-34 Einstellungswert2 von AS4 0~65535 0
14-35 Einstellungswert3 von AS4 0~65535 0
14-36 Einstellungswert1 von MD1 0~65535 1
14-37 Einstellungswert2 von MD1 0~65535 1
14-38 Einstellungswert3 von MD1 1~65535 1
14-39 Einstellungswert1 von MD2 0~65535 1
14-40 Einstellungswert2 von MD2 0~65535 1
14-41 Einstellungswert3 von MD2 1~65535 1
14-42 Einstellungswert1 von MD3 0~65535 1
14-43 Einstellungswert2 von MD3 0~65535 1
14-44 Einstellungswert3 von MD3 1~65535 1
14-45 Einstellungswert1 von MD4 0~65535 1
14-46 Einstellungswert2 von MD4 0~65535 1
14-47 Einstellungswert3 von MD4 1~65535 1
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Gruppe 15 SPS-Uberwachungsfunktion

Werks-

Nr. Beschreibung Bereich Ei Einheit | Hinweis
instellung
15-00 Aktueller Wert von T1 0~9999 0
15-01 Aktueller Wert von T1 (Modus 7) 0~9999 0
15-02 Aktueller Wert von T2 0~9999 0
15-03 Aktueller Wert von T2 (Modus 7) 0~9999 0
15-04 Aktueller Wert von T3 0~9999 0
15-05 Aktueller Wert von T3 (Modus 7) 0~9999 0
15-06 Aktueller Wert von T4 0~9999 0
15-07 Aktueller Wert von T4 (Modus 7) 0~9999 0
15-08 Aktueller Wert von T5 0~9999 0
15-09 Aktueller Wert von T5 (Modus 7) 0~9999 0
15-10 Aktueller Wert von T6 0~9999 0
15-11 Aktueller Wert von T6 (Modus 7) 0~9999 0
15-12 Aktueller Wert von T7 0~9999 0
15-13 Aktueller Wert von T7 (Modus 7) 0~9999 0
15-14 Aktueller Wert von T8 0~9999 0
15-15 Aktueller Wert von T8 (Modus 7) 0~9999 0
15-16 Aktueller Wert von C1 0~65535 0
15-17 Aktueller Wert von C2 0~65535 0
15-18 Aktueller Wert von C3 0~65535 0
15-19 Aktueller Wert von C4 0~65535 0
15-20 Aktueller Wert von C5 0~65535 0
15-21 Aktueller Wert von C6 0~65535 0
15-22 Aktueller Wert von C7 0~65535 0
15-23 Aktueller Wert von C8 0~65535 0
15-24 Aktueller Wert von AS1 0~65535 0
15-25 Aktueller Wert von AS2 0~65535 0
15-26 Aktueller Wert von AS3 0~65535 0
15-27 Aktueller Wert von AS4 0~65535 0
15-28 Aktueller Wert von MD1 0~65535 0
15-29 Aktueller Wert von MD2 0~65535 0
15-30 Aktueller Wert von MD3 0~65535 0
15-31 Aktueller Wert von MD4 0~65535 0 -
15-32 Aktueller Wert von TD 0~65535 0 us
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Kapitel 4 Fehlerbehebung und Wartung

4.1 Fehleranzeige und AbhilfemaRnahmen

4.1.1 Manueller Reset und automatischer Reset

Fehler, die nicht manuell behoben werden konnen

Anzeige Inhalt Ursache KorrekturmaBinahme
-0OV- .
NI Spannung im Stoppzustand Erfassung Schaltungsfehlfunktion Den Lieferanten kontaktieren
-_— 1111 -_— zu hoch
-LV- 1. Versorgungsspannung zu niedrig Jlgglgfnljnozggnnun
: 2. Vorladewiderstand oder SOrgUNgssp 9
Spannung im Stoppzustand . richtig ist
| 11 o Sicherung .
-_— | 1] -_— zu niedrig durchgebrannt, 2.Den Vquad.e\r/]vmerstand
. 3. Erfassung Schaltungsfehlfunktion bzw. die Sicherung ersetzen
3.Den Lieferanten kontaktieren
-OH- , Die Beliiftungsbedingungen
’—' Der Umrichter ist im 1. Erfassung Schaltungsfehifunktion verbessern. Wenn kein Ergebnis
|1 - 2. Umgebungstemperatur zu O .
-_— -_— Stoppzustand (iberhitzt , erzielt wird, den Umrichter
L1171 hoch oder schlechte Beliiftung
— austauschen
OH-C 1. IGBT-Temperatur ist zu hoch ; Hgﬂgﬁ&flﬁ:ﬁ:zﬁe&
Der Umrichter ist wéhrend des oder die Beliiftung ist schlecht ' verbessem %Nenn kgin Er ebniis
l_i M - '_ Betriebs Uberhitzt 2. Fehler Temperaturfiihler oder erzielt wird ' den Umrichterg
L’ '7 L Schaltungsfehlfunktionen '
austauschen
EPr
l: D _ EEPROM-Problem Fehlerhaftes EEPROM Den Lieferanten kontaktieren
Ll
COt
,l_ ﬂ ,l_ Kommunikationsfehler Kommunikationsstorung Die Verkabelung tiberpriifen
CtEr St rfehler b
E IC E - Stromsensor-Erfassungsfehler F;ﬁmﬁgz?‘ :eresrchz\?;ﬁng Den Lieferanten kontaktieren
CdEr OC -~ CL Erfassung von OC ~ CL Erfassung von
'_ | ': — Schaltungsfehler Schaltungsfehlfunktion Den Umrichter retournieren
LOC
Errd Soll haufig vork d
CPU Unglltiger Interrupt Externes Rauschen 0 te es zu haufig vorkommen, den
': ,_ ,_ Lieferanten kontaktieren
r-AUS , . , . ,
— | Leistungsrelais Fehler beim Leistungsrelais oder entsprechende Den Lief kontakii
—— N — ' | Ausschalten Schaltung kaputt en Lieferanten kontaktieren
J L
Fehler, die manuell und automatisch behoben werden konnen
Anzeige Inhalt Ursache Korrekturmafinahme
OC-A 1.Eine langere Beschleunigungs-

Uberstrom bei der
Beschleunigung

1.Beschleunigungszeit zu kurz

2. Die Kapazitat des Motors
Ubersteigt die Kapazitat
des Umrichters

3. Kurzschluss zwischen
Motorspule und Gehause

4. Kurzschluss zwischen
Motorverkabelung und Masse

5.IGBT-Modul beschadigt

Zeit einstellen

2.Den Umrichter durch einen
Umrichter mit der gleichen
Nennleistung wie der Motor
ersetzen

3.Den Motor priifen

4 Die Verkabelung prifen

5.Den Lieferanten konsultieren
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Anzeige

Inhalt

Ursache

KorrekturmaRnahme

oc-C

Uberstrom bei
feststehender Drehzahl

1.Voribergehender Lastwechsel
2.Voriibergehende Leistungsénderung

1.Die Umrichterleistung erhéhen

2. Die Induktivitat auf der
Eingangsseite des
Stromversorgung installieren

Uberstrom bei der
Bremsung

Die voreingestellte Bremszeit ist zu
kurz.

Eine langere Bremszeit einstellen

Uberstrom beim Start

1.Kurzschluss zwischen Motorspule
und Gehéuse

2.Kurzschluss zwischen Motorspule
und Masse

3.Das IGBT-Modul ist beschadigt

1.Den Motor kontrollieren
2.Die Verkabelung kontrollieren
3.Den Lieferanten kontaktieren

Uberspannung wahrend

1.Bremszeit zu kurz eingestellt oder zu
hohe Lasttragheit

1.Eine langere Bremszeit einstellen
2. Einen Bremswiderstand oder ein

M1 1 [ | desBetriebs/ " Bremsmodul hinzufiigen
(AN L der Bremsung Z.Yséz(xg:sgsspannung variiert stark 3.Eine Drossel an der
Stromeingangsseite hinzufiigen
PF 1.Die Stromversorgungskabel des
nr i h ust Ungewdhnliche Schwankungen der Hauptstromkreises prﬂfgn.
rr Ingangsphasenverius Hauptschaltungsspannung 2.Die Stromversorgung priifen.
Spannung
ud-C Ausgang Erfassung Ausgangsstrom < Stellen Sie den Pegel je nach
L l:" - [ Unterstrom Unterstrom-Erfassungsebene Ausgang | Anwendung ein
LF 1.Die Ausgangskabelverbindung
Uberpriifen
Verlust der Ausgangsspannung an 2.Den Widerstand zwischen den
| C Ausgangsphasenverlust einer der Phasen Leitungen bestimmen
|
L 3.Priifen, ob die Anschliisse locker
sind
Fehler, die manuell, aber nicht automatisch behoben werden kénnen
Anzeige Inhalt Ursache KorrekturmaBnahme
oC .
Uberstrom wahrend des ) . .
M Stopps Erfassung Schaltungsfehifunktion Den Lieferanten kontaktieren
(]
oL

Motor(iberlastung

Last zu groB

Eine Erhéhung der Motorleistung in
Erwégung ziehen

OoL2 .
Uberlastung d . . . , ,
Mi :' Umer?cisteurzg es (bermaRige Last Elne thohung' der Umrichterleistung
LIl in Erwégung ziehen
OL3 1.Last zu groR
- e . 1.Die Umrichterleistung erhéhen
B: 3 Uberdrehmoment 2.Dklgilri]|nstellung von (8-15, 8-16) ist zu 2.(8-15,8-16) nach Bedarf einstellen
LV-C S . 1.Versorgungsspannung zu niedrig 1.Die Stromqualitat verbessern
I _ ’_ Bgﬁr?enbusnguv:]ailgcrﬁigd des 2.Versorgungsspannung variiert stark | 2. Den Einbau einer Drossel an der
,_ ,_ | ,_ (schwankt) Stromemgangsseﬂe in Erwagung
ziehen
OVSsP

Motor dreht sich zu
schnell

Die Drehzahl und die eingestellte
Drehzahl sind stark verschieden

1.Die Last ist mdglicherweise zu grof®
2.Prifen, ob die eingestellte Drehzahl
korrekt ist.
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Fehler, die manuell, aber nicht automatisch behoben werden konnen

Anzeige Inhalt Ursache KorrekturmaBnahme
LIFE1 Alarm zur Lebenserwartung Die Den Lieferanten
| | [C [C || derEinschaltstrom- Einschaltstrom-Unterdriickungsschaltung kontaktieren
1 | L || Unterdriickungsschaltung ist beschadigt
LIFEZ’_ 3 ?(Iaasrm 2ur Lebensenwartung Der Steuerschaltungskondesator ist Den Lieferanten
l,_ l, l': _ [C | Steuerschaltungskondensators beschadigt kontaktieren
L";—E3 3 ,;\(I:;rm 2ur Lebenserwartung Der Hauptschaltungskondensator ist Den Lieferanten
'L l, l': _J Hauptschaltungskondensators beschadigt kontaktieren
GF 1. Den
Motorwicklungswiderst
Wenn die Erdschlusserkennung durch Eggra%fl;ﬁhler
: 08-18 aktiviert ist, schaltet sich der P :
Ausgangsseite . . . 2. Das Motorkabel auf
r Erdschluss Unmrichterausgang bei etwaigen Masse-Kurzschllsse
(] Erdschliissen (Kurzschluss zu Masse)

ab.

Uberpriifen
3. Falls obiges zutrifft,
den Lieferanten

kontaktieren
4.1.2 Anweisung bei Keypad-Bedienungsfehlern
Anzeige Inhalt Ursache KorrekturmaRnahme
LOC 1. Versuchte Anderung von
1. Parameter Frequenzparameter wahrend
bereits gesperrt 13-06>0.
2.Motorrichtung 2. Versuchte Umkehr von 1. 13-06 einstellen
I Ar
I gesperrt 3. Richtung, wenn 11- 00=1. 2. 11-00 einstellen
L L L Parameterpasswort (13 - 3. Parameter (13 - 07)
07) aktiviert aktiviert, das richtige Passwort
festlegen, es wird LOC angezeigt.
Err1 . "
1.A oder ¥ drlcken, wahrend
00-05/00-06>0 oder bei Betrieb 1.A oder'V stehen zum
mit voreingestellter Drehzahl. Andern des Parameters nur
r | Keypad dann zur Verfiigung, wenn
Crir | Betriebsfehler 2. Versuchen, den Parameter zu 00-05/00-06=0
andern. Kann wéhrend des 2. Den Parameter im STOPP-Modus
Betriebs nicht geandert werden andern.
(siehe Parameterliste).
Err2 1.00-13 liegt im Bereich von 1. Anderung von 11-08~11-10 oder
(11-08 = 11-11) oder (11-09 + 11-11
[ _ _ 1 | Parametereinstellungsfehler | 11-11) oder (11-10 % 11-11) 2. 00-12>00-13 einstellen
IR 2.00-12 < 00-13 3. 00-05 und 00-06 auf
3.00-05 = 00-06 unterschiedliche Werte einstellen
Err5 1.Steuerbefehl, der wahrend I
Die Anderung des der Kommunikation 1'&&&?&521@2& E?g(r)tr;i?eenn
'— ,— Parameters ist in der gesendet wird. 2 Die Funktign der Parameter
—_—— - Kommunikation nicht 2.Versuchen, die Funktion 09-02 ~ ' .
L 2 magicn 09-05 wahrend der 09-02 bis 09-05 vor der
g Kommunikation zu &ndern Kommunikation einstellen
Erré . W 1.Verdrahtungsfehler 1. Hardware und Verkabelung
,— Die Kommunikation st 2.Fehler bei der Einstellung der uberprifen
0 fehlgeschlagen Kommunikationsparameter. 2. Uberpriifen der Funktionen
'— ’— 3.Falsches Kommunikationsprotokoll (09-00~09- 05).
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Anzeige Inhalt Ursache KorrekturmaBinahme
Err7 1. Versuchen, die Funktion
13-00/13-08 zu anden. Wenn ein Reset nicht mdglich ist
~ =) | Parameterkonflikt 2.Die Spannungs- und ) . gichIst,
,: '— '— I Stromerfassungsschaltung ist bitte den Lieferanten kontaktieren.

ungewdhnlich.

4.1.3 Besondere Bedingungen

Anzeige Storung Beschreibung
StP0
r 0N Nulldrehzahl beim Tritt auf di . tellte E <01 Hz st
L t H L Stoppen ritt auf, wenn die voreingestellte Frequenz <0,1 Hz is
StP1 Direkistart Wenn der Umrichter auf den externen Anschlusssteuermodus eingestellt ist
. - -03=1) und Direktstart deaktiviert ist (07-04=
b (00-02/00-03=1) und Direktstart deaktiviert ist (07-04=1)
r L N 1le cim Der Umrichter kann nicht gestartet werden und STP1 blinkt.
= = Einschalten Der Betriebseingang ist beim Einschalten aktiv, sieche Beschreibungen von
L | fehlgeschlagen. (07-04).
Wenn die Stopp-Taste gedrtickt wird, wahrend der Umrichter auf den
Keypad-St
StP2 ar?ggar der(t)pp externen Steuermodus eingestellt ist (00-02/00-03=1), dann blinkt
enn Umr'c’hter ,STP2* nach dem Stopp.
r ') W ! Den Betriebskontakt freigeben und ihn erneut aktivieren, um den Umrichter
L L) )| im extemen . neu zu starten.
L 1™ | Stevermodus ist.
E.S. . o .
rC Externer Wenn der externe Schnellstoppeingang aktiviert wird, bremst der Umrichter
I~ 7 Schnellstopp bis zum Stopp ab und auf dem Display blinkt die Meldung ,E.S.*.
b.b.
. Wenn der externe Basisblockierungseingang aktiviert wird, stoppt der
| | Externer Basisblock ) . ) ) .
D. D Umrichter sofort und dann blinkt auf dem Display die Meldung ,b.b.*.
PdEr
[ jl [C __ | PID-Rickmeldeverlust | Es wurde ein PID-Riickmeldeverlust erfasst.
Yy
AtE i
d Fehler b.e | der 1. Daten Motor-Typenschild Eingabefehler.
H 'C E r Zﬁ?giﬂi;hen 2. Wahrend des Autotunings wird der Not-Aus aktiviert.
FIrE 1. Softwareversion vor 1.1, der Brandmodus ist aktiviert, wenn 08-17 = 1
2. Softwareversion 1.1 und hoher, der Brand ist aktiviert, wenn
": ,' - E Brandmodus 03-00~03-05= [28]

3. Das Display auf dem Keypad zeigt FIrE an
Im Brandmodus lauft der Umrichter mit voller Drehzahl
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4.2 Aligemeine Fehlerbehebung

Status

Kontrollpunkt

Abhilfe

Motor lauft in die

Ist die Verkabelung des
Ausgangsanschlusses korrekt?

Die Verkabelung muss den U-, V- und
W-Anschliissen des Motors entsprechen.

falsche Richtung Ist die Verkabelung fir Vorwarts- . .
und Riickwéirtssignale korrekt? Die korrekte Verkabelung priifen.
:f:e?qltej}ezirel(isggl:g;ag Soer:eakr;glogen Die korrekte Verkabelung priifen.
Die Motordrehzahl :

kann nicht reguliert
werden.

Ist die Einstellung des
Betriebsmodus korrekt?

Die Frequenz liberpriifen
Quelle wird in den Parametern 00-05/00-06
eingestellt.

Ist die Last zu hoch?

Die Last reduzieren.

Priifen, ob die Motorspezifikationen

(Pole, Spannung usw.) korrekt sind.

Die Motorspezifikationen bestatigen.

Motorbetriebsdrehzahl —c.. - =" - -
zu hoch oder zu . e Das Ubersetzungsverhaltnis bestatigen.
. Ubersetzungsverhaltnis?
niedrig —— "
Ist die Einstellung der hochsten Die hichste Ausgangsfrequenz bestatigen
Ausgangsfrequenz korrekt? gangstreq g
Ist die Last zu hoch? Die Last reduzieren.
1. Die Lastschwankungen minimieren.
Schwankt die Last zu stark? 2. Eine Erhohung der Leistungen des Umrichters und
Die Motordrehzahl des Motors in Erwagung ziehen.

variiert ungewohnlich

Ist die Eingangsleistung
unregelmaRig oder liegt ein
Phasenverlust vor?

1. Den Einbau einer AC-Drossel an der
Stromeingangsseite in Erwégung ziehen, wenn ein
Einphasenstrom verwendet wird.

2. Die Verkabelung Uberpriifen, wenn ein
Dreiphasenstrom verwendet wird.

Motor kann nicht in
eingeschaltet werden

Ist die Stromversorgung an die
richtigen Anschllsse L1(L), L2 und
L3(N) angeschlossen?

Leuchtet die Ladeanzeige?

1. Ist der Strom angelegt?

2. Den Strom AUS- und dann wieder EIN-schalten.
3. Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung
korrekt ist. 4,
Sicherstellen, dass die Schrauben fest angezogen
sind.

Liegt an den Ausgangsanschliissen
T1, T2 und T3 Spannung an?

Den Strom AUS- und dann wieder EIN-schalten.

Fihrt eine Uberlast zum Blockieren
des Motors?

Die Last reduzieren, damit der Motor anlaufen kann.

Gibt es Auffalligkeiten am
Umrichter?

Liegt ein Vorwarts- oder
Riickwartsbetriebsbefehl vor?

Siehe die Fehlerbeschreibungen, um die Verkabelung
zu Uberprufen und ggf. zu korrigieren.

Wurde das analoge Frequenzsignal
eingegeben?

1. Ist die Verkabelung des analogen
Frequenzeingangssignals korrekt?
2. Ist die Spannung des Frequenzeingangs korrekt?

Ist die Einstellung des
Betriebsmodus korrekt?

Die Bedienung erfolgt tber das digitale Keypad
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Anhang-1 Anweisungen fir UL

Anhang-1 Anweisungen fiir UL

L 2 Sicherheitsvorkehrungen

Gefahr eines Stromschlags
Kabel nicht anschliefen oder trennen, wiihrend der Strom eingeschaltet ist.

Die Nichtbeachtung fiihrt zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod.

A\ WARNUNG

Gefahr eines Stromschlags

Das Ger:iit darf nicht betrieben werden, wenn die Abdeckungen entfernt sind.

Die Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren.

Die Diagramme in diesem Abschnitt stellen moglicherweise Antriebe ohne Abdeckungen oder Schutzvorrichtungen dar, um Details anzuzeigen. Die
Abdeckungen oder Schutzvorrichtungen wieder anbringen, bevor die Antriebe in Betrieb genommen werden, und die Antriebe geméaf3 den in diesem
Handbuch beschriebenen Anweisungen betreiben.

Immer die motorseitige Erdungsklemme erden.

Eine unsachgemaife Geréteerdung kann bei Beriihrung des Motorgehduses zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren.
Die Anschliisse diirfen erst dann beriihrt werden, wenn die Kondensatoren vollstindig entladen sind.

Die Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fithren.

Bevor die Anschliisse verdrahtet werden, muss die Stromversorgung zum Gerét getrennt werden. Der interne Kondensator bleibt auch nach dem
Ausschalten der Stromversorgung geladen. Nach dem Ausschalten der Stromversorgung mindestens die auf dem Antrieb angegebene Zeit abwarten,
bevor irgendwelche Komponenten beriihrt werden.

Nicht qualifiziertem Personal ist es untersagt, Arbeiten am Antrieb auszufiihren.
Die Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren.

Installation, Wartung, Inspektion und Instandhaltung diirfen nur von autorisiertem Fachpersonal durchgefiihrt werden, das mit der Installation,
Einstellung und Wartung von Frequenzumrichtern vertraut ist.

Das Personal darf keine Arbeiten am Antrieb ausfiihren, wenn es lockere Kleidung oder Schmuck tréigt oder keinen Augenschutz verwendet.
Die Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren.

Alle Metallgegenstidnde wie Uhren und Ringe entfernen, lose Kleidung sichern und einen entsprechenden Augenschutz verwenden, bevor die Arbeit am
Antrieb aufgenommen wird.

Wihrend das Geriit eingeschaltet ist, diirfen keine Abdeckungen entfernt oder Leiterplatten beriihrt werden.

Die Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren.

Brandgefahr
Alle Klemmenschrauben mit dem vorgeschriebenen Anzugsdrehmoment festziehen.

Lose elektrische Verbindungen kénnen durch Feuer oder durch Uberhitzung der elektrischen Verbindungen zu schweren Verletzungen oder sogar zum
Tod fiihren.

Keine falsche Spannungsquelle verwenden.

Die Nichtbeachtung kann bei einem Brand zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fithren.

Sicherstellen, dass die Nennspannung des Antriebs mit der Spannung der eingehenden Stromversorgung iibereinstimmt, bevor Strom angelegt wird.
Keine ungeeigneten brennbaren Materialien verwenden.

Die Nichtbeachtung kann bei einem Brand zu schweren Verletzungen oder sogar zum Tod fiihren.

Den Antrieb auf Metall oder einem anderen nicht brennbaren Material befestigen.

Beim Umgang mit dem Antrieb und den Leiterplatten die ordnungsgemiifien Verfahren zur elektrostatischen Entladung (ESD) beachten.
Die Nichtbeachtung kann zu ESD-Schiden an der Antriebsschaltung fiihren.

Der Motor darf niemals mit dem Antrieb verbunden oder davon getrennt werden, wihrend der Antrieb Spannung ausgibt.

Eine unsachgeméBe Sequenz der Geréte kann zu Schidden am Antrieb fiihren.

Kein ungeschirmtes Kabel fiir die Steuerverkabelung verwenden.

Durch Nichtbeachtung kdnnen elektrische Storungen entstehen, die zu einer mangelhaften Systemleistung fiihren. Geschirmte Twisted-Pair-Kabel
verwenden und die Abschirmung an der Erdungsklemme des Antriebs erden.




Anhang-1 Anweisung_jen fiir UL

Die Antriebsschaltung nicht verindern.
Die Nichtbeachtung kann zu Schiaden am Antrieb und zum Erldschen der Garantie fiihren.
Teco ist nicht verantwortlich fiir vom Benutzer vorgenommene Anderungen am Produkt. Dieses Produkt darf nicht veréindert werden.

Die gesamte Verkabelung iiberpriifen, um sicherzustellen, dass alle Verbindungen korrekt sind, nachdem der Antrieb installiert wurde und
andere Gerite angeschlossen wurden.

Die Nichtbeachtung kann zu Schéden am Antrieb fiihren.

¢ UL-Vorschriften

Das UL/cUL-Zeichen gilt fiir Produkte in den Vereinigten Staaten und Kanada und bedeutet, dass UL Produkttests und -bewertungen
durchgefiihrt wurden und es festgestellt wurde, dass ihre strengen Standards fiir Produktsicherheit erfiillt wurden. Damit ein Produkt die UL-
Zertifizierung erhélt, miissen auch alle Komponenten in diesem Produkt eine UL-Zertifizierung erhalten.

c(UL)us
LISTED

UL/cUL-Zeichen

4 Einhaltung der UL-Standards
Dieser Antrieb ist gemaf UL-Standard UL508C gepriift und entspricht den UL-Anforderungen. Um bei der Verwendung dieses Antriebs in

Kombination mit anderen Gerédten die weitere Einhaltung der Vorschriften zu gewihrleisten, miissen die folgenden Bedingungen erfiillt sein:
B Installationsbereich

Den Antrieb nicht in einem Bereich mit mehr als Verschmutzungsgrad 2 (UL-Standard) installieren.
B Verkabelung der Hauptschaltungsanschliisse

Die UL-Zulassung erfordert Crimp-Anschliisse bei der Verdrahtung der Hauptschaltungsanschliisse des Antriebs. Crimpwerkzeuge geméaf3 den
Angaben des Herstellers des Crimp-Anschlusses verwenden. Teco empfiehlt fiir die Isolierkappe Crimp-Anschliisse von NICHIFU.

Die folgende Tabelle gilt fiir Antriebsmodelle mit Crimp-Anschliissen und Isolierkappen. Bestellungen kénnen bei einem Teco-Vertreter oder
direkt bei der Verkaufsabteilung von Teco aufgegeben werden.

GroBe des geschlossenen Crimp-Anschlusses

X Drahtstérke Crimp- .
A::I-:eEb;,go mm2 AWG)  (min) Anschluss AEED Tool Isolierkappe
R/IL1 - S/L2 - T/L3 | U/T1 - VIT2 - W/T3 | Schrauben Modell Nr. Maschinennr. Modell Nr.
201 2,1 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH1/9 TIC 2
202 3,3 (12) M4 R3.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 3.5
202-H3 2,1 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC 2
205 5,3 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 5,5
210 8,4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH1/9 TIC 8
220 21,2 (4) M5 R22-5 Nichifu NOP 150H TIC 22
402 2,1 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC 2
405 2,1 (14) M4 R2-3.5 Nichifu NH1/9 TIC 2
415 8,4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH1/9 TIC 8
425 8,4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH1/9 TIC 8




Anhang-1 Anweisungen fir UL

Empfohlene Auswahl der Eingangssicherung

Sicherungstyp
Antriebsmodell E510 Hersteller: Bussmann / FERRAZ SHAWMUT
Modell Amperewert der Sicherung (A)
Ein-/Dreiphasenantriebe der 200 V-Klasse

2P5-HXXX Bussmann 20CT 690V 20 A
201-HXXX Bussmann 20CT 690V 20 A
202-HXXX Bussmann 35FE 690V 35A
203-HXXX Bussmann 50FE 690 V 50 A
2P5-H3XX Bussmann 20CT 690V 20 A
201-H3XX Bussmann 20CT 690V 20 A
202-H3XX Bussmann 20CT 690V 20 A
203-H3XX Bussmann 30FE 690V 30 A
205-XXXX Bussmann 50FE 690 V 50 A
208-XXXX Bussmann 63FE 690V 63 A
210-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500 V100 A
215-XXXX Bussmann 120FEE / FERRAZ A50QS150-4 690V 120 A/500V 150 A
220-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500V 150 A

Sicherungstyp
Antriebsmodell E510 Hersteller: Bussmann / FERRAZ SHAWMUT
Modell Amperewert der Sicherung (A)
Dreiphasenantriebe der 400 V-Klasse
401-XXXX Bussmann 10CT 690 V10 A
402-XXXX Bussmann 16CT 690V 16 A
403-XXXX Bussmann 16CT 690V 16 A
405-XXXX Bussmann 25ET 690 V25 A
408-XXXX Bussmann 40FE 690 V 40 A
410-XXXX Bussmann 50FE 690 V 50 A
415-XXXX Bussmann 63FE 690 V 63 A
420-XXXX Bussmann 80FE 690 V 80 A
425-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500V 100 A

€ Motoriibertemperaturschutz

In der Endanwendung muss ein Motoriibertemperaturschutz vorhanden sein.

B Feldverdrahtungsanschliisse

Alle Feldverdrahtungsanschliisse am Ein- und Ausgang, die sich nicht innerhalb der Motorschaltung befinden, miissen gekennzeichnet sein, um
die ordnungsgeméfen Verbindungen, die an jedem Anschluss vorgenommen werden miissen, anzugeben, und darauf hinweisen, dass
Kupferleiter mit einer Nenntemperatur von 75 °C verwendet werden miissen.

B Kurzschlussfestigkeit des Antriebs

Dieser Antrieb wurde dem UL-Kurzschlusstest unterzogen, der bescheinigt, dass bei einem Kurzschluss in der Stromversorgung der Stromfluss den
Wert nicht tiberschreitet. Die elektrischen Nennwerte fiir die maximale Spannung und die Tabelle unten fiir den Strom beachten.

* Der MCCB und Schalterschutz sowie Sicherungsnennwerte (siche vorstehende Tabelle) miissen gleich oder grofer als die Kurzschlusstoleranz
des verwendeten Netzteils sein.

* Geeignet fiir den Einsatz in einer Schaltung, die nicht mehr als (A) RMS symmetrische Ampere fiir (PS) PS in Antrieben der 240 /480 V-Klasse
mit Motor-Uberlastschutz liefern kann.

Leistung (PS)
1-50

Strom (A)
5,000

Spannung (V)
240 /480




Anhang-1 Anweisungen fiir UL

& Uberlastschutz fiir Antriebsmotor

Parameter 02-01 (Motornennstrom) auf den entsprechenden Wert einstellen, um den Motor-Uberlastschutz zu aktivieren. Der interne Motor-
Uberlastschutz ist UL-gelistet und entspricht NEC und CEC.
B 02-01 Motor-Nennstrom

Einstellungsbereich: Modellabhéngig
Werkseinstellung: Modellabhéngig

Der Motornennstromparameter (02-01) schiitzt den Motor und ermdglicht eine ordnungsgemifle Vektorsteuerung bei Verwendung von Open-
Loop-Vektor- oder Flussvektorsteuerungsmethoden (00-00 = 1). Der Motorschutzparameter 08-05 ist werkseitig voreingestellt. 02-01 auf den auf
dem Typenschild des Motors eingepriagten Volllaststrom (FLA) einstellen.

Beim Autotuning muss der Nennstrom des Motors (02-01) iiber das Bedienteil im Menii eingegeben werden.

B Auswahl des Motor-Uberlastschutzes

Der Antrieb verfiigt iiber eine elektronische Uberlastschutzfunktion (OL1) basierend auf Zeit, Ausgangsstrom und Ausgangsfrequenz, die den
Motor vor Uberhitzung schiitzt. Die elektronische thermische Uberlastfunktion ist UL-anerkannt, sodass fiir den Einzelmotorbetrieb kein
externes thermisches Uberlastrelais erforderlich ist.

Dieser Parameter wihlt die verwendete Motoriiberlastkurve entsprechend dem verwendeten Motortyp aus.
Uberlastschutzeinstellungen

Einstellung Beschreibung
08-05=0 Deaktiviert
08-05=1 Aktiviert
08-12=0 Konstantes Drehmoment (OL =103 %) (150 % fiir 1 Minute)
08-12=1 Variables Drehmoment (OL = 113 %) (123 % fiir I Minute)
08-11=0 Standard-Motorschutz
08-11=1 Schutz Umrichter-Leistungsmotor

Stellt die Motor-Uberlastschutzfunktion in Gruppe 08 entsprechend dem jeweiligen Motor ein.

Einstellung 08-05 = 0. Deaktiviert die Motor-Uberlastschutzfunktion, wenn zwei oder mehr Motoren an einen einzelnen Umrichter
angeschlossen sind. Eine alternative Methode verwenden, um fiir jeden Motor einen separaten Uberlastschutz bereitzustellen, z. B. den
Anschluss eines thermischen Uberlastrelais an die Stromleitung jedes Motors.

Einstellung 08-12 = 0. Um die allgemeine mechanische Last zu schiitzen, 1duft der Motor weiter, solange die Last weniger als 103 % des
Nennstroms betragt. Die Last ist groB3er als 150 % des Nennstroms, der Motor lduft 1 Minute lang. (Siehe folgende Kurve (1)).

Einstellung 08-12 = 1. Zum Schutz der HLK-Last (LUFTERPUMPE usw.) liuft der Motor weiter, solange die Last weniger als 113 % des
Nennstroms betrégt. Die Last ist grofer als 123 % des Nennstroms, der Motor lduft 1 Minute lang.

Einstellung 08-11 = 0. Bei Motoren ohne Liifter zur Zwangskiihlung (Universal-Standardmotor) ist die Warmeableitungsféhigkeit im Betrieb
mit niedriger Drehzahl geringer.

Einstellung 08-11 = 1. Bei Motoren mit Liifter zur Zwangskiihlung (Umrichterbetrieb oder V/F-Motor) ist die Warmeableitungsféhigkeit
nicht von der Drehzahl abhéngig.

Um den Motor mithilfe eines elektronischen Uberlastschutzes vor Uberlastung zu schiitzen, muss sichergestellt werden, dass Parameter 02-01
entsprechend dem auf dem Typenschild des Motors angegebenen Nennstromwert eingestellt wird.

Fiir ein Beispiel fiir eine Standardkurve fiir den Motor-Uberlastschutz siehe die folgende ,Motor-Uberlastschutzzeit*: Einstellung 08-12 =0.

Minute
5.0 E E
(1)
1.0
: : @ :
1 63 1'1 3 1é3 150 Strom

Motor-Uberlastschutzzeit

Die Kiihlfunktion ist nicht so effektiv, wenn der Motor mit niedriger Drehzahl 1duft. Daher sinkt gleichzeitig auch der Ansprechwert des
thermischen Relais. (Die Kurve 1 dndert sich zur Kurve 2).

B 08-06 Auswahl des Motoriiberlastbetriebs

Einstellung Beschreibung

0 Ausrollen bis zum Stopp, nachdem der Uberlastschutz aktiviert wurde

1 Antrieb wird nicht ausgeldst, wenn der Uberlastschutz aktiviert ist (OL1)
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