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Kapitel 1 Sicherheitsvorkehrungen

Sicherheitsdefinition:
In diesem Handbuch werden Sicherheitsvorkehrungen in zwei Kategorien unterteilt:

A WARNUNG: Bei nicht ordnungsgeméalem Betrieb besteht die Gefahr schwerer oder
todlicher Verletzungen.

A Vorsicht: Aufgrund der Gefahr, die durch die Nichterfillung der erforderlichen Leistung
entsteht, kann es zu geringfligigen oder mittelschweren Verletzungen und
Sachschaden kommen.
Benutzern wird empfohlen, die in diesem Kapitel erforderlichen Sicherheitsvorkehrungen
sorgfaltig zu lesen, bevor sie das System installieren, testen und reparieren.
Personenschaden und Gerateverluste, die durch illegalen Betrieb verursacht werden, sind fiir
das Unternehmen irrelevant und es Ubernimmt daher keine Haftung dafir.

1.1 Bevor der Umrichter mit Strom gespeist wird

AWarnung
Die Hauptschaltung muss ordnungsgemal verdrahtet sein. Bei Einphasennetz die
Eingangsanschlisse (R/L1, T/L3) und bei Dreiphasennetz die Eingangsanschliisse
(R/L1, S/L2, T/L3) benutzen. Die Anschlisse U/T1, V/T2, W/T3 dirfen nur fir den
Anschluss des Motors benutzt werden. Wenn die Stromversorgung an einem der
Anschlisse U/T1, V/T2 oder W/T3 angeschlossen wird, fiihrt dies zu Schaden am
Umrichter.

A Vorsicht

B Damit die Frontabdeckung nicht aus dem Sitz springt oder beschadigt wird, darf der Umrichter
nicht an seiner Abdeckung getragen werden. Beim Transport muss die Einheit am Kuhlkérper
getragen werden. Eine unsachgemale Handhabung kann den Umrichter beschadigen oder
Personen verletzen. Dies sollte verhindert werden.

B Um das Brandrisiko zu vermeiden, darf der Umrichter nicht auf oder in der Nahe von
brennbaren Gegenstanden installiert werden. Der Umrichter muss auf nicht brennbaren
Gegenstanden, wie Metalloberflachen, installiert werden.

B  Wenn mehrere Umrichter in der gleichen Schalttafel installiert sind, muss fiir eine geeignete
Kihlung gesorgt werden, damit die Temperatur unter 40 °C/104 °F (50 °C/122 °F ohne
Staubabdeckung) gehalten wird, um so eine Uberhitzung oder einen Brand zu vermeiden.

B  Wenn das digitale Bedienteil entfernt oder installiert wird, zuerst den Strom ausschalten und
dann die Anweisungen in unserer Bedienungsanleitung befolgen, um Bedienerfehler oder
Anzeigeverluste aufgrund fehlerhafter Anschlisse zu vermeiden.

A Warnung
Dieses Produkt wird gemaf IEC 61800-3 verkauft. In einer hauslichen Umgebung kann dieses
Produkt Funkstorungen verursachen. In diesem Fall muss der Benutzer eventuell
KorrekturmafRnahmen ergreifen.

B Ein Motoriibertemperaturschutz ist vorgesehen.

1.2 Verdrahtung

A Warnung
Die Stromversorgung muss immer getrennt werden, bevor der Umrichter installiert und die
Verdrahtung der Benutzerstationen vorgenommen wird.

B Die Verdrahtung muss von einem qualifizierten bzw. zertifizierten Elektriker ausgefiihrt werden.

B Sicherstellen, dass der Umrichter ordnungsgemal geerdet wurde. (200 V-Klasse: Die
Erdungsimpedanz muss unter 100 Q liegen. 400 V-Klasse: Die Erdungsimpedanz muss unter
10 Q liegen.)

B Sicherstellen, dass der Umrichter ordnungsgemall geerdet wurde. Es ist erforderlich, das
Erdungskabel in der Steuertafel zu trennen, um einen plétzlichen Leistungsanstieg zu
vermeiden, der die elektronischen Bauteile bei einer unsachgemaflen Erdung beschadigen
kann.

B RCD muss der Schutznorm fiir Leckstrome vom Typ B entsprechen.

B Nach der Verdrahtung missen die Kreislaufe der Not-Aus-Vorrichtungen geprift und getestet
werden. (Der Installationstechniker ist fiir die richtige Verdrahtung verantwortlich.)
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B Niemals die Eingangs- bzw. Ausgangsstromleitungen direkt berthren. Die Eingangs- und
Ausgangsstromleitungen durfen niemals mit dem Gehduse des Umrichters in Bertihrung kommen.

B Keine Tests der dielektrischen Spannungsfestigkeit (Isolationsmessgerat) am Umrichter ausfihren,
da dies zu Schaden an den Halbleiterkomponenten des Umrichters fihren kann.

&Vorsicht

B Die angelegte Netzspannung muss mit der Eingangsspannung des Umrichters
Ubereinstimmen.

B Den Bremswiderstand und die Bremseinheit an die vorgesehenen Anschliisse anschlief3en.

B Einen Bremswiderstand niemals direkt an die DC-Anschlisse P (+) und N (-) anschlieRen, da es
sonst zu einem Brand kommen kann.

B Die empfohlenen Drahtstarken und Anzugsdrehmomente beachten.

B Niemals die Eingangsleistung an die Ausgangsanschlisse U/T1, V/T2, W/T3 des Umrichters
anschlief3en.

B Keinen Schitz oder Schalter mit dem Umrichter und dem Motor in Serie schalten.

B Keinen Leistungsfaktorkorrektur-Kondensator oder Uberspannungsschutz an den Ausgang des
Umrichters anschlief3en.

B Sicherstellen, dass die vom Umrichter und Motor erzeugte Stérung keine Auswirkung auf die
Peripheriegerate hat.

1.3 Vor der Inbetriebnahme

AWarnung

B Sicherstellen, dass die Umrichterleistung die Parameter 13-00 erfillt.

B Die Tragerfrequenz (Parameter 11-01) reduzieren, wenn das Kabel vom Umrichter zum Motor
langer als 25 m (80 ft) ist. Ein Hochfrequenzstrom kann durch Streukapazitat zwischen den
Kabeln erzeugt werden und fihrt zu einer Uberstrom-bezogenen Ausldésung des Umrichters,
einer Erhéhung des Leckstroms oder zu einer ungenauen Stromablesung.

B Sicherstellen, dass alle Abdeckungen installiert sind, bevor die Stromzufuhr eingeschaltet wird.
Wenn der Umrichter mit Strom gespeist wird, dirfen keine Abdeckungen entfernt sein, da sonst
ein Stromschlagrisiko besteht.

B Die Schalter durfen nicht mit nassen Handen betatigt werden, da sonst ein Stromschlagrisiko
besteht.

B Die spannungsfuihrenden Anschlisse des Umrichters nicht bertihren, auch dann nicht, wenn der
Umrichter gestoppt wurde, da es sonst zu einem Stromschlag kommen kann.

1.4 Parametereinstellung

AVorsicht

B Keine Last an den Motor anschlieRen, wahrend ein Rotations-Autotuning durchgefiihrt wird.

B Sicherstellen, dass der Motor frei laufen kann und geniigend Platz um den Motor vorhanden ist,
um das Rotations-Autotuning durchzufiihren.

1.5 Betrieb

AWarnung

B Sicherstellen, dass alle Abdeckungen installiert sind, bevor die Stromzufuhr eingeschaltet wird.
Wenn der Umrichter mit Strom gespeist wird, dirfen keine Abdeckungen entfernt sein, da sonst
ein Stromschlagrisiko besteht.

B Wahrend des Betriebs darf der Motor weder angeschlossen noch getrennt werden. Dies fuhrt
zur Abschaltung des Umrichters und kann den Umrichter beschadigen.

B Der Betrieb kann plétzlich anlaufen, wenn ein Alarm oder ein Fehler mit einem
Betriebsbefehl zuriickgesetzt wird. Bestatigen, dass kein Betriebsbefehl wahrend der
Rucksetzung des Alarms oder der Stérung vorhanden ist, da es sonst zu Unfallen
kommen kann.

B Die Schalter dirfen nicht mit nassen Handen betatigt werden, da sonst ein Stromschlagrisiko
besteht.

B Es steht ein unabhangiger externer Not-Aus-Taster fir die Hardware zur Verfiigung, der den
Umrichterausgang im Falle einer Gefahr ausschaltet.

B  Wenn der automatische Neustart nach der Spannungswiederkehr (Parameter 07-00) aktiviert ist,
startet der Umrichter nach der Wiederherstellung der Stromversorgung automatisch.

B Sicherstellen, dass der Umrichter und der Motor sicher betrieben werden kdnnen, bevor ein
Rotations-Autotuning durchgefiihrt wird.

B Die spannungsfiihrenden Anschliisse des Umrichters nicht berihren, auch dann nicht,
wenn der Umrichter gestoppt wurde, da es sonst zu einem Stromschlag kommen kann.
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B Wahrend des Betriebs des Umrichters dirfen keine Signale auf den Platinen gepruft
werden.
Nach dem Ausschalten der Stromversorgung kann der Kihllifter noch einige Zeit
weiterlaufen.

& Vorsicht
B Keine warmeerzeugenden Bauteile wie Kihlkérper und Bremswiderstande berthren.
B Die Leistung des Motors bzw. der Maschine sorgfaltig Uberprifen, bevor ein Betrieb mit hoher
Geschwindigkeit gestartet wird, da es sonst zu Verletzungen kommen kann.
B Die Parametereinstellungen der Bremseinheit, falls anwendbar, beachten.
B Die Bremsvorrichtung des Umrichters nicht als mechanische Halterung verwenden, da es
sonst zu Verletzungen kommen kann.
Wahrend des Betriebs des Umrichters dirfen keine Signale auf den Platinen gepriift
werden.

1.6 Wartung, Kontrolle und Austausch

Warnung

B Nach dem Ausschalten der Stromversorgung mindestens finf Minuten warten, bevor mit der
Kontrolle begonnen wird. AuRerdem sicherstellen, dass die Ladeanzeige AUS und die DC-
Busspannung unter 25 V DC gefallen ist.

B Niemals Hochspannungsanschlisse im Umrichter berGhren.

B Sicherstellen, dass der Umrichter ausgeschaltet ist, bevor er zerlegt wird.

B Nur autorisiertes Personal sollte Wartungs-, Inspektions- und Austauscharbeiten durchfihren.
(Metallschmuck wie Uhren und Ringe ablegen und isolierte Werkzeuge verwenden.)

& Vorsicht

B Der Umrichter kann in einer Umgebung mit einem Temperaturbereich von 14°~104(140) ° F (-
10~+40(60) ° C) und einer relativen Feuchtigkeit von 95 % (nicht kondensierend) betrieben
werden.

B Der Umrichter muss in einer staub-, gas-, nebel- und feuchtigkeitsfreien Umgebung betrieben
werden.

1.7 Entsorgung des Umrichters

AVorsicht
B Dieses Gerat muss sorgfaltig als Industriebabfall und unter Einhaltung der &rtlichen
Vorschriften entsorgt werden.
B Die Kondensatoren der Hauptschaltung des Umrichters sowie die Leiterplatten gelten als
gefahrlicher Abfall, welcher nicht verbrannt werden darf.
B Das Kunststoffgehduse und Teile des Umrichters, wie die obere Abdeckplatte, geben beim
Verbrennen giftige Gase frei.
Gerate, die elektrische Komponenten enthalten, dirfen nicht im Hausmiill entsorgt werden.
Sie missen gemal den ortlichen und aktuell geltenden gesetzlichen Bestimmungen getrennt
mit Elektro- und Elektronikschrott gesammelt werden.

1.8 Garantierter Haftungsausschluss

B Durch die Produkte des Unternehmens verursachte entgangene Geschaftsmaoglichkeiten,
Schaden an Kunden lhres Unternehmens oder lhres Unternehmens selbst, Schaden an Nicht-
Unternehmensprodukten oder Entschadigungen fiir andere Unternehmen, unabhangig davon,
ob innerhalb der Garantiezeit oder auRRerhalb, werden vom Unternehmen nicht abgedeckt.



Kapitel 2 Umgebung und Installation
2.1 Systemdiagramm

Stromversorgung:
‘ ° & Sicherstellen, dass die richtige Spannung verwendet wird, um

| Schaden am Umrichter zu vermeiden.
Kompaktleistungsschalter (MCCB) oder Trennschalter mit Sicherung:
® Zwischen der AC-Quelle und dem Umrichter muss ein
Kompaktleistungsschalter oder ein Trennschalter mit Sicherung
installiert werden, welche der Nennspannung und dem Strom des
Umrichters entsprechen, um die Stromversorgung zu steuern und den
Umrichter zu schutzen.

) A Der Leistungsschalter darf nicht dazu verwendet werden, den
m/@ Umrichter ein- und auszuschalten.
Erdschlussdetektor / Leistungsschalter:

) ﬁ Einen Fehlerstromschutzschalter installieren, um durch
Stromverluste verursachte Probleme zu vermeiden und das Personal zu
schitzen. Einen Strombereich bis 200 mA und eine Wirkungszeit bis
0,1 Sekunden auswahlen, um einen Hochfrequenzfehler zu vermeiden.

Magnetschiitz:

® Bei Normalbetrieb ist kein Magnetschitz erforderlich. Beim Ausflhren
von Funktionen wie externe Steuerung oder automatischer Neustart
nach Stromausfall oder bei der Verwendung eines Bremsreglers muss

! & ein Magnetschitz installiert werden.

) & Den Magnetschitz nicht als Betriebs-/Stoppschalter verwenden fiir
den Umrichter verwenden.
AC-Netzdrossel fiir Stromqualitat:
® \Werden die Umrichter von einer Hochleistungsstromquelle (> 600 kVA)
versorgt, kann eine AC-Drossel angeschlossen werden, um den
Leistungsfaktor zu verbessern.
Flinke Sicherung installieren:
® Zum Schutz von Peripheriegeraten flinke Sicherungen gemaf den
Angaben in der Bedienungsanleitung fur Peripheriegerate installieren.
Entstorfilter am Eingang:
® Bei induktiven Lasten, die den Umrichter beeinflussen, muss ein Filter
installiert werden. Bei Verwendung des Spezialfilters erfiillt der
Umrichter die EMV-Norm. Siehe Bedienungsanleitung flr
Peripheriegerate.
Umrichter:
® Die Ausgangsanschlisse T1, T2 und T3 sind mit den U-, V- und W-
Anschlussen des Motors verbunden. Wenn der Motor riickwarts lauft,
wahrend der Umrichter vorwarts lauft, missen zwei beliebige
Anschlisse von T1, T2 und T3 vertauscht werden.

° ﬁ Um den Umrichter nicht zu beschadigen, durfen die
Ausgangsanschlisse T1, T2 und T3 nicht an den AC-Eingangsstrom
angeschlossen werden.

) & Erdungsklemme ordnungsgemal anschlief3en. (200 V-Klasse: Rg
<100Q2 ; 4 0 0 V-Klasse: Rg <10Q2.)
Entstorfilter am Ausgang:
® Ein Entstorfilter am Ausgang kann Systemstérungen und induziertes
Rauschen reduzieren.

1 Motor:
ung _[ ® \Wenn der Umrichter mehrere Motoren antreibt, muss der

Ausgangsnennstrom des Umrichters gréer als der Gesamtstrom aller
Motoren sein.



2.2 Allgemeiner Schaltplan (fiir Standardtyp H und C)

Im Folgenden sind die Standardverdrahtungsplan fir den F510-Umrichter zu finden (©
weist auf die Hauptschaltungsanschlisse und o auf die Steuerschaltungsanschlusse hin).
Aufgrund unterschiedlicher F510-Modelle kénnen die Positionen und Symbole der
Anschlussklemmleiste unterschiedlich sein. Die Beschreibung der
Steuerschaltungsanschlisse und Hauptschaltungsanschlisse ist den Tabellen 2.1, 2.2 und

2.3 zu entnehmen
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Anmerkung: 8 GND
*1: Die Modelle IP20 200 V 1~30 PS, 400 V 1~40 PS und IP55 400 V 1~25 PS haben einen eingebauten 1sistor, sodass der B derstand zwischen

Anschluss B1 und B2 angeschlossen werden kann.

*2: Die Anschliisse der digitalen Muttifunktions-Eingangsanschliisse S1~S6 kdnnen mit SW3 auf Source (PNP) oder Sink (NPN) eingestellt werden.
*3: SW2 verwenden, um zwischen Spannungs- (0~10 V) und Stromeingang (4~20 mA) fiir den analogen Muttifunktionseingang 2 (Al2) umzu schalten. Auflerdem muss die korrekte Einstellung von Parame ter 04-00

gepriift werden.

*4: Startfreigabeeingang F 1 & F2 ist ein nommal geschlossener Eingang. Dieser Eingang sollte geschlossen sein, um den Ausgang des Umrichters freizugeben. Um diesen Eingang zu aktivieren, die Verbindung

zwischen F1 und F2 6ffnen.
*5:1P20 1~3 PS unterstiitzen keine Optionskarte.
*6: 200 V 60-175 PS und 400 V 100-425 PS verfiigen Uber eingebaute D C-Drosseln.



2 . 3 Allgemeiner Schaltplan (fiir erweiterten Typ E und G)

Im Folgenden sind die Standardverdrahtungsplan fir den F510-Umrichter zu finden (©
weist auf die Hauptschaltungsanschlisse und o auf die Steuerschaltungsanschlusse hin).
Aufgrund unterschiedlicher F510-Modelle kénnen die Positionen und Symbole der
Anschlussklemmleiste unterschiedlich sein. Die Beschreibung der
Steuerschaltungsanschlisse und Hauptschaltungsanschliisse ist den Tabellen 2.1, 2.2 und

2.3 zu entnehmen
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*1: Die Modelle IP20 200 V 1~30 PS, 400 V 1~40 PS haben einen eingebauten Bremstransistor, so dass der Bremswiderstand zwischen
Anschlussen B1 und B2 angeschlossen werden kann.

*2:
*3:

umzuschalten. AuRerdem muss die korrekte Einstellung von Parameter 04-00 gepruft werden.

*4:

Die digitalen Multifunktions-Eingangsanschlisse S1~S6 kénnen mit SW6 auf Source (PNP) oder Sink (NPN) eingestellt werden.
SW3/SW4 verwenden, um zwischen Spannungs- (0~10 V) und Stromeingang (4~20 mA) fiir den analogen Multifunktionseingang 2 (Al2)

Der Eingang fur die Startfreigabe SF1 & SF2 ist ein normal geschlossener Eingang. Dieser Eingang sollte geschlossen sein, um den

Ausgang des Umrichters freizugeben. Um diesen Eingang zu aktivieren, die Verbindung zwischen SF1/ SF2 und SG 6ffnen.

und P1 angeschlossen wird. P1 und P2 werden vor der Auslieferung ab Werk kurzgeschlossen.

*5:
ist.
*6: Die Standardeinstellung von AO1 / AO2 ist 0~+10 V.
*7
sind.
*8:
*9:

200 V 60-175 PS und 400 V 125-425 PS verfiigen Uber eingebaute DC-Drosseln.

Wenn flr den Impulseingang der Open-Collector verwendet wird, ist kein Widerstand erforderlich, da ein Pull-up-Widerstand eingebaut

: Er muss den Schalter fiir den Abschlusswiderstand RS485 im letzten Umrichter einschalten, wenn mehrere Umrichter parallel geschaltet

Nur die Modelle 1P20 200 V 5~50 PS und 400 V 5~100 PS verfiigen tiber den Anschluss P1 und P2, fiir externe DCL, die zwischen P2



2.4 Anschlussbeschreibung (fir Standardtyp H und C)

Tabelle 2.1 Beschreibung der Hauptschaltungsanschliisse (Typ 1P00/1P20)

200 V: 1~30 PS 200 V: 40~175 PS

QUSRS 400 V: 1~40 PS 400 V: 50~800 PS

R/L1

S/L2 Eingangsstromversorgung
T/L3

B1,P
B2
©
@ -

U/mT1
VIT2 Ausgang des Umrichters
W/T3
E/PE/@ Erdungsklemme

B1,P—B2 : externer -
Bremswiderstand

@ -© : Bremsmodul verbinden

Tabelle 2.2 Beschreibung der Hauptschaltungsanschliisse (IP55-Typ)

400V
Anschluss
1~100 PS
R/L1,S/L2, T/L3 Eingangsstromversorgung
U/T1,VIT2, W/T3 Ausgang des Umrichters
B1, B2 Anschlussklemme Bremswiderstand ™
b1, b2 Anschlussklemme DC-Drossel™
B1. B2 © DC-Stromversorgung (DC+, DC-)
T Anschlussklemme Bremsmodul
@ ( PE) Erdungsklemme

*1. Das Modell mit 400 V, 25 PS (18,5 PS) oder weniger verfugt Uber einen eingebauten
Bremstransistor.

*2. Bevor die DC-Drossel angeschlossen wird, bitte den Kurzschluss zwischen Anschluss @1
und @2 entfernen.



Tabelle 2.3 Beschreibung der Steuerschaltungsanschliisse

Typ Ans:hlus Anschlussfunktion Signalpegel/Informationen
Rechtsdrehung/Stoppbefehl (2 Drahte) (Standard),
S1 . : ) ) .
Multifunktions-Eingangsanschliisse ™
S92 Linksdrehung/Stoppbefehl (2 Drahte) (Standard), _
Multifunktions-Eingangsanschlisse ! ?'QPQPTQ%Z“ vDC
. optoisolie
EI_DIgItales s3 Verschiedene Drehzahlen/Positionseinstellung Vorgabe 1 Maximaler Strom: 8 mA
|n_gan?ss (Standard), Multifunktions-Eingangsanschlisse " Maximale Spannung:
'gna s4 Verschiedene Drehzahlen/Positionseinstellung Vorgabe 2 30 vDC
(Standard), Multifunktions-Eingangsanschliisse ™ Eingangsimpedanz: 4,22 kQ
S5 Verschiedene Drehzahlen/Positionseinstellung Vorgabe 3
(Standard), Multifunktions-Eingangsanschluss ™
s6 Fehler-Reset (Standard), Multifunktions-Eingangsanschluss
*1
+24\ SOURCE-Punkt Digitalsignal (SW3 auf SOURCE 15 %,
+24V geschaltet) Max. Ausgangsstrom:
Anschlus COM Bezugspunkt von Digitalsignalen 250 mA
s (NPN) Bezugspunkt von Digitalsignal SINK (SW3 auf SINK (Summe aller verbundenen
geschaltet) Lasten)
. . . 5 %
+10V |Leistung fur externes Drehzahlpotentiometer (Max. Strom: 20 mA )
N 1330 Q Bewegung,
MT Motortemperaturfiithler von extern angeschlossenem PTC 550 O Riicklauf
, , , . Von 0 bis +10 V
Al Aqaloger Multifunktionseingang fir Drehzahlreferenz Eingangsimpedanz: 10 KQ
Analoges (Eingang 0-10 V) Aufldsung: 12 Bit
Eingangss Vor 0 bis +10V
ignal Analoge Multifunktions-Eingangsanschliisse 2 konnen SW2 on 9 bis )
verwenden, um zwischen Spannungs- und Stromeingang Eingangsimpedanz: 200 kQ
Al2 y Von 4 bis 20 mA
F()Tﬁ%s\i?/?llt?2n0 mA) Eingangsimpedanz: 250 Q
Auflésung: 12 Bit
GND | Analoges Signal Erdungsklemme i
E Anschlussklemme von Abschirmdraht (Masse)
Analoge Multifunktions-Ausgangsanschliisse * (0-10 V-/4-
AO1
20 mA-Ausgang)
Analoges Von 0 bis 10 V
Ausgang Max. Strom: 2 mA
ssignal AO2 Analoge Multifunktions-Ausgangsanschliisse  (0-10 V-/4- | Von 4 bis 20 mA
20 mA-Ausgang)
GND | Analoge Signale Erdungsklemme
Max. Frequenz: 32 kHz
Impulsau | b5 | mpuisausgang, Bandbreite 32 kHz Open-Collector Ausgang
sga:glssm Belastung: 2,2 kQ
GND |Analoge Signale Erdungsklemme
L: von 0,0 bis 0,5V
Impulsein : . H: von 4,0 bis 13,2V
gangssign Pl Eingang Impulsvorgabe, Frequenzbreite 32 kHz Max. Frequenz: 0 - 32 kHz
al Impedanz: 3,89 kQ
GND | Analoge Signale Erdungsklemme e




Tabelle 2.3 Beschreibung der Steuerschaltungsanschliisse (Fortsetzung)

Typ

Signalpegel/Informationen

Relaisausgang

Nennleistung:
250 VAC: 10 mA ~ 1A
30 VDC: 10 mA ~ 1A

Nennleistung:
250 VAC: 10 mA ~ 1A

30 VDC: 10 mA ~ 1A

Sicherheitseingang

Ans:hlus Anschlussfunktion
Relais A-Kontakt (Multifunktions-
Ausgangsanschluss)

Relais B-Kontakt (Multifunktions-

E}g" Ausgangsanschluss)

R C- Bezugspunkt fur Relaiskontakt, weitere
Funktionsbeschreibungen sind in
Parametergruppe 03 in diesem Handbuch zu
finden.

R2A-R2C | Mit den gleichen Funktionen wie R1A/R1B/R1C
R3A-R3C | Mit den gleichen Funktionen wie R1A/R1B/R1C
Ein: Normalbetrieb.
Aus: Not-Aus.
F1 (Die verdrahtete Bricke muss entfernt werden, um

die externe Sicherheitsfunktion zum Stoppen zu
verwenden.)

24V DC, 8 mA, Pull-High

F2 Sicherheitsbefehl Bezugspunkt 24 V Erdung
Anschluss RS- S (+) RS485/MODBUS Differenzeingang und -
485 S () ausgang
Erdung
Erdung E(G) | Anschiussklemme abschirmen T
Anmerkungen:

*1: Informationen zum digitalen Multifunktionseingang sind in der Bedienungsanleitung zu finden.

- Gruppe 03: Funktionsgruppe Externer Anschluss Digitaler Ein-/Ausgang.
*2: Informationen zum analogen Multifunktionseingang sind in der Bedienungsanleitung zu finden.
- Gruppe 04 — Funktionsgruppe von externem Anschluss fur analogen Signaleingang (-ausgang).

*3: Informationen zum analogen Multifunktionsausgang sind in der Bedienungsanleitung zu finden.
- Gruppe 04 — Funktionsgruppe von externem Anschluss fur analogen Signaleingang (-ausgang).

2.5 Anschlussbeschreibung (fur erweiterten Typ E und G)

Tabelle 2.4 Beschreibung der Hauptschaltungsanschliisse (Typ 1P00/IP20)

Anschluss 200 V: 1~30 PS 200 V: 40~175 PS
400 V: 1~40 PS 400 V: 50~800 PS
R/L1
S/L2 Eingangsstromversorgung
T/L3
P1 P2/B1—B2: externer
P2/B1 Bremswiderstand -
B2 P1—P2/B1: externe DCL (fur
S Baugrofie 2-5) .
e ®-© : DC-Stromversorgung
® - oder Bremsmodul anschlief3en
u/T1
VIT2 Ausgang des Umrichters
WIT3
E/PE/D Erdungsklemme




Tabelle 2.5 Beschreibung der Steuerschaltungsanschliisse

Typ Ans:hlus Anschlussfunktion Signalpegel/Informationen
Rechtsdrehung/Stoppbefehl (2 Drahte) (Standard),
S1 . : ) ) .
Multifunktions-Eingangsanschliisse ™
S92 Linksdrehung/Stoppbefehl (2 Drahte) (Standard), _
Multifunktions-Eingangsanschlisse ! 8'9[‘?|p?_9‘?t| 24 VDC
. optoisolie
EI?r:glatraI;esss s3 Verschiedene Drehza'hIen/P'ositionseinsteII“ung *\1/orgabe 1 I(\/ngimaler S)trom: 8 mA
ignal (Standgrd), MuIt|funkt|ons-Emggngsapschlusse Maximale Spannung:
s4 Verschiedene Drehzahlen/Positionseinstellung Vorgabe 2 30 vDC
(Standard), Multifunktions-Eingangsanschliisse ™ Eingangsimpedanz: 4,22 kQ
S5 Verschiedene Drehzahlen/Positionseinstellung Vorgabe 3
(Standard), Multifunktions-Eingangsanschluss ™
s6 Fehler-Reset (St*?ndard), Multifunktions-Eingangsanschluss
+24\ SOURCE-Punkt Digitalsignal (SW6 auf SOURCE 15 %,
+24V geschaltet) Max. Ausgangsstrom:
Anschlus COM Bezugspunkt von Digitalsignalen 250 mA
s (NPN) Bezugspunkt von Digitalsignal SINK (SW6 auf SINK (Summe aller verbundenen
geschaltet) Lasten)
o
+10V |Leistung fir externes Drehzahlpotentiometer zaafz_ Strom: 20 mA )
MT Motortemperaturfiihler von extern angeschlossenem PTC ;ggOQQR%imggrng’
Von 0 bis +10 V
Analoge Multifunktions-Eingangsanschliisse 2 kdnnen SW3 | Eingangsimpedanz: 500 kQ
Al1 verwenden, um zwischen Spannungs- und Stromeingang (0 | Von 4 bis 20 mA
Analoges ~ 10 V)/(4-20 mA) umzuschalten. Eingangsimpedanz: 500 kQ
Eingangss Auflésung: 12 Bit
ignal Von 0 bis +10 V
Analoge Multifunktions-Eingangsanschliisse 2 konnen SW4 | Eingangsimpedanz: 900 kQ
Al2 verwenden, um zwischen Spannungs- und Stromeingang (0 | Von 4 bis 20 mA
~ 10 V)/(4-20 mA) umzuschalten Eingangsimpedanz: 250 Q
Auflésung: 12 Bit
GND |Analoges Signal Erdungsklemme
E Anschlussklemme von Abschirmdraht (Masse)
AO1 Analoge Multifunktions-Ausgangsanschliisse * (0-10 V-/4-
20 mA-Ausgang)
Analoges Von 0 bis 10 V
Ausgang Max. Strom: 2 mA
ssignal AO2 Analoge Multifunktions-Ausgangsanschliisse * (0-10 V-/4- | Von 4 bis 20 mA
20 mA-Ausgang)
GND | Analoge Signale Erdungsklemme
Max. Frequenz: 32 kHz
Impulsau PO Impulsausgang, Bandbreite 32 kHz Open-Collector Ausgang
sgangISS|g Belastung: 2,2 kQ
na GND | Analoge Signale Erdungsklemme F=-=
L: von 0,0 bis 0,5V
g:r:npguslzfs;: Pl Eingang Impulsvorgabe, Frequenzbreite 32 kHz Ha\)/(orllligutgigsoz- \3{2 KHz
al Impedanz: 3,89 kQ
GND | Analoge Signale Erdungsklemme
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Tabelle 2.3 Beschreibung der Steuerschaltungsanschliisse (Fortsetzung)

Typ Ans:hlus Anschlussfunktion Signalpegel/Informationen
Relais A-Kontakt (Multifunktions-
Ausgangsanschluss)
Relais B-Kontakt (Multifunktions- ,
R1A- | Ausgangsanschluss) Nennleistung:
';11%' Bezugspunkt far I-'\I’elaiskontgkt,lweitere ggo\/\éﬁc1 g)OmrrAA-1 l\A
Relaisausgang Funktlonsbeschrelbur)gep sind in )
Parametergruppe 03 in diesem Handbuch zu
finden.
R2A-R2C | Mit den gleichen Funktionen wie R1A/R1B/R1C Nennleistung:
250 VAC: 10 mA ~ 1A
R3A-R3C | Mit den gleichen Funktionen wie R1A/R1B/R1C 30 VDC: 10 mA ~ 1A
Ein: Normalbetrieb.
SF1 Aus: Not-Aus. )
Sicherheitseingang SF2 (Die verdrahtete Briicke muss entfernt werden, um |24V DC, 8 mA, Pull-High
die externe Sicherheitsfunktion zum Stoppen zu
verwenden.)
SG Sicherheitsbefehl Bezugspunkt 24 'V Erdung
Anschluss RS- S (+) RS485/MODBUS Differenzeingang und -
485 S () ausgang
Erdung
Erdung E(G) | Anschiussklemme abschirmen o

Anmerkungen:

*1: Informationen zum digitalen Multifunktionseingang sind in der Bedienungsanleitung zu finden.

- Gruppe 03: Funktionsgruppe Externer Anschluss Digitaler Ein-/Ausgang.
*2: Informationen zum analogen Multifunktionseingang sind in der Bedienungsanleitung zu finden.

- Gruppe 04 — Funktionsgruppe von externem Anschluss fur analogen Signaleingang (-ausgang).

*3: Informationen zum analogen Multifunktionsausgang sind in der Bedienungsanleitung zu finden.
- Gruppe 04 — Funktionsgruppe von externem Anschluss fur analogen Signaleingang (-ausgang).

A\

Vorsicht

verwenden.

B Die maximale Ausgangsstromkapazitat des Anschlusses 10 V betragt 20 mA.
B Die analogen Multifunktionsausgange AO1 und AO2 werden fiir die Verwendung eines

analogen Ausgangszahlers verwendet. Diese Ausgange nicht zur Rickmeldungskontrolle

B Die 24 V und 10 V der Steuertafel durfen nur fir die interne Steuerung verwendet werden.
Das interne Netzteil nicht zur Speisung externer Gerate verwenden.
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2.6 Auswahl der Kiihlliifter-Versorgungsspannung (400 V-Klasse)

Der Eingangsspannungsbereich des Umrichters der F510-Modelle der 400 V-Klasse reicht
von 380 bis 460 VAC. Bei diesen Modellen wird der Lufter direkt Uber das Netzteil mit Strom
versorgt. Bei den Umrichtermodellen F510-4150/ 4175/ 4215/ 4250/ 4300/ 4375/ 4425/ 4535/
4670/ 4800-H3 muss der Benutzer die richtige Brickenposition basierend auf der
Eingangsspannung des Umrichters auswahlen (,400 V* ist die Standardposition fur diese
Modelle). Die richtige Position entsprechend der Eingangsspannung auswahlen. Wenn die
Spannungseinstellung zu niedrig ist, sorgt der KihllGfter nicht fir die ausreichende Kiihlung
des Umrichters, was zu einem Uberhitzungsfehler fiihrt. Wenn die Eingangsspannung mehr
als 460 VAC betragt, die Position ,460 V* wahlen.

(1) 400 V : 150 PS~250 PS

33CN SA4(220 VY
26CN FUl

TB4(220 V)

440V

| | @ 34CN — 35CN — 220V
L k' 32CN
220V 31CN 440V O O
- - 380V 400/415 440V 460V

TB3

S R

4KA69X571W01
4P108C0010103 VER.04 36CN JP1 P2 JP3 P4

\ @

(2) 400V : 300 PS~800 PS
TB4(220 V) 33CN SA4(220 V)
FU1
2 1 TB3

440V 34CN
35CN 220V
320N
3ICN 440V O O

220V _ —
380V 400/415 440v 460V

DMl S
36CN
4KA69X613W01
Pl P2 P3 P4

R
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Kapitel 3 Programmierfunktionen

Parametergruppe Name

Gruppe 00 Grundparameter

Gruppe 01 V/F-Steuerparameter

Gruppe 02 IM-Motorparameter

Gruppe 03 Externe digitale Eingangs- und Ausgangsparameter
Gruppe 04 Externe analoge Eingangs- und Ausgangsparameter
Gruppe 05 Verschiedene Drehzahlparameter

Gruppe 06 Betriebsparameter des automatischen Programms
Gruppe 07 Start-/Stopp-Parameter

Gruppe 08 Schutzparameter

Gruppe 09 Kommunikationsparameter

Gruppe 10 PID-Parameter

Gruppe 11 Hilfsparameter

Gruppe 12 Uberwachungsparameter

Gruppe 13 Wartungsparameter

Gruppe 14 SPS-Einstellungsparameter

Gruppe 15 SPS-Uberwachungsparameter

Gruppe 16 LCD-Parameter

Gruppe 17 Autotuning-Parameter fiir IM-Motor

Gruppe 18 Schlupfausgleich-Parameter

Gruppe 19 Reserviert

Gruppe 20 Steuerungsparameter der Drehzahl

Gruppe 21 Steuerungsparameter des Drehmoments

Gruppe 22 Motorparameter PM

Gruppe 23 Pumpe & HLK

Gruppe 24 1-bis 8-Pumpenkarte-Funktionsgruppe

Parametermerkmal

“1

Die Parameter konnen wahrend des
Betriebs gedndert werden.

Schreibgeschiitzte Parameter fiir die

*2 o
Kommunikation.
Der Parameter wird bei einem Riicksetzen
*3 | auf die Werkseinstellungen nicht auf die
Standardeinstellung zuriickgesetzt
*4 | Schreibgeschiitzter Parameter
*5 Wird nur bei Verwendung des LED-
Keypads angezeigt
*6 +7 Geanderte (*6) und neu hinzugefiigte (*7)
Parameter in Software V1.4
*g Der Wert wird abhangig von der
Einstellung von 13-08 geéndert
*9 Nur fiir erweiterten Typ E und Typ G.
*10 Nur verfiigbar, nachdem die E/A-

Erweiterungskarte installiert wurde

Hinweis1: Neu hinzugefiigte oder geénderte Parameter in
V1.41

Hinweis2: Neu hinzugefiigte oder geanderte Parameter in
V1.43

Hinweis3: Neu hinzugefiigte oder geénderte Parameter in
V1.50

Hinweis4: Neu hinzugefiigte oder geanderte Parameter in
V1.51

Hinweis5: Neu hinzugefiigte oder geanderte Parameter in
V1.52

Hinweis6: Neu hinzugefiigte oder gednderte Parameter in
V1.53

Hinweis7: Parameterbearbeitung fiir V1.53 und hoher aktiviert
Hinweis8: Neu hinzugefiigte oder geanderte Parameter in
V1.55

Hinweis9: Neu hinzugefiigte oder gednderte Parameter in
Software V1.58

Hinweis10: Neu hinzugefiigte oder geénderte Parameter in
V1.60

13




Gruppe 00 Grundparameter

Gruppe 00 Grundparameter

Code

Parameterbez
eichnung

Einstellungsberei
ch

Standar
d

Merkmal

00-00

Auswahl
Steuermodus

0: VIF

1: Reserviert

2: SLV

3~4: Reserviert

5: PM SLV

*3

00-01

Drehrichtung
des Motors

0: Vorwarts

1: Rickwarts

1

00-02

Auswahl
Befehlsquelle
Hauptbetrieb

0: Keypad

1: Externer
Anschluss
(Steuerschaltung)

2:
Kommunikationsst
euerung (RS-485)

3: SPS

4: RTC

00-03

Auswahl von
alternativer
Betriebsbefehl
squelle

0: Keypad

1: Externer
Anschluss
(Steuerschaltung)

N

Kommunikationsst
euerung (RS-485)

3: SPS

4: RTC

00-04

Sprachauswah
| (nur fur LCD)

0: Englisch

1: Einfaches
Chinesisch

2: Chinesisch
(Langzeichen)

3: Tlrkisch

00-05

Hauptfrequenz
orgabe

Quellenauswa

hi

0: Keypad

1: Externer
Anschluss
(Analog Al1)

2: Anschlussbefehl
AUF/AB

3:
Kommunikationsst
euerung (RS-485)

4: Reserviert

5: Reserviert

6: RTC

7. Al2-
Hilfsfrequenz *7

00-06

Auswahl
Befehlsquelle
Alternativfrequ
enz

0: Keypad

1: Externer
Anschluss
(Analog)

2:
Anschlussbefehl

AUF/AB
Kbmmunikationsst
euerung (RS-485)

w

4: Reserviert

5: Reserviert

6: RTC

14

Parameterbez

Einstellungsberei

Standar

Code eichnung ch d Merkmal
7. Al2-
Hilfsfrequenz *7
\Vorgabemodi [0: Hauptfrequenz
00-07 flir Haupt- und [1: Hauptfrequenz 0
Alternativirequ |  + Alternative
enz Frequenz
Kommunikatio
00-08 |nsfrequenz ?Hﬁae?s%?oo 0,00
Befehlsbereich
0: Nicht speichern,
i wenn der Strom
Kommunikatio ausgeschaltet
nsfrequenz ist
00-09 |Auswahl des 1S — h 0
Befehlsspeich | peichern,
ers wenn die
Stromversorgun
g getrennt ist.
0: Warnung
anzeigen, wenn
die Frequenz
unterhalb der
Erfassung g/lllir;g?stfrequen
00-10 :\]/Izmdestfreque 1: Betrieb als 0 Hinweis?2
Mindestfrequen
z, wenn
niedriger als die
Mindestfrequen
z
0: PID ist an die
untere
Grenzfrequenz
gebunden,
Auswahl der | Wennder:
Umrichter im N
00-11 g:ge;s#;;l&m Ruhemodus ist. 0 Hinweis1
1: PID ist auf 0 Hz
begrenzt, wenn
der Umrichter
im Ruhemodus
ist.
00-12 006" 0,1~109,0 100,0
Grenzfrequenz
Untere
00-13 | Grenzfrequen| 0,0~109,0 0,0
z
00-14 [Peschleunigun - 4_a400,0 *1
gszeit 1
00-15 |Bremszeit 1 0,1~6000,0 *1
00-16 [PESChIEUNIGUN | 5 1_6000,0 “
gszeit 2
00-17 [Bremszeit 2 0,1~6000,0 *1
00-18 |TiPPbetrieb 10,00~599,00 6.00 “
Frequenz Hinweis8)
Beschleunigun
00-19 [gszeit 0,1~0600,0 1
Tippbetrieb
Bremszeit N
00-20 Tiopbetrieb 0,1~0600,0 1




Gruppe 00 Grundparameter

Gruppe 00 Grundparameter

Code Par.ameterbez Einstellungsbereif Standar Merkmal Code Par'ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
00-21 Bestheumgun 0.1~6000,0 1 Parameter 6
gszeit 3 00-48 Benutzer-
00-22 Bremszeit 3  [0,1~6000,0 *1 Parameter 7
00-23 Beschleunigun 0.1~6000,0 * 00-49 Benutzer-
gszeit 4 Parameter 8
00-24 Bremszeit4  [0,1~6000,0 1 00-50 Benutzer-
Umschaltfrequ Parameter 9
enz der 00-51 Benutzer-
Beschleunigun [0,0~599,00 Parameter 10
00-25 e 0,0
g/Bremsung  [Hinweis8) 00-52 Benutzer-
Zeit 1 und Zeit "~ |Parameter 11
i :
0063 o et 12
00-26 |Not-Aus-Zeit |0,1~6000,0 5,0
00-54 Benutzer-
00-27 Reserviert Parameter 13
0: Positives Benutzer-
Merkmal 00-55 Io. rameter 14
(0~10 V/4~20 00-56 Benutzer-
Auswahl der mA entspricht ~ |Parameter 15
oo [Hauptfrequenz| 0~100 %)
e -Vorgabe- 1: Negatives 0
Eigenschaft Merkmal
ﬁH? V(4;50m Gruppe 01 V/IF-Steuerparameter
entspric Parameterbez|Einstellungsberei| Standar
— 100~0 %) Code eichnung ch d Merkmal
- Reserviert 01-00 [ /"W - Fo| =
00-31 .
. 01-01 Reserviert
0: Allgemeines Maximale
1: 4,8~599,00 50,0/ | sas
Wasserversorgu 01-02 QﬁzsgangSfrequ(Hinweisfi) 60,0 08
ngspumpe . T
Anwendungsa 2: Forderer 0103 Pusgangespan - o 8
00.32 Lsviah 7 0 o P00 v: 0,2~510,0
\Voreinstellung (3: Entliifter Mittl?ere
en d: HLK 0,0~599,00
5: Verdichter 01-04 AusgangSfrequ(Hinweis8) 0.0
x7 enz 2
6: Reserviert Mittlere 200 V: 0,0~255,0
7: Reserviert 01-05 ﬁﬁigzngsspan 400 V: 0.0~510.0 0,0 8
Geanderte  |0: Aktivieren Mittlere
00-33 [Parameter (nur 0 01-06 |Ausgangsfrequ 0|_,|_0~59§,00 30.0
firLCD) |1 Deaktivieren enz 1 (Hinweis?)
00-34 Mittlere 200V:0,0~255,0 | 38,5
~ Reserviert 01-07 Pusgangsspan| 0 .0 0-5100 | 770 |
00-40 hung 1
Minimale
41 [Benutzer- 13-06 = 1 0,0~599,00
00-41 Parameter 0 einstellen und 01-08 Ausgangsfrequ (Hinweis8) 15
00-42 Benutzer- den E/?Z. I -
Parameter 1 Benutzerparamet 01-09 ALIJT;ITT:]GSS an 200V:00-2550 | 66 *8
Benuizer- | er aktivieren. 9angssPan oo v: 0,0~510,0 | 132
00-43 . . nung : '
Parameter 2 Einstellungsberei Verstarkung
Benutzer- ch: 00-01 ~24- .
00-44 Ioarameter 3 | 17, aber aufer oY llj)srglr;rirézmenta 0.0~2.0 05 L
Benutzer- 00-41~00-56 und
_ Ausgleichsmodus
g Benutzer- (nur auf LCD 01-11 Drehmoment- 0 Hinweis1
Parameter 5 | Keypad Ausgleichsmodr—
00-47 Benutzer- verwendet) us ' ]
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Gruppe 01 V/F-Steuerparameter

Parameterbez

Einstellungsberei

Standar

Code sichnung ch d Merkmal
1
; 4,8~599,00 50,0/ *
01-12 |Basisfrequenz (Hinweist) 60.0 8
01-13 [Pasisausgangs 200 V: 0,0~255,0 - '3
spannung 400 V: 0,0~510,0
Einstell 200 V:
nstefung 155,0~255,0 \
01-14 [Eingangsspan 400 V- 8
ning 310,0~510,0
01-15 [Prehmomenta jo_4q444 200
usgleichszeit
Gruppe 02 IM-Motorparameter
Code Par.ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
02-00 |Leerlaufstrom (0,01~600,00 KVA
25 %~200 % des
02-01 Nennstrom  [Umrichter- KVA
Nennstroms.
02-02 Reserviert
02-03 Nenndrehzahl {0~60000 KVA
200 V: 50,0~240,0
02-04 Nennspannungl400 V: *8
100,0~480,0
02-05 |Nennleistung |0,01~600,00 KVA
4,8~599,00 50,0/ .
02-06 |[Nennfrequenz (Hinweiss) 60.0 8
02-07 |Pole 2~16 (gerade) 4 6
02-08 Reserviert
02-09 [Erregerstrom [15,0~70,0 KVA
02-10 [<emsattigungs|, 5, KVA
koeffizient 1
Kernsattigungs|,
021 | seffizient2 ||~ 100 KVA
Kernsattigungs |,
02-12 koaffizient 3 80~300 KVA
02-13 [Kernverlust  [0,0~15,0 KVA
02-14 Reserviert
Widerstand
02-15 [zwischen 0,001~60,000 KVA
Dréhten
Leerlaufspann {200 V: 50~240
0219 ng 400V 100-480 | P
02-20
~ Reserviert
02-32
02-33 | Streuindukiiv iy 4 45 5 KVA
tatsverhéltnis
02:34 | NP 10-90,00 KVA

Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und
Ausgabeparameter

Parameterbez|Einstellungsberei| Standar
Code eichnung chg d Merkmal
0: 2-Draht-
Sequenz
(EIN:
Multifunktionsa| ~ Vorwartsbetrieb
nschluss sbefehl)
03-00 Funktionseinst [1: 2-Draht- 0
ellung-S1 Sequenz
(EIN:
Rickwartsbetri
ebsbefehl)
2: Einstellung
Verschiedene
Drehzahlen
Vorgabe 1
Multifunktionsa [3: Einstellung
03-01 nschlgss . Verschiedene 1
Funktionseinst | Drehzahlen
ellung-S2 Vorgabe 2
4: Einstellung
Verschiedene
Drehzahlen
Vorgabe 3
5: Einstellung
. . Verschiedene
Multifunktionsa Drehzahlen
03-02 nschlgss . Vorgabe 4 2 *6
Funktionseinst -
ellung-S3 p: Vgrwartg
Tippbetrieb
Befehl
7: Rickwarts
Multifunktionsa|  Tippbetrieb
nschluss Befehl .
03-03 Funktionseinst 8: AUF-Befehl zur 3 6
ellung-S4 Frequenzerhéh
ung
9: AB-Befehl zur
Frequenzverrin
gerung
. . 10:
Multifunktionsa .
schluss Beschleunigung
03-04 Funktionsei [Bremsung 4 *6
unktionseinst .
ellung-S5 Einstellung
Befehl 1
11: Sperrbefehl
Beschleunigung/Br
emsung
12: Umschalten
Haupt-
Alternativbetriebs
befehl
13: Umschalten
Haupt-
Multifunktionsa [/Alternativfrequenz
nschluss vorgabe
03-05 i, | Ktionseinst 14: Not-Aus 17
ellung-S6 (Abbremsung auf

Null und Stopp)

15; Externer
Basisblock
Befehl

(Freie Drehung

bis zum Stopp)




Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und

Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und

Ausgabeparameter Ausgabeparameter
Code Par.ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par'ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d

16: PID-Regelung Beschleunigun
deaktivieren g

17: Fehler-Reset 49: Schreiben von
(RESET) Parametern

18: Reserviert zuldssig

19: Drehzahlsuche 50:

1 (von der Wiederanlaufsperr

maximalen e (USP)

Frequenz) 51~52: Reserviert

20: Manuelle 53: 2-Draht-

Energiesparfunktio Selbsthaltemodus

n __ (Stopp-Befehl)

21: VoIIstandlger 54: PID1 und PID2
Reset PID umschalten

22~23: Reserviert 55- RTC-

24 SPS-Eingang Zeitaktivierung

25: Externer 56: RTC-Offset-

Fehler Aktivierung

26: 3-Draht- 57: Erzwungener

Sequenz Frequeanetrieb

(Vorwérts- 58: Startfreigabe-

Riickwarts-Befehl) Funktion

27: Auswahl 63: Wechsel zum

Lokale/Fernsteuer Toleranzbereich

ung des konstanten

28: Auswahl Drucks 2

Fernsteuerungsmo 64: Reserviert

dus 65:

29: Auswahl Kurzschlussbrems

Tippbetrieb- ung

Frequenz 66~67: Reserviert

30: , 68: Ext. Fehler 2

Beschleunigung/Br (Hinweis6)

emsung 17 69: Ext. Uberlast

Einstellung Befehl (Hinweis6)

: : 03-06 Reserviert

31: . 03-07

Uberhitzungswarn 03.08 [S1~S6) DI [0: Abtastzeit4ms |

ung Umrichter Abtastzeit  |1: Abtastzeit 8 ms

32: Reserviert oxx0b:S1 A-

33: DC-Bremsung Kontakt

34: Drehzahlsuche xxx1b:S1 B-

2 (von Kontakt

Frequenzvorgabe) xx0xb:S2 A-

35! Kontakt

Zeitsteuerungsfunk o xx1xb:S2 B-

tion Eingang Multifunktionsa Kontakt

36: PID- 03-09 |nschluss (81- KOXxD:S3 A- 0000b

Sanftanlauf S4-Auswahl) " Kontakt

deaktivieren x1xxb:S3 B-

37~40: Reserviert Kontakt

41: PID- 0xxxb:S4 A-

Ruhezustand Kontakt

42~46: Reserviert 1xxxb:S4 B-

47: Brandmodus Kontakt

(erzwungener . . xxx0b:S5 A-

Betriebsmodus) Multiunktionsa Kontakt

13 KEB 03-10 |nschluss (S5- oox1b:S5 B- 0000b

b S6-Auswahl) ' Kontakt

17




Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und

Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und

Ausgabeparameter Ausgabeparameter
Code Par.ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par'ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
xx0xb:S6 A- geringem
Kontakt Drehmoment
xx1xb:S6 B- 26:
Kontakt Frequenzbezug
xOxxb: Reserviert fehlt
X1xxb: Reserviert 27: Zeitfunktion
Oxxxb: Reserviert Ausgang
1xxxb: Reserviert 28~31: Reserviert
0: Wahrend des 32:
Betriebs Kommunikationssteu
1: Fehler erungskontakte
03-11 [Relais (R1A- | Ausgangskonta | " 33: RTC-Zeitzéhler 1
R1C) Ausgang| kt 34: RTC-Zeitzahler 2
2: 35: RTC-Zeitzahler 3
Frequenziiberei 36: RTC-Zeitzahler 4
nstimmung 37: Erfassung
3: Einstellung Ausgang von PID-
Frequenziibereinst Rlckmeldeverlust
immung 7
(03-13 + 03-14) 38: Bremsldsung
4. 7
Frequenzerfassun A2: Zu hoher
g 1 Druck Hinweis1
(=03-13+03-14) 43: Zu niedriger
5- Druck Hinweis1
Frequenzerfassun A4: Erfassung von
92 Druckverlust Hinweis!
(<03-13+03-14) Ao PID-
6: Automatischer 5uh¢zustand
Neustart ues
7~8: Reserviert (6. ﬁwr;;her Fluss
- Basisblock : A7 Zu niedriger
10~11: Reserviert Fluss Hinweist
12: Erfassung von 48: Mangel
Uberdrehmoment geringe
13: Saugleistung
Relais (R2A- Stromuber?msnm . Hinweist
UeHA R2C) Ausgang[Mung___ "7 0 6 A9:
14: Mechanische Kommunikationsfe
Bremssteuerung hler Hinweis2
(03- 50:
17~18)Hinweis 1 Frequenzerfassun
15~17. Reserviert g 3 Hinweis2
18: SPS-Status 51:
19: SPS- Frequenzerfassun
Steuerung g 4 Hinweis2
20: Nulldrehzahl 52:
21: Umrichter Frequenzerfassun
bereit g 5 Hinweis2
22: 53:
Unterspannungs Frequenzerfassun
erfassung g © Hinweis2
23: Quelle der 54:
Betriebssteuer Kurzschlussbrems
ung ung einschalten
24: Quelle von finweis2
Frequenzvorg 57:
abe Schwachstromerfa
25: Erfassung von ssung Hinveis3
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Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und

Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und

Ausgabeparameter Ausgabeparameter
Code Par.ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par'ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
58: Bremsung beibehalten/einfbeibehalten.
Frequenzerfassun stellen 1: AUF/AB-
gHinweis5 Frequenz beim
09: Stoppen Idschen.
Ubertemperaturerf 2: AUF/AB-
assung Hinweisé Frequenz beim
Frequenzerfas [),0~599,00 Stoppen zulassen.
03-13 RSN 0,0 .
sungsebene  |(Hinweis8) 3: Bei
03-14 Frequen;erfas 0.1~25,5 20 Beschleunigung
sungsbreite Frequenz
Strom aktualisieren.
03-15 [Ubereinstimmu(0,1~999,9 0,1 *7 03-28 Reserviert
ngshéhe xx0xb:
\Verzdgerungsz Auswahl des  [Optokoppler
eit der Optokoppler- [Kontakt 2 A «
03-16 [Stromiibereinst0,1~10,0 01 | =7 03-29 laisgangs  [xxixb: 00006 | ™10
immungserfass (DO2-DOG)  [Optokoppler
ung Kontakt 2 B
Einstellung der 0:
Freigabestufe 0.00~599,00 Auswahl des Impulsbezugsei
03-A7 der (Hinweis8) 0.0 03-30 | mpulseingang F—Jand 0 *7
mechanischen A gang 1: PWM
Bremse Hinweist (Pulsweitenmodula
Einstellung der tion)
Betatigungsstu . Skalierung des
03-18 e der 0,00~599,00 0,00 03-31 | mpulseingang [50~32000 1000 | *1
. (Hinweis8)
mechanischen S
Bremse Hinweis! Verstarkung .
hooxOb: Kontakt R1 03-32 Impulseingang 0,0~1000,0 100 1
A \Vorspannung .
hoxcdb: Kontakt R1 03-33 Impulseingang -100,0~100,0 0,0 1
B Filterzeit des
xx0xb: Kontakt R2 03-34 [Impulseingang [0,00~2,00 0,1 *1
A S
Relaistyp i Kgntakt " Yo Reserviert
. 03-36
03191 R1A-R3C)  fxoxxd: Kontaki R3 | 000%° _
A Zgltzahler- )
x1xxb: Kontakt R3 03-37 [Finschaltverzo 0,0~6000,0 0,0
B gerung
Oxxxb: Kontakt (DI,/ D_,O)
R4 A ‘o Zeitzahler- )
x0xd: Kontakt 03-38 [ \usschaltverzdly _g000,0 00
R4 B gerung
Bereich und o Einstellbereich und
. Definition sind
03:20 [R92 (R4A- | Cinen. i 2 | 10 Relaisausgang |[D&fnition sind die
RAC) Ausgang ene von 03-11, 03-39 (RAA-R3C) dieselben, wie jene| 20
03-12 von 03-11 und 03-
Auswahl des Bereich und i =
Ontokonpler. | fntion sind Einstellung .
03-21 [ZPLOKOPP dieselben, wie 3 *10 03-40 [Frequenzbreite(0,00~5,00 0,00 7
AUSGANGS oo von 0311 AufiAb
(DO2-DOG)  [53.19 ' Drehmoment-
03-22 03-41 [Erfassungsstuf|{0~150 10 *7
~ Reserviert e
03-26 \VerzGgerungsz
Auswahl 0: AUF/AB- 03-42 feit der 0,00~65,00 0,00 7
03-27 AUF/AB-  [Frequenz beim 0 Bremswirkung __
Frequenz Stoppen 03-43 |Auswahl 0: 0 Hinweis
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Gruppe 03 Externe digitale Eingabe- und
Ausgabeparameter

Code

Parameterbez
eichnung

Einstellungsberei
ch

Standar

d

Merkmal

IAUF/AB
Beschleunigun
g/Bremsung

Beschleunigung
s-/Bremszeit 1

1:
Beschleunigung
s-/Bremszeit 2

03-44

Frequenzerfas
sungsebene 2

0,0~599,00
(Hinweis8)

Hinweis2

03-45

Frequenzerfas
sungsbreite 2

0,1~25,5

2,0

Hinweis2

03-46

Frequenzerfas
sungsebene 3

0,0~599,00

(Hinweis8)

0,0

Hinweis2

03-47

Frequenzerfas
sungsbreite 3

0,1~25,5

2,0

Hinweis2

03-48

Schwachstrom
erfassungsebe
ne

0,0~999,9

0,1

Hinweis3

03-49

\Verzégerungsz
eit fur die
Schwachstrom
erfassung

0,00~655,34

(Hinweis6)

0.01

Hinweis3

03-50

Frequenzerfas
sungsebene 4

0,0~599,00
(Hinweis8)

0,0

Hinweis4

03-51

Frequenzerfas
sungsebene 5

0,0~599,00

(Hinweis8)

0,0

Hinweis4

03-52

Frequenzerfas
sungsebene 6

0,0~599,00

(Hinweis8)

0,0

Hinweis4

03-53

§trom
Ubereinstimmu

ngshéhe 2

0,0~999,9

0,0

Hinweis6

Gruppe 04 Externe analoge Eingangs- und

Ausgangsparameter
Code Par.ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
0: Al1:0~10 V
Al2:0~10 V
1. Al1:0~10 V
A Al2:4~20 mA
04-00 EingangssignaIZ: Reserv!ert 1
typ 3: Reserviert
4: Al1: 4~20 mA *9
Al2: 0~10 V
5: Al1: 4~20 mA *9
Al2: 4~20 mA
Al1
04-01 Signalabtastun 0.00~2,00 0,03
gs- und
Filterzeit
0402, =549 lg 0-1000,0 1000 | *
04-03 XﬁrSpa””“”Q 1100,0~100,0 0 *
. 0: Deaktivieren o
04-04 [Negatives Al 1- Akfivieren 0 Hinweis6
AI2 0: Hilfsfrequenz
0405 I nktionseinst 1: Verstérkung 0

20

Gruppe 04 Externe analoge Eingangs- und

Aus

angsparameter

Code

Parameterbez
eichnung
ellung

Einstellungsberei
ch

Frequenzbezug

2: Vorspannung
Frequenzbezug

3: Vorspannung
Ausgangsspann
ung

4. Koeffizient der
Beschleunigung
s-und
Bremsreduzieru
ng

5: DC-Bremsstrom

Erfassungseben
e von
Uberdrehmome
nt

Strombegrenzu
ngsstufe
wahrend des
Betriebs

8: Untere
Frequenzgrenze|

9: Frequenzsprung

10: Zu Al1
hinzugeflgt

11: Positive
Drehmomentgrenz
e

12: Negative
Drehmomentgrenz
e

13: Regenerative
Drehmomentgrenz
e

14:
Positive/negative
Drehmomentgrenz
e

15: Reserviert

16:
Drehmomentausg|
eich

17: Reserviert

Standar

d

Merkmal

04-06

A2
Signalabtastun
gs- und
Filterzeit

0,00~2,00

0,03

04-07

Verstérkung
Al2

0,0~1000,0

100,0

1

04-08

\Vorspannung
AI2

-100,0~100,0

1

04-09

Al
Eingangssignal
typ der I/O-

Karte

0: Al3: 0~10 V

1: AI3:-10~10V

2: Al3: 4~20 mA

*10




Gruppe 04 Externe analoge Eingangs- und

Gruppe 04 Externe analoge Eingangs- und

Ausgangsparameter Ausgangsparameter
Code Parameterbez(Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
AI3- Bereich und AO1
. |Definition sind * \Vorspannung .
04-10 [Funktionseinst ieselben, wie jene 10 10 04-13 o1 -100,0~100,0 0 1
ellung
von 04-05 04-14 _
0- 04-15 Reserviert
Ausgangsfreque Einstellbereich und
nz po2 Definition sind
1- 04-16 [Funktionseinst dieselben, wie jene 3
Frequenzvorgab ellung on 04-11
e "
z 04-17 [, 4910 0-1000,0 1000 | *1
Ausgangsspann
ungg 95 04-18 XOOrZSpa”““”Q 100,0~100,0 0 ¥
3: DC-Spannung 0: AO1:0~10 V
4: Ausgangsstrom A02:0~10V
5: O 1: AO1:0~10 V
Ausgangsleistu 04-19 |Ausgangssign A02:4~20 mA 0
ng altyp 2: A01:4~20 mA
6: Motordrehzahl A02:0~10V
7: Leistungsfaktor 3: AO1:4~20m A
Ausgang AQ2: 4~20 mA
8 Eingang Al1 Filterzeit der
— AO- 1
?6!5'”93”9 A2 G Signalabtastun 0.00~0,50 0,00 7
. Drehmomentv 2|3
orgabe ;
T q-Achsen 04-21 S;?Tﬁl'zbta““” 0,00~2,00 003 | *10
> dSEAr\O’: Filterzeit
: d-Achsen- A
AOT Strom 0422 [ 74" 0 0~1000,0 1000 | *10
04-11 [Funktionseinst [{3- 0 y
ellung Drehzahlabwei 04-23 [, °P*"™"9 1£100,0~1000 0 | *10
chung
14: Reserviert
15: ASR-Ausgang
16: Reserviert - -
17: g-Achsen- Gruppe 05 Funktionsgruppe verschiedene
Spannung Drehzahlen
18: d-Achsen- Code Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Merkmal
Spannung eichnung ch d
19~20: Reserviert 0:
21: PID-Eingang Beschleunigungs-
22: PID-Ausgang Beschleunigun jund Bremszeit wird
23 PID-Sollwert gs- und von 00-14 ~ 00-24
4 PID- 05-00 Ea;?msauswahl t:!ngestellt 0
Ruckmeldewer . ’ .
t erschiedenen [Beschleunigungs-
25 Drehzahlen  |und Bremszeit wird
Ausgangsfreq von 05{ 1II7t ~05-48
uenz des ___[2Ngeste
Sanftanlaufs Frequenzeinst
_ : ellung von 0,00~599,00 x
26: Reserviert 0501 bprenzahi Stufe| (Hinweise 500 | ™1
27: Reserviert 0
i& ) Frequenzeinst
ommunikationsst ellung der 0,00~599,00 .
euerung  *6 05-02 Drehzahl — (Hinweis8) 5,00 !
04-12 Verstarkung | 0,0~1000,0 100,0 1 Stufe 1
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Gruppe 05 Funktionsgruppe verschiedene

Gruppe 05 Funktionsgruppe verschiedene

Drehzahlen Drehzahlen
Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Frequenzeinst Drehzahlen 0
ellung der | 0,00~599,00 "
05-03 Drehzahl — (Hinweis8) 10,00 7 :
Stufe 2 Slnstellurjtg der
remszeit von
Frequenzeinst 05-18 \ orschicgene | 0+176000,0 10,0
05-04 g”ung der 0,_00~599,00 20,00 *7 Drehzahlen 0
rehzahl - (Hinweis8) Einstellung der
Stufe 3 Beschleunigung
Frequenzeinst 05-19 [szeit von 0,1~6000,0 10,0
ellung de - . \Verschiedene
05-05 Drghgahlr— ?Hgaegsg)g o 30,00 7 Drehzahlen 1
Stufe 4 Einstelluptg der
- remszeit von
Flrleque;zelnst 000-555.00 05-20 |erschiedene | 0:1~6000,0 10,0
n Ellung der ,00~599, * Drehzahlen 1
05-06 grefhzghl - (Hinweis8) 40'00 7 Einstellung der
tufe Beschleunigung
Frequenzeinst 05-21 [szeit von 0,1~6000,0 10,0
ellung der 0,00~599,00 . erschiedene
05-07 Drehgam _ (Hinweis8) 50,00 7 Drehzahlen 2
tuf Einstellung der
Stufe 8 : Bremszeit von
Frequenzeinst 05-22 \erschiedene 0,1~6000,0 10,0
0508 190" | 000-59600 ) gp0 | 7 Drehzahien 2
S{ef Z? - (Hinweis8) Einstellung der
ure Beschleunigung
Frequenzeinst 05-23 [szeit von 0,1~6000,0 10,0
ellung der 0,00~599,00 . Verschiedene
L Drehzahl - (Hinweis8) 5,00 7 Drehzahlen 3
Stufe 8 Einstellung der
: Bremszeit von
erli(r}]ue;:remst 000-595.00 05-24 erschiedene 0,1~6000,0 10,0
05-10 (219 00~599, 500 | *7 Drehzahlen 3
Drehzahl — (Hinweis8) Einstellung der
Stufe 9 . Beschleunigung
Frequenzeinst 05-25 [szeit von 0,1~6000,0 10,0
ellung der 0,00~599,00 . erschiedene
s Drehzahl - (Hinweis8) 5,00 7 Drehzahlen 4
Stufe 10 Einstellung der
Frequenzeinst o [Bremszeit von -
ellu?l; dezr ! 0,00~599.00 05-26 Verschiedene 0,1~6000,0 10,0
05-12 Drehzahl — (l-iinweisS) ' 5,00 *7 Drehzahlen 4
Stufe 11 Einstellung der
Frequenzeinst Beschleunigun
ellung der 0.00~599.00 05-27 |gszeit von 0,1~6000,0 10,0
05-13 (249 1J0~999, 500 | *7 Verschiedene
Drehzahl — (Hinweis8)
Stufe 12 Drehzahlen 5
3 . Einstellung der
requenzeinst Bremszeit von
05-14 [1ung der 0,00-599,00 5,00 *7 09-28 \jerschiedene | 1760000 10.0
Drehzahl - (Hinweis8)
Stufe 13 Drehzahlen 5
Frequenzeinst Einstellung der
elluna der 0.00~599.00 Besphleumgung
05-15 9 J0~099, 5,00 *7 05-29 [szeit der 0,1~6000,0 10,0
grefhz?ZI - (Hinweis8) erschiedenen
tufe Drehzahlen 6
Frequenzeinst Einstellung der
ellung der 0,00~599,00 . _nn [Bremszeit der -
05-16 Drehzahl — (Hinweiss) 5,00 7 05-30 erschiedenen 0,1~6000,0 10,0
Stufe 15 Drehzahlen 6
Einstellung der stgﬁ:mﬁgdu‘;rg
b Eze;f'ys#mgung 0,1~6000,0 10,0 05-31 |7eit der 0.1~6000,0 10,0
erschiedenen

erschiedene
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Gruppe 05 Funktionsgruppe verschiedene

Gruppe 05 Funktionsgruppe verschiedene

Drehzahlen Drehzahlen
Code Parameterbez(Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Drehzahlen 7 erschiedenen
Einstellung der grerwtlelhlenJ4
Bremszeit der Instellung aer

05-32 e rschiedenen | 0160000 100 Beschleunigung
Drehzahlen 7 05-47 [szeit der 0,1"6000,0 10,0
Einstellung der erschiedenen
Beschleunigung Drehzahlen 15

05-33 [szeit der 0,1~6000,0 10,0 EmSte”UUtgddef

erschiedenen _4g [Premszeitaer ~
Nrenzatien 8 05-48 erschiedenen 0,1~6000,0 10,0
Einstellung der Prehzahlen 15
Bremszeit der

05-34 erschiedenen 0,1~6000,0 10,0
Drehzahlen 8
Einstellung der -

Beschleunigung Gruppe 06 Betriebsparameter des

05-35 pzeit der 0,1~6000.0 100 automatischen Programms
verschiedenen - z
Drehzahlen 9 Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
Einstellung der eichnung ch d
Bremszeit der 0: Deaktivieren

05-36 . 0,1~6000,0 10,0 . .
verschiedenen 1: Einen einzelnen
Drehzahlen 9 Betriebsmodus-
Eg‘:ctﬁ:gjl?rﬂgdjr:g Zyklus ausfiihren.

05-37 fszeit von 0,1~6000,0 10,0 Die Drehzahl beim

erschiedene Neustart basiert
Drehzahlen 10 auf der Drehzahl
Einstellung der gellrET'] Stopp.
Bremszeit der : Elnen

05-38 erschiedenen 0,1~6000,0 10,0 kontinuierlichen
Drehzahlen 10 Betriebsmodus-
Einstellung der Zyklus ausfiihren.
Beschleunigung Die Drehzahl beim

05-39 szeit der 0,1~6000,0 10,0 Neustart basiert
ershiedenen auf der Drehzah
Einstellung der g?mfgo(?:r'

Bremszeit der :

05-40 erschiedenen 0,1~6000,0 10,0 Beendigung eines
Drehzahlen 11 einzelnen Zyklus
Einstellung der Auswahl basiert die
Beschleunigung ; Drehzahl des

05-41 |szeit der 0,1~6000,0 10,0 06-00 Automatischer |~ o+ Betriebs|  °

i Betriebsmodus [ 3UIeNdeN BELNEDs
erschiedenen auf der Drehzahl
E,r ehtzihler‘;z der letzten Stufe.
Bromazet o Die Drehzahl beim

05-42 Verschiedenen 0,1~6000,0 10,0 Neustart basiert
Drehzahlen 12 auf der Drehzahl
Einstellung der beim Stopp.
Beschleunigung 4: Einen einzelnen

05-43 [szeit der 0,1~6000,0 10,0 Betriebsmodus-
verschiedenen Zyklus ausflihren.
Drehzahlen 13 Die
Ei“Ste"U'?tgdder Neustartdrehzahl

05-44 [PreMSzel ST g 1.6000,0 10,0 basiert auf der
DerSCh'Edenen Drehzahl der Stufe

rehzahlen 13 1
Einstellung der —
Beschleunigung o: Einen
05-45 [szeit der 0,1~6000,0 10,0 kontinuierlichen
erschiedenen Betriebszyklus
Drehzahlen 14 ausfiihren. Die
Einstellung der Neustartdrehzahl

05-46 , 0,1~6000,0 10,0 .

Bremszeit der basiert auf der
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Gruppe 06 Betriecbsparameter des

automatischen Programms

Gruppe 06 Betriebsparameter des

automatischen Programms

Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
Drehzahl der Stufe
1.
6: Nach der
Beendigung eines
einzelnen Zyklus
basiert die
Drehzahl des
laufenden Betriebs
auf der Drehzahl
der letzten Stufe.
Die Drehzahl beim
Neustart basiert
auf der Drehzahl
beim Stopp.
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
LB Betriebs - (Hinweis8) 500 1
Stufe 1
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
0602 lpetriebs - |Hinweiss) 1000}
Stufe 2
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 *
0603 lpetriebs - [Hinweiss) 2000
Stufe 3
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
06-04 lBatriabs - (Hinweis8) 30,00 1
Stufe 4
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
0605 lbetriebs - [Hinweiss) 000
Stufe 5
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
06-06 Betriens . |inweiss) 0000
Stufe 6
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
06-07 Batriabs - (Hinweis8) 50,00 1
Stufe 7
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
0608 lpetriebs - |Hinweiss) 500 )
Stufe 8
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
06-09 lBtiabs - (Hinweis8) 500 1
Stufe 9
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 %
06-10 i3 ity - (Hinweis8) 500 1
Stufe 10
Frequenzeinst
ellung des 0,00~599,00 *
061 letriebs - [Hinweiss) 500 )
Stufe 11
06-12 [Frequenzeinst 0,00~599,00 5,00 *1
(Hinweis8)
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Code

Parameterbez
eichnung

Einstellungsberei
ch

Standar
d

Merkmal

ellung des
Betriebs -
Stufe 12

06-13

Frequenzeinst
ellung des
Betriebs -
Stufe 13

0,00~599,00

(Hinweis8)

5,00

1

06-14

Frequenzeinst
ellung des
Betriebs -
Stufe 14

0,00~599,00

(Hinweis8)

5,00

1

06-15

Frequenzeinst
ellung des
Betriebs -
Stufe 15

0,00~599,00

(Hinweis8)

5,00

1

06-16

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 0

0,0~6000,0

0,0

1

06-17

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 1

0,0~6000,0

0,0

1

06-18

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 2

0,0~6000,0

0,0

1

06-19

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 3

0,0~6000,0

0,0

1

06-20

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 4

0,0~6000,0

0,0

1

06-21

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 5

0,0~6000,0

0,0

1

06-22

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 6

0,0~6000,0

0,0

1

06-23

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 7

0,0~6000,0

0,0

1

06-24

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 8

0,0~6000,0

0,0

1

06-25

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 9

0,0~6000,0

0,0

1

06-26

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 10

0,0~6000,0

0,0

1

06-27

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 11

0,0~6000,0

0,0

1

06-28

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 12

0,0~6000,0

0,0

1

06-29

Zeiteinstellung
des Betriebs —
Stufe 13

0,0~6000,0

0,0

1

06-30

Zeiteinstellung
des Betriebs —

0,0~6000,0

0,0

1




Gruppe 06 Betriecbsparameter des

automatischen Programms

Code Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Merkmal Gruppe 07: Start-/Stopp-Parameter
eichnung ch d Parameterbez|Einstellungsberei| Standar
Stufe 14 Code eichnung ch d Merkmal
Zeiteinstellung \Vorlibergehen
06-31 (des Betriebs — [0,0~6000,0 0,0 *1 der 0: Deaktivieren
Stufe 15 Leistungsverlu
Auswahl der  |0: Stopp 07-00 Ly Fenler bei 0
06-32 [Betrigbsrichtun|1: Vorwérts 0 Neustartauswa|!: Aktivieren
g-Stufe 0 |2: Riickwarts hi
Auswahl der  |0: Stopp Fehler
06-33 [Betriebsrichtun (1: Vorwarts 0 07-01 |Automatische [0~7200 0
g — Stufe 1 2: Ruckwarts Neustartzeit
Auswahl der  |0: Stopp Anzahl der
06-34 Betriebsrichtun|1: Vorwérts 0 fehlgeschlagen
g—Stufe2  [2: Riickwarts en 5
Auswahl der  |0: Stopp 07-02 lautomatischen 0~10 0
06-35 [Betriebsrichtun(1: Vorwarts 0 Neustartversuc
g—Stufe 3 [2: Riickwarts he
Auswahl der  |0: Stopp 07-03 Reserviert
06-36 [Betriebsrichtun(1: Vorwarts 0 0: Wenn der
g — Stufe 4 2: Riickwarts externe
Auswahl der  (0: Stopp Betriebsbefehl
06-37 [Betriebsrichtun(1: Vorwarts 0 aktiviert ist,
g-Stufe 5  |2: Riickwarts kommt es beim
Auswahl der  |0: Stopp Einschalten zu
06-38 [Betriebsrichtun|1: Vorwarts 0 einem
g-Stufe 6  [2: Riickwarts Direktstart Direktstart
Auswahl der  |0: Stopp 07-04 [peim 1: Wenn der 1
06-39 Betriebsrichtun|1: Vorwarts 0 Einschalten externe
g-Stufe 7 |2: Riickwarts Betriebsbefehl
Auswahl der  |0: Stopp aktiviert ist,
06-40 [Betriebsrichtun|1: Vorwérts 0 kann kein
g-Stufe 8  [2: Riickwarts Direktstart beim
Auswahl der  |0: Stopp Einschalten
06-41 [Betriebsrichtun [1: Vorwérts 0 ausgefuhrt
g - Stufe 9 [2: Riickwérts werden.
Auswahl der  [0: Stopp g\:ﬂomatische
06-42 Betriebsrichtun|1: Vorwarts 0 artverzogeru |, o _
g - Stufe 10 [2: Riickwarts 0705 ng beim 1,0-300.0 35
Auswahl der  [0: Stopp Einschalten
06-43 [Betriebsrichtun|1: Vorwérts 0 DC-
g- Stufe 11 |2: Rlickwarts 07-06 Einspeisung . 10,0~10,0 05
Auswahl der  [0: Stopp Frequenz bei
06-44 [Betriebsrichtun|1: Vorwérts 0 Bremsstart
g - Stufe 12 [2: Riickwarts DC-
Auswahl der  [0: Stopp 07-07 [Einspeisung  [0~100 50
06-45 Betriebsrichtun [1: Vorwarts 0 Bremsstrom
g - Stufe 13 [2: Riickwérts DC-
Auswahl der  [0: Stopp 07-08 E"SPESUNG g 551,00 0,50
06-46 [Betriebsrichtun [1: Vorwarts 0 Bremszeit
g — Stufe 14 [2: Riickwarts Stopp
Auswahl der  [0: Stopp 0: Abbremsung bis
06-47 Betriebsrichtun|1: Vorwarts 0 zum Stopp
g - Stufe 15 |2: Riickwarts 07-09 Auswahl des [1: Ausrollen 0
Stoppmodus  [2: DC-Bremsstopp
3: Ausrollen mit
Zeitzahler
07-10
= Reserviert
07-12
07-13 |[Erfassungsebe| 200 V: 150~300 | 190 |
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Gruppe 07: Start-/Stopp-Parameter

Gruppe 07: Start-/Stopp-Parameter

Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
he Einschalten
Niederspannun| 400 V: 300~600 380 eine
g Schnellsuche
\Vorerregungsz . starten
07-14 it 0,00~10,00 2,00 2: Modus2: Die
Vorerregungse | - _ R Schnellsuche
07-15 bene 50~200 100 6 beirn
DC- Motorbetrieb
Einspeisung . starten
0716 I3 emszeit bei | 9:00100.00 0.00 0: Maximale
m— Start - - Suche ﬁ;i%ingsfreque
- eservie
Minimale 07-33 jtartfrequenz Motor 0 Hinweis2
07-18 5 o | 0,1~5,0 er 1:
asisblockzeit Drehzahisuche| " -
Richtung- requenzvorgab
Richtung . €
0719\ enzanisuche| 07100 50 Start .
Betriebsstrom 07-34 Eremszh?lt bei | 0,00~100,00 0 Hinweis2
Drehzahisuche urzschiuss
07-20 I5ctriesstrom | 07100 20 Stopp .
721 integralzeit der 1100 20 07-35 sgrszzs;?lussbr 0,00~100,00 0,5 | Hinweis2
Drehzahlsuche| ™ ’ ’
VerzGgerungsz s .
07-22 g: :hezrahlsuche 0,0~20,0 0,2 07-36 Bremsstromeb 0,0~200,0 100 | Hinweis2
ene
Spannungsivie 07-42 [Verstarkun
~ - g |0,0~50,0 0
07-23 gtzegilerstellung 0,1~5,0 2,0 Spannungsgre Hinweis3
nze
Auswahl der
Drehzahlsuche| 0: Deaktivieren Eurzschlgtss-
07-24 it 1 07-43 o ™ YO | 0,00~100,00 0,00 | Hinweiss
SRLljtr:]r;tungserfas 1: Aktivieren Drehzahlsuche
0725 ﬁrfzssungsze“ 0.001.00 002 07-44 \?gw-irl\?ltnszelt 0,00~100,00 0,00 | Hinweis4
- gle erspannun) U,00~1, : Drehzahlsuche
SLV- b: Aktivieren STP2.- 0:STP2 Aktivieren o
07-26 |Drehzahlsuchf [ 0 07-45 [Funktionsausw (.5Tp2 0 | Hinweis6
unktion 1: Deaktivieren ahl Deaktivieren
ﬁtarr:a:sr\:\llarl 0: Start von PM-Drehzahl 0: Deaktiviert
07-27 w%%ren% SeLV- Drehzahlsuche | g 07-47 (Schaltfrequenz1: Modus 1 0 | Hinweiso
Modus 1: Normaler Start modus 2: Modus 2
Auswahl von |0: Start von
07-28 Start nach Drehzahlsuche 0
externem  Normaler Start Gruppe 08 Schutzparameter
Basisblock - Normaler ota Code Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Merkmal
0: Deaktivieren eichnung ch d
(Betriebsbefehl ist xxx0b:
Betriebsbefehl ferst verfiigbar, Strombegrenzun
wahrend der  wenn die DC- I g ist bei der
L DC-Bremsung [Bremsung 0 Finweist Beschleunigung
verfigbar vollstandig aktiviert
abgeschlossen ist) Strombegrenz [xxx1b:
1: Aktivieren 08-00 ungsfunktion | Strombegrenzun 0000b
07-30 Reserviert g ist bei der
07-31 Reserviert Beschleunigung
Auswahl des | 0: Deaktivieren deaktiviert
07-32 Drehzahlsuch [1: Modus1: 0 Hinweis2 xx0xb:
modus Beim Strombegrenzun
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Gruppe 08 Schutzparameter

Gruppe 08 Schutzparameter

Code

Parameterbez
eichnung

Einstellungsberei
ch

g ist bei der
Bremsung
aktiviert

Xx1xb:
Strombegrenzun
g ist bei der
Bremsung
deaktiviert

XOxxb: Die
Strombegrenz
ung ist beim
Betrieb
aktiviert

X 1xxb: Die
Strombegrenz
ung ist beim
Betrieb
deaktiviert

0xxxb: Die
Bremsung
beim Betrieb
bremst
basierend auf
der Bremszeit
1ab

1xxxb: Die
Bremsung
beim Betrieb
bremst
basierend auf
der Bremszeit
2ab

Standar
d

Merkmal

08-01

Strombegrenz
ungsstufe bei
Beschleunigun

9

20~200

120

08-02

Strombegrenz
ungsstufe bei
IAbbremsung

200 V: 330~410

385

400 V: 660~820

770

08-03

Strombegrenz
ungsstufe beim
Betrieb

30~200

120

08-04

Reserviert

08-05

Auswahl von
Motor-
Uberlastschutz
(OL1)

xxx0b: Der Motor-
Uberlastschutz ist
deaktiviert

)gxx1b: Der Motor-
Uberlastschutz ist
aktiviert

xx0xb: Kaltstart
von
Motorliberlastung

xx1xb: Warmstart
von
Motoriberlastung

xOxxb:
Standardmotor

X 1xxb:
Spezialmotor

0xxxb: Reserviert

0001b
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Parameterbez

Einstellungsberei

Standar

Code eichnung ch d Merkmal
1xxxb: Reserviert
0: Ausgangsstopp
Startmodus nach
08-06 [(berlastschutz ?bggjztri"emzb 0
Betrieb (OL1) |
nach
Uberlastschutz.
0: Motor-
Uberlastschutz
(OL1) 0
Motor- 1: Motor-
08-07 [Uberlastschutz [Uberlastschutz 0 | Hinweis3
ebene (OL1) |(OL1) 1
2: Motor-
Uberlastschutz
(OL1) 2
Automatische |0: Aktivieren
08-08 Zﬂign(%\?%eg 1: Deaktivieren 0
Auswahl 0: Deaktivieren
Phasenverlust
v schutz 1: Aktivieren 0
Eingang
Auswahl 0: Deaktivieren
Phasenverlust
Le schutz 1: Aktivieren 0
Ausgang
82}; Reserviert
0: Erfassung von
Uberdrehmoment
ist deaktiviert.
Auswahl 1: Erfassungsstart
08-13 Erfassung von |bei Erreichen der 0
Uberdrehmom |eingesteliten
ent Frequenz.
2: Erfassungsstart
bei
Betriebsbeginn.
0: Abbremsung
bis zum Stopp,
wenn ein
Uberdrehmoment
erfasst wird
1: Warnanzeige
Auswahl des Zﬁ]leESrfassung
08-14 Uberdrghmom Uberdrehmomen 0
entbetriebs is
Weiterlaufender
Betrieb.
2: Ausrollen, wenn
ein
Uberdrehmoment
erfasst wird
Erfassungsebe
ne von
08-15 Uberdrehmom 0~300 150
ent
08-16 [Dauer der 0,0~10,0 0,1




Gruppe 08 Schutzparameter

Gruppe 08 Schutzparameter

Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Uberdrehmom Fehler 1: Mit der
enterfassung Erfassung
0: Erfassung des wahrend des
niedrigen Betriebs beginnen
Drehmoments ist 08-26
Auswahl der deaktiviert. = Reserviert
Erfassung des 1: Erfassungsstart 08-29
08-17 iedrigen bei Erreichen der 0 Auswahl der  |[0: Abbremsung bis
Drehmoments eingestellten 08-30 [Startfreigabe- | zum Stopp 0
Frequenz. Funktion 1: Ausrollen
2: Erfassungsstart 08-31
bei ~ Reserviert
Betriebsbeginn. 08-34
0: Abbremsung bis Fehlerauswahl [0: Deaktivieren
zum Stopp, wenn 0835 06" 1: Abbremsung bis|
ein niedriges > Motoriiberhitzu| zum Stopp
Drehmoment ng 2: Ausrollen
erfasst wird Zeitkoeffizient
Auswahl des |- Vamanzeige 08-36 des PTC- 10,00 ~ 5,00 2
Betribs mit P& Erfassung Eingangsfilters
08-18 | .~ - eines niedrigen 0 0 Bei Betrieb
iedrigem 15 o hmomentes . el Beltie
Prehmoment Weiterlaufenderl dfter i starten
, 08-37 |Steuerfunktion [1: Dauerstart 0
Betrieb. (Hinweis) ~ [2: Mit hoher
2: Auslaufen, wenn Temperatur starten
ein niedriges \Verzégerungsz
Drehmoment it von
erfasst wird. 08-38 | ifterabschalt 0~600 60
Ebene der ung
08-19 Erfassung des 0~300 30 Verzogerungsz
niedrigen eit der
Drehmoments 08-39 | Motoriiberhitz[~300 60
Zeit der ung
08-20 [F112SSUNG 088 15 010 01 Schutz
niedrigen PTC. ..
Drehmoments 08-42 Ausiosepegel 0,1~10,0 0,7 | Hinweis1
Grenzwert der PTC-Reset-
Strombegrenz 08-43 Ebene 0,1~10,0 0,3 | Hinweist
08-21 EZZCﬁaunigun 1~100 50 PTC- 0: Deaktivieren
iber 08-45 |Unterbrechungs |1: Warnung 0 Hinweis3
%:Jundgeschwi priassung 2: Storung
ndigkeit 08-46 gﬁﬁﬁg@ﬁft“ 0~254 °C 0 | Hinweiss
Strombegrenz 08-47 |Jbertemperatuly_»q, o 0 | Hinweiss
08-22 ["%" [2~100 100 Resel-Ebe e —
Erfassungszeit 08-48 Auswahl des  |0: Deaktivieren 0 Hinweis6
beim Betrieb Brandmodus  [1: Aktivieren
— Digtaler [0 Rese!
Auswahl 0: Deaktivieren E'g t Stromausfall
08-23 [Erdungsfehler - AKI 0 08-49 f._mgangs Y} Reset 0 | Hinweiss
(GF) - AKivieren ur Anschlussentfernu
0: Abbremsung bis Brandmodus ng
Betriebsauswa| zum Stopp Status des
08-24 hl von 1: Ausrollen 0 dlgltalen )S%O;‘Ob Kontakt
externem 08-50 |Anschlusses , 0000b | Hinweisé
Fehler 2: Dauerbetrieb im XXX1b: Kontakt
Brandmodus S6B
Erfassungsaus 0: Sofortige Auswahl der  [0: Betrieb im
08-25 wahl von Erfassung bei 0 08-51 [Motordrehzahl |Brandmodus 0 | Hinweiss
externem Stromzufuhr. im 1 PID-
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Gruppe 08 Schutzparameter Gruppe 09: Kommunikationsparameter
Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Parameterbez|Einstellungsberei| Standar
Code sichnung ch d Merkmal Code eichnung ch d Merkmal
Brandmodus  [Frequenzvorgabe nsmodus 1: BACNET
2: Al2- Auswanhl 2 METASYS
Frequenzvorgabe 3 PUMPE in
08-52 [otordrezantly 55 10000 | 100,00 | Hinweiss Parallelschaltun
Brandmodus g
IEi)lrgndmodus 0:1200
08-53 | 0~100 0 | Hinweisé 1:2400 )
E;fassungsebe 09-02 Einstellung 2:4800 4 *:25
Baudrate (bps)| 3:9600 *
Brandmodus 2419000 6
PID- 1 10 | Hinweiss '
08-54 Abschaltverzé 0,0~10,0 , inweis - . g:?ss‘ltoo _ .
gerung 09-03 [ruswah! :1 Stopp-Bi 0 )
0: Momentane Stopp-Bit 1: Stopp-Bit 2 3
Geschwindigkeit . 0: Keine Paritét .
Auswahl der  [1: Geschwindigkeit 09-04 Ela”tatsauswa 1 Gerades Bit 0 g
08-55 1 Trenng '(rgs?ég;‘dm"dus 1 | Hiweiss 2: Ungerades Bit
Maximalfrequenz - n;;gﬁg'it: ° 1:7 Bit-Daten Hinweis1
(01-02) Kommunikatio
ilrg?dm"dus - 09-06 fsfehler 0,0~25,5 00 | *3
08-56 Erfassungsebe 0,0~100,0 80.0 | Hinweis6 Erfassungszeit
he 0 Abbremsung
Brandmodus bis zum Stopp
AID- basierend auf
08-57 Abschaltverzo 0,0~10,0 1,0 Hinweis6 Bremszeit 1, wenn
ein
gerung 0: Momentane Kommun?kationsfe
Geschwindigkeit :!e/:a”ﬂﬂ“'
Auswahl der  |1: Geschwindigkeit ein usrolien, wenn
08-58 ﬁz'ﬂe””“"g '(rgs?gg;‘dm"dus 1 | Hiweiss Kommunikationsfe
Brandmodus 2 Motor 1 h!er auttrit ,
Maximalfrequenz gﬁfnbgtrggsung bis
01-02
f). ) 09-07 g\t‘;ﬁggsmpp basierend auf 3 | 3
Motorrichtung |, ... . Bremszeit 2, wenn
08-59 fm Vorwartsrichtung || ieiss oin
Brandmodus I?\;Uckwé rtsrichtung Kommunikationsfe
Passwort fir hler auftritt.
08-60 00000~65534 0 Hinweis6 3: Betrieb
Brandmodus frechterhalt
Hinweis: Umrichter-Standardmodelle vom Typ H und C fiir auirec .er atten,
2060 und 4100 oben im IP20-Gehause verfiigen nicht iiber wennein
diese Funktion. Erweiterte Umrichtermodelle vom Typ E und Kommun!katlonsfe
G filr 2060 und 4100 und mehr im IP20-Gehiuse verfiigen hler auftritt.
nicht iiber die Funktion ,,Start bei hoher Temperatur*. 4: Die von Al2
gegebene
Frequenzvorgabe
ausfiihren
Komm.
— 09-08 [Fehlertoleranz | 1~20 1 *3
Gruppe 09: Kommunikationsparameter zahl
Code Pa;iacmhﬁtue;zez Emstellzlr:gsberel Stagdar Merkmal 09-09 War}ez'eit 5~65 5 "3
09-10 Gerateinstanzn 1~ 254 1 3
INV ummer
09-00 Kommunikatio 1~31 1 *2 *3: Parameter in Gruppe 09 werden von Parameter 13-08
nsstation *3 (Initialisierung) nicht beeinflusst.
Adresse
09-01 [Kommunikatio {0: MODBUS 0 *3
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Gruppe 10: PID-Parameter

Gruppe 10: PID-Parameter

Code Pargmeterbez Einstellungsbereif Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
0: PUMPEN- oder PID-
HLK-Funktion Riickmeldever!
gegeben (siehe 10-12 |ust 0~100 0
Gruppe 23) Erfassungsebe
1: Al1 gegeben ne
2. Al2 gegeben PID-
: i Rickmeldever!
Quelleneinstell 3j Reserviert 10-13 st 0,0~10,0 1,0
10-00 jung PID- 4. 10-02 gegeben 1 .
Sollwert 5: Reserviert Hinweis Er'faSS.ungszelt
b: 10-14 ::ElltDegLr!er.tes 0,0~100,0 1000 | *1
Frequenzvorgab -Limit
e (00-05) Hinweis 10-15 Reserviert
7. Frequenz 10-16 S
verschiedene tartirequenz .
Drehzahlen 10-17 jvon PID- &339289)9'00 30,00
Befehl Ruhezustand
el ! 1: Al1 gegeben Verdzéggrlté)ngsz
uelleneinstell |- eit des PID- 5
10-01 ing PID- 2:A|2 gegeben ’ 10-18 IR uhezustande | %:0729%° 0.0
Riickmeldewer |3 Reserviert S
t A 'g” - QIZ Frequenz von
egeben PID- 0,00~599,00
10-02 [PID-Sollwert 0,0~100,0 0,0 1019 |y ivierungsm | (Hinweiss) 0,00
xxx0b: PID odus
deﬂ')‘ti;ileDrt Verzdgerungsz
XXX1D: eit des PID-
aktiviert 10-20 Aufwachmodu 0,0~255,5 0,0
xxOxb: Positives S
PID-Merkmal 10-21 _
x1xb: Negatives 10-22 Reserviert
PID-Merkmal R
oD, *Oxxb: PID- 10-23 [PID-Grenze | 0,00~100,0 100,0 1
10-03 Regelmodus Fehlerwert von | 0000b PID-
D-Steuerung 10-24 |Ausgangsverst| 0,0~25,0 1,0
x1xxb: PID- arkung
Rickmeldewert 0:
der D-Steuerung Ausgangsumke
Oxxxb: PID- Auswahl PID- | hrung nicht
Ausgang 10-25 |Ausgangsumk | _zulassen 0
1xxxb: PID- ehrung 1:
Ausgang + Ausgangsumke
Frequenzvorgabe hrung zulassen
Rulckmeldungs 5 R PID-Richtzeit
10-04 Lerstarkung | %01-10.00 100 10-26 Beschieunigung!| 0,0~25,5 00
Proportionale Bremsung
10-05 |Verstarkung | 0,00~10,00 300 | * PID-
(P) 10-27 Ruckmeldeanz 0~9999 0
10-06 |Integralzeit (1) | 0,00~100,00 0,50 *1 s/'ge
: : orspannung
10-07 (D[')f)ferenzze't 0,00~10,00 000 | * 008 o——
10-08 Reserviert 0: Deaktivieren
PID . 10-29 Auswahl PID- | 1. Aktivieren 1
10-09 Vorspannung -100,0~100,0 0 1 Ruhezustand | 2: Eingestellt
Primére PID- s durch DI
10-10 |Verzogerungsz| 0,00~10,00 0,00 *1 L ere Lrenze -
o gerung 10-30 des PID-Zicls 0,0 ~100,0 100,0
Erfassungsaus| 0: Deaktivieren 10-31 [Untere Grenze | o 5 _ 446 0,0
10-11 vahl PID- 1: Warnung 0 des PID-Ziels
Riickmeldeverl [~ 10-32 P'P- 0: PID1 0
ust 2: Storung Schaltfunktion [ 1: PID2
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Gruppe 10: PID-Parameter

Gruppe 10: PID-Parameter

Parameterbez

Einstellungsberei

Standar

Parameterbez

Einstellungsberei

Standar

Code . Merkmal Code . Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
2: Eingestellt 10-45 |Vorladezeit 0~250 0 Hinweis3
durch DI Zielniveau der -
3 70 PID2 10-46 Vorladung 0~10000 0 Hinweis3
wechseln, wenn Proportionale | 0,00~10,00
der RTC- 10-47 Verstarkung 3 3,00 | Hinweis6
Zeitzahler (P)
. aktiviert wird 10-48 |[Integralzeit 3(1)] 0,00~100,00 0,50 | Hinweis6
l\p/l|aDX_|ma|er 10-49 Dl:l)fferenzzelt3 0,00~10,00 0,00 | Hinweiss
10-33 | 1~10000 999 (D)
Ruckmeldewer
t
PID-
1034 besimalbreite | 1
0: % =
1 FPM Gruppe 11: Hilfsparameter
2: CFM Code Par'ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
3-PS| eichnung ch d
4: GPH 0: Rechts- und
5- GPM Linksdrehung
6. IN zulassen
7FT Auswahl 1: Nur|
8: s 11-00 [Richtungssperr| Rechtsdrehung 1
9 /m e zulassen
- 2: Nur
10: /h .
11°F Linksdrehung
o - . zulassen
10-35 [PID Einheit 12:inW 0 6 0: Abstimmung
13: PS der )
14: m/s Tragerfrequen | Tragerausgangsf Umrichte
15: MPM 11-01 7 requenz '
*a
16: CMM 1:1~16: 1-16 KVA
17:W kHz
18: KW 0: Deaktivieren
19: m Auswahl der | 1: Soft-PWM-
20: °C 11-02 [Soft-PWM- Funktion 1 1
21: U/min Funktion 2: Soft-PWM-
22: Bar Funktion 2
23: Pa Auswahl 0: Deaktivieren
24 KPa Hinweis4 11-03 lautomatische 0
PID2 Tragerabsenku| 1: Aktivieren
Proportionale 5 * ng
e \Verstérkung 0,00~10,00 3,00 1 Zeiteinstellung
(P) 11-04 S-Kurve bei 0.00~2
- . ~2,50 0,20
PID2- . Beschleunigun| ™ ' ’
ey Integralzeit (1) 0,0~1000 0.50 ! gsstart
PID2- S-Kurven-
10-38 |Differenzzeit | 0,00~10,00 0,00 *1 Zeiteinstellung
(D) 11-05 jam Ende der | 0,00~2,50 0,20
Ausgangsfreque Beschleunigun
nzeinstellung 00,00~599,00 ¥ 9
10-39 4 shrend der (Hinweis8) 30,00 6 Zeiteinstellung
PID-Trennung S-Kurve zu
Auswahl der 0: Deaktivieren 18 Beginn der 0,00~2,50 020
10 {Ausgleichsfrequ I Bremsung
e enz von PID- 1: Aktivieren 0 FinweiT S-Kurven-
Ruhezustand Zeiteinstellung
10-41 11-07 jam 0,00~2,50 0,20
~ Reserviert Ende der
10-43 Bremsung
Frequenzsprun| 0,0~599,00
1044 [/OrRIEEAUE | 0-120,9 0 |Hwess | [ 1108 R 00
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Gruppe 11: Hilfsparameter

Gruppe 11: Hilfsparameter

Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
11-09 Frequenzsprun| 0,0~599,00 0.0 der variablen
g2 (Hinweis8) ’ Tragerfrequen
11-10 Frequenzsprun| 0,0~599,00 0.0 z
g3 (Hinweis8) ' Anstiegsbetrag
Frequenzsprun| . _aq [des DC- - Hinweis4
11-11 abreite 0,0~25,5 1,0 11-33 Spannungsfilte 0,1~10,0 0,1 1
Manuelle rs
\Verstérkung Reduktionsbetr
11-12 L 0~100 80 i
Energieeinspar 11-34 29 des DC-. 0.1~10.0 5,0 Hln\ivels4
ung Spannungsfilte 1
Automatische N rs
113 Ricklautzet | 0120 60 6 Totbandpegel
11-14 des DC- N Hinweis4
- Resenviert 11-35 Spannungsfilte 0,0~99,0 10,0 1
11-17 rs
Manuelle Frequenzverst o
11-18 [Energiesparfre | 0:00~999,00 0,00 11-36 farkung des | 0,000~1,000 0050 | Fmies?
quenz (Finweist) OV-Schutzes
) . . Frequenzgrenz
Automahsche 0: Deaktiviert 11-37 le des OV- 0'.007599’00 500 | Hinweis2
11-19 [Energiesparfun 0 Schutzes (Hinweis8)
ktion 1: Aktiviert Startspannung 200 V-

i i des OV- 200 V: 200~400 V 300 -
Filterzeit der 138 lschuzes 400 V- 400-800v | 400V | eis?
automatischen

11-20 Eneraiesinsoar 0~200 140 Bremsung 700
gieeinsp Stopp-Spannung 220 V:
ung 11.39 [des OV- 200 V:300~400V | 350 | ..
Spannungsobe " ISchutzes 400 V: 600~800 V 440 V:
rgrenze der Bremsung 750
11-21 . 0~100 100
Energiesparab 0: Deaktivieren
stimmung 1: QV
Regelzeit der Schutzmodus 1
11-22 automatischen 0~5000 20 * 11-40 ggﬁmazhl ov- 2: OV- 0 Hinweis2
Energieeinspar Schutzmodus 2
ung 3: OV-
Erfassungsebe Schutzmodus 3
ne der 0: Abbremsung bis
11-23 jautomatischen | 0~100 10 zum Stopp, wenn
Energieeinspar die
ung Erfassung von Referengfrequenz
— verschwindet
Koeffizient der 11-41 Referenzfrequ 1- Betrieb wird durch 0
automatischen . enzverlusten |1 o oo GV
11-24 Eneraice 0,00~655,34 KVA 11-42 eingestellt,
nergieeinspar wenn
ung Referenzfrequenz
11-25 verschwindet
~ Reserviert Verluststufe
11-27 der
Frequenzverstir 11-42 Referenzfrequ 0,0~100,0 80.0
kung des - —_ enz
11-28 (berspannungss 1~200 100 | Hinweis4 e
chuizes 2 11-43 [Frequenz bei | :0-599.00 0,0
Auswahl 0: Deaktivieren Start (Hinweis8)
11-29 [Automatische A 0 Halte-
i : Aktivieren
Red'u2|erung 11-44 |Frequenzzeit | 0,0~10,0 0,0
\Variable bei Start
11-30 [Tragerfrequen | 2~16 KVA™
G Halte- 0,0~599,00
¢ max. srenze 11-45 [Frequenz bei S 0,0
\Variable Stopp (Hinweis8)
11-31 [Tragerfrequen | 1~16 KVA™ Halte-
Lo re e 1146 [Frequenzzeit | 0,0~10,0 00
11-32 | 1OPOTIONEE 1 00~g9 00 bei Stopp
\Verstarkung
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Gruppe 11: Hilfsparameter

Gruppe 11: Hilfsparameter

Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Parameterbez|Einstellungsberei| Standar

Code sichnung ch d Merkmal Code eichnung ch d Merkmal

11-47 |EB-Bremszeit | 0,0~25,5 0,0 *1 \Verstarkungsre
KEB 200 V: 190~210 200 gelung

11-48 [Erfassungsebe 11-64 [Beschleunigun| 0,1~10,0 1,0 | Hinweis3
ne 400 V: 380~420 400 gsgeschwindig

11-49 Reserviert keit

eservie .

11-50 Sollspannung 288 ¥'~400 vV 370
Bremsauswahl| 0: Deaktivieren 11-65 [Hauptschaltun : Hinweis3
Nulldrehzahi | - Aktivieren v

1152 ' 2-Phasen-/3-

11-53 Reserviert 11-66 ghﬁsﬁfn-PWM- 6,00~60,00 20 Hinweis3

Hialiad 0: Kumulative chaltirequenz
Idn;trlallsmrung Energie nicht * Eir;fﬁs;;ng:ger

e Kumulativen 1::?5;2T2tive ’ 1 167 by-Funktion | 0~12000 0 | Hinweis3

Energie Energie l6schen 2
0: Die Stopp-Taste Erfassung der
ist deaktiviert, wenn Startfrequenz N
der Betriebsbefehl 1168 | Sorcpwi | 6:00-60,00 20 | Hinweis3
nicht auf dem Funktion 2
Keypad Verstarkung

11-55 Auswahl bereitgestellt wurde. 1 des o

STOP-Taste | 1: Die Stopp-Taste 11-69 Schwingungss 0,00~200,00 5,00 | Hinweis2
ist aktiviert, wenn chutzes 3
der Betriebsbefehl
nicht auf dem (?:Sere Grenze
Keypad K - A
berye?tgestelltwurde. 11-70 Schwingungss 0,01~100,00 5,00 | Hinweis2
0: Wenn AUF/AB chutzes 3
auf dem Keypad eitparameter
deaktiviert ist, wird des 9 _
s akiviert, wenn 11-71 Schwingungssch 0~30000 100 | Hinweis2
nach der utzes 3
Frequenzénderung Schaltfrequenz 1

11-56 Auswahl ENTER gedriickt 0 zum Schutz vor

IAUF/AB wird 11-72 feiner 0,01~300,00 30,00 | Hinweis2
1: Wenn AUF/AB Oszillationsverst
auf dem Keypad arkung
aktiviert ist, wird es Schaltfrequenz 2
nach der zum Schutz vor
Frequenzénderung 11-73 |einer 0,01~300,00 50,00 | Hinweis2
aktiviert Oszillationsverst

11-57 Reserviert arkung

; ] .. *a: KVA bedeutet, dass sich der Standardwert dieses

11-58 égze;?rg:ﬂgen 0: Deaktivieren 0 * Parameters je nach Leistung des Umrichters dndert.

L 1: Aktivieren *b: Der Standardwert ist 1 nur fiir den V/F-Modus.
\Verstarkung

11-59 165 0,00~2,50 001 | *7
Schwingungss | ™ ’ :
chutzes
Obere Grenze

1160 £ 0~100 30 | 7
Schwingungssch
utzes
Zeitparameter
des .

11-61 Schwingungssch 0~100 0 /
utzes
Auswahl 0: Modus 1

11-62 |Oszillationsschut| 1: Modus 2 1 *7
z 2: Modus 3
Auswahl 0: Deaktivieren

11-63 [Flussmittelvers 1 Hinweis1
tarkung 1: Aktivieren
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Gruppe 12: Uberwachungsparameter Gruppe 12: Uberwachungsparameter
Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
00000~77777 (LED/LCD) | (oo i
'om Bit ganz links
aus wird der entspricht Ein- und
Bildschirm Ausgang
langezeigt, wenn die
DSP-Taste der o1 $2535455 56
Reihe nach gedriickt 1t 4
Auswahl - Wird
o 0: Keine Anzeige 1
12-00 ;Ar‘;zi%(?)lldsch ; Ausgangsstrom 00321 5
IAusgangsspannung -m
3: DC-Busspannung o
%ﬁ‘:ﬂ‘r‘:truprer' | CD-Anzeige wie
5: PID-Riickmeldung unten angezeigt
6: Al1-Wert ARRRNRRE:
7: Al2-Wert
0: Anzeige des
Rickmeldewerts
durch Ganzzahlen 12-06
(XXx) ~ Reserviert
_ 1: Anzeige des 12-10
é:gelgemodus Eucme'dewens , Ausgangsstro |Anzeige des
12-01 |5 urch den Wert mit 0 *5 m von Ausgangsstroms
Rickmeldung |der ersten 1241 aktuellem von aktuellem i
(LED) Dezimalstelle (xx.x) Foh
2: Anzeige des enler Fehler
Riickmeldewerts Ausgangsspan |Anzeige der
durch den Wert mit 12-19 [nung von Ausgangsspannun i
der zweiten aktuellem g von aktuellem
Dezimalstelle (xx.x) Fehler Fehler
Einstellung der [0: xxxxx (keine Ausgangsfrequ|Anzeige der
Einheit der  |Einheit) 1213 [ENZ von Ausgangsfrequenz
12-02 [PID- 1: xxxPb (Druck) 0 *5 ™ laktuellem von aktuellem )
Rlckmeldeanz [2: xxxFL Fehler Fehler
eige (LED)  |(Durchfluss) DC-Spannung |Anzeige der DC-
Anzeige 1500/ 12-14 von aktuellem [Spannung von -
12-03 [Liniengeschwi | 0~60000 1800 *5 Fehler aktuellem Fehler
ndigkeit (LED) FrequenzvorgalAnzeige der
0: Anzeige der 12-15 be von Frequenzvorgabe i
IAusgangsfrequenz aktuellem des aktuellen
des Unrichters Fehler Fehlers
1: Anzeige der Wenn LED diesen
Liniengeschwindigkei Parameter aufruft,
t mit Ganzzahl 1216 Frequenzvorgawird nur die
(XxXXX) ' be Uberwachung der i
2: Anzeige der Frequenzvorgabe
_ Liniengeschwindigkei zugelassen.
f\nzeige- { mit einer . R requlnzeige der
19-04 I\/.Ioldus  [Pezimalstelle. 0 1 12-17 (AUSGaANGSIreqUl 4 ollen .
Liniengeschwi [(xxxx.x) *5 enz Ausgangsfrequenz
ndigkeit (LED) [3: Anzeige der Anzeige des
Liniengeschwindigkei Ausgangsstro g
t mit zwei 12-18 0 aktuellen -
Dezimalstellen. Ausgangsstroms
(XXX.XX) Anzeige der
4: Anzeige der 12-19 Ausgangsspan [aktuellen i
Liniengeschwindigkei nung Ausgangsspannun
tmit. drei q
(':)’(iz)'(r;‘)3|8tellen' Anzeige der
Statusanzeide : 12-20 [DC-Spannung [aktuellen DC- -
Sanzeig LED-Anzeige wie Spannung
12-05 dgs digitalen unten angezeigt - AusgangsleistulAnzeige der
Eingangsansc |, .~ _. gezelg 12-21 gang g -
Kein Eingang ng aktuellen
hlusses
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Gruppe 12: Uberwachungsparameter

Gruppe 12: Uberwachungsparameter

Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Ausgangsleistung Anzeige des
lAnzeige der Ausgangs des PID-
aktuellen Drehzahl Ret9|9(3rgt1 20 %
entspric er
idn?S\/'\l-ﬂ/ostﬁ?.Modus 12-37 PID-Ausgang maxiF;naIen von 01- )
Motordrehzahl = 02 der 01-16
)Ausgangsleistung x eingestellten
(120/Polzahl des Frequenz)
1992 Drehzahl des  [Motors) i Anzeige des
Motors Im PG/SV-Modus Sollwertes des PID-
wird die Reglers (100 %
Motordrehzahl 12-38 PID- entspricht der von )
anhand der Einstellung ~ |01-02 und 01-16
Riickmeldefrequenz eingestellten
berechnet. maximalen
Max. Grenze ist Frequenz)
65535 Zeigt den
Anzeige des Riickmeldewert des
19-p3 |Leistungsfaktoriakiuellen ) oD Zl(?éFE/?%s{ssp?iT;ht
Ausgang anL:jg;ngslelstungs 12-39 Riickmeldung ler von 01-02 oder -
- 01-16 eingestellten
Anzeige des maximalen
Steuermodus Frequenz)
12-24 |Steuermodus gs\f\/ - 1940 Reserviert
5. PM SLV Anzeige der
IAnzeige des 12-41 Kihlkorper-  [KUhlkdrper- )
aktuellen Al1- Temperatur  [Temperatur der
12-25 [Eingang Al1  [Eingangs (0 V - IGBT-Temperatur.
entspr!cht 0 %,010 v LCD-Display:
lentspricht 100 %). T
Anzeige des %
aktuellen Al2- —
Eingangs LED-Display:
12-26 [Eingang Al2 (0 V oder 4 mA - (ohne Fehler)
entspricht 0 %,
10 V oder 20 mA i =
entspricht 100 %) 12-42 Eeshldfrgode . 1 - 7
Anzeige der LED-Display: (mit
aktuellen bestimmtem
M Drehmomentvorga Fehler)
otor-
1227 byehmoment |28 )
(100 % entspricht
dem
Motordrehmoment)
Motor- Anzeige des
12-28 Prehmomentst jaktuellen g- -
rom (Iq) /Achsenstroms
Motorerregung finzeige des
12-29 strom (Id) aktuellen d- -
Achsenstroms
12-30 LED-Display:
~ Reserviert Unmrichter bereit 1
12-35 12-43 Umrichterstatu |Betrieb 2 101B
IAnzeige des S Nulldrehzahl 4
Eingabefehlers des Frequenziibereinst
PID-Reglers (PID- immung 8
Sollwert - PID- \Warnung 16
. Rickmeldun
12-36 PID-Eingang (100 % ents;?r)icht i Fehler 32
der von 01-02 oder . .
01-16 eingestellten Die Statusanzeige
maximalen des Umrichters ist
Frequenz) der summierte
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Gruppe 12: Uberwachungsparameter

Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Wert. Ex: Die Fehlers
Anzeige des DC-Spannung [Anzeige der DC-
Wertes 6 bedeutet, 12-58 des Spannung des
dass der Umrichter vorhergehendevorhergehenden
mit Nulldrehzahl n Fehlers Fehlers
[auft. Anzeige des
1244 Reservier Do-Stlsipo-status des
Anzeige der 12-59 vorherigen Fehlers
Aktuelle vorhergehende|~. .

12-45 aktuellen Die Beschreibung
Fehlermeldung | op o rmeldung hFehlers L elt 12-05
\Vorhergehend |Anzeige der Anzeige des

12-46 | vorhergehenden Umrichterstatu [Umrichterstatus
Fehlermeldgng Fehlgrmeldung 12-60 [ des des vorherigen
Letzten zwei  |Anzeige der vorhergehende[Fehlers

12-47 |Fehlermeldungetzten zwei n Fehlers Die Beschreibung
en Fehlermeldungen ahnelt 12-43
Letzten drei  |Anzeige der A usli it 1 Anzeige der

12-48 [Fehlermeldung|letzten drei USlosezeIt 1 Betriehszeit des
en Fehlermeldungen 12:61 des letzten letzten Fehlers,

Letzten vier  |Anzeige der Fehlers 12-62 bezieht sich

12-49 |Fehlermeldung|letzten vier auf die Tage un.d
en Fehlermeldungen Auslosezeit 2 12]:%1 bezieht sich

Anzeige des 12-62 |des letzten ~ @utdie
DIO-Status  [DI/DO-Status des Fehlers verbleibenden

12-50 [des aktuellen jaktuellen Fehlers StunQen.

Fehlers Die Beschreibung Letzten Anzeige der

Ahnelt 12-05 12-63 |Warnmeldunge|letzten

Anzeige des n Warnmeldungen
Umrichterstat Umrichterstatus \Vorhergehend |Anzeige der

1051 f('jﬂrlC Ifrslal‘u des aktuellen 12-64 e vorhergehenden
-51 s des aktuellen Fehlers Warnmeldung [Warnmeldung

Fehlers Die Beschreibung 12-65

ahnelt 12-43 = Reserviert
Auslosezeit 1 |Anzeige der 12-66

12-52 |des aktuellen [Betriebszeit des Kumulierte

Fehlers _|aktuellen Fehlers, 1267 e nergie (cwh) | 0079999
12-53 bezieht sich Kumulierte
. . . laufdie Tage und 12-68 Energie (MWh) 0~ 60000
Auslosezeit 2 ) . -
12-52 bezieht sich Kumulierter

12-53 |des aktuellen . 12-69 , 0~ 9999
Fehlers uf d'ef Strompreis ($)

verbleibenden Kumulierter

Stunden. 12-70 [Strompreis | 0~ 60000
Frequenzvorga Anzeige der (10.000 §)
be des Frequenzvorgabe Ruckmeldung

ZE vorhergehende des des

Fetlors _|rorhergehenden 12-71 5 rehfiussmes | 1~ 29000

Fehlers sers

Anzeige der 12.01.01 ~
':rlfzs%aer;gSfrequAusgangsfrequenz 12-72 [RTC-Datum 99 12 31 12.01.01

12-55 Vorherachende des 12-73 |RTC-Zeit 00:00 ~ 23:59 00:00
g

vorhergehenden :

nFehlers ooy 1274 ENStellung desy oy o5 54 2,00
€ grs Betriebsdrucks |’ ’ '

Ausgangsstro ﬁﬂggfﬁgggﬁoms 12-75 |ist-Druckwert 0,01 ~ 25,50

12.56 1 4eS des 1276 [-e€MUSPANN 1o o 600.0
vorhergehende ung
n Fehlers vorhergehenden Zieleinstellun

Fehlers lies g
IAusgangsspan |Anzeige der 12-77 Durchfiussmes 1~50000 7

19-57 "Ung des /Ausgangsspannun Sers
vorhergehende|g des 1278 Reserviert
n Fehlers vorhergehenden - !
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Gruppe 12: Uberwachungsparameter Gruppe 13 Wartungsfunktionsgruppe
Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Prozentsatz . Auswahl der
1279 | ulseingang 01000 - ! 13-00 [Umrichter- | 0OH~FFH : o
EIN: LCD-Anzeige Nennleistung
Anzeige der  |ist 1 o Software- .
1281 Relaiskarte  |AUS: LCD- - | HimesS | 130T ersion 0,00-9,99 ' 4
Anzeige ist 0 0: Deaktivieren,
12-82 [Motorlast 0~200,0 - Hinweis6 Funktion zum um kumulative
/Anzeige des Ldschen der Betriebsstund
eEllftuellen AI3- 13-02 [kumulativen en zu léschen 0 1
. i Ingangs . * Betriebsstunde| 1: Kumulative
12:85 Engang A3 10 v entspric - 10 n Betriebsstund
100%, 10V léschen
lentspricht 100 %) : il
* Modelle mit Umrichter-Nennwerten iiber 200 V 60 PS Kumulatlve .
(einschlieBlich 60 PS) und 400 V 100 PS (einschlieRlich 13-03 |Betriebsstunde| 0~23 - 4
100 PS)im IP20-Gehéause unterstiitzen keine Funktionen n1
zur Anzeige der Kiihlkorpertemperatur. Alle Modelle im Kumulative
IP55-Gehause unterstiitzen Funktionen zur Anzeige der 13-04 [Betriebsstunde| 0~65534 - *4
Kiihlkorpertemperatur. n2
* Die maximale Obergrenze der Motordrehzahl (U/min) von . : :
Parameter 12-22 be%régt 65534, ( ) Auswahl der 0: .Kum.mat've Zet
. beim Einschalten
13-05 [kumulativen : , 0 1
Betricbszeit | - Kumulative
Betriebszeit
0: Nur Parameter
13-06 und
Frequenzeinstellun
gsparameter im
Hauptbildschirm
kénnen
geschrieben
13-06 Parametter werden 2 *1
gesperr T Nur
Benutzerparamete
r sind aktiviert.
2: Alle Parameter
konnen
geschrieben
werden.
1307 ["2rameternass| 0065534 | 00000
wortfunktion
0: Keine
Initialisierung
2: 2-Draht-
Initialisierung
(220/440 V, 60 Hz)
3: 3-Draht-
Initialisierung
(220/440 V, 60 Hz)
4: 2-Draht-
: Initialisierung
x\éerksemstellu (2301415 V, 50 H2)
1308 e derherstellel™ ?r;li:t)i;alizti-erung 0
n (230/415 V, 50 Hz)
6: 2-Draht-
Initialisierung
(200/380 V, 50 Hz)
7 3-Draht-
Initialisierung
(200/380 V, 50 Hz)
8: SPS-Initialisierung
9: 2-Draht-
Initialisierung
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Gruppe 13 Wartungsfunktionsgruppe Gruppe 13 Wartungsfunktionsgruppe
Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
(230 /460 V, Letzten vier Anzeige der letzten
60 Hz) 13-24 |Fehlermeldunge |vier Hinweis2
10: 3-Draht- n Fehlermeldungen
Initialisierung Letzten finf Anzeige der letzten
(230 /460 V, 13-25 |Fehlermeldunge ffiinf Hinweis2
60 Hz) n Fehlermeldungen
Sonstiges: Letzten sechs  |Anzeige der letzten
Reserviert 13-26 |[Fehlermeldunge [sechs Hinweis2
11: 2-Draht- n Fehlermeldungen
Initialisierung, Letzten sieben  |Anzeige der letzten
230V/400V, 60 Hz 13-27 |Fehlermeldunge [sieben Hinweis2
12: 3-Draht- n Fehlermeldungen
Initialisierung, Letzten acht  |Anzeige der letzten
230V/400V, 60 Hz 13-28 |Fehlermeldunge [acht Hinweis2
13: 2-Draht- n Fehlermeldungen
Initialisierung, Letzten neun  |Anzeige der letzten
230 V/400V, 13-29 [Fehlermeldunge [neun Hinweis2
50 Hz n Fehlermeldungen
14: 3-Draht- Letzten zehn  |Anzeige der letzten
Initialisierung, 13-30 |Fehlermeldunge [zehn Hinweis2
230 /400 V, n Fehlermeldungen
50 Hz Letzten elf Anzeige der letzten
15: 2-Draht- 13-31 [Fehlermeldunge 9 Hinweis2
L elf Fehlermeldungen
Initialisierung, n
(220/380 'V, Letzten zwdlf  |Anzeige der letzten
50 Hz) Hinweis4 13-32 [Fehlermeldunge [zwolf Hinweis2
16: 3-Draht- n Fehlermeldungen
Initialisierung Letzten dreizehn |Anzeige der letzten
(220/380 V, 13-33 [Fehlermeldunge [dreizehn Hinweis2
50 Hz) Hinweis4 n Fehlermeldungen
" 0: Fehlerhistorie Letzten vierzehn |Anzeige der letzten
LOSCher,‘ de'_' nicht 16schen . 13-34 [Fehlermeldunge |vierzehn Hinweis2
13-09 Fehlerhistorie T Fehlerhistorie 0 1 N Fehlermeldungen
Funktion l6schen Letzten fiinfzehn [Anzeige der letzten
Parameterpass 13-35 [Fehlermeldunge I;:Unglzehn y Hinweis2
13-10 wort Funktion | 0 ~ 9999 0 ! eTmeneen
2 Letzhtenh Anzeige der letzten
13-11 [C/B CPLD Ver.| 0,00~9,99 : 7 13-36 £°02°T -  |sechzehn Hinweis?
Optionskarten- ’ Y Fehlermeldunge Fehlermeldungen
1312 |-P 0~255 0 7 AN ,
Kennung Letzten siebzehn|Anzeige der letzten
Optionskarte N 13-37 [Fehlermeldunge [siebzehn Hinweis2
13-13 CIF:)’LD Ver. 0,00~9,99 ) 7 n Fehlermeldungen
0: Fehlermeldungen etzten Anzeige der letzten
zum automatischen 1338 ehtzehn achtzehn Hinweis2
Neustart werden Fehlermeldunge |- lermeldungen
nicht in der n
Auswahl . Fehlerhistorie o Letzten Anzeige der letzten
13-14 [Fehlerspeicher gespeichert. 1 Hinweis1 13-39 [neunzehn neunzehn Hinweis2
ung 1: Fehlermeldungen Fehlermeldunge |- 1 lermeldungen
zZum automatischen n
Neustart werden in Letzten zwanzig |Anzeige der letzten
der Fehlerhistorie 13-40 |Fehlermeldunge [zwanzig Hinweis2
gespeichert. n Fehlermeldungen
13-15 Letzten . |Anzeige der letzten
~ Reserviert 13-41 Elnrl:lndzwijnmg einundzwanzig Hinweis2
13-20 ne ermeldunge Fehlermeldungen
lAnzeige der
13-21 orhergehende orhergehenden Hinweis2 Letzten . JAnzeige der letzten
Fehlermeldung |Fehlermeldung 1342 [elundzwanzig zweiundzwanzig Hinweis2
- - Fehlermeldunge
Letzten zwei  |Anzeige der letzten N Fehlermeldungen
13-22 [Fehlermeldunge [zwei Hinweis2 etton
n Fehlermeldungen dreiundzwanzi Anzeige der letzten
Letzten drei  |Anzeige der letzten 13-43 Fehlermeldun ge dreiundzwanzig Hinweis2
13-23 [Fehlermeldunge [drei Hinweis2 " g Fehlermeldungen
L Fehlermeldungen 13-44 |Letzten Anzeige der letzten Hinweis2
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Gruppe 13 Wartungsfunktionsgruppe Gruppe 14: SPS-Einstellungsparameter
Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
vierundzwanzig  |vierundzwanzig 14-00 [T1 Sollwert 1 | 0~9999 Hinweis?
Fehlermeldunge [Fehlermeldungen T1 Sollwert 2 T
Eetzten 14-01 (Modus 7) 0~9999 0 Hinweis7
finfundzwanzig Anzeige der letzten o 14-02 [T2 Sollwert 1 | 0~9999 0 Hinweis?
13-45 Fehlermeldunge fiinfundzwanzig Hinweis2 T2 Sollwert 2 —
" Fehlermeldungen 14-03 (Modus 7) 0~9999 0 Hinweis7
LEchte” p anzeige der etat 14-04 |T3 Sollwert 1 | 0~9999 0 Hinweis?
sechsundzwanzi [Anzeige der letzten
13-46 g sechs%ndzwanzig Hinweis2 14-05 T%ﬁggnv:;t)z 0~9999 0 Hinweis7
Fehlermeldunge |Fehlermeldungen
h 14-06 [T4 Sollwert 1 | 0~9999 0 Hinweis?
Letzten T4 Sollwert 2 o
siebenundzwanz|Anzeige der letzten 14-07 (Modus 7) 0~9999 0 | Hinweis?
1347 1 siebenundzwanzig Hinweis2 | 4408 [T5 Sollwert 1 | 0~9999 0| Hinweis?
Fehlermeldunge [Fehlermeldungen 5 Sollwert 2
n 14-09 (Modus 7) 0~9999 0 Hinweis7
Letzten . lAnzeige der letzten —
13-48 Ia;chtundzwanmg s chtundzwanzig Hinweis2 14-10 [T6 Sollwert 1 | 0~9999 0 Hinweis?
eNemeldunge ehiermeldungen 1411 |10 SO 2 1 q00q 0 | Hinweis7
n (Modus 7)
outen zwanzig26i0e derletzen - 14-12 [T7 Sollwert 1_| 0~9999 0| Hinweis?
13-49 | chlermeldunge EZﬂ?el’rrrf;gjﬁ;fn R I PYRE Tz'\jggn/:r;)z 0~9999 0 | Hinweis?
n
Letzten dreiRig |Anzeige der letzten 14-14 |T8 Sollwert 1 | 0~9999 0 Hinweis7
13-50 [Fehlermeldunge [dreiRi Hinweis2
h ’ Fehle?meldungen 14-15 T%ﬁgg\g:r;)z 0~9999 0 Hinweis7
14-16 |C1 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-17 |C2 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-18 |C3 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-19 |C4 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-20 |C5 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-21 |C6 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-22 |C7 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-23 |C8 Sollwert 0~65534 0 Hinweis?
14-24 AS1 Sollwert 1] 0~65534 0 Hinweis?
14-25 JAS1 Sollwert 2| 0~65534 0 Hinweis?
14-26 JAS1 Sollwert 3| 0~65534 0 Hinweis?
14-27 AS2 Sollwert 1| 0~65534 0 Hinweis?
14-28 |AS2 Sollwert 2| 0~65534 0 Hinweis?
14-29 |AS2 Sollwert 3| 0~65534 0 Hinweis?
14-30 |AS3 Sollwert 1| 0~65534 0 Hinweis?
14-31 |AS3 Sollwert 2| 0~65534 0 Hinweis?
14-32 |AS3 Sollwert 3| 0~65534 0 Hinweis?
14-33 |AS4 Sollwert 1| 0~65534 0 Hinweis?
14-34 JAS4 Sollwert 2| 0~65534 0 Hinweis?
14-35 |AS4 Sollwert 3| 0~65534 0 Hinweis?
14-36 MD1 Sollwert 1] 0~65534 1 Hinweis?
14-37 MD1 Sollwert 2| 0~65534 1 Hinweis?
14-38 MD1 Sollwert 3| 0~65534 1 Hinweis?
14-39 MD2 Sollwert 1] 0~65534 1 Hinweis?
14-40 (MD2 Sollwert 2| 0~65534 1 Hinweis?
14-41 IMD2 Sollwert 3| 0~65534 1 Hinweis?
14-42 IMD3 Sollwert 1] 0~65534 1 Hinweis?
14-43 IMD3 Sollwert 2| 0~65534 1 Hinweis?
14-44 IMD3 Sollwert 3| 0~65534 1 Hinweis?
14-45 IMD4 Sollwert 1] 0~65534 1 Hinweis?
14-46 MD4 Sollwert 2| 0~65534 1 Hinweis?
14-47 IMD4 Sollwert 3| 0~65534 1 Hinweis?
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Gruppe 15: SPS-Uberwachungsparameter

Gruppe 15: SPS-Uberwachungsparameter

Code Pa;?cn;ﬁt:rzlgaez Emstellz:gsberel Stazdar Merkmal Code Pa;iacmhﬁﬁar:zez Elnstellzlr:gsberel Stagdar Merkmal
15.00 [T Aktueller |, gqqq 0 15.06 5% 0~65534 0
Wert 1 Ergebnisse
T1 Aktueller AS4-
15-01 [Wert 2 (Modus | 0~9999 0 1527\ obnisse | 0769534 0
7) MD1-
T2 Aktueller B2 Ergebnisse 0~65534 0
15-02 0~9999 0
Wert 1 15.09 [ID2- 0~65534 0
T2 Aktueller " [Ergebnisse
15-03 [Wert 2 (Modus | 0~9999 0 1530 MD3- . 0~65534 0
7) Ergebnisse
T3 Aktueller | _ MD4- ~
15-04 Wert 1 0~9999 0 15-31 Ergebnisse 0~65534 0
T3 Aktueller TD Aktueller
15-05 |Wert 2 (Modus | 0~9999 0 1582 ot 0~65534 0
7)
T4 Aktueller
15-06 Wert 1 0~9999 0
T4 Aktueller
15-07 [Wert 2 (Modus | 0~9999 0
7)
T5 Aktueller
15-08 Wert 1 0~9999 0
T5 Aktueller
15-09 [Wert 2 (Modus | 0~9999 0
7)
T6 Aktueller
15-10 Wert 1 0~9999 0
T6 Aktueller
15-11 Wert 2 (Modus | 0~9999 0
7)
1512 ) AU | 0~a999 0
T7 Aktueller Gruppe 16: LCD-Funktionsparameter
15-13 \7/\)/ert2 (Modus | 0~9999 0 Code Pa;iacmhzhenrzez Emstellz:gsberel Stagdar Merkmal
15-14 J\?eﬁk;ueller 0~9999 0 g;ﬁ% 2(-F;Bazr)ameter 12-
T8 Aktueller . _ [Bei Verwendung von
. Hauptbildschir |LCD wird das *
15-15 \;VertZ (Modus | 0~3999 0 16-00 |mUberwachun |[iberwachte Element | 16 *é
) g in der ersten Zeile
1516 [ AT | 0-g5534 0 ergeceit
oreinstellung ist
C2 Aktueller ~ Frequenzvorgabe)
17 Wert 0~65534 0 5~82 (Parameter 12-
C3 Aktueller 05~12-82)
1518 | vort . 0~65534 0 Bei Verwendung von
o1 Akuall Zweitbildschir LCD, wird das *
1519 [4 Aklueller | o _eegas 0 16-01 miiberwachun [iberwachte Element | 17 5
\év;;t\kt ” g 1 in der zweiten Zeile
! ueller - angezeigt.
o2 Wert 0~65534 0 (Voreinstellung ist
C6 Aktueller Ausgangsfrequenz)
15-21 Wert 0"'65534 0 2;82 12
arameter 12-
15.92 [C7 Akueller 1 o qeeay 0 05~12-82)
Wert Zweitbildschi bei Verwendung von
C8 Aktueller weitbildschir . ;
15-23 0~65534 0 ' . LCD wird das 1
Wert [ gmgberwachun iberwachte Element| 10 *6
AS1- in der dritten Zeile
o Ergebnisse 0~65534 0 angezeigt.
IAS2- (Voreinstellung ist
15-25 Ergebnisse 0~65534 0 Ausgangsstrom)
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Gruppe 16: LCD-Funktionsparameter

Gruppe 16: LCD-Funktionsparameter

Code

Parameterbez
eichnung

Einstellungsberei
ch

Standar
d

Merkmal

16-03

Auswahl der
Anzeigeeinheit

0~39999:

Die Anzeige und die
Einheit der
Frequenzvorgabe
bestimmen

0: Die Anzeigeeinheit
der Frequenz ist
0,01 Hz

1: Die Anzeigeeinheit
der Frequenz 0,01 %

2: Drehzahlanzeige;
die Motordrehzahl
wird durch die
Steuermodi
eingestellt, um die zu
berechnenden
Motorpole IM (02-
07)/PM (22-03)
auszuwahlen.

3~39: Reserviert

40~9999:

Benutzer geben das
Format an, Eingabe
OXXXX stellt die
lAnzeige von XXXX
bei 100 % dar.

10001~19999:
Benutzer geben das
Format an, Eingabe
1XXXX stellt die
IAnzeige von XXX.X
bei 100 % dar.

20001~29999:
Benutzer geben das
Format an, Eingabe
2XXXX stellt die
lAnzeige von XX.XX
bei 100 % dar.

30001~39999:
Benutzer geben das
Format an, Eingabe
BXXXX stellt die
lAnzeige von X.XXX
bei 100 % dar.

16-04

Auswahl der
technischen
Einheit

0: Keine Einheit

1: FPM

2:CFM

3:PSI

4: GPH

5: GPM

6: IN

7 FT

8: /s

9:/m

10: /h

11:°F

12: inW

13: PS

*6
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Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
14: m/s
15: MPM
16: CMM
17: W
18: KW
19: m
20; °C
21; U/min
22: Bar
23: Pa
24: KPa Hinweis4
LCD-
16-05 [Hintergrundbel | 0~7 5 1
euchtung
16-06 Reserviert
0: Parameter nicht
kopieren
1:
Umrichterparameter
lesen und im
Bedienteil
Auswahl speichern.
-0 Kopierfunktion |2: Die 0
Bedienerparameter
im Umrichter
schreiben.
3: Umrichter- und
Bedienerparameter
vergleichen.
0: Das Ablesen von
Umrichter-
Parametern nicht
zulassen und im
16-08 Auswahl der  |Bedienteil speichern. 0
Lesefreigabe [ 1: Das Lesen der
Umrichterparameter
und deren
Speicherung im
Bedienteil zulassen.
0: Betrieb lauft
weiter, wenn LCD-
Auswahl des | Bedienteil entfernt
entfernten wird. .
e Bedienteils 1: Anzeigefehler 0 1
(LCD) stoppt, wenn LCD-
Bedienteil entfernt
wird
Einstellung der| 0: Ausblenden
16-10 RTC- 1 Anzei 0
Zeitanzeige - Anzeige
RTC-
16-11 Datumseinstell| 22101~ {1201.01
99.12.31
ung
16-12 R1C- 00:00~2359 | 00:00
Zeiteinstellung
o [Soi
16-13 [Zeitzahler- — 0
Funktion 2: Eingestellt
durch DI
16-14 |P1-Startzeit 00:00 ~ 23:59 08:00
16-15 [P1-Stoppzeit | 00:00 ~ 23:59 18:00
16-16 |P1-Startdatum | 1:Mo, 2:Di, 3:Mi, 1
16-17 |P1- 4:Do,:5:Fr,:6:Sa, 5




Gruppe 16: LCD-Funktionsparameter

Gruppe 16: LCD-Funktionsparameter

Parameterbez

Einstellungsberei

Standar

Code sichnung ch d Merkmal
Stoppdatum  |7:So
16-18 |P2-Startzeit 00:00 ~ 23:59 08:00
16-19 |P2-Stoppzeit | 00:00 ~ 23:59 18:00
16-20 [P2-Startdatum |1:Mo, 2:Di, 3:Mi, 1
57 4:Do,:5:Fr,:6:Sa,
Lo Stoppdatum 7:S0 5
16-22 [P3-Startzeit 00:00 ~ 23:59 08:00
16-23 |P3-Stoppzeit | 00:00 ~ 23:59 18:00
16-24 [P3-Startdatum |1:Mo, 2:Di, 3:Mi, 1
P3- 4:Do,:5:Fr,:6:Sa,
oz Stoppdatum 7:S0 S
16-26 [P4-Startzeit 00:00 ~ 23:59 08:00
16-27 [P4-Stoppzeit | 00:00 ~ 23:59 18:00
16-28 [P4-Startdatum |1:Mo, 2:Di, 3:Mi, 1
P4- 4:Do, 5:Fr, 6:Sa,
o) Stoppdatum  |7:So 5
0: Deaktivieren
Auswahl des | 1: Aktivieren
16-30 o7e.Offsets 2: Eingestellt 0
durch DI
Zeiteinstellung
16-31 [des RTC- 00:00 ~ 23:59 00:00
Offsets
Quelle von  |0: Keine, 1:P1,
16-32 7 cisahier 1 |2:P2, 3:P1+P2 !
Quelle von 4:P3, 5:P1+P3,
16-33 | citzahler 2 |6:P2+P3, 2
Quelle von 7:P1+P2+P3,
1634 Deitzahler 3 B:P4, 9:P1+P4, 4
10:P2+P4,
11:P1+P2+P4
12:P3+P4
13:P1+P3+P4,
14:P2+P3+P4
15:P1+P2+P3+P4,
16:Aus,
17:Aus+P1
18:Aus+P2,
19:Aus+P1+P2
20:Aus+P3,
1635 [Quellevon by pusip1+p3 8
Zeitzahler 4 02 Aus+P2+P3
23:Aus+P1+P2+P3
24:Aus+P4
25:Aus+P1+P4
26:Aus+P2+P4
27:Aus+P1+P2+P4
28:Aus+P3+P4
29:Aus+P1+P3+P4
30:Aus+P2+P3+P4
31:Aus+P1+P2+P3
+P4
Auswahl der 0: Aus
RTC- f:Nach
16-36 Geschwindigke Zeitzahler 1 0
it 2: Nach
Zeitzahler 2
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Code

Parameterbez
eichnung

Einstellungsberei
ch

3: Nach
Zeitzahler 3

4: Nach
Zeitzahler 4

5: Nach
Zeitzahler 1+2

Standar

d Merkmal

16-37

Auswahl der
RTC-
Drehrichtung

xxx0b: RTC
Betrieb1
Rechtsdrehung

xxx1b: RTC
Betrieb1
Linksdrehung

xx0xb: RTC
Betrieb2
Rechtsdrehung

xx1xb: RTC
Betrieb2
Linksdrehung

x0xxb: RTC
Betrieb3
Rechtsdrehung

x1xxb: RTC
Betrieb3
Linksdrehung

Dxxxb: RTC
Betrieb4
Rechtsdrehung

1xxxb: RTC
Betrieb4

Linksdrehung

0000b




Gruppe 17: Autotuning-Parameter fiir IM-Motor Gruppe 17: Autotuning-Parameter fiir IM-Motor
arameterbez|Einstellungsbereif Standar arameterbez|Einstellungsberei| Standar
P terbez|Einstellungsbereif Stand P terbez|Einstellungsberei| Stand
Code ) Merkmal Code . Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
0: Rotations- hler
Autotuning Gegeninduktio
1: Statisches n
Autotuning 6: Reserviert
2: Messung des 7: DT-Fehler
Statorwiderstande 8-
3'IS-'< - Motorbeschleun
4: eservier igungsfehler
o . 9: Warnung
Modus- Schleifenabstimmu . . —
17-00 [Auswahl von g o2 17-12 preandikivit 1 - 45,0 34
Autotuning  [5: Kombination ' Schiunfreauen
Rotations- 17-13 PHPIEA%EM 0,10~ 20,00 1,00
Autotuning
. Auswahl des
Lliinlvi?ent. #240) 17-14 drehenden  |0: VF-Modus 0 Hinwei
- . : inweis1
- — Abstimmungs |1: Vektormodus
6: Kombination modus
Statisches — - S -
Autotuning a: KVA bedgutet, dass_ sich der tand_ardwert"dleses
. Parameters je nach Leistung des Umrichters andert.
ﬁﬁi"snent' 4+2+1) =1: Kann eingestellt werden, wenn 17-00=1, 2, 6.
17-01 QT;%SQQZ?QP 0,00~600,00 Gruppe 18: Schlupfausgleich-Parameter
Parameterbez|Einstellungsberei| Standar
17-02 mmomennstro 0,1~1200,0 Code T ch d Merkmal
17.03 Motor- 200 V: 50,0~240,0 \S/err]sltélrfkungI '
~* INennspannun “100,0~ chiuptausglel
Vot r_p 91400 V:100,0~480,0 18-00 [ch bei 0,00~2,50 0,007 1
17-04 [ O° 4,8-599,00 60,0 niedriger
Nennfrequenz |(Hinweis8) Drehzah
1705 m?grdrehzah' 0~24000 KVA® Verstérkung
hlupfausglei .
Anzahl der 18-01 fﬁbgfhifegre' -1,00~1,00 0,0 1
17-06 |Pole des 2~16 (gerade) 4 *6 Drehzahl
Motors .
17-07 Reserviert 18-02 Sﬁ:é‘;z;’"zfg'e' 0~250 200
17-08 ;eerlauf— 400 V- 100~480 KVA 18-03 [Schlupfausglei | 0,0~10,0 1,0
pannung ch
0,01~600,00 . —
17-09 Motorerregerst (15 %~70 %- KVA u Auswahl ?es 0: Deaktivieren
fom Motor-Nennstrom) 18-04 [SIenerativen. 0
: ~ Schlupfausglei | 1: Aktivieren
Autotuning-  |0: Deaktivieren h
17-10 — 0 cnhs
Start 1: Aktivieren FOC-
0: Kein Fehler 18-05 Verzégerungsz| 1~1000 100
1: Motor- it
Datenfehler
> 1806 | OC 0,00~2,00 01
- Verstarkung
Abstimmungsfehle *d: Der Standardwert betragt im V/IF-Modus 0,00,
r Stator- wahrend er im SLV-Modus 1,0 betragt.
Widerstand
e |3
17-11 Fehlerhistorie IAbstimmungsfehle 0

von Autotuning

r Streuinduktivitat

4.
Abstimmungsfe
hler
Rotorwiderstan
d

5.

' Abstimmungsfe
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Gruppe 19 Reserviert




Steuerungsparameter der Drehzahl Gruppe 20*

Steuerungsparameter der Drehzahl Gruppe 20*

Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par?meterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
ASR- 5 . Tiefpassfilter-
A0 \Verstarkung 1 0,00~250,00 3,00 ! Zeitkonstante
SLV: 20-14 von Drehzahl- | 1~1000 30
ASR- 0.500 . Riickmeldung
2001 egralzeit 1 | 9001710000 ioyisy gl 1 b
08, ASR-
ASR- R 1 |Verstarkungsa | 0,0~599,00
20-02 \Verstarkung 2 0,00~250,00 3,00 1 AL nderung (Hinweis8) 4.0
SLV: Frequenz 1
ASR- 0.500 . ASR-
20-03 | tegralzeit2 | 9001710.000 gyl 20.16 |Verstarkungsa | 0,0~599,00 80
,08, nderung (Hinweis8) ’
ASR- Frequenz 2
20-04 (Integralzeitgre | 0~300 200 \Verstarkung
nze Drehmomenta
20-17 |usgleich bei | 0,00~2,50 1,00 1
20-05 . oI
20-06 Reserviert niedriger
: Drehzahl
0: Die PI- Verstarkung
g wird nur bei 20-18 [usgleich bei | -10~10 0 *1
konstanter hoher
Drehzahl Drehzahl
aktiviert. Flr 20-19
Beschleunigung/ - Reserviert
Auswahl der 44Bremsung nur 20-32
Beschleunigun| die P-Steuerung Konstante
20-07 g und verwenden. 1 Drehzahl
Bremsung von | 1: Die 20-33 Erfassungsebe 0,1~5,0 1,0 7
P/PI Drehzahlregelun he
g ist entweder :
bei konstanter 5::1 uziering
Drehzahl oder 20-34 Ausgleichsvers 0~25600 0 *7
bei . tarkung
Beschleunigung/ Reduzierung
S&grv?:r‘ing 20-35 [der 0~30000 100 | *7
ASR ' Ausgleichszeit
; *: Diese P. t ist im SLV- und PMSLV-Mod
20-08 Verzogerungsz| 0,000~0,500 | 0.004 - Diese Parametergruppe fstim SLV- und PSLV-Modus
eit
Proportionale
\Verstarkung 1
20-09 |(P) 0,00~2,55 0,61 *1
Drehzahlwacht
gf e Gruppe 21 Steuerparameter des Drehmoments
rehzahlwacht Parameterbez|Einstellungsberei| Standar
20-10 fer Integralzeit | 0,01~10,00 005 | *1 Code |* ichnung chg d [Merkmal
(1)1 21-00
Proportionale ~ Reserviert
\Verstérkung 2 21-04
20-11 |(P) 0,00~2,55 0,61 1 Positive
Drehzahiwacht 21-05 Prehmomentgr| 0~160 160
DrahzaaGhT e
20-12 fer Integralzeit | 0,01~10,00 006 | * 21,06 gfg’:;‘é%emgr 0~160 60
)2
Tiefpassfilter- Regenerative
Zeitkonstante -
20-13 von Drehzahl- | 1~1000 4 2107 5:;2'{}2";::&? 0-160 160
Rlckmeldung -
1 21.08 gfgmimﬁgr 0~160 160
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Grup

e 21 Steuerparameter des Drehmoments

Code

Parameterbez
eichnung

Einstellungsberei
ch

Standar
d

Merkmal

enze
Rickwarts

Gruppe 22: PM-Motorparameter-
nur verfugbar, wenn der PM-Steuerungsmodus
ausgewabhlt ist

Gruppe 22: PM-Motorparameter-
nur verfligbar, wenn der PM-Steuerungsmodus
ausgewahlt ist

Code Par.ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
Nennleistung 5
22-00 lies PM-Motors 0,00~600,00 KVA
200 V: 50,0~240,0
2201 [y TRy 00 v: 2200 |Himweiss
100,0~480,0 '
Nennstrom des
22-02 PM-Motors 0,1~999,9 KVA
Polzahl des
2203 lop Motors | 27% 6
6~60000
(22-04, 22-06, nur
einer davon muss
22-04 Zlenr;ere'\I}lzahl festgelegt werden, | 1500
es PM-Motors das Programm
berechnet den
anderen.)
Maximale
22-05 Drehzahl des | 6~60000 1500
PM-Motors
PM-
22-06 [Motornennfreq 4,8~599,00 75.0
(Hinweis8)
uenz
Auswahl des [0:SPM _—
22-07 PM-Typs 11PM 0  |Hinweis8
22-08 .
.09 Reserviert
Anlaufstrom 20 ~ 200 %
2210 PM-Motor Motornennstrom 80
I/F-Modus
22-11 (Startfrequenz- [10 ~ 100 (Hinweis7)| 10,0 [ Hinweis2
Umschaltpunkt
22-12 . N
2913 Reserviert (Hinweis6)
PM-Motor
22-14 |Ankerwidersta {0,001 ~ 30,000 1.000
nd
Induktivitat der
22-15 [D-Achse des [0,01~300,00 10,00
PM-Motors
Induktivitat der
22-16 [Q-Achse des [0,01~300,00 10,00
PM-Motors
PM- 200V:0-250 | 150
22-17 tﬁgrlaufspann 400 V: 0~500 300 Hinweis7
Kontrolle der
22-18 [Flussschwach [0~120 90 Hinweis1
ung
22-19 Reserviert

Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
22-20
Abstimmung | 0: Deaktivieren
22-21 [des SLV PM- 0
Motors 1: Aktivieren
0: Kein Fehler
1~4: Reserviert
)
Zeitlberschreitu
ng bei der
Abstimmung
des Kreislaufs.
6: Reserviert
7: Andere
Motorabstimmu
Fehlerhistorie .ngsfehlelr
29.22 der SLV-PM- 8: Re'serwert 0 "
Motor- 9:Beider
Abstimmung | Schleifenausricht
ung kommt es zu
einer
Stromanomalie.
10: Reserviert
1:
Zeitiberschreitu
ng bei Messung
des
Statorwiderstand
es
12: Reserviert
PM SLV-
22-23 [Beschleunigun| 0,1~10,0 1,0 | Hinweis2
gszeit
Auswahl des  |0: Winkel vor
Erfassungsmo [Stopp 2
22-25 |dus des 1: Modus 1 (Hinweis8| Hinweis4
Standard- )
Magnetpols  [2: Modus 2
Schatzfunktion [0~1 (im PMSLV- N
2226 P12 Modﬁs) 0 | Hinweiss
Modus 2 5~120 (Hinweis8)
22-27 [Spannungsvor |(22-25=2 oder 22- | 50 | Hinweis4
gabe 26=1 ist aktiviert)
Modus 2 0~8 (Hinweis7)
22-28 [Frequenzteilun |(22-25=2 oder 22- 2 Hinweis4
gsverhdltnis  [26=1 ist aktiviert)
EngSChwaChe 80~110 (Hinweis?7)
22-29 Spannungsreg (bezogen auf 100 [ Hinweis4
Parameter 22-18)
elung
SPM-
Drehzahlschat
22-30 zung 1~150 85 Hinweis6
Verstarkung
(Hinweis7)
Filterwert von
SPM- I
22-31 Drehzahlschiit 1~2000 60 Hinweis6

zung (Hinweis7)




Gruppe 22: PM-Motorparameter-
nur verfligbar, wenn der PM-Steuerungsmodus

ausgewahlt ist
Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
MTPA- 0: Deaktiviert i
22-32 |y sl 1: Modus 1 0 | Hinweis?
22:33 [1TFA 000~400 % 200 | Hinweis?
\Verstérkung
IPM-
22-34 |Schatzfunktion [1~300 180 | Hinweis?
\Verstarkung
Gruppe 23 Pumpen- und HLK-
Funktionsparameter
Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
0: Deaktivieren
. 1: Pumpe
2300 | """V LK 0o | 7
3: Verdichter
7
Einstellung  |0: Einzelpumpe
einzelner und 1 Mast
mehrerer - Master
23-01 [Pumpen sowie [2: Slave 1 0
Master- und 3: Slave 2
Slave-
Maschinen ~ #4: Slave 3
Einstellung des|, , _ *
23-02 Betriebsdrucks 0,10 ~ 650,00 4.00 6
Maximaler
23-03 Druck des 0,10 ~ 650,00 10,00 *6
Druckgebers

Befehlsquelle

0: Eingestellt durch

Ceair don ?3Eolr21 ostelltdurch|  °
Pumpendruck A.I 9
0: Anzeige von
Soll- und Ist-
Druckwert*
9305 Auswahl des 1:Nur$olldruck 0
Anzeigemodus| anzeigen
2: Nur Ist-Wert
anzeigen
Druck
Proportionale
23-06 |Verstarkung |0,00~10,00 3,00

(P)
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Gruppe 23 Pumpen- und HLK-
Funktionsparameter

Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
23-07 [Integralzeit (1) {0,0~100,0 0,5
23-08 (Dsgferenzze't 0,00~10,00 0,00
'rl]'%lzganzberelc 23-00=0: 0,01 ~
23-09 konstanten 650,00 5 *6
23-20=1:1~100
Drucks
Ruhefrequenz
23-10 ei konstantem|":00~599.00 30,00
(Hinweis8)
Druck
Ruhezeit bei
23-11 |konstantem (0,0 ~ 255,5 0,0
Druck
Maximale 23-20=0: 0,00 ~
23-12 Druckgrenze 650,00 50 *6
23-20=1:0~100
Warnzeit bei
23-13 hohem Druck 0,0~600,0 10,0
Stoppzeit bei g
23-14 hohem Druck 0,0~600,0 20,0
. 23-20=0: 0,00 ~
2345 [11oeS I [ 50,00 5 |
23-20=1:0~100
Warnzeit bei
23-16 |niedrigem 0,0~600,0 0,0
Druck
Fehlerstoppzei
23-17 |t bei niedrigem {0,0~600,0 0,0
Druck
Erfassungszeit
23-18 |des 0,0~600,0 0,0
Druckverlustes
Erfassungsant
23-19 feil des 0~100 0
\Verlustdrucks
Umschalten  |0:Druck
23-20 yvon Druck und 1 Prozentsatz 1 Hinweis4
Prozentsatz '
23-21 Reserviert
9399 [Slave-Escape- 0,00~599,00 4500 | Hinweis2
Frequenz (Hinweis8)
0:
Erfassung der :\rL]J;wartserkenn
23-23 |Wasserdruckri T 1
chtung Abwartserkennun
g
Bereich der  [23-20=0:
23-24 \Wasserdrucker 0,00~65,00 1 *6
fassung 23-20=1:0~10
Zeitraum der
23-25 |Wasserdrucker(0,0 ~ 200,0 30.0
fassung
Beschleunigun
23-26 (gszeit der 0,1 ~6000,0 KVA
Wasserdrucker




Gruppe 23 Pumpen- und HLK-

Gruppe 23 Pumpen- und HLK-

Funktionsparameter Funktionsparameter
Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Parameterbez|Einstellungsberei| Standar
Code sichnung ch d Merkmal Code eichnung ch d Merkmal
fassung 14: m/s
Bremszeit der 15: MPM
23-27 \Wasserdrucker(0,1 ~6000,0 KVA 16: CMM
fassung 17-W
Befehl zum 18: KW
23-28 ferzwungenen [0:00 ~599,00 0,00 19 m
. (Hinweis8) .
Betrieb 20: °C
Schaltzeit 21: U/min
mehrerer .
i ~ 22: Bar
23-29 varaleler 0 ~ 240 3 o pe
Pumpen 24 KPag Hinweis4
Erfassungszeit
mehrerer 23-37 |Lecksuchzeit {0,0~100,0 0,0 *7
Pumpen bei
23-30 Startpvon 0,0~30,0 0.0 Druckschwank |y o0_0. 0 01 ~
parallelem 2338 |19 2 65,00 1 7
Betrieb L:é‘lfsﬁcheer 23-20=1: 1~10
0: Deaktivieren
Synchrone - Druckeinstellung Drucktoleranzblys 5y . 0,01~
Auswahl T 93.39 ereich beim 65000 5 *7
23-31 Imehrerer . 1 Neustart der VS
Betrieb/Stopp 23-20=1:1~100
paralleler P Druckenstell Lecksuche
Pumpen - ruc? einstetung 23-40 Reserviert
3: Betrieb/Stopp : —
. Lokaler/Remot [0: Deaktivieren
23-32 Reserviert 23-41 — 1
333 Reserviert e-Taste 1: Aktivieren
Toleranzbereic |y oo 0 01 ~ Energie- ?Er?eizlrégLif;ulat
2830 650,00 5 | Himest | |24 ge“berecmun ion) 0
Drucks 2Hinveis 23-20=1:1~100 o ' 1: Aktivieren
0: Keine Funktion 23-43 [>TOMPTEIS PO 1 600 ~ 5,000 0.000
1: Zeitzahl KiWh
' eltza. er 0: Deaktivieren
alternierend —
ausgewahit 1: Einheit fiir 0,1
2: Ruhestopp ;\'NEhinheit fir 1
Auswahl des :'J‘:g;:,r:}:‘lf ﬁﬂzg’::ésemh KWh
23-35 gzlchhrtebrztr”eb 3: Zeitzahler und 1 Hinweis2 2344 | o umulative E\:Ni'”he't fiir 10 0
Ruhesto [
Pumpen vordan T Stromimpulse. e et far 100
abwechselnd k\_Nh, _
ausgewahit 5: Einheit fiir 1000
4: Testmodus flir kWh
mehrere Gegebene 0: Deaktivieren
Pumpen Modi zur 1: Analogeingang
0: PSI 23.45 Riickmeldung 1
1. FPM on . i
2: CFM Durchflussmes 2: Impulseingang
3. PS| sem
4: GPH Maximaler
- Wert von
. 5. GPM 23-46 1~ 50000 10000
Anzeige der 6N Durchflussmes
23-36 PUMPEN- 7j o 0 |Hinweis10 sern
Einheit 8:/ Sollwert von
S 23-47 |Durchflussmes [1 ~ 50000 5000
9:/m sern
1(1): ”;: Maximaler
T 2348 [NV 19 00 80.00
13: PS Riickmeldung
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Gruppe 23 Pumpen- und HLK-

Gruppe 23 Pumpen- und HLK-

Funktionsparameter Funktionsparameter
Code Parameterbez(Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Parameterbez|Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Maximale 12: inW
Durchfluss- 13: PS
23-49 Warnzeit der 0,0 ~ 255,0 3,0 4TS
Ruckmeldung 15: MPM
Maximale 16: CMM
2350 [Purehfluss- o5~ 95,0 6.0 17: W
Stoppzeit der 18- KW
Rickmeldung 19:m
Minimaler 20-°C
2351 [ 199,00 10,00 21 Uimin
Rickmeldung gg FB)ar
Minimale 24 K|aD Hinweis4
2350 PUTCUsS- 5 5 o550 3,0 - =
92 \Wamzeit der | ) , Reduzierung
Ruckmeldung 23-66 (des 10~200 110
Minimale Strompegels
- Reduzierung
23.53 PUrCuss- g 5 o550 6,0 or
Stoppzeit der 23-67 " 1,0~20,0 10,0
Riickmeldung Verzogerungsz| '~ ’
Er ; 0: Deaktivieren eit -
oo 951U 1 PID-Fehlerwert oduzierng
23-54 [° 2: Strom 0 2368 0 1~100 90
geringe Frequenzverst
. 3: Strom- und PID-
Saugleistung | arkung
Fehlerwert oL4
Erfassungszeit 23-69 . 10~200 120
23-65 feiner geringen [0 ~ 30,0 10,0 S omnivesy
ﬁf\g};lelstung 23-70 [Verzdgerungsz|0~20,0 50
. eit
23.56 [ oV - 3 10 Maximale 10,00
Sal?gleisst]ung 23-71 [Druckeinstellu {0,10~650,00 Hinweis3
ng
cg:luggﬁ:ngd Schaltzeit von (0: Stunde
23-57 [Saugleistung 0 ~ 100 10 2tz fecrs o [1: Minute 0 | Hinweist
%otornennstro Auswahl  der|0: Deaktivieren
o - A H H . 4
0: Deaktivieren A Zlfj’i?/ilr'ﬁ:en 1: Aktivieren 0 e
Reaktion bei  |1: Warnung g 0 Deakiivieren
23-58 [geringer 2: Stérung 0 T
Saugleistung - 3: Fehler und , Hochdruckwarn
Neustart 23.74 Hochdruckeins ung 9 Hirweis5
0: Eingestellt durch tellung .
Quelle des 0347 2:
23-59 HLK- T E wllt durch 0 Hochdruckwarn
Druckbefehls A.I ngestellt durc ung oder -fehler
0 GPM 0: Deaktivieren
. 1:
;: EIFQI\I\Q Niederdruckwar
: Niederdruckein| nung I
3. PSl 2R stellung 0: 0 | Hinweiss
rgeice d ‘5"3 gEI\H/I Niederdruckwar
) nzeige aer . N nung oder -
2360 b K Einheit  [6:IN L fehler
7 FT 0: Deaktivieren
8. /s Einstellung  [1: Warnung Hoher
9:/m 23-76 Hoher Durchfluss 2 | Hinweis5
10: /h Durchfluss  [2: Warnung oder
11: °F Fehler Hoher
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Gruppe 23 Pumpen- und HLK-

Gruppe 24 Parameter der

Funktionsparameter Pumpensteuerungsfunktion
Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d eichnung ch d
Durchfluss Erste Ein und Erste
0: Deaktivieren AtUS5 dann Alls
1: Warnung poppen___
Einstellung Niedriger Lnfrﬁl::mﬁ; d;r
23-77 Niedriger Durchfluss 2 | Hinweiss Eroto Ein bnd rete
Durchfluss 2: Warnung oder Aus; dann Alle
Fehler Niedriger stoppen. Und erstes
Durchfluss Mini-Relais beim
0: Deaktivieren periodischen
Auswahl der  [1: Warnung bei p”rChlanen'H,'nwem
23-78 Druckverlusterf|  Druckverlust 0 | Hinweis5 %elzgil;“égrmd' des
assung 2:, Umrichterpumpe 1
Niederdruckfehler bis 3: Erste Ein und
Erste Aus; dann Alle
stoppen. Und erstes
Mini-Relais beim
periodischen
Durchlaufen. Hinweist
9: Zyklusmodi des
Relais der
Umrichterpumpe 1
bis 3: Nur die
Umrichterpumpe
stoppen. Und erstes
Mini-Relais beim
periodischen
Durchlaufen,Hinweist
Gruppe 24 Parameter der pox0b: Reserviert
funktion xxx1b: Resemert
Pumpens_teuerungs un x0xb: Relais 2
Code Pargmeterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal deaktivieren
eichnung — ;h d xx1xb: Relais 2
- 1-bis-8- L
Pumpenkarte- Auswahl der 0 ?{.tgleir?n 3
Funktion ist 24-01 [Funktion von  [¢XXP: e'als 0000b
deaktiviert Relais 2-4 deaktmgren
1: Feste Modi der x1xxb: Relais 3
Umrichterpumpe: aktivieren
Erste Ein und Letzte Oxxxb: Relais 4
Aus; dann Alle deaktivieren
stoppen. 1xxxb: Relais 4
2. ngte Modi der aktivieren
Umrichterpumpe: - -
Nur die xxx0b: Rglqls 5
Umnrichterpumpe deaktivieren
stoppen. xxx1b: Relais 5
S Ry e
24-00 lPumpensteuerfic, o in \ind Erste 0 deaktivieren
unktion € ere
Aus; dann Alle xx1xb: Relais 6
stoppen. Auswahl der aktivieren
4: Zyklusmodi der 24-02 [Funktion von - - 0000b
Umrichterpumpe: Relais 5-8 }Oxxb: RQIQIS /
Erste Ein und Erste deaktivieren
Aus; dann Alle X1xxb: Relais 7
stoppen. aktivieren
5: Zyklusmodi der Oxxxb: Relais 8
Umrighterpumpe: deaktivieren
e Txxxb: Relais 8
mrichterpumpe aktivieren
stoppen.
6: 1 bis 3 Relais der Dauer der
Zyklusmodi der 24-03 oberen 1,0~600,0 300.0 1
Umrichterpumpe: Grenzfrequenz
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Gruppe 24 Parameter der
Pumpensteuerungsfunktion

Code Par_ameterbez Einstellungsberei| Standar Merkmal
eichnung ch d
Dauer der
24-04 |unteren 1,0~600,0 300.0 1
Grenzfrequenz
Schaltzeit des
24-05 Magnetschitze(0,1 ~ 20,0 1,00 *1
S
Zulassige
\Vorspannung
24-06 |des 0,0 ~20,0 0,0 1
Pumpenschalt
ers
0: 1-bis-8-
fuswahl der Pumpenkarte
24-07 |Pumpensteuer . . 0
quelle 1: Integrierter 1 bis
3 Steuermodus
24-08 |2 21oshalzelg. 40 1| Hinweist
Frequenz- " _—
24-09 Zielschalter 0~1 0 Hinweis3
Modus 6/7
Stopp- 5 I
24-10 Methode 0~1 0 Hinweis3
auswahlen
Hochdruck-
2441 [gporny (0~10000 500 | Hinweiss
\Verzdgerungsz
eit von N
24-12 Hochdruckwar 0,0~600,0 10,0 | Hinweis4
nung
\Verzégerungsz
eit von I
24'13 HOChdrUCkfeh| 010 60010 20,0 Hinweis4
er
Niederdruck- o
24-14 Grenzwert 0~10000 0 Hinweis4
\Verzégerungsz
eit von o
24'15 Nlederdruckwa 0,0~600,0 0,0 Hinweis4
rnung
\Verzdgerungsz
eit von N
24'16 HOChdrUCkfehl 0,0~600,0 0,0 Hinweis4
er
0: Die PID-
Regelung ist
wahrend der
Erhdhung/Verringe
PID-Regelung rung der Pumpen
wahrend der -
o .|deaktiviert
24-17 [Erhohung/Verri 1 Die PID- 0 Hinweis6
ngerung der | .
Pumpen R?gelung ist
wahrend der
Erhdhung/Verringe

rung der Pumpen

aktiviert
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Kapitel 4
Fehlerbehebung und
Fehlerdiagnose

4.1 Aligemeines

Umrichter-Fehlererfassung und Frihwarn-
/Selbstdiagnosefunktion. Wenn der
Umrichter einen Fehler feststellt, wird eine
Fehlermeldung auf dem Keypad angezeigt.
Der Fehlerkontaktausgang wird erregt und
der Motor lauft bis zum Stopp aus (Die
Stopp-Methode kann flr bestimmte Fehler
ausgewahlt werden).

Wenn der Umrichter einen  Warn-
/Selbstdiagnosefehler feststellt, zeigt das
digitale Bedienteil einen Warn- oder
Selbstdiagnosecode an. Der Fehlerausgang
wird in diesem Fall nicht aktiviert. Sobald die
Warnung entfernt wird, kehrt das System
automatisch in den urspringlichen Zustand
zurlck.

4.2 Fehlererfassungsfunktion

Sollte es zu einem Fehler kommen, siehe
Tabelle 4.1 hinsichtlich der moglichen
Ursachen und die entsprechenden
MaRnahmen ergreifen.

Den Neustart anhand einer der folgenden
Methoden ausflihren:

1. Einer der digitalen Multifunktions-
Eingangsanschliisse (03-00, 03-05) auf 17
(Fehler-Reset) einstellen; den Eingang
aktivieren

2. Die Reset-Taste auf dem Keypad driicken
und die Fehlermeldung l6schen.

3. Den Umrichter abschalten, warten, bis
das Keypad leer ist, und den Umrichter
wieder einschalten.

Wenn ein Fehler auftritt, wird die
Fehlermeldung in der Fehlerhistorie
gespeichert (siehe Parameter der Gruppe
12).

Tabelle 4.1 Fehlerinformationen und
mégliche Lésungen

LED-Display Mogliche Losungen
. 0cC « Beschleunigungszeit verlangern.
Uberstrom  |o Verdrahtung des Motors priifen.
nr « Motor trennen und versuchen, den
(] Unrichter zu betreiben.
_ OCA « Langere Beschleunigungszeit
Uberstrom einstellen

LED-Display Mégliche Losungen
« Auf eine gréRere Umrichterleistung
Ar umsteigen
« Motor priifen
'—"—’C" « Die Verdrahtung priifen
« IGBT-Modul austauschen
0ocC
Upberstrom  |* Auf eine groRere Umrichterleistung
umsteigen
BEE « Drossel zur Stromquelle hinzufiigen.
~0CD
Uberstrom « Langere Beschleunigungszeit
nr einstellen
LILC’
GF « Motor austauschen.
Erdschluss « Verdrahtung des Motors prifen.
« Motor trennen und versuchen, den
Umrichter zu betreiben.
,'_"C « Widerstand zwischen Kabeln und
= Erdung prifen.
« Tragerfrequenz reduzieren.
« Bremszeit erhdhen
.oV « Die Eingangsspannung reduzieren,
Uberspannung um den
Eingangsspannungsanforderungen
zu entsprechen, oder eine AC-
Netzdrossel installieren, um die
Eingangsspannung zu senken.
« Den Leistungsfaktorkorrektur-
‘mIN| Kondensator entfernen.
LI « Die dynamische Bremseinheit
verwenden.
« Bremstransistor oder Widerstand
austauschen.
« Drehzahl-Suchparameter
einstellen.
uv « Eingangsspannung priifen.
Unterspannung |+ Eingangsverdrahtung prifen.
« Stromquelle priifen
11 « VorladeschUtz austauschen
L « Steuertafel oder kompletten
Umrichter austauschen.
IPL « Prifen, ob die
Eingangsphasenver| Hauptkabelverbindung korrekt ist.
lust « Prifen, ob sich die Klemmschraube
[Ost.
« Sicherstellen, dass die
Eingangsspannung stabil ist, oder
,' ::',' die IPL-Erfassungsfunktion
— ausschalten.
« Die Platine oder den Umrichter
austauschen
Ausgangsi)hasenve . Dig Ausgangsverkabe[ung
Hust priifen/Schrauben anziehen.
‘mIn] « Die Motor- und Umrichterleistung
N priifen.
OH1 « Liifter oder Klimaanlage
Uberhitzung in§tallieren, um die Umgebung zu
Khlkorper | kunien

« Kihlliifter ersetzen.
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LED-Display Mégliche Losungen LED-Display Mégliche Losungen
o Tragerfrequenz reduzieren. —
L « Last reduzieren / Ausgangsstrom -
— messen EF3
OH4 « Die Umgebungstemperatur des Externezrsg;ahler
Uberhitzung Motor |  Motors prifen. =
« Priifen, ob die Verkabelung der '—,'— —"
o MT- und GND-Anschlisse korrekt = =
i ist. EF4
L Externer Fehler
OL1 o V/f-Kurve priifen. (S4)
Motorliberlastung [¢ Motornennstrom priifen i
‘T « Motorlast prifen und reduzieren, —
I | Betriebszyklus kontrollieren EF5
0oLz « V/f-Kurve priifen. Externer Fehler
Uberlastung des |« Durch einen Umrichter mit hoherer (S5)
Umrichters Leistung ersetzen. i
I 11— | Motorlast priifen und reduzieren, ,—,'— '—,
i Betriebszyklus kontrollieren - -
oT « Uberdrehmoment- EF6
_Erfassung von Erfassungsparameter (08-15 / 08- Externer Fehler | Multfunktions-Eingangsfunktion
Uberdrehmoment | - 16) priifen. (56) nicht korrekt eingestellt
—1_ « Motorlast priifen und reduzieren, —— - . . '
i Betriebszyklus kontrollieren ,'— ,'—,'—, Verdrahtung priifen
uT - -
« Unterdrehmoment-
Erfassung von CFo7 .
Unterdrehmoment ngasggngsparameter (08-19/08- Motorregelungsfehl [+ Drehendes oder stationares
0 ) priifen. ) er Autotuning durchfiihren
L o Last/Anwendung prifen. — _————» Mindestausgangsfrequenz (01-08)
= = I I
CE L= 1| emohen
Hommunikationsfeh " verpindung prfen CF08 |- Den Wertvon 22-10 und 22-23
rC « Host-Computer/Software priifen. Motorregelungsfe |  entsprechend erhdhen.
_ hler o Autotuning (22-21) erneut
[ .
= = durchfiihren
FB CCir 8 » Priifen, ob die Last zu hoch ist, um
PID-RVu;:ﬁlTS?Idung « Riickmeldungsverdrahtung priifen L ll_ [ die Drghmomentausgangsgrenze
— « Riickmeldesensor austauschen. zu erhohen.
| LOPBT « Priifen, ob das
0 Fehler Geringer Rickmeldungssignal korrekt ist
STO _ . Durchfluss und ordnungsgeman
Sicherheitsschalter|® F1' und F2-Ve|‘b|ndung pl’ufen. angescmossen ist.
Ci_r (Fir Standardtyp H und C) « Sicherstellen, dass der
1z | SEISF2. und SG-Verbindung LI JFSE | Ruckmeldewert hater st als die
—_ = = rifen (fir erweiterten Typ E und - |
STO2 pG) ( P Grenze des Mindestdurchflusses
S'ii_fmrheitsschalter « Priifen, ob 08-30 =0 und 03-00~03- (23-51).
_ 07=58 HIPBT o Priifen, ob das
i | L B E’ Fehler Hoher Ruckmeldungssignal korrekt ist.
SS1 Durchfluss « Sicherstellen, dass der
Sicherheitsschalter | Priifen, ob der digitale Anschluss s N Riickmeldewert unter der Grenze
— l:' 'l (58) eingeschaltet ist. i oroc ig)s lmaxmalen Durchflusses (23-
I _ iegt .
EFO LPBFT « Priifen, ob das
Externer Fehler 0 ¢  Modbus-Kommunikation Stérung bei Ruickmeldungssignal korrekt und
—_m zuriicksetzen 0x2501 Bit 2= 1" niedrigem Druck |  angeschlossen ist.
o = Priifen, ob der Ist-Druckwert unter
S dem Grenzwert des
EF1 |
Externer Fehler o Mindestdrucks (23-15) liegt.
— 91) « Multifunktions-Eingangsfunktion OPBFT o Priifen, ob das
,'— "— " nicht korrekt eingestellt. Hochdruckfehler Ruickmeldungssignal korrekt ist.
= « Verdrahtung priifen o~ Prifen, ob der Ist-Druckwert unter
ExterrimzeFrzFehIer i ,—,,'—C dem Grenzwert des Hochstdrucks
- 23-12) liegt.
(52) (




LED-Display Mégliche Losungen
LSCFT « Prifen, ob ausreichend Wasser im
Fehler geringe Abflusskanal vorhanden ist und ob
Saugleistung die Wasserversorgung
ordnungsgemaR ist.
| O « Priifen, ob die PID-Differenz hoher
_IJ_rC ist als ihr Wert oder der Strom
niedriger als der
Ausgangsstromwert ist
CF00
Bedienteil-
Kommunikationsfeh|* Bedienteil trennen und wieder
ler anschlieRen.
—Crr « Steuertafel ersetzen
e
CFO01
Bedienteil
Kommunikationsfeh|* Bedienteil trennen und wieder
ler 2 anschlieRen.
p——— « Steuertafel ersetzen
Fri
I I |
CT-Fehler « Das Eingangsspannungssignal und
——_- die Spannung auf der Steuertafel
L1 | prifen
Doppelter
Kommunikationsfeh|e Prifen, ob nur ein
ler Kommunikationsmechanismus
2 verwendet wird.
i
PTC-Signal-
Verlust « Priifen, ob MT-Anschluss und
W GND-Anschluss verbunden sind.
LL
OPR
Trennung « Priifen, ob der Antrieb getrennt
n,:, oder entfernt ist.
i
FBLSS « Priifen, ob der Verlustdruckanteil
Verlust des PID- (23-19) richtig eingestellt ist.
Riickmeldungssi | « Sicherstellen, dass der
gnals Rlckmeldungssensor korrekt

installiert ist und das PID-
Rickmeldungssignal normal
funktioniert.
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Kurzschluss

5C

Priifen, ob die Last korrekt
verdrahtet ist.

0L

PF . L
Den Startbefehl in den digitalen
Schutzfehler | yuitfunktions-
,D,C Eingangsanschllissen entfernen.
TOL i
Externe « Externe Uberlast prifen.
Uberlastung |+ Externe Uberlast des

Digitaleingangs zurlicksetzen.
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4.3 Warnung / Selbstdiagnose-
Erfassungsfunktion

Wenn der Umrichter eine Warnung erfasst,
wird auf dem Keypad ein Warncode
(blinkend) angezeigt.

Hinweis: Der Fehlerkontaktausgang aktiviert
keine Warnung und der Umrichter setzt den
Betrieb fort. Wenn die Warnung nicht mehr
aktiv ist, kehrt das Keypad in seinen
ursprunglichen Zustand zurdck.

Wenn der Umrichter einen
Programmierfehler erkannt hat (z. B. zwei
Parameter, die im Widerspruch zueinander
stehen, werden auf eine ungiiltige
Einstellung gesetzt), zeigt das Keypad einen
Selbstdiagnosecode an.

Hinweis: Der Fehlerkontaktausgang wird bei
einem Selbstdiagnosefehler nicht aktiviert.
Wahrend ein Selbstdiagnose-Code aktiv ist,
akzeptiert der Umrichter solange keinen
Befehl, bis der Programmierfehler behoben
ist.

Hinweis: Wenn ein Warn- oder
Selbstdiagnosefehler aktiv ist, blinkt der
Warn- oder Fehlercode auf dem Keypad.

Eine Ubersicht, Ursachen und
Korrekturmafnahmen fir
Umrichterwarnungen und
Selbstdiagnosefehler sind in Tabelle 4.2 zu
finden.

Tabelle 4.2 Warnung/Selbstdiagnose und

KorrekturmaBnahmen
LED-Display Mogliche Losungen
ov « Bremszeit erhdhen
(blinkend) « Die Eingangsspannung
Uberspannung reduzieren, um den
Eingangsspannungsanforderun
gen zu entsprechen, oder eine
AC-Netzdrossel installieren, um
die Eingangsspannung zu
senken.
49 « Den Leistungsfaktorkorrektur-
mIN Kondensator entfernen.
[ « Die dynamische Bremseinheit
verwenden.
« Bremstransistor oder
Widerstand austauschen.
« Drehzahl-Suchparameter
einstellen.
uv « Eingangsspannung priifen.
(blinkend) « Eingangsverdrahtung priifen.
Unterspannung | « Stromquelle priifen
4Y» « Magnetschiitz ersetzen
11 « Steuertafel oder kompletten
L Umrichter austauschen.
_ OH1 « Die Umgebungstemperatur des
Uberhitzung Umrichters prifen.




LED-Display Mogliche Losungen LED-Display Mogliche Losungen
Kihlkorper « Den Lifter priifen oder 4V,
kontrollieren, ob Staub bzw. h I_l —
PRAT Schmutz im Kuhlkorper ist. o3
‘T « Die Einstellung der bb6
L | Trégerfrequenz priifen. (blinkend)
OH2 Externer
(blinkend) Basisblock
Ulﬁ?ﬁﬂ;ﬂg vg; s |° Multifunktions-Eingangsfunktion '\VV,)_
Umrichtgrs nicht korrekt eingestellt. M h 0
PRAT « Verdrahtung priifen oL -+ ViKurve prifen.
e Motoriiberlastung | * Motornennstrom priifen
[ l}_ 1 'l « Motorlast priifen und
= oT . 111 " reduzieren, Betriebszyklus
(blinkend) o Uberdrehmoment- = — kontrollieren
Erfassungsparameter (08-15 / . OL2 « V/-Kurve priifen. _
Erfassung von 08-16) priifen Uberlastung des | » Durch einen Umrichter mit
Uberdrehmoment prufen. Umricht héherer Leistung ersetzen.
« Motorlast priifen und mrichters "
4V» , . 1 » Motorbelastung priifen und
,‘:' rkedu2|ﬁ_ren, Betriebszyklus 11 ,—' reduzieren, Betriebszyklus
i ontrollieren - =l kontrollieren
0T CE
(blir?kznd) (blinkend) , )
Erfassungvonzu | « Unterdrehmoment- Kommumk:?onsfehl . \H/ertilrédung p:ru/fgnﬂ
niedrigem Erfassungsparameter (08- * rost-Lomputerisoftware
Drehmoment 19/08-20) priifen. AV, priifen.
4V» o Last/Anwendung priifen. " ":
| L
Lc ~ CLB
bb1 Uberstromschutzeb
(blinkend) ene B « Last und Funktionsweise von
Externer \_ V,V l) Betriebszyklus prifen.
Basisblock ,'_ LA
4Yv» Erneut versuchen
h 'l_l l' (blinkend) « Es verschwindet nach Ablauf
— bb2 Ereut versucrfn der automatischen
(blinkend) F:V:Y':T—V'_: Zuriicksetzung.
Externer — _
Basisblock .EF1
4V, ( blinkend )
| ] Externer Fehler
0 b C' (S1)
(bliﬁll:f:n d) « Multifunktions-Eingangsfunktion "—Y—v )'
Externer nicht korrekt eingestellt. =i
Basisblock « Verdrahtung priifen EF2
L NAY o (blinkend)
h | :’ Externer Fehler _ , _ _
2= 2 Nentlorok angesy
(inrt:E:nd) "—Y—' t' « Verdrahtung priifen
Externer [ .
Basisblock EF3
4YY» (blinkend)
h h l_’ Externer Fehler
= = (S3)
bbs NAL
(blinkend) i
Externer [ |
Basisblock EFa
(blinkend)
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LED-Display Mogliche Losungen LED-Display Mogliche Losungen
Externer Fehler FB
(S4) (blinkend)
‘V \a PID-Rickmeldung Riickmeldungsverdrahtung
l_l unterbrochen priifen
'— 'EF5 (V y 2 Riickmeldesensor austauschen.
. I—
(blinkend) ~ ,_,
Exterr(ugg; ehler USP Betriebsbefehl entfernen oder
‘ YVA (blinkend) Umrichter mittels digitalen
—i— Unerwarteter Multifunktionseingang (03-00
l: — Startschutz bis 03-07 = 17) oder mit der
EF6 RESET-Taste auf dem Keypad
(blinkend) (Y V) zuriicksetzen.
Externer Fehler , USP-Eingang aktivieren und
(S6) Ll ll Stromversorgung
\AC wiederherstellen.
: Iy . LFPB Priifen, ob das
[y} Fehler Geringer Riickmeldungssignal korrekt ist
EF9 Durchfluss und ordnungsgemarn
(blinkend) angeschlossen ist.
Fehler bei der *,V_VDY # | . Priifen, ob der Riickmeldewert
Rechts- Betriebsbefehlsverkabelung L ,-, 0 unter dem Grenzwert des
/Linksdrehung priifen Mindestdurchflusses liegt.
4VV,» HFPB Prifen, ob das
—_ i Fehler Hoher Riickmeldungssignal korrekt
— Durchfluss ist.
SEO1 AavVVYyY » Priifen, ob der Riickmeldewert
Fehler bei der "_’l::l:n unter dem Grenzwert des
Bereichseinstellung P tereinstell i o Hdchstdurchflusses liegt.
N/ V_V »> arametereinstellung prifen. L0PB Pr"ijfen, ob das |
—r Niederdruckfehler Rickmeldungssignal korrekt
1 | l;ndfangesc;hloTseB ist.k
SE02 « v YV » rifen, ob der Ist-Druckwert
Fehler digitaler '—',’:, unter dem Grenzwert des
Eingangsanschluss Einstellung des M|[1destdrucks liegt.
 RAAN Multifunktionseingangs priifen. HIPB Priifen, ob das
,:' —r1J Hochdruckfehler Riickmeldungssignal korrekt
B [y ist.
SE03 AAA S Prfen, ob der Ist-Druckwert
Fehler der V/f-Kurve HiHGE unter dem Cig?;g{ert des
Die V/IF-P ter priif '
,\_'V_V,_V' —" ‘¢ VIF-Parameter prifen LSCFT Prifen, ob ausreichend Wasser
=1 Fehler geringe im Versorgungsbehalter
— EEOS — Saugleistung vorhanden ist und ob die
i i Den Einstellungswert der Wassewersorgqu
Feh'e;\mgﬁlr PID- 1 parameter 10-00 und 10-01 ordnungsgema ist.
priifen. I E'! v " Priifen, ob die PID-Differenz
‘ V V V » Den Einstellungswert von 10- [ hoher ist als ihr Wert oder der
—, , ,_, 33, 10-34 und 23-05 prifen. Strom niedriger als der
— Ausgangsstromwert ist
HPErr FIRE
Fehler bei der -
Modellauswahl Die Einstellung der UbeBr[)a;Egkungs- Ohne
'S AAj y » Umrichterleistung 13-00 priifen. (Der Brand-
Modus y C
Hl'_'l': - -y V V - thevr\;)ruckun)gsmodus ist keine
rt Warnung).
SE09 FirE
PI- .
Einstellungsfehler Auswahl des Impulseingangs SE10 Die Pumpenauswahl der
03-30) und PID-Quelle (10-00 PUMPE/HLK Einstellungen (23-02) .l_md (23-
L RAA N < ( - Einstellungsfehler 03) des Umrichters prifen
S und 10-01) priifen. g ; pruten.
i NAATS Die HLK-Auswahl der
1 CClom Einstellungen (23-46) und (23-
2002 47) des Unrichters priifen.

55




LED-Display Mogliche Losungen LED-Display Mogliche Losungen
COPUP Bedienteil Die Firmware-Version/den
Fehler PUMPEN- | o Priifen, ob ein Schreibfehler Steuermodus/die Modelle des
Kommunikationsunt Einstellungsproblem vorliegt WRE* Umrichters prifen
erbrechung oder die Verbindung nicht Bedienteil Priifen, ob der Umrichter mit
'SAAR ordnungsgeman hergestellt Fehler iberprifen dem Antrieb normal
l 0 O wurde. VRYE* verbunden ist.
Lo Betrieb wiederholen . o
Parameter Die Bedienungsanleitun Befeh Dgn Be"t neb;befehl fir die
Einstellungsfehler | ° : 9 iung v Rickwartsrichtung vom
%V_V V'_Y » ,Deaktivieren* dieses cCC abbrechen.
,—,'—,' I Parameters auswahlen. cr
Warnung von < Den digitalen Bedlentglllesung P.arameter 16-08 auf 1
X ) . Verbieten einstellen (das Lesen der
Direktstart Eingangsanschluss prifen und .
. Umrichter-Parameter und
ihn trennen. Dann den DI- RDP* deren Speicherung im
49 y y ) Anschluss wieder verbinden, N op ;
: Bedienteil zulassen).
cr nachdem die Ext Den Betriebsbefehl d
ll_l l Einstellverzgerungszeit (07- xerner en betiebsbeleh’ aes
: Not- externen Not-Aus entfernen
05) abgelaufen ist. )
Stopp und abschalten und ihn auf
Externer Anschluss PRATS den digitalen
Stopp-Fehler « Den Betriebsbefehl vom C S Multifunktionseingang
AVYY externen Anschluss entfernen cC zuriicksetzen.
l:’ l’I 'Cl,:l Nulldrehzahl
= — Stopp-Warnung Die Frequenzvorgabe
ADC AVVY2 einstellen
Spannungsfehler | « Das Eingangsspannungssignal l‘tl:ll'l :
\ V y y R und die Spannung auf der JCI I
Steuertafel priifen. Uber|astung von
ID | L I~ Luft- " .
_ _ _ - Priifen, ob die verwendete
EEPROM « Die Verbindung wieder Verdichter Verdichterlast hiher als die
Archivierungsfehler anschliefen und wenn das \A/s Standardlast ist.
Warnsignal erneut erscheint, oy
\_V vy V » die Platine austauschen. L i
C Fl - « TECO firr weitere Verlust des PID- Die Einstellung 23-19 prifen.
— Informationen kontaktieren. Rickmeldungssi Sicherstellen, dass die
Fehler Steuertafel gnals Installation und das PID-
4vVvVYy V » Die Steuertafel ersetzen. 4VVYy 2 Riickmeldungssignal korrekt

bdEr

Fehler Falsche

Den Betriebsbefehl fiir eine

Laufrichtung andere Richtung auf dem
4 V \J V » Anschluss der Steuertafel
, _, '_" abbrechen.
PTC Slgnal « Prifen, ob der MT-Anschluss
Verlust und der
F Ve GND-Anschluss
Pt verbunden sind.
Parameter gesperrt
4YV» « Korrekte Passworteingabe bei
1 i Parameter 13-07
i

Fehler bei der
Passworteinstellung

Die Passworteingabe beim
zweiten Mal ist die gleiche wie

'RAAN beim ersten Mal, wenn die
—__7 Passwortsperrfunktion aktiviert
Lz ist.
Bedienteil « Prifen, ob der Umrichter mit
Lesefehler dem Antrieb normal verbunden
RDE* ist.
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sind.

* RDE-, WRE-, VRYE- und RDP-Warnsignale
werden nur auf dem LCD-Keypad angezeigt.

4..4 Autotuning-Fehler

Wenn ein Fehler wahrend des Autotunings
eines Standard-AC-Motors auftritt, zeigt das
Display den Fehler ,AtErr“ an und der Motor
stoppt. Die Fehlerinformationen werden im
Parameter 17-11 angezeigt.

Hinweis: Der Fehlerkontaktausgang wird bei
einem Autotuning-Fehler nicht aktiviert.
Siehe Tabelle 4.3 hinsichtlich
Informationen zu Fehlern wahrend der
Abstimmung, Ursachen und
KorrekturmafRnahmen.




Tabelle 4.3 Autotuning-Fehler und Tabelle 4.4 Autotuning-Fehler und

KorrekturmaBnahmen KorrekturmaBnahmen fir PM-Motor
Fehler Korrekturmanahme Fehler KorrekturmaBnahme
» Die . Die
01 Motorabstimmungsdaten 01 :
Fehler Dateneingabe priifen (17-00 bis 17-09). Abstimmungsfehler Motorabsnmnjungsdat
Motor. . LeiStUng des Umrichters Magnetpo|-Au3richtung en (22'02) prUfen'
priifen (statisch). o Leistung des
02 Umrichters prifen
Motor fiihrt zum 02~04 Reserviert
Abstimmungsfehler =
von Leiterwiderstand 05 » Prifen, ob .
.. . . Schutzfunktionen aktiv
R1. Zeitiiberschreitung bei :
) sind, welche das
Absti 03 fehl « Die der Abstimmung des Autotuning verhindern
M Ostolr:mungse o Motorabstimmungsdaten Kreislaufs. kénnten.
Streuinduktivitit. prifen (17-00 bis 17-09). 06 Reserviert
04 « Motoranschluss priifen. Di
Abstimmunasfehler « Motorlast trennen. 07 * Mle beti 4
Motorrotorv?i derstang |+ Stromerfassungsschaltung otorabstimmungsdat
von Umrichter und DCCTs Andere en (22-02) prifen.
R2. prifen. Motorabstimmungsfehler. | « Motoranschluss
.05 « Motorinstallation priifen. prifen.
Abstimmungsfehler 08 Reserviert
Motor Gegeninduktion :
Lm. 09 « Die
07 Strom wahrend der Motorabstimmungsdat
Eﬁasgungsfehler S.chal_tungsgbs.timmung en (22-02) prifen.
Totzeltausggelch gggigﬁ zulassigen « Leistung des
Beschleunigungsfehler | « Beschleunigungszeit (00- 10 RUmrlght;ars prifen
des Motors 14) erhdhen. es?rwer
(Autotuning nur fiir « Motorlast trennen. « Prifen, ob der
Rotationstypen). Einstellungswert von
09 . IE)/IIet - dat 1 Parameter 22-11 zu
- otorabstimmungsdaten Co
ﬁgﬁgﬁ Autotuning prifen (17-00 bis 17-09). Parameterabstimmung medng Ist, sein V\iert
« Motoranschluss priifen. und Erfassung von kann jedoch 100 %
Zeitlberschreitung. des Umrichters nicht

4.5 Autotuning-Fehler PM-
Motor

Uberschreiten.
« Motoranschluss
prufen.

Wenn ein Fehler wahrend des Autotunings
eines PM-Motors auftritt, zeigt das Display
den Fehler ,IPErr* an und der Motor stoppt.
Die Fehlerinformationen werden im
Parameter 22-22 angezeigt.

Hinweis: Der Fehlerkontaktausgang wird bei
einem Autotuning-Fehler nicht aktiviert.
Siehe Tabelle 4.4 hinsichtlich
Informationen zu Fehlern wahrend der
Abstimmung, Ursachen und
KorrekturmafRnahmen.
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Anhang-A-Anweisungen fur UL

m Verkabelung der Hauptschaltungsanschliisse
Die UL-Zulassung erfordert Crimp-Anschllsse bei der Verdrahtung der Hauptschaltungsanschliisse des Antriebs.
Crimpwerkzeuge gemaf den Angaben des Herstellers des Crimp-Anschlusses verwenden. Teco empfiehlt fiir die
Isolierkappe Crimp-Anschlisse von NICHIFU.

Die folgende Tabelle gilt fiir Antriebsmodelle mit Crimp-Anschlissen und Isolierkappen. Bestellungen kénnen bei einem Teco-
Vertreter oder direkt bei der Verkaufsabteilung von Teco aufgegeben werden.

GroRe des geschlossenen Crimp-Anschlusses

Drahtstarke Anschluss Crimp- Tool Isolierkappe
Antriebsmodell mm?, (AWG) Anschliisse PP
Fs10 RIL1 11 S/L2 [ TIL3 UIT1WI¥;T2 - Schrauben Modell Nr. Maschinennr. Modell Nr.
2 (14) R2-4 TIC 2
20021[:32021 3,5(12) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 3.5
5,5 (10) ) TIC 5,5

2005/2008 5,5 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 5,5

2010/2015 14 (6) M4 R14-6 Nichifu NOP 60 TIC 8

2020/2030 38 (2) M6 R38-6 Nichifu NOP 60/ 150H TIC 22

2040/2050 80 (3/0) M8 R80-8 Nichifu NOP 60/ 150H TIC 60

2060/2075 150 (4/0) M3 R150-8 Nichifu NOP 150H TIC 80

2100/2125 300 (4/0)*2 M10 R150-10 Nichifu NOP 150H TIC 100

2150/2175 152 (300)*2 M12 R150-12*2 Nichifu NOP 150H TIC 150

2 (14) R2-4 TIC 2

40(:‘1(;:202/ 3,5 (12) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 3.5

5,5 (10) i TIC 5,5

40(:‘5:1‘308/ 5,5 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 5,5

4015/4020 8(8) M6 R8-6 Nichifu NOP 60 TIC 8

40245[:23301 22 (6) M6 R22-6 Nichifu NOP 60 / 150H TIC 14

40?;;2601 60 (2) M8 R60-8 Nichifu NOP 60/ 150H TIC 38

4100/4125 150 (3/0) M8 R150-8 Nichifu NOP 150H TIC 80

4150/4175/ " .

4215/4250 300 (4/0)*2 M10 R150-10 Nichifu NOP 150H TIC 100
4300 203 (400)*2 M12 R200-12S*2 Nichifu NOH 300K TIC 200
4375 253 (500)*2 M12 R325-125*2 Nichifu NOH 300K TIC 325
4425 253 (500)*2 M12 R325-125*2 Nichifu NOH 300K TIC 325
4535 152 (300)*4 M10 R150-10*4 Nichifu NOP 150H TIC 150
4670 152 (300)*4 M10 R150-10 *4 Nichifu NOP 150H TIC 150
4800 203 (400)*4 M10 R200-10S *4 Nichifu NOH 300K TIC 200

*Typ 1

Wahrend der Installation missen alle Leitungslochstopfen entfernt und alle Leitungslécher verwendet werden.
PS : Etwa 2175 und 4300~4425, siehe Seite ,Zusatzliche Daten".

Empfohlene Auswahl der Eingangssicherung

Sicherungstyp
Antriebsmodell F510 Hersteller: Bussmann / FERRAZ SHAWMUT
Modell [ Amperewert der Sicherung (A)
Dreiphasenantrieb der 200 V-Klasse
2001 Bussmann 20CT 690V 20 A
2002 Bussmann 20CT 690V 20 A
2003 Bussmann 30FE 690V 30 A
2005 Bussmann 50FE 690V 50 A
2008 Bussmann 50FE 690V 50 A
2010 Bussmann 63FE 690V 63 A
2015 FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500V 100 A
2020 Bussmann 120FEE / FERRAZ A50QS150-4 690 V120 A/500 V 150 A
2025 FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500V 150 A
2030 FERRAZ SHAWMUT A50QS200-4 500V 200 A
2040 FERRAZ SHAWMUT A50QS250-4 500 V 250 A
2050 FERRAZ SHAWMUT A50QS300-4 500V 300 A
2060 FERRAZ SHAWMUT A50QS400-4 500V 400 A
2075 FERRAZ SHAWMUT A50QS500-4 500 V 500 A
2100 FERRAZ SHAWMUT A50QS600-4 500V 600 A
2125 FERRAZ SHAWMUT A50QS700-4 500V 700 A
2150 Bussmann 170M5464 690 V 800 A
2175 Bussmann 170M5464 690 V 800 A




Sicherungstyp
Antriebsmodell F510 Hersteller: Bussmann / FERRAZ SHAWMUT
Modell [ Amperewert der Sicherung (A)
Dreiphasenantriebe der 400 V-Klasse

4001 Bussmann 10CT 690V 10 A
4002 Bussmann 10CT 690V 10 A
4003 Bussmann 16CT 690V 16 A
4005 Bussmann 16CT 690V 16 A
4008 Bussmann 25ET 690V 25A
4010 Bussmann 40FE 690V 40 A
4015 Bussmann 50FE 690V 50 A
4020 Bussmann 63FE 690V 63 A
4025 Bussmann 80FE 690V 80 A
4030 Bussmann 100FE / FERRAZ A50QS100-4 690 V100 A/500V 100 A
4040 Bussmann 120FEE 690V 120 A
4050 FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500V 150 A
4060 FERRAZ SHAWMUT A50QS200-4 500V 200 A
4075 FERRAZ SHAWMUT A50QS250-4 500 V 250 A
4100 FERRAZ SHAWMUT A50QS300-4 500 V 300 A
4125 FERRAZ SHAWMUT A50QS400-4 500 V 400 A
4150 FERRAZ SHAWMUT A50QS500-4 500 V 500 A
4175 FERRAZ SHAWMUT A50QS600-4 500 V 600 A
4215 FERRAZ SHAWMUT A50QS700-4 500V 700 A
4250 FERRAZ SHAWMUT A50QS700-4 500V 700 A
4300 Bussmann 170M5464 690V 800 A
4375 Bussmann 170M5464 690 V 800 A
4425 Bussmann 170M5466 690V 1000 A
4535 Bussmann 170M6217 690 V 1400 A
4670 Bussmann 170M6217 690 V 1400 A
4800 Bussmann 170M6217 690 V 1400 A

€ Motor-Ubertemperaturschutz
In der Endanwendung muss ein Motor-Ubertemperaturschutz vorhanden sein.

m Feldverdrahtungsanschliisse
Alle Feldverdrahtungsanschlisse am Ein- und Ausgang, die sich nicht innerhalb der Motorschaltung befinden, missen

gekennzeichnet sein, um die ordnungsgemafen Verbindungen, die an jedem Anschluss vorgenommen werden miissen,
anzugeben, und darauf hinweisen, dass Kupferleiter mit einer Nenntemperatur von 75 °C verwendet werden missen.

m  Kurzschlussfestigkeit des Antriebs

Dieser Antrieb wurde dem UL-Kurzschlusstest unterzogen, der bescheinigt, dass bei einem Kurzschluss in der

Stromversorgung der Stromfluss den Wert nicht berschreitet. Die elektrischen Nennwerte fiir die maximale Spannung und die

Tabelle unten fur den Strom beachten.

» Der MCCB und Schalterschutz sowie Sicherungsnennwerte (siehe vorstehende Tabelle) missen gleich oder groRer als die
Kurzschlusstoleranz des verwendeten Netzteils sein.

» Geeignet fur den Einsatz in einer Schaltung, die nicht mehr als (A) RMS symmetrische Ampere fur (PS) PS in Antrieben der
240 /480 V-Klasse mit Motor-Uberlastschutz liefern kann.

Leistung (PS) Strom (A) Spannung (V)
1-50 5,000 240 /480
51 - 200 10.000 240 /480
201 - 400 18.000 240 /480
401 - 600 30.000 240/480
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