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Capitulo 1 Precauciones de seguridad
1.1 Antes del encendido

H Peligro

» Asegurese de que las conexiones del circuito principal son correctas. Monofase L1(L), L3(N) y
trifase L1(L), L2, L3(N); 400 V: L1, L2, L3 son terminales de entrada de alimentacion y no deben
confundirse con T1,T2 y T3. De lo contrario, pueden producirse dafos en el inversor.

A Precaucion

» Latensién de linea aplicada debe corresponderse con la tensién de entrada especificada del
inversor (véase la placa de identificacion).

» Para evitar que la cubierta delantera se desprenda o se dafie de cualquier otra manera, no
transporte el inversor agarrandolo por su cubierta. Cuando transporte la unidad, sujétela por el
disipador de calor. Un manejo incorrecto puede danar el inversor o provocar lesiones al
personal, por lo que debe evitarse.

» Para evitar el riesgo de incendio, no instale el inversor sobre objetos inflamables. Instalelo
sobre objetos no inflamables, como objetos de metal.

» Si se colocan varios inversores en el mismo panel de control, disponga medios de eliminacién
del calor para mantener la temperatura por debajo de 50 °C para evitar sobrecalentamientos o
incendios.

» Cuando desconecte el teclado remoto, apaguelo primero para evitar danos en el propio teclado
o en el inversor.

Limitacion de instalacion, -10~50°C (ventilador de refrigeracion en el interior de la unidad), -10~40

°C (sin ventilador de refrigeracion en el interior de la unidad).

advertencia

» Este producto se vende sujeto a las normas UNE-EN IEC 61800-3:2018 y UNE-EN
61800-5-1:2007/A1:2017.
En un entorno doméstico, este producto puede causar interferencias de radio, en cuyo
caso el usuario puede verse obligado a aplicar medidas correctivas.

A Precaucion

» Las operaciones realizadas en el aparato/sistema realizados por parte de personal no
cualificado o el incumplimiento de las advertencias pueden provocar lesiones personales
graves o danos materiales graves. Solo personal debidamente cualificado y formado en la
configuracion, instalacion, puesta en marcha y funcionamiento del producto debe llevar a cabo
operaciones en el dispositivo/sistema.

Solo se permiten conexiones de alimentacion de entrada con cableado permanente.

.2 Durante el encendido

H
>
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Peligro

Cuando la pérdida momentanea de potencia es superior a 2 segundos, el inversor no tendra

suficiente potencia almacenada para su circuito de control. Por lo tanto, cuando vuelva a

conectarse la alimentacion, el funcionamiento del inversor se basara en la configuracion de los

siguientes parametros:

e parametros de ejecucion: 00-02 o 00-03;

e Funcionamiento directo al encenderse. Parametro 07-04 y estado del interruptor de
marcha externa.

Nota: la operacion de arranque se realizara independientemente de la configuracién de los

parametros

07-00/07-01/07-02.

H Peligro Funcionamiento directo al encenderse.

Si el funcionamiento directo al encenderse esta habilitado y el inversor esta
configurado en funcionamiento externo
con el interruptor de marcha FWD/REYV cerrado, entonces el inversor se reiniciara.

H Peligro



Antes de su uso, asegurese de que se han tenido en cuenta todos los riesgos e
precauciones de seguridad.

» Cuando se selecciona el funcionamiento en caso de pérdida momentanea de potencia y la
pérdida de potencia es breve, el inversor tendra suficiente potencia almacenada para que
funcionen sus circuitos de control; por lo tanto, cuando se reanude la alimentacion, el inversor
se reiniciara automaticamente

dependiendo de la configuracion de los parametros 07-00 y 07-01.

1.3 Antes del funcionamiento

A Precaucién
» Asegurese de que el modelo y la capacidad del inversor coinciden con los establecidos en el
parametro 13-00.
Nota: en el momento del encendido, la tensiéon de alimentacion establecida en el parametro
01-01 parpadeara en la pantalla
durante 2 segundos.
1.4 Durante el funcionamiento

H Peligro
» No conecte ni desconecte el motor durante el funcionamiento. De lo contrario, podria hacer
que el inversor se desconecte o darfie la unidad.

H Peligro
» Para evitar descargas eléctricas, no retire la cubierta frontal mientras la alimentacion esté
conectada.

» El motor se reiniciara automaticamente después de pararse cuando la funcién de reinicio
automatico esté habilitada. En este caso, debe tenerse cuidado al trabajar cerca de la unidad y
el equipo vinculado.

» El funcionamiento del interruptor de parada es diferente al del interruptor de parada de
emergencia. El interruptor de parada debe activarse para ser efectivo. La parada de
emergencia debe desactivarse para ser efectiva.

A Precauciéon

» No toque los componentes que irradian calor, como los disipadores térmicos y las resistencias
de frenado.

» Elinversor puede accionar el motor de baja a alta velocidad. Compruebe los rangos de
velocidad permitidos del motor y de la maquinaria vinculada.

» Tenga en cuenta los ajustes relacionados con la unidad de frenado.

» Riesgo de descarga eléctrica. Los condensadores de enlace de CC permanecen cargados
durante cinco minutos mas una vez se ha desconectado la alimentacion. No esta permitido
abrir el equipo hasta que hayan transcurrido cinco minutos desde que se desconecto la
corriente.

A Precaucion

» Elinversor debe utilizarse en entornos con temperaturas comprendidas entre 14-104 °F o0 -10y
40 °C y una humedad relativa del 95 %.

Nota: modelos con ventilador : -10~50 °C; modelos sin ventilador : -10~40 C.

H Peligro

» Asegurese de que la alimentacion esta desconectada antes de desmontar o comprobar
cualquiera de los componentes.

1.5 Eliminacion del inversor

APrecaucic’m
Elimine esta unidad con cuidado como un desecho industrial y de conformidad con las
normativas locales requeridas.

» Los condensadores del circuito principal del inversor y del panel del circuito impreso se
consideran desechos peligrosos y no deben quemarse.
» El cierre de plastico y las partes del inversor como el panel de la cubierta superior emitiran
gases perjudiciales si se queman.
Los aparatos que contienen componentes eléctricos no pueden eliminarse junto con los
Ei residuos domésticos. Debe recogerse por separado junto con los residuos eléctricos y
electrénicos, de acuerdo con la legislacion local vigente.
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Capitulo 2 Entorno e instalacion

2.1 Esquema del sistema

Fuente de alimentacion:
‘ ° A Asegurese de aplicar la tension correcta para evitar dafar el

\ inversor.
Interruptor automatico encapsulado o seccionador con fusibles:
® Debe instalarse un interruptor automatico encapsulado entre la fuente
CAy el inversor que respete la tension y la corriente nominal del
inversor para controlar la alimentacion y proteger el inversor.

) A No use el interruptor automatico como interruptor de
parada/marcha del inversor.
1 i Detector/disyuntor de falla a tierra:
7 A
® Instale un disyuntor de falla a tierra para evitar problemas
ocasionados por la pérdida de corriente y para proteger al personal.
Seleccione un rango de corriente de hasta 200 mA, y un tiempo de

accion de hasta 0,1 segundos para evitar un fallo a frecuencia elevada.

Contactor magnético:
® Las operaciones normales no requieren de un contactor magnético. Al
realizar funciones como el control externo y el reinicio automatico
después de un fallo de alimentacion, o al usar un controlador de freno,
instale un contactor magnético.

A No use el contactor magnético como interruptor de

°
parada/marcha del inversor.
Reactor de linea de CA para calidad de la alimentacion:
® Cuando los inversores se suministran con una fuente de alimentacion
con gran capacidad (> 600KVA), es posible conectarse un reactor de
CA para mejorar el factor de potencia.

;
@

Instalar un fusible de accién rapida:
® Para proteger el equipo periférico, instale fusibles de accién rapida de
conformidad con las especificaciones para dispositivos periféricos
contenidas en el manual de instrucciones.

s Filtro de ruido de entrada:
® Debe instalarse un filtro cuando hay cargas inductivas que afecten al
inversor. El inversor cumple la norma CEM cuando se utiliza el filtro
especial. Consulte la informacion relativa a los dispositivos periféricos
en el manual de instrucciones.
) Inversor:
® |os terminales de salida T1, T2 y T3 se conectan a los terminales U, V
y W del motor. Si el motor funciona en sentido inverso mientras el
inversor esta configurado para funcionar hacia adelante, intercambie
cualquiera de los pares de conexiones de los terminales T1, T2,y T3.
) A Para evitar dafiar el inversor, no conecte los terminales de salida
T1, T2 y T3 a la alimentacion de entrada de CA.
° Conecte adecuadamente el terminal de puesta a tierra. (Clase
200 V: Rg <100Q; clase 400 V: Rg <10Q).
Filtro de ruido de salida:
® Unfiltro de ruido de salida puede reducir las interferencias del sistema
T y el ruido inducido.
ssta [ Motor

[ ) Si el inversor acciona varios motores, la corriente nominal de salida del
inversor debe ser superior a la corriente total de todos los motores.



2.2 Cableado estandar
2.2.1 Entrada monofasica (NPN)

Contactor
magnético
MCCB MC
o PR i @
Fuente

CA

FWD (marcha/parada)

REV (marchalparada)

{

Control de
velocidad

Potenciometro
de velocidad
externo =10

Kohm
o entrada PID

Modelo:

Supresor de
sobrecargas

—0

0~10V

A

:2 0~20 mA

1 A A

L1 (L) ™G
Entrada Salida del
de potencia  inversor 12 @
L3 (N) T3 @
Puesta a
tierré;@
Pin 1 hasta pin
8
CON2
S1
. |
Terminales
S3 de entrada
sS4 multifuncion
_RaA
S5 Salida 0
COM de relé RB
10V
AO
AVl Entrada Salida {
analoégica 16gi
ACI g analégica GND

-9GND

Relé térmico

—

Motor de
induccién

—1

1:Data+
2:Data-
3:Data+
4:Reservado
5:Reservado
6:Data-

7:5V

8:GND

RS485
Nota:

el cable de puesta a
tierra de CON2 debe
estar conectado

250 VCA/1A
L (30 VCC/1A)

+ Indicador

de
@ frecuencia

0~10 VCC

100 V: L510-1P2-SH1-NP, L510-1P5-SH1-NP, L510-101-SH1-NP
200 V: L510-2P2-SH1(F)-NP, L510-2P5-SH1(F)-NP, L510-2P7-SH1(F)-NP
L510-201-SH1(F)-NP, L510-202-SH1(F)-NP, L510-203-SH1(F)-NP



2.2.2 Entrada monofasica (PNP)

Contactor
magnético
MCCB MC
So— P, i @
Fuente
CA
S o PR ’Rellé G
térmico

FWD (marchal/parada)

REV (marchalparada)

Control de
velocidad

Potenciémetro de
velocidad externo = 10
Kohm
o entrada PID

Modelo:

- ON-OFF -7

MmC

Supresor de
sobrecargas

—0

—o

L1 (L) ™ @
Entrada Salida del
de potencia  inversor T2 ©
L3 (N) T3 @
Puesta a
tierra
D9
Pin 1 hasta pin 8
CON2
S1
Terminales
S3 de entrada
sS4 multifunciéon
_RA
S5 Salida 00—
+24 V. de relé RB
10V
AO
AVl Entrada  Salida {
analégica 16gi
ACI gica analogica GND
GND

nl

RS485

Nota:

el cable de
puesta a tierra
de CON2 debe
estar conectado

250 VCA/1A
L (30 VCC/1A)

+

i

Relé térmico

Motor de
induccién

1:Data+
2:Data-
3:Data+
4:Reservado
5:Reservado
6:Data-

7:5V

8:GND

Indicador

de

frecuencia
0~10 VCC

200 V: L510-2P2-SH1(F)-PP, L510-2P5-SH1(F)-PP, L510-2P7-SH1(F)-PP
L510-201-SH1(F)-PP, L510-202-SH1(F)-PP, L510-203-SH1(F)-PP



2.2.3 Entrada trifasica (NPN)

Contactor
magnético
MCCB MC
Fuente
CA 5 P @
_OAO_M_ ’&—(el.é Q

Sdpresor-ﬂe
sobrecarga
s

FWD (marchal/parada)

REV (marchal/parada)

{

Control de
velocidad

Potenciometro
de velocidad
externo =10

Kohm
o entrada PID

0~0V

A

2
<020 mA

P
1 A A

Relé térmico
L1 (L) ™Q
Entrada Salida del Motor de
) L2 de potencia inversor T2 @ induccion
) L3 (N) T3 G
Puesta a
tierra
D91
i 1:Data+
2:Data-
Pin 1 hasta pin
8 3:Data+
st CON2 4:Reservado
2 { &W} } RS485 5:Reservado
s3 Terminales T\iota};l ; 6:Data-
el cable de puesta .
':jlﬁfl:lt;i?:n atierra de CON2 75V
S4 debe estar 8:GND
_RA conectado '
S5 ja“df} °~¢ 250 vCA/A
com erele RB| (30 VCC/1A)
10V .
AVI AO + Indl::dor
Entrada  Salida @ .
AC| (analégica analégica frecuencia
GND - 0~10 VCC
~9GND

Modelo:
200 V:

L510-2P2-SH3-NP, L510-2P5-SH3-NP, L510-201-SH3-NP

L510-202-SH3-NP, L510-203-SH3-NP, L510-205-SH3P

400 V:

L510-401-SH3-NP, L510-402-SH3-NP, L510-403-SH3-NP



2.2.4 Entrada trifasica (PNP)

Contactor /:L—%—AL
magnético © © Relé térmico
MCCB MC P BR
Fuente Entrada Salida del Motor de
CA —o’\o—M——n———@ L2 depotencia inversorT2 @ induccion
N S Relé_@ 13 (N) T3 @
térmico
-~ ON-OFF 7 MC Puesta a
_____________ tie"@@—_L
mcC R :
Supresor de Pin 1 hasta pin .
sobrecargas 8 1 'Data+
CON2 2:Data-
FWD (marcha/parada) —o6 o—— o S1 3-Data+
.pata
REV (marcha/parada) —& o—— o0 S2 { }RS485
4:Reservado
Terminales Nota:
—© o——9 83 de entrada ;‘uzngfm 5:Reservado
Control de i i0
velocidad © 0 O sS4 multifuncion de CON2 debe 6:Data-
_RA estar conectado
°0° 9 85 Salida °¢ 250 vcaa 7:9V
S 2 derele 1| _RBJ (30 vcCi1A) 8:GND
10V
Potenciometro + P
: AO Indicador de
de velocidad AVI Entrada  Salida @ frecuencia
externo =10 analdgica analégica 0~10 VCC
Kohm ACI GND =
o entrada PID
GND

Modelo:

400 V: L510-401-SH3(F)-PP, L510-402-SH3(F)-PP, L510-403-SH3(F)-PP



2.2.5 Modelos seleccionables NPN/PNP

Contactor Relé térmico
mMccB magnético \LP” ;llj?
g o i} QL1 T @
Potencia ;
Fuente Salida del Motor de
CA 5o tf ©L2 ?ed inversor 12 G induccion
entrada
L3 T3 @
Puesta a @@)__L 1:Data+
' tierra = 2:Data
mc Suipresor te 3-Data+
sobrecarga Pin 1 hasta pi
s ’ " ;s 2P 4:Reservado
_ CON2 5:Reservado
FWD (marcha/parada) —o o—— | S1 6-Dat
.Data-
REV (marchal/parada) | 5 o [ S2 { &W} } RS485 7-5\/
Nota: )
L 5 o—— 0| s3 Terminales el cable de 8:GND
Control de _ de t?ntrat:i’a puesta a tierra
velocidad —O0 O0—90| $4 multifuncion dethNZ dte:zie
estar conec 0
—0 o——0| S5 _ oRf‘(
COM:NPN Salida 250 VCA/1A
©| +24V:PNP de relé RB| (30 VCC/MA)
O COM:PNP RC
T 0+24V:NPN * P
s¢ AO + Indicador
+
3 10V Salida de
Potenciometro de < 0~10Vn o AVI analégica GND ) frecuencia
velocidad externo = 10 2 Entrada 0~10vCC
Kohm «20mA | 5 Ac) [ analégica
o entrada PID 17 2' |P [~
v ' 4 GND

Modelo:

200 V: L510-205-SH3P, L510-208-SH3P, L510-210-SH3P
400 V: L510-405-SH3(F)P, L510-408-SH3(F)P, L510-410-SH3(F)P,
L510-415-SH3(F)P

La entrada NPN/PNP se selecciona a través del terminal «SC».
Si necesita utilizar la entrada NPN, cortocircuite +24 V y el terminal SC.
Si necesita utilizar la entrada PNP, cortocircuite los terminales COM y SC.

Nota: si el terminal SC no se conecta correctamente, las funciones del
grupo 3 no funcionaran correctamente.



2.3 Descripcion de los terminales
2.3.1 Descripcioén de los terminales del circuito principal

Simbolo del terminal | Descripcion de la funcion TM1

L1(L) Entrada de alimentacién principal, monofase: L1(L) / L3(N)
L2 trifase (200 V): L1(L) / L2 / L3(N)

L3(N) trifase (400 V): L1/L2/L3

BPR* Resistencia de frenado conectada externamente

T1

T2 Salida del inversor, conectar a los terminales U, V y W del motor
T3

D Terminal de tierra

*P y BR corresponden a las series 205/208/210/401/402/403/405/408/410/415

Monofase

E SIENEIEY

L1(L) L2  L3(N) T1 T2 T3

Nota: el tornillo del terminal L2 se retira para los modelos de alimentacién de entrada
monofasica.

Trifase (serie 200 V)

BN EEIENEY

L1(L) L2 L3(N) T1 T2 T3

Trifase (series 205V, 208V, 210V y 400V)

@ | @@ | @ ||| @

L1 L2 L3 P BR T1

T2 T3



2.3.2 Descripcion de los terminales del circuito de control

Marcos 1y 2
Slmbo!o del Descripcion de la funcion TM2 Nivel de senal
terminal

RA Terminal de salida de relé, especificacion:

RB 250 VCA/1 A(30 VCC/1 A) 250 VCA/T A(30 VCC/T A)
COM S1~S5 (COMUN) [NPN] +15 %, corriente max. de
24V S1~S5 (COMUN) [PNP] salida 30 mA

S1

S2 Terminales de entrada multifuncién (consulte el 24 Ve, 4’5 mA, a.lslamlen.tE) de

33 grupo 3) acpplamlento optico (ter_1$|on

max. 30 Vcc, Impedancia de

S4 entrada 6 kQ)

S5
10V Allmentqcmn integrada para un potenciometro 10 V (corriente max. 20 mA)

de velocidad externo

Entiada de tension analogica, especificacion: 0~10cV(impedancia de
AVl 0/2~10 VCC entrada 200 kQ)

(elegir por parametro 04-00)

Entiada de corriente analdgica, especificacion: 0~20 mA(impedancia de

ACI 0/4~20 mA entrada 249 Q)

(elegir por parametro 04-00)
Terminal de salida analégica multifuncion N , .
AO Salida maxima 10 VCC/1 mA 0~10 V (corriente max. 2 mA)
AGND Terminal analégico de puesta a tierra
NPN:

(000@@@@@@@000)

PNP:

RA RB COM S1 82 S4

10v AVl ACI

AO AGND

(ooo@@©@@@@ooo)

RA RB +24Vv $§1 10V Avi

10

ACI AO AGND




Marcos 3y 4

Simbolo del terminal

Descripcion de la funcién TM1

RA Terminal de salida de relé, especificacion: 250 VCA/5 A (30 VCC/5 A)
RB RA: normalmente abierto, RB: normalmente cerrado, RC: punto
RC comun
Slmbo!o del Descripcion de la funcién TM2 Nivel de sefial
terminal
+24'V Punto comun de entrada PNP
Terminal seleccionable NPN/PNP.
Entrada NPN: +24 V y SC deben
o cortocircuitarse. :_rn1: %, corriente max. de salida 30
Entrada PNP: COM y SC deben
cortocircuitarse.
COM Punto de referencia de tension para S1~S5
24 V/cc, 4,5 mA, aislamiento de
S1~S5 Terminales de entrada multifuncion acoplamiento 6ptico (tension max.
(consulte el grupo 3) 30 Vcc, Impedancia de entrada 6
kQ)
Alimentacion incorporada para un
10V potencidometro de velocidad externo (salida | 10 V (corriente max. 20 mA)
max.: 20 mA)
Entrada de tension analégica/entrada de
senal de proteccion contra 0~10cV(impedancia de entrada 200
AVI/PTC
sobretemperatura del motor. kQ)
Especificacion: 0~10 VCC
Entrada de corriente analdgica, N , .
ACI especificacion: 0~20 mA/4~20 mA (elegir 0~20 mA(impedancia de entrada
. . 249 Q)
mediante parametro 04-00)
Terminal de salida analégica multifuncion N . .
AO Salida maxima 10 VCC/1 mA 0~10 V (corriente max. 2 mA)
AGND Terminal analégico de puesta a tierra
NPN/PNP:
™1 TM2

(e6&) (000000)

RA

RB RC +24V SC COM $1

11

S4 S5 10V AVl ACI AO AGND

PTC




Capitulo 3 indice del Software

3.1 Grupos de parametros programables

N.° grupo de parametro Descripcion
Grupo 00 Parametros basicos
Grupo 01 Seleccién y configuracion patrones V/F
Grupo 02 Parametros del motor
Grupo 03 Entradas/salidas digitales multifuncién
Grupo 04 Entradas de seinal analégica/Salida analégica
Grupo 05 Selecciones de frecuencia predefinidas
Grupo 06 Funciéon marcha automatica (secuenciador automatico)
Grupo 07 Configuracion del comando Start/Stop
Grupo 08 Proteccion de la unidad y del motor
Grupo 09 Configuracion de la funcién de comunicaciéon
Grupo 10 Configuracion de la funcién PID
Grupo 11 Funciones de control del rendimiento
Grupo 12 Funciones de pantalla digital y monitor
Grupo 13 Funcién de inspeccion y mantenimiento
Grupo 14 Funcion de la aplicacion de la BOMBA

Notas sobre los grupos de parametros

*1

El parametro puede ajustarse durante el modo de funcionamiento

*2

No se puede modificar en modo comunicacion

*3

No cambia con el restablecimiento de fabrica

*4

Solo lectura

<> : Revisado en
la version 07

12




Grupo 00 - Grupo de parametros basicos

Grupo 00 - Grupo de parametros basicos

Configura Configura
N.° | Descripcion Rango cion |Notas N.° | Descripcion Rango cion |Notas
de fabrica de fabrica

00-00 Modo de 0: modo V/F 0 frecuencia
control 1: modo SLV 0: guardar la

00-01 Rotacion del  [0: adelante 0 1 Modo ahorro  ffrecuencia antes de
motor 1: marcha atrés 00-09 del comando @pagar 0
Seleccion de  0: teclado de frecuencia [1: guardar la
fuente 1: control externo de modo de frecuencia de
principal D: comunicacion y 0: por comando de

y 0- teclad Selecmop de frecuencia de corriente
Seleccion de  [0: teclado s frecuencia - o 0

00-03 fuente 1: control externo de 0 ~ jnicial (modo [ por comando de
de marcha marcha/parada teclado) frecuencia 0
plternativa  P: comunicacion - 2: por 00-11

0: odo tecla lo 50.00/6
avance/parada-marcha 00-11 dg fr?cuen0|a 0,00~599,00 0.00
L fodos d atras/parada nicia
odos de. 1: Run/Stop-marcha Limite dg 50,00/6
funcionamiento tras/avance 00-12 frecuencia 0,01~599,00 0’ 00

00-04 para b modo de control 0 < superior ’
terminales niar:ha(;paer:ga dg 3 Limite de
externos hilos 00-13 frecuencia 0,00~598,99 0,00

3: marcha/parada 2 de nfenor
hilos autosujecion 00-14 [ 1eMPO 4 g 1_3600,0 100 | *
0: teclado ?(.:elerac:jon L
: — iempo de
|- potenciometro en o 00-15 desaceleracion, 1~3600,0 100 | *
- 1
2: entrada de sefial Tiombo de
analdgica externa AVI 00-16 acele?acién 9 0,1~3600,0 10,0 1
frecuencia - entrada de sefial Tiempo de
incioal analdgica externa ACI 9 'emp L .

00-05 Principal I control de 00-17 desaceleracion|0,1~3600,0 10,0 1
Seleccion de frécuencia externo 2
fuente arribalabajo 00-18 [Frecuencia Jog|1,00~25,00 2,00 1

. : Tiempo de
gé:ﬁ;ﬁgé%an%i 00-19 pceleracion ~ 0,1~25,5 05 *1
comunicacion %?Smpo %
: f i lid
E,lDreC“e”C'a de salida 00-20 esaceleracion0,1~25,5 05 | *1
0: teclado 09
1: tenciometio en el Seleccion del  |0: deshabilitar
técFIJ:d% clometro en e 00-21 campo de 1: aplicacion de 1 <
- entrada de seral aplicacion resion constante
analdgica externa AVI
Frecuencia 3: eln’trgda det sena/l)\CI _ . _

00-06 ltemativa zlna ogt'ch"X ema 0 Grupo 01 - Seleccion y configuracién del
Seleccion de [ 90Nt d€ patron VIF
fuente frecuencia externo -

arriba/abajo e Configura
5 frecuencia de N.° | Descripcién Rango cion Notas
configuracion de o de fabrica
comunicacion 01-00 Valtr.ont/aHs 1~7 1/4
6: frecuencia de salida oltiosnz
PID or.of [ension  OOV: 17002640 | SOre @
Modos de 0: frecuencia principal maxima V/F {400 V: 323,0~528,0 1;?086
comando de [ alternativa :

00-07 frecuencia  [1: frecuencia 0 01-02 Frgcgenma 0,2 ~ 599 00 %%%%/
principal y  principal+frecuencia max.. '
alternativa falternativa 01.03 dReltaCIO'n' m:x. 0 ~ 1000 1000

Py -03 [de tension de ~
comunicacion . , , ) ,
00-08 comando de 0,00~599,00 4 frecuencia
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Grupo 01 - Seleccion y configuracion del

patron V/F

Grupo 02- Parametros del motor

N.

Descripcion

Rango

Configura
cion
de fabrica

Notas

01-04

Frecuencia
media 2

0,1~ 599,00

2,50/3,00

01-05

Relacion media
de tension de
frecuencia 2

0,0 ~100,0

7,5/6,8

01-06

Frecuencia
media 1

0,1~ 599,00

2,50/3,00

01-07

Relacion media
de tension de
frecuencia 1

0,0 ~100,0

7,5/6,8

01-08

Frecuencia
min.

0,1 ~599,00

1,30/1,50

01-09

Relacion min.
de tension de
frecuencia

0,0 ~100,0

45/3,4

01-10

Modificacion

de la curva

Voltios/Hz
aumento del
ar)

0~10,0

0,0

*1

01-11

Frecuencia de
arranque V/F

0,00~10,00

0,00

s Configuracion
o
N.° | Descripcion Rango de fabrica Notas
Motor sin SegUin placa de
02-00 [corriente de (- identificacion del
carga motor
Corriente Segln placa de
02-01 nominal del - identificacion del
motor (OL1) motor
ICompensacion
de *
02-02 deslizamiento 0,0 ~100,0 0,0 1
\V/F
\Velocidad SegUn placa de
02-03 nominal del - identificacion del
motor motor
Tension Segun placa de
02-04 nominal del - identificacion del
motor motor
Pote.nC|a Seglin placa de
02-05 hominal del  |0~22,0 identificacion del
motor motor
FrecyenCIa Segun placa de
02-06 nominal del ~ |0~599,0 identificacion del
motor motor
Ajuste 0: deshabilitar
02-07 jautomético del [1: ajuste 0

motor

automatico estatico

01-12

Ganancia de
supresion de
oscilacion sin
carga

0,0~200,0

02-08

Ganancia de
resistencia del
estator

0~600

mediante serie

02-09

Ganancia de
resistencia del
rotor

0~600

mediante serie

01-13

Coeficiente de
prevencion de
oscilacion del

motor

1~8192

800

02-10

02-12

Reservado

01-14

Ganancia de
prevencion de
oscilacion del
motor

0~100

02-13

(Ganancia de
compensacion
de deslizamiento
SLV

0~200

mediante serie

01-15

Limite de
prevencion de
oscilacion del
motor

0~100,0

5,0

02-14

(Ganancia de
compensacion
de par SLV

0~200

100

02-15

Ganancia de par
i baja frecuencial

0~100

50

01-16

Coeficiente de
filtro de
compensacion
de par
Automatico

0,1~1000,0

0,1

02-16

Ganancia de
compensacion
de
deslizamiento
sin carga SLV

0~200

mediante serie

01-17

Ganancia de
compensacion
de par
automatico

0~100

02-17

Ganancia de
compensacion
de
deslizamiento
con carga SLV

0~200

150

01-18

Frecuencia de
compensacion
de par

1,30~5,00

automatico

02-18

Ganancia de
compensacion
de par con
carga SLV

0~200

100

02-19

Seleccion de
compensacion
de
deslizamiento

SLV

0: compensacion

. compensacion

de deslizamiento 1

de deslizamiento 2




Grupo 03 - Entradas/salidas digitales

multifuncién

Grupo 03 - Entradas/salidas digitales

multifuncion

Configura Configura
N.° | Descripcion Rango cion |Notas N.° | Descripcion Rango cion |Notas
de fabrica de fabrica
Terminales de [0: comando Confirmacion
03-00 entrada avance/parada o 0 03-08 [de escaneado [1~200. Numero de 10
multifuncién S1marcha/parada S1~S5 ciclos de escaneado
Terminales de [1: comando de marcha xxxx0:S1 NO
03-01 entrada atras/parada o 1 xxxx1:51 NC
multifuncion S2REV/FWD xxx0x:S2 NO
Terminales de . Seleccion del  xxx1x:52 NC
P: Velocidad
03-02 entrada . 2 tipo de xx0xx:S3 NO
multifuncién S3 predefinida 1 (5-02) Ll inﬁerruptor S1~Kx1xx:S3 NC 00000
Terminales de |,. . S5 x0Oxxx:S4 NO
0303ntada | voood 3 k1x0:54 NG
multifuncion S4 predefinida 2 (5-03) Oxxxx:S5 NO
4. Velocidad 1xxxx:S5 NC
redefinida 4 (5-05) 03-10 Reservado
6. comando de avance 0: avance
Jog 1: fallo
/- comando marcha 2. ajuste de frecuencia
atrés Jog alcanzada
8. comando de subida 3 frecuencia
9: comando de bajada alcanzada (3-13+3-14)
10: Acel./Desac. 2 4. deteccion de
11: Acel./Desac. frecuencia de salida 1
deshabilitado > 3-13)
Terminales de 12: seleccion orden de 5. deteccion de
03-04 entrada mgrcha ' 17 frecuencia de salida 2
nultifuncion S5 rincipal/alternativa <3-13)
13: seleccion de B: reinicio automatico
comando de frecuencia) 7: pérdida
rincipal/alternativa momentanea de
14: parada rapida alimentacion CA
desaceleracion hasta 8" parada rap|da
arada) . .. 9: bloque base
15: bloque base 0311 [roie de salida 10: pr?)tecci()n contra 1
16: deshabilitar funcion (RY1) sobrecarga del motor
PID OL1)
17: reinicio 11: proteccion contra
18: habilitar modo Auto sobrecarga del motor
Run 0L2)
03-05 Reservado 12: Reservado
Banda de 13: corriente de salida
03-06 frecuencia 0,00~5,00 alcanzada
arriba/abajo 0,00 14: control de frenos
0: la frecuencia 15: deteccion
predefinida se desconexion de
mantiene mientras el realimentacion PID
nversor se detiene, y 16: deteccion de alta
a funcién Arriba/Abajo resion
se desactiva._ 17: deteccion de baja
Modos de 1:la frgquenma resion
03-07 frecuencia  Predefinida se 0 18: deteccion de
arriba/abajo restablece a 0 Hz al érdida de presién
detenerse el inversor. Nivel de

2: la frecuencia
preestablecida se
mantiene mientras el
nversor se detiene, y
a funcién Arriba/Abajo

esta disponible.
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deteccion de

03-13 nde 1y 10-509 00 000 | *1
frecuencia de
salida (Hz)

03-14PaNdade 55 2449 200 | *1

deteccion de




Grupo 03 - Entradas/salidas digitales

Grupo 04 - Funciones de las entradas de senal

multifuncién analégicalsalida analégica
Configura Configura
N.° | Descripcion Rango cion |Notas N.° | Descripcién Rango cion |Notas
de fabrica de fabrica
frecuencia 04-07 |Ganancia ACI [0 ~ 1000 100 1
Nivel de 04-08 Sesgo ACI |0~ 100 0 1
deteccion de Seleccion de  |0: positivo
0315 "~ 0,1~999,9 0,1 c . *
corriente de LAt sesgo ACI 1: negativo 0 1
salida 0: positivo .
Periodo de 0410 b ndiente ACI 1: negativo 0 !
03-16 [N e 4100 0,1 0: Frecuencia de salida
co[rc;en €de 1: comando de
pallda 04-11 Modo de salidafrecuencia 0 1
Z"Veb'lde bnalogica (AO)2: Tension de salida
0347 [0 10 0,00~20,00 0,00 B3: tension CC bus
eite;?]go 4: corriente del motor
Nivel de (Ganancia de
i salida N
038" 0,00-20,00 0,00 0412} alogica no [~ 1000 100
externo S%) 3
Tioo de funciénO: A (normalmente s:IiSc?; €
) abierta) 04-13 o 0 ~ 1000 0 1
03-19 de §allda de 1: B (normalmente 0 analdgica AO
relé %)
porrada) Seleccion de  [0: positivo
Nivel de 100/200V:  [100/220/2 380 04-14 : X 0 *1
03.20 ECtivacion del 40,0400,0 VBOV: N 5esgo A0 i: negativo
fransistor de  H00V: 3801400 V| 690 04-15 Pendiente A0 - POSItvO 0 *1
frenado 500,0~800,0 V151460 V] 780 ___ [I: negafivo
Nivel de 100/200v:  [100/220/2 Ganang;]a del ]
03,91 fesaciivacion p40,0-400,0 VB0V 360 o 04-16 potenciometro 0~1000 100 1
" el transistor {00 V: 380/400 V{ 650 en el teclado
de frenado  P00,0~800,0 V415460 V| 740 Sesgo .d’el .
2 «NO» indica normalmente abierto y «NC» indica normalmente 04-17 potenciometro 0~100 0 1
cerrado. en el teclado
Seleccion de
04-18 $€S9° del 0: positivo 0 1
Grupo 04 - Funciones de las entradas de sefial ‘e";tzrg‘égggo - negativo
analdgicalsalida analoglé::(amf_g . nclinacion del | oo
igu i : *
04-19 potenciometro . 0 1
N.° | Descripcion Rango ” ?ié?a?'ca Notas 2n el teclado 1: negativo
i
Seleccionar AVI ACI
tipo de sefial |0:] 0~10V |0~20 mA - -
04-00 dz entrada 11 0~10V [4~20mA| 0 Grupo 05 - Selecciones de frecuencias
analdgica 2| 2~10V |0~20 mA predefinidas
AVI/ACI 3| 2~10v [4~20 mA Configura
Tasa de N.° | Descripcion Rango cion |Notas
de fabrica
04-01 5210 200 50 0:
verificacion de :
sefial AVI aceleracion/desacelera
04-02 (Ganancia AVI_0 ~ 1000 100 | *1 clon comun
04-03 [Sesgo AV [0 ~ 100 0 [ — g\;ﬁé; pesac. 102 se
Seleccion de  |0: positivo . 000 seleccion )
04-04 esg0 AV 1: negativo 0 1 del vc.alomdades
- positivo 05-00 control de 1: Agel./Desac. . 0
04-05 bendiente AVI |1 neaativo 0 *1 velocidad ndividual 0-7 se aplica
endlo . neg predefinida | |as velocidades
asa de predefinidas
04-06 esc.?.”eo., 4o (17200 50 seleccionadas
ver 'fi\%?n € Acc0/Dec0~
sena Acc7/Dec7)
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Grupo 05 - Selecciones de frecuencias

Grupo 05 - Selecciones de frecuencias

predefinidas predefinidas
Configura Configura
N.° | Descripcion Rango cion |Notas N.° | Descripcién Rango cion |Notas
de fabrica de fabrica
elocidad el7-Tiempo
05-01 preestablecida 0 5,00 *1 05-32 [desac. 10,0 *1
Frec. teclado) redefinido
elocidad
05-02 predefinida 1 5,00 *1
Hz)
Velocidad iR At
r - Funcion march mati
05-03 predefinida 2 10,00 *1 G upo 06 - Fu C 0 archa ,a!'lto atica
Ho) (secuenciador automatico)
Velocidad Configura
05-04 predefinida 3 20,00 *1 N.° | Descripcion Rango cion | Notas
Hz) de fabrica
Velocidad 00~599,00 0: deshabilitado.
05-05 jpredefinida 4 30,00 *1 1: ciclo unico
Hz) contintia ejecutandose
elocidad desde el paso inacabado
05-06 predefinida 5 40,00 *1 si se reinicia).
Hz) R: ciclo periodico
elocidad contintia ejecutandose
05-07 predefinida 6 50,00 *1 desde el paso inacabado
Hz) Si se reinicia).
Velocidad 3: ciclo Unico, luego
05-08 predefinida 7 50,00 *1 mantiene la velocidad del
Hz) Ultimo paso a ejecutar.
05-09 Seleccionde  (continda ejecutandose
- R d y modo desde el
05-16 eservado 06-00 Auto Run paso inacabado si se 0
al0-Tiempo (secuenciador) reinicia).
0517 . 10,0 *4 4 ciclo Unico
30%' $'redeﬁn|do inicia un nuevo ciclo si
el-1lempo . se reinicia).
05-18 desac. - 10,0 1 5: ciclo periddico
Vrel(:e;{nldo inicia un nuevo ciclo si
_19 |V€!!-11€mpo * se reinicia).
05-19 acel. predefinido 10,0 1 6: ciclo l’mi)co; a
Vel1-Tiempo continuacion, mantiene la
05-20 [desac. 10,0 1 elocidad del
redefinido paso final a ejecutar
el2-Tiempo * inicia un nuevo ciclo si
05-21 acel. predefinido 100 ! se reinicia).
el2-Tiempo Comando de
05-22 [desac. 10,0 1 frecuencia 1 *
redefinido 06-01 modo Auto _ 0,00 1
Vel3-Tiempo " Run
05-23 acel. predefinido 10,0 ! Comando de
Vel3-Tiempo frecuencia 2 "
05-24 desac. 0,1~3600,0 100 | ™ 06-024 040 Auto _ 000 | ™
redefinido Run
Vel4-Tiempo " Comando de
05-25 acel. predefinido 10,0 1 06-03 frecuencia 3 0.00 *
el4-Tiempo modo Auto _ !
05-26 [desac. 10,0 *1 Run .
redefinido Comando de 100~599,00
el5-Tiempo . frecuencia 4 *
05-27 | . predefinido 10,0 1 06-04 [0 Auto _ 0,00 1
Vel5-Tiempo Run
05-28 [desac. 10,0 *1 Comando de
redefinido frecuencia 5 "
05-29 |/€16-Tiempo 10.0 1 06-05 1040 Auto _ 0.0 1
acel. predefinido ' Run
Vel6-Tiempo Comando de
05-30 desac. 10,0 * _a¢ [recuencia 6 .
redefinido s modo Auto _ 0,00 !
_Ti Run
05-31 el7-Tiempo 10,0 *

acel. predefinido
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Grupo 06 - Funcion marcha automatica

(secuenciador automatico)

Grupo 06 - Funcion marcha automatica

(secuenciador automatico)

Configura Configura
N.° | Descripcion Rango cion [Notas N.° | Descripcién Rango cion |Notas
de fabrica de fabrica
Comando de Sentido de
frecuencia 7 . 06-36 marcha modo 0
06-07 modo Auto _ 0,00 1 Auto_ Run 4
Run Sentido de
06-08 06-37 marcha modo 0
~ Reservado Auto_ Run 5
06-15 Sentido de
Ajuste del tiempd 06-38 marcha modo 0
de Auto_ Run 6
06-16 funcionamiento 0,0 *1 Sentido de
modo Auto_ Run 06-39 marcha modo 0
0 B Auto_Run 7
Ajuste del tiempol
de
06-17 funcionamiento 0,0 *1
modo Auto_ Run Grupo 07 - Configuracién del comando de arranque/parada
1 Configuraci
Ajuste del tiempo N.° | Descripcion Rango on Notas
de de fabrica
06-18 funcionamiento 0,0 *1 Corte 0: pérdida momentanea
modo Auto_ Run nomentaneo del de aliment@gién y
2 07-00 Kuministro desgchyacwn de rellnlcio 0
Ajuste del tiempol bléctrico y 1: perdlda mqmentanea
de einicio de 'allm'elntamon.y. '
06-19 funcionamiento 0,0 * activacion de reinicio
modo Auto_ Run Tiempo de
3 retardo del
Ajuste del tiempo 0~ 36000 07-01 reinicio 0.0~6000,0 0.0
de automatico
06-20 funcionamiento 0,0 *1 Nimero de
modo Auto_ Run 07-02 nt.ept.os de 0~10 0
o reinicio
Ajuste del tiempo automatico
de 0: habilitar reinicio solo
06-21 ffuncionamiento 0,0 1 cuando la orden de
modo Auto_ Run Configuracién  marcha esta desactivada
3 07-03 del modo de 1: activar reinicio cuando 0
Ajuste del tiempo reinicio a orden de marcha esta
de activada o
06-22 funcionamiento 0,0 * desactivada
modo Auto_ Run 0: activar funcionamiento
6 Funcionamiento (directo al encendido
Ajuste del tiempol 07-04 directotrasel  [1: desactivar 1
de encendido funcionamiento directo al
06-23 funcionamiento 0,0 * encendido
modo Auto_ Run Temporizador de
7 07-05 fetardo ala 1,0~300,0 1,0
06-24 conexion
~ Reservado Frecuencia de
06-31 nicio frgno de
Sentido de 07-06 |nyeccion CC  0,10~10,00 1,5
06-32 marcha modo 0 Hz) en modo
Auto_ Run 0 arada
Sentido de 0 ~ 20 (marcos 1/2).
06-33 Imarcha modo 0 Nivel de freno de Sobre la base del 20 %
A 0: parada - de la tensién maxima de
uto_ Run 1 . nyeccion de CC |,
Sentido de 1: adelante ’ 07-07 %) en modo de salida 5
06-34 fnarchamodo [ Marcha atrés 0 barada 0 ~ 100 (marcos 3/4) en
Auto Run 2 func!on de la corriente
Sentiio de nominal 50
06-35 marcha modo 0 Tiempo de
Auto_ Run 3 frenadp de
= 07-08 jnyeccion CC  0,0~25,5 0,5
segundos)

18

en modo parada




Grupo 07 - Configuracién del comando de arranque/parada Grupo 08 - Funciones de proteccion de la unidad y del motor
Configuraci Configuraci
N.° | Descripcion Rango on Notas N.° | Descripcion Rango on Notas
de fabrica de fabrica
0: desaceleracion hasta Nivel de
Método de parada prevencion de .
i parada 1: marcha por inercia 0 08-01 desconexion |50 ~ 200 ”‘ed'?”te
hasta parada Durante la serie
0 ~ 20 (marcos 1/2). aceleracion (%)
Sobre la base del 20 % 0 Nivel de
Nivel de frenado [de la tensién méxima de prevencion de
07-10 CCen el salida desconexion mediante
arranque 0 ~ 100 (marcos 3/4) en Linlrs Durante la p0 ~ 200 serie
funcion de la corriente 50 desaceleracion
nominal %)
Tiempo de Nivel de
07-11 ffrenado CC en elf0,0~25,5 0,0 08-03 prevenciép de £0 ~ 200 medignte
arranque desconexion en serie
0: retencion de la orden modo RUN (%)
de marcha durante una Nivel de
Retencion de la |pérdida de alimentacion y prevencion de 200 V: 350,0~390,0 .
L orden de marchall: la orden de marcha no 1 05-04 sobretensiones {00 V: 700,0~780,0 380,0/760,0 L
se mantiene durante una en modo RUN
érdida de alimentacion xxxx0: desactivar la
proteccion electronica
contra sobrecarga del
motor
Grupo 08 - Funciones de proteccion de la unidad y del motor xxxx1: activar la
Configuraci Modo de proteccion electronica
N.° | Descripcion Rango on Notas fun?ongmento contra sobrecarga del
de fabrica 08.05 blectonca |2 — 00001
hook0: habilitar la L ontra xxx0x: arranque en frio
brevencion de L obrecarga tras sobrecarga del motor
g Xxx1x: arranque en
desconexion durante la del motor caliente tras sobrecarga
aceleracion del motor
pocxxt: d'elsactlvar la xx0xx: motor estandar
prevencion de xx1xx: motor en régimen
desconexién durante la de inversor (Force Vent)
aceleracion 0: proteccion de marcha
xxx0x: habilitar la por inercia hasta parada
prevencion de {:un(lzionamiento trat§ s%brecarga
g ras la activada
desconexmn. d urante [a 08-06 proteccion contrall: la unidad no se 0
desaceleracion sobrecarga desconectara cuando se
xxx1x: desactivar la activado active
prevencion de la proteccion contra
Seleccion de  [desconexion durante la sobrecarga (OL1)
08-00 prevencion de  |desaceleracion 00000 Proteccion
desconexion < acti contra
o a'clt|var la sobrecalentamie [0: auto (depende de la
prevencion de 08-07 hto temp.) 1
desconexion en modo control del 1: operar en modo RUN
RUN ventilador de 2 marcha constante
xx1xx: desactivar la refrigeracién)  3: deshabilitado
prevencion de 0: habilitacion la funcion
desconexion en modo AVR
RUN 1: deshabilitar la funcion
XOxxx: activar prevencion AVR
i ., P: deshabilitar la funcion
de sobretension - i6n AVR AVR para parada
en modo Run unmlon” 3: deshabilitar la funcion
x1xxx: desactivar 08-08 aﬁ%ﬁ;ﬁ;gg AVR para desaceleracion 4
prevencion de e Ia tension) 4. deshabilitar la funcién
sobretension AVR para parada y
len modo Run desaceleracion.
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5: Cuando VCC>(360
740 V), la funcion AVR
esta deshabilitada para

arada y desaceleracion.




Grupo 08 - Funciones de proteccion de la unidad y del motor
Configuraci
N.° | Descripcion Rango on Notas
de fabrica
Proteccion
contra pérdida  [0: deshabilitado
08094 ¢ fase en 1: habilitado 0
entrada
0: deshabilitar 0
1: desacelerar hasta
arar
2. marcha por inercia
hasta parada
Funcion de 3: sigue en
08-10 isobrecalentamie ffuncionamiento cuando
nto PTC se alcanza el nivel de
advertencia.
Marcha por inercia hasta
parada cuando se
alcanza el nivel de
roteccion.
Tiempo de
08-11 suavizado de la 0,01~10,00 0,2
sefial PTC
Tiempo de
08-12 [retardo de 1~300 60
deteccion PTC
Nivel de
08-13 proteccion PTC 0.1~10.0 0.7
Restablecimiento
08-14 [del nivel de 0,1~10,0 0,3
deteccion PTC
08-15 |\l de 0,1-10,0 05
advertencia PTC|™ ' '
Nivel de
08-16 [emPeraturade g o5 50,0
control del
entilador
Nivel de
08-17 pproteccién contra0,0 ~ 60,0 0,0
sobrecorriente
Tiempo de
08-18 proteccion contra0,0 ~ 1500,0 1,0
sobrecorriente
0: nivel 0 de proteccion
contra sobrecarga del
. motor
Nivel de o ”
roteccion contra1' nivel 1 de proteccion
08-19 [ contra sobrecarga del 0
sobrecarga del
motor
motor

2: nivel 2 de proteccion
contra sobrecarga del

motor
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Grupo 09 - Configuracién de la funcion de

comunicacion

Configura
N.° | Descripcién Rango cion |Notas
de fabrica
Numero de
estacion
09-00 de 1~32 1 *2*3
comunicacion
asignado
Seleccion del 0: cédigo Modbus RTU
0901 fnodode g 00 O 0|23
comunicacion b BACnet
0: 4800
Configuracién [1: 9600
tasa de 2: 19200 *2*3
09-02) udios  B:38400 2 | o
bps) 4: Control remoto
activado
Seleccion bits |0: 1 bit de parada .
09-03 4, parada  [1: 2 bits de parada 0 2’3
Seleccion de 0: sin paridad
09-04 L aridad 1: con paridad par 0 *2*3
2. con paridad impar
Seleccion del ,
0: datos de 8 bits .
03:05 formato 1: datos de 7 bits 0 |23
e datos
Tiempo de
deteccion de
09-06 [ 0,0~25,5 0,0
comunicacion
agotado
0: desaceleracion
hasta parada (00-15:
Seleccion de tiempo de desaceleracion
pperacion de P h L
biempo de h. marcha por inercia
09-07 espera asta parada o 0
2: desaceleracion
de
omunicacion hasta parada (00-17:
tiempo de desaceleracion
agotado D)
3. seguir en
funcionamiento
Tiempo de
09-08 perificacion 0 ~ 20 3
error 6
Tiempo de
retardo
09-09 (e transmision |5 ~ 65 5
de la unidad
ms)
Estaciones oy
09-10 BAChet 1~254 1 2*3




Grupo10 - Configuracion de la funcién PID

Grupo10 - Configuracion de la funcién PID

Configuraci Configuraci
N.° | Descripcién Rango én Notas N.° | Descripcién Rango én Notas
de fabrica de fabrica
0: potenciometro en el 0: deshabilitado
teclado 1: la unidad sigue
Seleccion del  |1: entrada de sefial Modo de funcionando tras la
alor objetivo  fanaldgica (AVI) 10-11 deteccibn de  |pérdida de 0
PID 2: en’trgda de sefial pérdida de retroalimentacion
10-00 |(cuando analogica (ACI) 1 1 retroalimentacionR: la unidad se detiene
00-05/00-06=6, [3: frecuencia fijada por la tras la pérdida de
esta funcién estajcomunicacion retroalimentacion
activada) : pardmetro 10-02 de Nivel de
recuencia del teclado deteccion de
. frecuencia predefinida 10-12 pérdida de 0 ~100 0
E: potenciémetro en el retroalimentacion
eclado Tiempo de
Seleccion del 1: en,tr:.ada de sefial retardq de
alor de analogica (AVI) 10-13 deteccionde  [0,0~25,5 1,0
10-01 . .. [2: entrada de sefial 2 1 érdida de
retroalimentacion” . . p c B
bID gn;ﬂloglca ('ACdl) retroalimentacion
: frecuencia de T
configuracion de 10-14 n?el,ogrrgg?gs % b-109 100 "
comunicacion
Objetivo PID .
1002 fentradade  0,0~100,0 500 | *1 Fl valor integral
teclado) se restablece a
; n cero cuando la  |0: deshabilitado
0: deshabilitado 10-15 kerial d 1 d 0
1: caracteristica FWD del : setna I'e tacionB0: ;()egun Od 0~30
control D de desviacién. jetroa |r|ne|n acion30: 30 segundos ( )
2. caracteristica FWD del esllguab'a i
control D de valor objetivo
retroalimentacion.
3: caracteristica marcha Margen de error
atras del control D de de integracion
desviacion. pdmisible .
4: caracteristica marcha 10-16 unidades) - 100 0
atras del control D de 1unidad =
retroalimentacion. 1/8192)
5: comando de frecuencia Nivel de
10-03 Seleccionde [+ control D de 0 10-17 frecuenciade [0,00~599,00 0,00
modo PID desviacion. Caracteristica suspension PID
FWD. Tiempo de
6: comando de frecuencia retardo de la
+ caracteristica FWD del i funcion de 0.0~255 00
control D de suspension PID
retroalimentacion.
7: comando de frecuencia Nivel de
+ caracteristica marcha 10-19 frecuencia de 0,00~599,00 0,00
Ztrag de'llcontrol Dde b ctivacion PID
esviacion. ' Tiempo de
8: comando de frecuencia retardo de la
+ caracteristica marcha 10-20 kuncion de 0,0~25,5 0,0
atras qel contr.oll Dde L ctivacion PID
retroalimentacion. - -
Coeficiente de pjuste max. de
10-04 lanancia de 0,00 ~ 10,00 1,00 1 10-21 r;ltlgoallmenta0|on0~999 100 1
retroalimentacion iuste min de
1005 S2M2NCR 5400 30 | 10:22 feciimentacion ~099 0 “
™ Proporcional | : : : r;laDlmen acion
10-06 [Tiempo Integral 10,0 ~100,0 0,5 *1
10-07 [Tiempo derivado|0,00 ~ 10,00 0,00 1
10-08 Desplazamiento |0: positi\(o 0 *
PID 1: negativo
Ajuste
10-09 ;?Irjnpensacién 0 ~109 0 " Grupo11 - Funciones de control del rendimiento
L _ Configuraci
Tiempo de filtro . N.° | Descripcién Rango 6n Notas
10-10 dellrdetal:r)(ljg de [0,0~25 0,0 1 de fabrica
salida
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Grupo11 - Funciones de control del rendimiento Grupo11 - Funciones de control del rendimiento
Configuraci Configuraci
N.° | Descripcion Rango 6n Notas N.° | Descripcion Rango 6n Notas
de fabrica de fabrica
0: el comando de marcha teclado
Control de . - ‘ .
. . latras esta activado 1: desactivar la tecla Stop
11-00 funcionamiento |, 0
. 1: el comando de marcha lcuando la orden de
marcha atras . ) .
latras esta desactivado marcha no procede del
Frecuencia teclado
1011 rtadora (kHz) 1~16 5
0: modo 0, modulacion
PWM trifasica
Seleccion del 1: modo 1, modulacién
11-02 PWM bifasica 1
nodo portador 2: Modo 2, modulacion
oftware PWM bifasica Grupo12 - Funcwnes_de pantalla digital y
monitor
Reduccion de la Configura
frecuencia . - ° s .

1103 portadora (1): ggzn;:(ljlgado 0 N.° | Descripcion Rango cl’on_ Notas
por aumento de | de fabrica
temperatura 00000~77777.

11-04 Acel. 1 curvaS 0,0 ~4,0 0,00 Cada digito puede

11-05 JAcel. 2 curva S 0,0 ~4,0 0,00 gjustarsede 0 a7

11-06 |Acel. 3curvaS 0,0~4,0 0,00 0: visualizacién por

11-07 |Acel. 4 curva S 0,0 ~4,0 0,00 defecto (frecuencia y

11.08 [ 1247 % 09-599,00 000 | * arametros)

1: Corriente de salida
Frecuencia de [0,00~599,00 . Modo de — .

11-09 0,00 1 = 2= R:Tension de salida

IS:a“O 2 SRR N ey 12:00 pisualizacion = = - "= 00321 | *1
_1q [Frecuencia de  0,00~599, X ampliado .

L salto 3 0,00 ! P 4. temperatura del
Ancho de banda disipador de calor

11-11 de frecuencia def0,00 ~ 30,00 0,00 *1 5: Pérdida
salto (+) 6: entrada de sefial

11-12 . .Reservado analdgica (AVI)

Funcionde |- deshabilitar 7: entrada de sefial
11-13 jprevencion de - habilitar 0 analogica (ACI
rF')e eneracion 2: habilitar (solo durante ,Ogc (ACI)
9 elocidad constante) fqrma:'to de  D:ndmero entero (xxx)
; 5 visualizacion [1: i
Nivel de tension h00 V: 300,0~400,0 1: un decimal (xx.x) .

1114 de prevencion [, 00\ e00 080010 380/760 12-01 e 0 1
de regeneracion s ’ retroalimentaci P: cos decimales (x.xx)

Limite de on PID

11-15 frecuenglg dde 0,00~15,00 3,00 Configuracién 0: XXX--
fgggﬁgﬁ;"crl‘one de la unidad deft: xxxpb (presién)

visualizacion %
Ganancia de 12-02 " 0 1
tension de 0~200 100 ° . R: xxxfl (caudal)

11-16 brevencion de r'etroahmentam
regeneracion on PID
IGanancia de Valor de |aS
frecuencia de unidades

AT revencion de 7200 100 12-03 personalizadas 0~65535 1500/1800| *1
regeneracion velocidad de
Ganancia inea)

1118 ProPOrcional el 5535 10000 0: se muestra la

ucle de frecuencia de salida de
elocidad idad
Ganancia de I\/.lodolde 3 a uni a' '
ntegracion del visualizacion [1: velocidad de linea.
M9 b cle de 0~65535 800 de las Nimero entero (xxxxx)
elocidad 12-04 unidades 2: velocidad de linea 0 *1
Ganancia personalizadas en cifra con un decimal
11-20 t(jifelrerzjcial del |-65535 0 yelocidad de xxxx.x). ’
ucle de inea) 3: velocidad de linea
peroacas 0: activar la tecla Stop pn cifra con dos
11-21 Seleccion tecla uando Ia orden de 0 decimales (xxx.xx)

STOP

marcha no procede del
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Grupo12 - Funciones de pantalla digital y

Grupo 13 Funciones de inspeccion y

monitor mantenimiento
Configura Configura
N.° | Descripcion Rango cion |Notas N.° | Descripcion Rango cion |Notas
de fabrica de fabrica
4: velocidad de linea bloqueo de
en cifra con tres arametro
decimales (xx.xxx) 1150: Inicializacion (50
Visualizacion | § %p ¥ Hz, 220V/380V)
delestadode | | ;404N 0707 1160: Inicializacion (60
a légica @yj}@@@ Hz, 220V/380V)
12-05deentradasy | — | - "4 Restablecer la [1250: Inicializacion (50
salidas (i Unidad alos  Hz, 230V/400V) 125013
S1aS5)y A0 L0000, 1308 lores de (1260 Inicializacion (60 N6?
RY1 fabrica Hz, 230V/460V) (Nota)
12-06 fotencia de 0.0 1350: Inicializacion (50
salida Hz, 220V/415V)
Porcentaje de 1360: Inicializacién (60
12-07 corriente del 0 Hz, 230V/400V)
motor Notas:

Grupo 13 Funciones de inspeccion y

mantenimiento

Configura
N.° | Descripcion Rango cion |Notas
de fabrica
13-gp[C0digo de 3
otencia
13-01 Version del *3%4
software
Registro de
fallos .
13021 imos 3 34
fallos)
Tiempo de
13-03 funcionamiento0~23 *3
acumulado 1
Tiempo de
13-04 funcionamiento 0~65535 *3
acumulado 2
Modo de O:Itiempo con
tiempo de alimentacion
13-05 NG . conectada 0 *3
uncionamiento|, ..
1: tiempo solo modo
acumulado "
e marcha
0: habilitar todas las
funciones
1: las velocidades
predefinidas
05-01~05-08 no se
pueden cambiar
Bloqueo de 2. no es posible
13-06( modificar ninguna 0
parametro funcio
uncion
salvo para las
elocidades
predefinidas
05-01~05-08
3: desactivar todas las
funciones
13-07 |Codigo de 00000~65535 00000
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para los modelos con filtro EMC integrado, el ajuste por
defecto de 13-08 es «1250».
Para los modelos sin filtro CEM integrado, el ajuste por defecto
de 13-08 es «1360».

Grupo 14 Funcidn de la aplicacion de la BOMBA

Configura
N.° | Descripcion Rango cion |Notas
de fabrica
Seleccion de  |0: deshabilitar
1400  1rcion 1: BOMBA 0
Ajuste de
bombas 0: bomba Unica
simples y 1: maestra
14-01 multiples y 2. esclava 1 0
maquinas 3. esclava 2
maestrasy |4 esclava 3
esclavas
Ajuste de la
14-02 presion de 0,1~(el valor de 14-03)| 4.00
funcionamiento
Ajuste de la
presion
14-03 maximadel 0,10 ~ 650,00 10,00
transmisor de
resion
Eg;r:ﬁ d%e dela 0 : determinado por
Al presion de la 14-02 0
bomba 1 : determinado por Al
0: visualizacion de la
retroalimentacion
Seleccion el 1o o
14-05 nlwodo.de 3 14-03<99) 0
visualizacion [ . -
1: solo presion objetivo
2: solo presién de
retroalimentacion
14.06 P22 1y 610,00 3,00
roporcional




Grupo 14 Funcion de la aplicaciéon de la BOMBA

Grupo 14 Funcion de la aplicaciéon de la BOMBA

Configura Configura
N.° | Descripcién Rango cion |Notas N.° [ Descripcién Rango cion |Notas
de fabrica de fabrica
P) agua rango es 0~100
1407 [P0 10-100,0 05
Integral (1) Periodo de
_0g [Tiempo ~ deteccion de la
14-08 iterencial (D) 0,00~10,00 0,00 1425 recion del 0,0~200,0 30,0
Rango de Cuando 14-20=0, el hgua
14-09 tolerg’nma de lafango es 0,00~_650,00 5 Tiempo de
presion Cuando 14-20=1, el bceleracion de
constante __Fango es 0~100 14-26 eteccion de la0,1~3600,0 12,0
Frecuencia de presion del
suspension de
14-10 iy 0,00~599,00 30,00 pgua
constante desaceleracion
Tiempo de 14-27 e deteccion  0,1~3600,0 35,0
14-19 puspensionde jy 4 oqg 5 0,0 de la presion
apresion del agua
constante Orden de
~ [Cuando 14-20=0, el 1428 bjecucion | 0078l valor de 0,00
Limite maximo rango es 0,00~650,00 forzada 00-12)
14-12 . _ 50
de presion  |Cuando 14-20=1, el Tiempo de
: rango es 0~100 conmutacion
Tiempo de 14-29 (e deteccion  0~240 3
14'13 aviso de alta 0,0"'600,0 10 de la presién
resion del agua
Tiempo de Tiempo de
14-14 parada de alta 0,0~600,0 20 deteccion de
resion varias bombas
Cuando 14-20=0, el 14-30 de arranque en 0~30,0 0.0
14-15 Limite minimo [rango es 0,00~650,00 5 funcionamiento
de presion  (Cuando 14-20=1, el en paralelo
. rango es 0~100 Seloccign  P: deshabiltar
Tiempo de ultanea de |1 aluste de la presion
14-16 faviso de baja [0,0~600,0 0,0 14-31 p'Muanea 9€ o /stop 1
y varias bombas |,."_. .
resion - paralelo 2: ajuste de la presion
Tiempo de P 3: Run/Stop
14-17 parada por 0,0~600,0 0,0 Rango qe Cuando 14-20=0, el
faIIer baja 14-34 tolerancia de  frango es 0,00~650,00 5
resion presion Cuando 14-20=1, el
Tiempo de constante 2 fango es 0~100
deteccion de 0: sin funcién
14-18 [~ 0,0~600,0 0,0 .
perd]c’ja de 1: seleccion alternativa
resion del temporizador
Proporcién de 2. seleccion alternativa
14-19 dgtegcién de 0~100 0 Sele.ccién fJeI de parad@ de
pérdida de 14-35 funcionamientosuspension 1
resion por turnos de  3: seleccion alternativa
Conmutacion | g varias bombas del temporizador y
o 0: presion
14-20 de presiony [’ porcentaje 1 parada d,?
orcentaje suspension
Frecuencia de 4. modo de prueba de
14-22 |desconexion  [0,00~599,00 45,00 arias bombas
esclava Tiempo de
Direccion de  [0: deteccion 14-37 deteccion de  0,0~100,0 0,0
14-23 deteccion de lajascendente 1 fugas
presion del  [1: deteccién Variacion de la _
agua descendente presion de Cuando 14-20=0, el
- - rango es 0,00~65,00
Rango de Cuando 14-20=0, el 14-38 reinicio tras Cuando 14-20=1 el 1
14-24 [deteccion de lafrango es 0,00~650,00 1 deteccion de anao es 0~100 ’
resion del  |Cuando 14-20=1, el fugas 9
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Grupo 14 Funcion de la aplicaciéon de la BOMBA

Fallos que no pueden recuperarse

Configura manualmente
N.° | Descripcion Rango cion |Notas Pantalla Accion correctiva
de fabrica OH-C 1. Reducir la frecuencia
Rango de portadora
folerancia de  (Cuando 14-20=0, el T 2. Mejorar las condiciones de
14.39 Presionde  rango es 0,00~650,00 | . — - ventilacion; si no se obtienen
reinicio tras  |Cuando 14-20=1, el L' I L resultados. sustituir el
?ue;:mon de Jrango es 0~100 inversor.
Ajuste de CtEr
1471 presion ~ [0,10~650,00 10 [T C _ | Consultarcon el proveedor
maxima L L L |
Tiempode | HPErT Comprobar el ajuste de la
14-72 gonnﬂt“tac'o”. ?j hc.’ra‘:’ 0 S— capacidad del inversor (13-00)
eﬁ a a(raar?ea;gma - minutos LI _ | para que cumpla con los niveles
Selzcci()n ” Fr-cr de tension del hardware.
14-73 bctivacion 10+ deshabilitar 0 Errd 1. Eliminar la fuente de
bsclava 1: habilitar interferencias y reiniciar
Tiempo desconectando y conectando la
14-74 proporcional 2 [0,00~10,00 3,00 < cC _ _ '_'p alimentacion eléctrica.
P) I I 2. Si el problema no se
14.75 Tiempo |ntegraI0’0~ 100,0 05 o resuelve, consulte con el
2 (1) proveedor.
Tiempo EPr
14-76 dg;arenCIaI 2 10,00~10,00 0,00 <o C D _ Consultar con el proveedor
\Valor de la L I
deteccion de la COt
14-77 o 0~100 1 <o
presion del AL Comprobar el cableado
agua LULC

Capitulo 4 Resolucién de
problemas y

mantenimiento
4.1 Visualizacion de errores y
medidas correctivas

4.1.1 Reinicio manual y reinicio
automatico

Fallos que pueden recuperarse manual y

Fallos que no pueden recuperarse

manualmente

Pantalla Accion correctiva
-OV-
_f_ Consultar con el proveedor
H]h
-LV- 1.Comprobar si la tension de

alimentacion es correcta

| || 2. Fallo de la resistencia o del
LT fusible
3. Consultar con el proveedor
-OH-

Mejorar las condiciones de

|

—3

=
|

ventilacion; si no se obtienen
resultados, sustituir el inversor.

automaticamente
Pantalla Accion correctiva
OC-A 1.Establecer un tiempo de
aceleracion méas
largo
2.Sustituir el inversor por otro de
nr - D la misma potencia que el motor
ue ol 3.Comprobar el motor
4.Comprobar el cableado
5.Consultar con el proveedor
0C-C 1.Aumentar la capacidad del
inversor.
(1 _ [ | 2Instalar el inductor en el lado
oL L de entrada de la fuente de
alimentacién.
0C-d Establecer un tiempo de
nr _ desaceleracion mas largo
UL — 0o
0C-S 1.Inspeccionar el motor
Ar _C 2.Inspeccionar el cableado
LJL = ) | 3.Consultar con el proveedor




Fallos que pueden recuperarse manual y
automaticamente

Pantalla

Accidn correctiva

Ov-C

=2
-

—

1.Establecer un tiempo de
desaceleracién mas
largo
2.Valorar el uso de una
resistencia de frenado y/o
maédulo de frenado (para
modelos de 400 V o modelos
de 200 V 5 hp~15 hp).
3.Valorar el uso de un reactor
en el lado de entrada de
potencia.

1.Comprobar el cableado

de alimentacion del circuito
principal.
2.Comprobar la tension

de la fuente de alimentacion.

1.Comprobar que la sefal de
retroalimentacién es correcta y
que esta conectada.
2.Comprobar si el valor de
realimentacion de la presion es
inferior al limite de presién
minima (14-15).

1.Comprobar que la sefial de
retroalimentacion es correcta.
2.Comprobar que el valor de
retroalimentacion de la presidn
es inferior al limite de presién
maxima (14-12).

FBLSS

m
':l-
'— -—
M
M

1.Comprobar si la proporcién de
pérdida de presion (23-19) esta
correctamente configurada.
2.Asegurarse de que el sensor
de retroalimentacion esta
instalado correctamente y de
que la sefial de
retroalimentacion PID funciona
con normalidad.

Fallos que pueden recuperarse manualmente
pero no automaticamente

Pantalla Accion correctiva
oC
Ar Consultar con el proveedor
UL
OL1 Considere la posibilidad de
Ml aumentar la capacidad del
oL | motor
oL Considere la posibilidad de
Ml aumentar la capacidad del

LILB

inversor
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Fallos que pueden recuperarse manualmente
pero no automaticamente
Pantalla Accion correctiva
CL Compruebe el estado de la
1 carga y el tiempo de
L L funcionamiento.
Lv-C 1.Mejorar la calidad de la
alimentacién eléctrica
I 1_r 2.Considere afiadir una
Ly L reactancia en el lado de
entrada de potencia
OVSP 1.Compruebe si la carga es
excesiva
M1 ) | 2.Comprueba sila sefial de
LI J 0 | ajuste de frecuencia es correcta
0no
OH4 1.Mejore las condiciones de
ININ ventilacion
] 1 2.Ajuste el parametro 08-15
OPErr 1. Utilice la tecla «RESET» del
ﬂp inversor para eliminar el
codigo de error
U E'—r 2. Ajuste 09-02 a 0~3

4.1.2 Instrucciones de error de
funcionamiento del teclado

Pantalla

Accion correctiva

LOC

I Nr
LUL

1.Ajuste 13-06
2.Ajuste 11-00

Err1

1.Las teclas A 0V estan

disponibles para modificar el

parametro solo cuando

00-05/00-06=0

2.Modifique el parametro en
modo STOP (parada).

1.Modifique 11-08~11-10
0 11-11

2.00-12>00-13

3.Ajuste 00-05y 00-06 a un
valor diferente

4 Ajuste 03-21 <03-20

5.La fuente de la funcion PTC
no se puede configurar como
la misma fuente (AVI) que el
comando de frecuencia y el
comando PID.

6. Introduzca la contrasefia
correcta.




Pantalla Accion correctiva Pantalla Descripcion
Err5 1.Emitir el comando de de bloque base externo, el
habilitacion inversor se detiene
antes de la comunicacion | inmediatamente y, a
C _ _[C | 2Austelafuncion de los 0.0, continuacion, la pantalla
C T 2 | parametros 09-02~ parpadea con el mensaje
09-05 antes b.b.
de la comunicacién PdEr o
Err6 1.Compruebe el hardware y el 0 _,l C_ i?rggfﬁ;i?al?ézeggja de
cableado. | | '
2.Compruebe las funciones %It';
(09-00~ Nl r Aparecen otros errores en el
C__C 09- 05). ACCr proceso de ajuste automatico.
C T [ | 3.CON2debe conectarse a LL
tierra. OH3 Si 08-10 = 3, cuando la sefial en
4 Aumente el valor de ajuste de el terminal AVI detecta un
09-08. aumento de la temperatura que
Err7 Si el restablecimiento no es gsc(ijende por gncima del limite
i e deteccion de aviso
:: rr _,' Efjﬁ'gagﬁ nole con e N establecido en el parametro
= oz 08-15, la pantalla mostrara
. . ] «OH3» (nivel
4.1.3 Condiciones especiales de aviso de sobrecalentamiento
Pantalla Descripcion del motor) y el motor seguira
StP0 En modo V/f, STPO sale a funmonando..
menos de 1,3 Hz (ajuste 50 Hz) LOPB COFIT)PFObtar_SII GLVE:W de
i realimentacion de la presion es
’_-' L D N ils).menos de 1.5 Hz (ajuste 60 : 8 ,':' ',_—’ inferior al limite de presion
Jou En modo SLV, STP0 sale a - minima.
menos de 1 Hz. HIPB Comprobar que el valor de
1. Si el inversor esta retroalimentacion de la presidn
StP1 configurado para el modo de :—: " ,':' "j es’in.ferior al limite de presion
control de terminal externo maximal.
(00-02/00-03=1) y el arranque COPUP
directo esta desactivado Interrupcién de la comunicacion
C1L 0| (07-04=1) MO [ |odesconexion del control de
CTE | 2. Elinversor no podra arrancar Lo cascada de la bomba.
= y parpadeara STP1.
3. La entrada de marcha esta
activa en el encendido, consulte
las descripciones de (07-04).
StP2 1. Si se pulsa la tecla STOP
(parada) mientras el inversor
esta ajustado en modo de
control externo (00-02/00-03=1),
(C L[ | entonces «STP2» parpadeara
JCIr C tras la parada.
2. Libere y vuelva a activar el
contacto de marcha para
reiniciar el inversor.
E.S. Cuando se activa la entrada de
parada rapida externa, el
CC inversor desacelerara hasta
. :' detenerse y en la pantalla
parpadeara el mensaje E.S.
b.b Cuando se activa la entrada
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Apéndice-A Instrucciones para UL

Apéndice-A Instrucciones para UL

@ Precauciones de seguridad

Peligro de descarga eléctrica

No conectar ni desconectar el cableado mientras la alimentacion esté activada.
El incumplimiento de esta indicacion provocara la muerte o lesiones graves.

A\ ADVERTENCIA
Peligro de descarga eléctrica

No opere el equipo con las cubiertas retiradas.

El incumplimiento de esta indicacion podria provocar la muerte o lesiones graves.

Los diagramas de esta seccién podrian reflejar unidades sin las cubiertas o protecciones de seguridad para mostrar
detalles. Asegurese de volver a colocar las cubiertas o protecciones antes de operar con las unidades y haga funcionar las
unidades de acuerdo con las instrucciones descritas en este manual.

Conecte siempre a tierra el terminal de conexién a tierra del lado del motor.
Una puesta a tierra inadecuada del equipo podria provocar la muerte o lesiones graves al tocar la carcasa del motor.

No toque ningun terminal antes de que se hayan descargado completamente los condensadores.

El incumplimiento de esta indicacion podria provocar la muerte o lesiones graves.

Antes de cablear los terminales, desconecte toda la alimentacion del equipo. El condensador interno sigue estando cargado
incluso después de que se haya desconectado la alimentacion. Después de desconectar la alimentacion, espere al menos la
cantidad de tiempo especificada en la unidad antes de tocar cualquier componente.

No permita que personal no cualificado realice operaciones en la unidad.
El incumplimiento de esta indicacion podria provocar la muerte o lesiones graves.

La instalacién, el mantenimiento, la inspeccion y la puesta en marcha debe realizarlas unicamente personal autorizado y
familiarizado con la instalacion, los ajustes y el mantenimiento de los inversores de CA.

No realice operaciones en la unidad si lleva prendas holgadas, joyas o si no dispone de proteccion para los ojos.
El incumplimiento de esta indicacion podria provocar la muerte o lesiones graves.

Quitese todos los objetos metalicos como, por ejemplo, relojes y anillos, ajustese la ropa suelta y use proteccion para los ojos
antes de comenzar a trabajar en la unidad.

No retire las cubiertas ni toque las placas de circuitos mientras la alimentacion esté conectada.
El incumplimiento de esta indicacién podria provocar la muerte o lesiones graves.

Peligro de incendio
Apriete todos los tornillos de los terminales con el par de apriete especificado.

Las conexiones eléctricas flojas podrian provocar la muerte o lesiones graves por incendio debido al sobrecalentamiento de las
mismas.

No utilice una fuente de tensién inadecuada.
El incumplimiento de esta indicacion podria provocar la muerte o lesiones graves por incendio.

Compruebe que la tension nominal de la unidad se corresponde con la tensién de la fuente de alimentacion de entrada antes de
activar la unidad.

No use materiales combustibles inapropiados.
El incumplimiento de esta indicacion podria provocar la muerte o lesiones graves por incendio.
Fije la unidad a metal u otro material no combustible.

Respete los procedimientos adecuados de descarga electrostatica (ESD) al manipular la unidad y las placas de circuitos.

El incumplimiento de esta indicacion podria provocar dafios por descarga electrostatica a los circuitos de la unidad.
No conecte ni desconecte nunca el motor de la unidad mientras esté sometida a tension.

Una secuenciacion incorrecta de los equipos podria dafar la unidad.

No utilice cables no blindados para el cableado de control.

En caso contrario, podrian producirse interferencias eléctricas que afecten al rendimiento del sistema. Utilice cables blindados de
par trenzado y conecte el blindaje al terminal de tierra de la unidad.
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Apéndice-A Instrucciones para UL

No modifique los circuitos de la unidad.
De lo contrario, la unidad podria resultar dafiada y se anularia la garantia.
Teco no se hace responsable de las modificaciones del producto realizadas por el usuario. Este producto no debe ser modificado

Compruebe todo el cableado para garantizar que todas las conexiones sean correctas después de instalar la unidad y de
conectar cualquier otro dispositivo.

De lo contrario, la unidad podria resultar dafiada.

€ Normas UL

La marca UL/cUL se aplica a los productos en Estados Unidos y Canada y significa que UL (Underwriters Laboratories) ha realizado
pruebas y evaluaciones de productos y ha determinado que se cumplen sus estrictas normas de seguridad de los productos. Para
que un producto reciba la certificacion UL, todos los componentes de dicho producto deben recibir también la certificacion UL.

c(UL )us
LISTED

Marca UL/cUL

€ Cumplimiento de las normas UL

Esta unidad ha sido sometida a pruebas de conformidad con la norma UL508C y cumple con los requisitos de UL. Para garantizar un
cumplimiento continuo al usar esta unidad junto con otros equipos, deben cumplirse las siguientes condiciones:
= Zona de instalacion

No instale la unidad en una zona con una gravedad de contaminacion superior a 2 (norma UL).

m Cableado de terminales del circuito principal

La aprobacion UL requiere terminales prensados cuando se cablean los terminales del circuito principal de la unidad. Use las
herramientas engarzadoras de la manera especificada por el fabricante del terminal prensado. Teco recomienda terminales
prensados fabricados por NICHIFU para el capuchdn aislante.
La siguiente tabla compara los modelos de unidad con los terminales prensados y los capuchones aislantes. Pueden realizarse
pedidos a un representante de Teco o directamente al departamento de ventas de Teco.

Tamaiio del terminal prensado de lazo cerrado

Calibre del cabl
i Zofece cape Terminal Terminal prensado Herramienta Capuchon aislante
Modelo de unidad mm2 (AWG)
L510 R/L1 = S/L2 = T/L3| U/T1 * V/T2 * W/T3 Tornillos N.° modelo N.° maquina N.° modelo
lE2 1.3 (16) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH1/9 TIC 2
1P5 2.1 (14) TIC 2
101 3.3(12) M4 R3.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 3.5
2P2 1.3 (16) Nichifu NH1/9 TIC 2
2P5 1.3 (16) Nichifu NH1/9 TIC 2
M3.5 R2-3.5
2P7 2.1 (14) Nichifu NH1/9 TIC 2
201 2.1 (14) Nichifu NH1/9 TIC 2
202 3.3(12) M4 R3.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 3.5
203 5.3 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 3.5
205 5.3 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 5.5
208/210 8.4 (14) M5 R8-5 Nichifu NH1/9 TIC 8
401 2.1 (14) Nichifu NH1/9 TIC 2
402 2.1 (14) M4 R3.5-4 Nichifu NH1/9 TIC 2
403 2.1 (14) Nichifu NH1/9 TIC 2
405 2.1 (14) M4 R2-3.5 Nichifu NH1/9 TIC 2
408/410/415 8.4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH 1/9 TIC 8
@ Tipo 1

Durante la instalacion, se retiraran todos los tapones de los orificios para conductos y se utilizaran todos los orificios de los

conductos.
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Seleccion de fusible de entrada
recomendada

Tipo de fusible

Unidad modelo L510

Fabricante: Bussmann

Modelo

Amperaje del fusible (A)

Unidades monofasicas de clase 100
\'/

1P2 Bussmann 16CT 690V 16A
1P5 Bussmann 20CT 690V 20A
101 Bussmann 25ET 690V 25A

Tipo de fusible

Fabricante: Bussmann

Unidad modelo L510

Modelo

Amperaje del fusible (A)

Unidades monofasicas de 200 V

2P2 Bussmann 10CT 690V 10A
2P5 Bussmann 10CT/16CT 690V 10A/690V 16A
2P7 Bussmann 16CT/20CT 690V 16A/690V 20A
201 Bussmann 16CT/20CT 690V 16A/690V 20A
202 Bussmann 30FE 690V 30A
203 Bussmann 50FE 690V 50A

Tipo de fusible

Fabricante: Bussmann

Unidad modelo L510

Modelo

Amperaje del fusible (A)

Unidades trifasicas de clase 200 V

2P2 Bussmann 10CT 690V 10A
2P5 Bussmann 10CT 690V 10A
201 Bussmann 10CT 690V 10A
202 Bussmann 16CT 690V 16A
203 Bussmann 20CT 690V 20A
205 Bussmann 50FE 690V 50A
208 Bussmann 63CT/100FE 690V 63A
210 Bussmann 80CT/100FE 690V 80A/690V 100A

Tipo de fusible

Unidad modelo L510

Fabricante: Bussmann

Modelo

Amperaje del fusible (A)

Unidades trifasicas de clase 400 V

401 Bussmann 10CT 690V10A
402 Bussmann 16CT 690V 16A
403 Bussmann 20CT 690V 20A
405 Bussmann 25ET 690V 25A
408 Bussmann 40FE 690V 40A
410 Bussmann 50ET 690V 50A
415 Bussmann 63ET 690V 63A

sTerminales de cableado de campo

Todos los terminales de entrada y salida del cableado de campo que no estén situados dentro del circuito del motor deberan
estar marcados para indicar las conexiones adecuadas que deben realizarse en cada terminal e indicar que deben utilizarse
conductores de cobre clasificados para una temperatura de 80 °C.

m Clasificacion de cortocircuito de la unidad

Esta unidad se ha sometido a la prueba de cortocircuito de UL, que certifica que durante un cortocircuito en la fuente de
alimentacion el flujo de corriente no aumentara por encima de su valor. Consulte las clasificaciones eléctricas para la tension
maxima y la tabla que aparece a continuacién para la corriente.

* La proteccion del MCCB vy el interruptor de circuito y las clasificaciones de los fusibles (consulte la tabla anterior) deberan ser

iguales o superiores a la tolerancia de cortocircuito de la fuente de alimentacion utilizada.

» Adecuado para su uso en un circuito capaz de entregar no mas de (A) amperios RMS simétricos para (Hp) Hp en proteccion contra
sobrecarga del motor m de unidades de clase 240/480 V.

Potencia del motor (HP)

Corriente (A)

Tension (V)

0- 50

5000

240/480
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€ Proteccion contra sobrecarga del motor

Ajuste el parametro 02-01 (corriente nominal del motor) al valor adecuado para activar la proteccion contra sobrecarga del motor.
La proteccion interna contra sobrecarga del motor estda homologada por UL y cumple las normas NEC y CEC.
= 02-01 Corriente nominal del motor

Rango de configuracion: en funcién del modelo
Configuracion de fabrica: en funcién del modelo

Ajuste el parametro 02-01 al amperaje a plena carga (FLA, por sus siglas en inglés) impresos en la placa de identificacion del motor.

m  08-05 Seleccion de la protecciéon contra sobrecarga del motor

La unidad dispone de una funcién de proteccion electronica contra sobrecarga (OL1) basada en el tiempo, la corriente de salida y la
frecuencia de salida, que protege el motor contra el sobrecalentamiento. La funcion electronica de sobrecarga térmica esta reconocida
por UL, por lo que no requiere un relé externo de sobrecarga térmica para el funcionamiento de un solo motor.

Este parametro selecciona la curva de sobrecarga del motor utilizada en funcién del tipo de motor aplicado.

Configuracion de proteccion contra sobrecarga

Ajuste Descripcion
XXXX0 Deshabilitado
XXXX1 habilitado

Ajusta la funcion de proteccion contra sobrecarga del motor en 08-05 en funcion del motor aplicable.

Ajuste 08-05 = XXXX0. Desactiva la funcion de proteccion contra sobrecarga del motor cuando se conectan dos 0 mas motores a un
unico inversor. Utilice un método alternativo para proporcionar proteccién contra sobrecarga independiente para cada motor, como
conectar un relé de sobrecarga térmica a la linea de alimentacién de cada motor.

Velocidad baja
(<60 Hz)

Velocidad alta

Arranque en caliente

| I I » Corriente de carga del motor (%)
»

100%  150% 200% (02-01 = 100%)

Tiempo de proteccion contra sobrecarga (min)

Tiempo de proteccion contra sobrecarga del motor

= 08-06 Seleccion de la operacion de sobrecarga del motor

Ajuste Descripcién
0 Ejecucion libre hasta parada (ajuste por defecto)
1 Solo alarma
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