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Capítulo 0 Prefacio 
0.1 Prefacio 

Para prolongar el rendimiento del producto y garantizar la seguridad del personal, lea 
detenidamente este manual antes de utilizar el inversor. En caso de que surja algún 
problema al utilizar el producto que no pueda resolverse con la información proporcionada 
en el manual, póngase en contacto con nuestro representante técnico o de ventas, que 
estará encantado de ayudarle.  
※Precauciones 

El inversor es un producto eléctrico. Para su seguridad, en este manual se incluyen 
símbolos como «Peligro» o «Precaución» que le recuerdan que debe prestar atención a 
las instrucciones de seguridad al manipular, instalar, utilizar y revisar el inversor. 
Asegúrese de seguir las instrucciones para mayor seguridad. 

 

 Peligro Indica un peligro potencial que podría causar la muerte o lesiones 
personales graves en caso de uso indebido. 

 

 Precaución Indica que el inversor o el sistema mecánico podrían resultar 
dañados si se utilizan incorrectamente. 

 

 Peligro 
 Riesgo de descarga eléctrica. Los condensadores de enlace de CC 

permanecen cargados durante cinco minutos más una vez se ha 
desconectado la alimentación. No está permitido abrir el equipo hasta que 
hayan transcurrido cinco minutos desde que se desconectó la corriente. 

 No realice ninguna conexión cuando el inversor esté encendido. No 
compruebe las piezas y señales en las placas de circuitos durante el 
funcionamiento del variador. 

 No desmonte el inversor ni modifique los cables, circuitos o piezas internas.  
 Asegúrese de que el terminal de puesta a tierra del inversor está 

correctamente conectado. 
 

 ¡Atención! 
 No realice una prueba de tensión en piezas del interior del inversor. La alta 

tensión puede destruir los componentes semiconductores. 
 No conecte los terminales T1, T2 y T3 del inversor a ninguna fuente de 

alimentación de entrada de CA. 
 Los circuitos integrados CMOS de la placa base del inversor son sensibles a 

la electricidad estática. No toque la placa del circuito principal. 
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Capítulo 1 Precauciones de seguridad 
 

1.1 Antes del encendido 

 Peligro 

 Asegúrese de que las conexiones del circuito principal son correctas. Los 
terminales monofásico L1(L),L3(N) y trifásico L1(L),L2,L3(N) son terminales 
de entrada de alimentación y no deben confundirse con T1, T2 y T3. De lo 
contrario, pueden producirse daños en el inversor. 

 

 Precaución 
 La tensión de línea aplicada debe corresponderse con la tensión de entrada 

especificada del inversor (véase la placa de identificación). 
 Para evitar que la cubierta delantera se desprenda o se dañe de cualquier otra 

manera, no transporte el inversor agarrándolo por su cubierta. Cuando transporte 
la unidad, sujétela por el disipador de calor. Un manejo incorrecto puede dañar el 
inversor o provocar lesiones al personal, por lo que debe evitarse. 

 Para evitar el riesgo de incendio, no instale el inversor sobre un objeto inflamable. 
Instálelo sobre objetos no inflamables, como objetos metálicos. 

 Este producto proporciona los 24 V solo para uso interno, no lo utilice como 
fuente de alimentación para otros componentes externos, tales como sensores, 
componentes electrónicos, etc. De lo contrario, causará una situación adversa. 

 Cuando desconecte el teclado remoto, apáguelo primero para evitar daños en el 
propio teclado o en el inversor. 

 

 Precaución 
 Este producto se vende sujeto a las normas UNE-EN IEC 61800-3:2018 y 

UNE-EN 61800-5-1:2007/A1:2017.              En un entorno doméstico, 
este producto puede causar interferencias radioeléctricas, en cuyo caso es 
posible que el usuario tenga que aplicar medidas correctivas. 

 Se proporciona una protección contra la temperatura excesiva del motor. 

 

 Precaución 

 Las operaciones realizadas en el aparato/sistema realizados por parte de 
personal no cualificado o el incumplimiento de las advertencias pueden provocar 
lesiones personales graves o daños materiales graves. Solo personal 
debidamente cualificado y formado en la configuración, instalación, puesta en 
marcha y funcionamiento del producto debe llevar a cabo operaciones en el 
dispositivo/sistema. 

 Solo se permiten conexiones de alimentación de entrada con cableado 
permanente. 
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1.2 Durante el encendido 

 Peligro 
 Cuando la pérdida momentánea de potencia es superior a 2 segundos, el 

inversor no tendrá suficiente potencia almacenada para su circuito de control. 
Por lo tanto, cuando vuelva a conectarse la alimentación, el funcionamiento del 
inversor se basará en la configuración de los siguientes parámetros: 

• parámetros de ejecución: 00-02 o 00-03; 
• funcionamiento directo al encenderse: parámetro 07-04 y estado del 

interruptor de funcionamiento externo. 

   Nota: la operación de arranque se realizará independientemente de la  
         configuración de los parámetros 07-00/07-01/07-02. 

 Peligro. Funcionamiento directo al encenderse. 

Si el funcionamiento directo al encenderse está habilitado y el inversor está 
configurado en funcionamiento externo 
con el interruptor de marcha FWD/REV cerrado, entonces el inversor se 
reiniciará. 

  Peligro 
Antes de su uso, asegúrese de que se han tenido en cuenta todos los riesgos e 
precauciones de seguridad. 

   
 Cuando se selecciona el funcionamiento en caso de pérdida momentánea de 

potencia y la pérdida de potencia es breve, el inversor tendrá suficiente 
potencia almacenada para que funcionen sus circuitos de control; por lo tanto, 
cuando se reanude la alimentación, el inversor se reiniciará automáticamente 
dependiendo de la configuración de los parámetros 07-00 y 7-01. 

1.3 Antes del funcionamiento 
 

 ¡Atención! 

 Asegúrese de que el modelo y la potencia del inversor sean los mismos que 
los establecidos en el parámetro 13-00. 

Nota: en el momento del encendido, la tensión de alimentación establecida en el 
parámetro 01-01 parpadeará en la pantalla durante 2 segundos. 

 

1.4 Durante el funcionamiento 

 Peligro 

 No conecte ni desconecte el motor durante el funcionamiento. De lo contrario, 
podría hacer que el inversor se desconecte o dañe la unidad. 
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 Precaución 

 No toque los componentes que irradian calor, como los disipadores térmicos y 

las resistencias de frenado.  

 El inversor puede accionar el motor de baja a alta velocidad. Compruebe los 
rangos de velocidad permitidos del motor y de la maquinaria vinculada.  

 Riesgo de descarga eléctrica. Los condensadores de enlace de CC permanecen 
cargados durante cinco minutos más una vez se ha desconectado la 
alimentación. No está permitido abrir el equipo hasta que hayan transcurrido 
cinco minutos desde que se desconectó la corriente. 

 

 Precaución 

 El inversor debe utilizarse en entornos con temperaturas comprendidas entre 
14-104 °F o -10 y 50 °C* y una humedad relativa del 95 %. 

* IP20 : -10 ~ 50 °C sin cubierta antipolvo de tipo autoadhesivo. 
NEMA1 : -10 ~ 40 °C con cubierta antipolvo de tipo autoadhesivo. 
 

 Peligro 
 Asegúrese de que la alimentación está desconectada antes de desmontar o 

comprobar cualquiera de los componentes. 
 

1.5 Eliminación del inversor 

 Precaución 

Elimine esta unidad con cuidado como un desecho industrial y de conformidad con 
las normativas locales requeridas.  
 Los condensadores del circuito principal del inversor y del panel del circuito 

impreso se consideran desechos peligrosos y no deben quemarse. 
 El cierre de plástico y las partes del inversor como el panel de la cubierta 

superior emitirán gases perjudiciales si se queman. 

Los aparatos que contienen componentes eléctricos no pueden eliminarse junto 
con los residuos domésticos. Debe recogerse por separado junto con los residuos 
eléctricos y electrónicos, de acuerdo con la legislación local vigente. 

 

  Peligro 
 Para evitar descargas eléctricas, no retire la cubierta frontal mientras la 

alimentación esté conectada. 
 El motor se reiniciará automáticamente después de pararse cuando la función de 

reinicio automático esté habilitada. En este caso, debe tenerse cuidado al trabajar 
cerca de la unidad y el equipo vinculado. 

 El funcionamiento del interruptor de parada es diferente al del interruptor de 
parada de emergencia. El interruptor de parada debe activarse para ser 
efectivo. La parada de emergencia debe desactivarse para ser efectiva. 
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Capítulo 2 Entorno e instalación 
 

2.1 Consideraciones sobre los equipos periféricos 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
( 
 
 
 

Potencia 

Asegúrese de que la tensión de alimentación es correcta. 
Debe instalarse un interruptor automático encapsulado o un 
interruptor de desconexión con fusible entre la fuente de CA 
y el inversor. 

Interruptor 
automático 
y RCD 

Utilice un interruptor automático encapsulado que se ajuste a 
la tensión y corriente nominales del inversor. 
No use el interruptor automático como interruptor de 
parada/marcha del inversor. 
Interruptor diferencial (RCD) 
El ajuste de corriente debe ser de 200 mA o superior y el 
tiempo de funcionamiento de 0,1 segundos o más para evitar 
fallos de funcionamiento. 

Contactor 
magnético 

Normalmente no es necesario un contactor magnético. 
Un contactor puede utilizarse para realizar funciones como el 
control externo y el arranque automático tras un corte de 
corriente. 
No use el contactor magnético como interruptor de 
parada/marcha para el inversor. 

Reactor de CA 
para mejora de la 
calidad de la 
energía 

Cuando se conecta un inversor de 200 V/400 V con una 
capacidad nominal inferior a 15 KW a una fuente de 
alimentación de alta capacidad (600 KVA o más), puede 
conectarse un reactor de CA para mejorar el factor de 
potencia y reducir los armónicos. 

Filtro de ruido de 
entrada 

El E510 tiene un filtro integrado (clase A/categoría de primer 
entorno C2, excepto marco 4) 
Es posible que sea necesario un filtro CEM adicional para 
cumplir la normativa CEM de su aplicación específica. 

Inversor 

Conecte la alimentación monofásica a los terminales L1(L) y 
L3(N). 
¡Atención! La conexión de los terminales de entrada T1, T2 y 
T3 a la alimentación de entrada de CA dañará el inversor. 
Los terminales de salida T1, T2 y T3 se conectan a los 
terminales U, V y W del motor. 
Para invertir el sentido de giro del motor basta con 
intercambiar dos cables cualquiera en los terminales T1, T2 y 
T3. 
Conecte correctamente a tierra el inversor y el motor. 
Resistencia de tierra para una potencia de 200 V<100 
ohmios. 
Resistencia de tierra para una potencia de 400 V<10 ohmios. 

Motor 

Motor de inducción trifásico. Es posible calcular la caída de 
tensión en el motor ocasionada por un cable largo. 
La caída de voltios debe ser < 10 %. 
Caída de tensión entre fases (V) = 

3 × resistencia del cable (Ω/km) × longitud de la línea(m) × 
corriente ×10-3 
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2.2 Especificaciones 
2.2.1 Especificaciones del producto 
 
Clase 200 V: monofase 
Modelo :E510-□ □ □ -  H1F(N4)(S) 2P5 201 202 203 

Potencia del motor (HP) 0,5 1 2 3 
Capacidad de motor adecuada (kW) 0.4 0.75  1.5 2.2 

Corriente de salida nominal (A) 3.1 4.5 7.5 10.5 
Capacidad nominal (kVA) 1.2 1.7 2.90 4.00 

Rango de tensión de entrada (V) Monofase: 200-240 V, 50/60 Hz  
Fluctuación permitida de la tensión +10 %-15 %  

Rango de tensión de salida (V) Trifase: 0~240 V  
Corriente de entrada (A)* 8.5 12 16 23.9 

Peso neto del inversor (kg) 1,65 1,65 2,5 2,5 
Tiempo de pérdida de potencia 
momentánea admisible (seg.) 2,0 2,0 2,0 2,0 

Protección IP20/NEMA1 e IP66/NEMA4X 
 
Clase 200V: Monofase/Trifase 
Modelo: E510-□ □ □ - H(N4R) 2P5 201 202 203 

Potencia del motor (HP) 0,5 1 2 3 
Capacidad de motor adecuada (kW) 0.4 0.75  1.5 2.2 

Corriente de salida nominal (A) 3.1 4.5 7.5 10.5 
Capacidad nominal (kVA) 1.2 1.7 2.90 4.00 

Rango de tensión de entrada (V) Monofase/Trifase: 200-240 V, 50/60HZ  
Fluctuación permitida de la tensión +10 %-15 %  

Rango de tensión de salida (V) Trifase: 0~240 V  
Corriente de entrada (A)* 8.5/4.5 12/6.5 16/11 23.9/12.5 

Peso neto del inversor (kg) 1,6 1,6  2,5 2,5 
Tiempo de pérdida de potencia 
momentánea admisible (seg.) 2,0 2,0 2,0 2,0 

Protección IP20/NEMA1 e IP66/NEMA4X 
 
Clase 200V: Trifásico 

Modelo: E510-□ □ □ -  H3(N4) 202 205 208 210 215 220 

Potencia del motor (HP) 2 5 7.5 10 15 20 
Capacidad de motor adecuada (kW) 1.5 3.7 5.5 7.5 11 15 

Corriente de salida nominal (A) 7.5 17.5 26 35 48 64 

Capacidad nominal (kVA) 2.9 6.7 9.9 13.3 20.6 27.4 

Rango de tensión de entrada (V) Trifase: 200-240 V, 50/60HZ 
Fluctuación permitida de la tensión +10 %-15 %  

Rango de tensión de salida (V) Trifase: 0~240 V  
Corriente de entrada (A)* 11 20.5 33 42 57 70 

Peso neto del inversor (kg) 1,6 2,5 6,5 6,5 10,1 10,4 
Tiempo de pérdida de potencia 
momentánea admisible (seg.) 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 

Protección IP20/NEMA1 e IP66/NEMA4X 

*La corriente de entrada es el valor calculado a la corriente de salida nominal completa. 
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Clase 400V: Trifásico 
Modelo: E510-□ □ □ -  H3(F)(N4)(S) 401 402 403 405 

Potencia del motor (HP) 1 2 3 5 
Capacidad de motor adecuada (kW) 0.75  1.5 2.2 3.7 

Corriente de salida nominal (A) 2.3 3.8 5.2 8.8 
Capacidad nominal (kVA) 1.7 2.9 4,0 6.7 

Rango de tensión de entrada (V) Trifase: 380-480 V, 50/60HZ 
Fluctuación permitida de la tensión +10 %-15 %  

Rango de tensión de salida (V) Trifase: 0 ~ 480 V 
Corriente de entrada (A)* 4.2 5.6 7.3 11.6 

Peso neto del inversor (kg) 1.7 1.7 2,5 2,5 
Tiempo de pérdida de potencia momentánea 

admisible (seg.) 2,0 2,0 2,0 2,0 

Protección IP20/NEMA1 e IP66/NEMA4X 
 
Modelo: E510-□ □ □ -  H3(F)(N4) (S) 408 410 415 420 425 

Potencia del motor (HP) 7.5 10 15 20 25 
Capacidad de motor adecuada (kW) 5.5 7.5 11 15 18.5 

Corriente de salida nominal (A) 13.0 17.5 24 32 40 
Capacidad nominal (kVA) 9.9 13.3 19.1 24 30.5 

Rango de tensión de entrada (V) Trifase: 380-480 V, 50/60HZ 
Fluctuación permitida de la tensión +10 %-15 %  

Rango de tensión de salida (V) Trifase: 0~480 V 
Corriente de entrada (A)* 17 23 31 38 48 

Peso neto del inversor (kg) 6,7 6,7 6,7 13,7 13,7 
Tiempo de pérdida de potencia momentánea 

admisible (seg.) 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 

Protección IP20/NEMA1 e IP66/NEMA4X 
*La corriente de entrada es el valor calculado a la corriente de salida nominal completa. 
*Serie N4S 400 V solo hasta 15 HP. 
 
F: fi ltro integrado 
N4: clase de protección IP66, sin interruptores de alimentación incorporados 
ni VR. 
N4R: clase de protección IP66, con VR integrado, sin interruptores de 
alimentación. 
N4S: clase de protección IP66, con interruptores de alimentación y VR 
integrados. 
 

PT:  f i l t ro t ipo footprint 

Modelo:  E510-□ □ □ - H3(F)(PT) 420 425 
Potencia del motor (HP) 20 25 

Capacidad de motor adecuada (kW) 15 18.5 
Corriente de salida nominal (A) 32 40 

Capacidad nominal (kVA) 24 30.5 
Rango de tensión de entrada (V) Trifásico: 380~480 V (+10 %-15 %), 50/60 HZ 

Rango de tensión de salida (V) Trifásica: 0~480 V 

Corriente de entrada (A)* 38 48 
Tiempo de pérdida de potencia 
momentánea admisible (seg.) 

2,0 2,0 

Protección IP20 
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2.2.2 Especificaciones generales 
Elemento E510  

Modo de control Control V/F, control vectorial 

Frecuencia                                 

Frecuencia de salida 0,01~599,00 Hz 
Par de arranque 150 %/1 Hz(Vector) 
Relación de control de la 
velocidad 1:50 

Configuración de la resolución 
Entrada digital: 0,01 Hz 
Entrada analógica: 0,06 Hz/60 Hz 

Configuración 

Teclado: ajuste directamente con las teclas ▲▼ o el VR del 
teclado. 
Terminales externos de entrada:  
entrada AI1(0/2~10V), AI2(0/4~20mA) 
Función subida/bajada de entrada multifunción (Grupo 3) 
Ajuste de frecuencia mediante método de comunicación. 

Límite de frecuencia Límites de frecuencia superior e inferior 
3 configuraciones de frecuencia de salto. 

Funcionamiento                                  Ajuste operativo 

Teclado de ejecución, botón de parada 
Terminales externos:  
Selección de 2/3 hilos en modo multioperación 
Modo JOG 
Señal de marcha mediante método de comunicación 

Control 
principal 

Características 

Ajuste de curva V/F 18 curvas fijas y 1 curva personalizada 
Frecuencia portadora 1-16 kHz 
Control de aceleración y 
desaceleración 

2 parámetros de tiempo de acel./desac. 
4 parámetros de curva S. 

Entrada multifunción 29 funciones (consulte la descripción en el Grupo 3) 
Salida multifunción 21 funciones (consulte la descripción en el Grupo 3) 
Salida analógica multifunción 5 funciones (consulte la descripción en el Grupo 4) 

Características principales 

Detección de sobrecarga, 16 velocidades predefinidas, 
ejecución en modo automático, interruptor de Acel./Desac. (2 
etapas), selección de orden de marcha principal/alt, selección 
de comando de frecuencia principal/alt, control PID, refuerzo 
de par, frecuencia de arranque V/F, restablecimiento de fallos, 
modo de incendio. 

Pantalla 
LED 

Pantalla: parámetro / valor del parámetro / frecuencia / 
velocidad de línea / tensión CC / tensión de salida / corriente 
de salida / retroalimentación PID / estado del terminal de 
entrada y salida / temperatura del disipador de calor / versión 
del programa / registro de fallos. 

LED indicador de estado Marcha / parada / adelante / atrás, etc. 

Funciones de 
protección 

 

Protección contra sobrecarga Relés para protección del motor y el inversor (150 %/1 min) 
Sobretensión ·220 V: >410 V, 380 V: >820 V 
Tensión baja ·220 V: <190 V, 380 V: <380 V 
Reinicio tras un corte 
momentáneo del suministro 
eléctrico 

Reinicio automático del inversor después de un corte 
momentáneo de la electricidad. 

Prevención frente a paradas Prevención de paro para operación de 
aceleración/desaceleración. 

Terminal de salida de 
cortocircuito Protección de los circuitos electrónicos 

Fallo de puesta a tierra Protección de los circuitos electrónicos 
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Elemento E510  
Modo de control Control V/F, control vectorial 

Otras funciones de protección 

Protección contra el sobrecalentamiento del disipador de calor; 
la frecuencia portadora disminuye con la función de 
temperatura, salida de fallos, prohibición de retroceso, 
prohibición de arranque directo después del encendido, 
recuperación de errores y bloqueo de parámetros 

Todos los marcos incluyen transistor de frenado 

Control de comunicación 
Comunicación RS485 estándar integrada (ModBus), control 
uno a uno o uno a varios. 

Entorno 

Temperatura de 
funcionamiento  -10~50 ℃ (Nota 1) 
Temperatura de 
almacenamiento  -20~60 ℃ 

Humedad HR 95 % o menos (sin condensación) 
(Conformidad con la norma IEC 60068 - 2-78) 

Descargas 20 Hz o menos 1G(9,8m/s²)20~50Hz 0,6G(5,88m/s²) 
(Conformidad con la norma IEC 60068 - 2-6) 

Clase de protección IP20/NEMA1/IP66/NEMA4X (en función del modelo) 
 
Nota 1:  
Tipo IP20/NEMA 1: 

-10 ~ 50 °C (sin cubierta antipolvo de tipo autoadhesivo). 
-10 ~40 ℃ (sin cubierta antipolvo de tipo autoadhesivo). 

Tipo IP66/NEMA 4X: -10 ~ 50 ℃ 
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2.3 Cableado estándar 
2.3.1 Monofase: 

Potenciómetro de velocidad 
externo = 10 Kohm

o entrada PID

Indicador de 
frecuencia

+

T1

10V

AI1

AI2

 

AGND

0 ~10 V

M

0~20 mA

-

Salida del 
inversor

Motor de 
inducción

S3

S4

S5

S6

S2

FWD (marcha/
parada)

S1

R2B

250 VCA/1 A (30 
VCC/1 A)

Relé
Salida

Relé
Salida

RS485

CON2

AO

AGND

+

- 0~10 VCC

NPN

PNP

AI1 AI2

AV1AV2

J
P
1

Puesta 
a tierra

REV (marcha/
parada)

250 VCA/1 A (30 
VCC/1 A)

R2A

R1A

R1B

R1C

T2

T3

J
P
2

J
P
3

P BR

Resistencia de frenado
(opcional)

+24 V (PNP)
COM (NPN)

Desactivar salida
SG
SF

AO

Control de 
velocidad

Te
rm

in
al

es
 d

e 
en

tra
da

 
m

ul
tif

un
ci

ón
 

E

E E
P P

Pin 1 hasta pin 
8

reinicio

Indica un cable blindado de par trenzado P

Muestra el circuito de control
Muestra el circuito 

principal

 Indica un cable 
blindado 

*1: JP1: selección NPN/PNP, JP2: selección EA1 0~10 V/0~20 mA, JP3: selección EA2 0~10 V/0~20 mA

*1

1:Data+
2:Data-
3:Data+
4:RXD0
5:TXD0
6:Data-
7:5V
8:GND

Alimentación CA
fuente 

L1(L)
Fusible

Principal 
Interruptor

Potencia 
entrada

L3(N)

E

Modelo: 
200 V: E510-2P5-H1(F)(N4S)/E510-201-H1(F)(N4S)/ 

E510-202-H1(F)(N4S)/E510-203-H1(F) (N4S) 
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2.3.2 Monofásico/trifásico 
 

Potenciómetro de velocidad 
externo = 10 Kohm

o entrada PID

Indicador de 
frecuencia

+

T1

10V

AI1

AI2

 

AGND

0 ~10 V

M

0~20 mA

-

Salida 
del 

inversor

Motor de 
inducción

S3

S4

S5

S6

S2

FWD (marcha/
parada)

S1

R2B

250 VCA/1 A (30 
VCC/1 A)

Relé
Salida

Relé
Salida

RS485

CON2

AO

AGND

+

- 0~10 VCC

NPN

PNP

AI1 AI2

AV1AV2

J
P
1

Puesta a tierra

REV (marcha/
parada)

250 VCA/1 A (30 
VCC/1 A)

R2A

R1A

R1B

R1C

T2

T3

J
P
2

J
P
3

P BR

Resistencia de 
frenado

(opcional)

Desactivar salida
SG
SF

AO

Control de 
velocidad

Te
rm

in
al

es
 d

e 
en

tra
da

 
m

ul
tif

un
ci

ón
 

E

E E
P P

Pin 1 hasta 
pin 8

reinicio

Entrada de alimentación monofásica 

*1

1:Data+
2:Data-
3:Data+
4:RXD0
5:TXD0
6:Data-
7:5V
8:GND

+24 V (PNP)
COM (NPN)

Indica un cable blindado de par trenzado P

Muestra el circuito de control
Muestra el circuito 

principal

 Indica un cable 
blindado 

*1: JP1: selección NPN/PNP, JP2: selección EA1 0~10 V/0~20 mA, JP3: selección EA2 0~10 V/0~20 mA

Alimentació
n CAfuente 

L1(L)
Fusibl

e

Princip
al Interrupt
or

Potencia 
entrada

L3(N)

L2

Alimentació
n CAfuente 

L1(L)
Fusibl

e
Principal 
Interruptor

Potencia 
entrada

L3(N)

L 2

E

 
Modelo: 
200 V: E510-2P5-H(N4R)/ E510-201-H(N4R)/ E510-202-H(N4R)/ E510-203-H(N4R)  
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2.3.3 Trifásico 

Potenciómetro de velocidad 
externo = 10 Kohm

o entrada PID

Indicador de 
frecuencia

+

T1

10V

AI1

AI2

 

AGND

0 ~10 V

M

0~20 mA

-

Salida 
del 

inverso
r

Motor de 
inducción

S3

S4

S5

S6

S2

FWD (marcha/
parada)

S1

R2B

250 VCA/1 A (30 
VCC/1 A)

Relé
Salida

Relé
Salida

RS485

CON2

AO

AGND

+

- 0~10 VCC

NPN

PNP

AI1 AI2

AV1AV2

J
P
1

Puesta 
a tierra

REV (marcha/
parada)

250 VCA/1 A (30 
VCC/1 A)

R2A

R1A

R1B

R1C

T2

T3

J
P
2

J
P
3

P BR

Resistencia de frenado
(opcional)

Desactivar salida
SG
SF

AO

Control de 
velocidad

Te
rm

in
al

es
 d

e 
en

tra
da

 
m

ul
tif

un
ci

ón
 

E

E E
P P

Pin 1 hasta 
pin 8

reinicio

*1

1:Data+
2:Data-
3:Data+
4:RXD0
5:TXD0
6:Data-
7:5V
8:GND

+24 V (PNP)
COM (NPN)

Indica un cable blindado de par trenzado P

Muestra el circuito de control
Muestra el circuito 

principal

 Indica un cable 
blindado 

*1: JP1: selección NPN/PNP, JP2: selección EA1 0~10 V/0~20 mA, JP3: selección EA2 0~10 V/0~20 mA

Alimentació
n CAfuente 

L1
Fusibl

e

Princip
al Interrupt
or

Potencia entrad
a

L3

L2

E

 
Modelo: 
200 V: E510-202-H3(N4)/E510-205-H3(N4)/E510-208-H3(N4)/E510-210-H3(N4)/ 

E510-215-H3(N4)/E510-220-H3(N4) 
400 V: E510-401-H3(F)(N4)(S)/ E510-402-H3(F)(N4)(S)/ E510-403-H3(F)(N4)(S)/ 

E510-405-H3(F)(N4)(S)/ E510-408-H3(F)(N4)(S)/ E510-410-H3(F)(N4)(S)/ 
E510-415-H3(F)(N4)(S)/ E510-420-H3(F)(N4)/ E510-425-H3(F)(N4)/ 
E510-420-H3FPT/E510-425-H3FPT 
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2.4 Descripción de los terminales 
2.4.1 Descripción de los terminales del circuito principal 
Símbolo del terminal Descripción de la función TM1 

L1(L) Entrada de alimentación principal: monofásica: L1(L)/L3(N) 
monofase/trifase: L1(L)/L2/L3(N) 
trifásica: L1/L2/L3 

L2 
L3(N) 

T1 
Salida del inversor, conectar a los terminales U/V/W del motor T2 

T3 
P Terminal de conexión de la resistencia de frenado: Se utiliza en 

aplicaciones en las que se requiere detener rápidamente una carga con 
gran inercia (consulte las especificaciones de la resistencia de frenado). BR 

 Terminal de tierra 
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2.4.2 Descripción de los terminales del circuito de control 
Tipo Terminal Función del terminal Nivel de señal 

Señal de 
entrada 
digital 

S1 Forward─Stop (Preajuste), Terminal de entrada multifunción 
24 VCC, 8 mA, aislamiento 
de acoplamiento óptico 
(máx., tensión 30 Vcc, 
impedancia de entrada 3,3 
kΩ) 

S2 Reverse─Stop (Preajuste), Terminal de entrada multifunción 
S3 Velocidad predefinida 0 (5-02),Terminal de entrada multifunción 
S4 Velocidad predefinida 1 (5-03), Terminal de entrada multifunción 
S5 Velocidad predefinida 2 (5-05), terminal de entrada multifunción 
S6 Entrada de restablecimiento de fallos, terminal de entrada multifunción 

Salida de 
relé 

R1A 
NO 

(normalmente 
abierto) 

Salida multifunción: marcha, fallo, ajuste de frecuencia, 
frecuencia alcanzada, reinicio automático, pérdida 
momentánea de alimentación de CA, parada rápida, 
modo de parada de bloque base, protección contra 
sobrecarga del motor, protección contra sobrecarga del 
accionamiento, nivel de umbral de par excesivo, nivel de 
corriente predefinida alcanzado, frecuencia de freno 
predefinida alcanzada, pérdida de señal de 
retroalimentación PID, valor de recuento final alcanzado, 
valor de recuento inicial recuperado, indicador de estado 
del PLC, control del PLC. 

250 VCA/1 A(30 VCC/1 A) 
R1B 

NC 
(normalmente 

cerrado) 
R1C COMMON 
R2A 

  
R2B 

Fuente de 
alimentación 

24 V 

COM Terminal común de señales digitales (JP1 ajustado a la 
posición NPN) ±15 %, corriente máx. de 

salida 60 mA 24 V  Terminal común de señal digital (posición NPN conmutación 
JP1) 

Señal de 
entrada 

analógica 

10 V Alimentación integrada para un potenciómetro de velocidad 
externo 10 V (corriente máx: 20 mA) 

AI1 

Entrada analógica multifunción: JP2 selecciona la entrada de 
tensión o corriente 
Tensión: JP2 en posición AV1 
Corriente: JP2 en posición AI1 

0 ~ 10 V (corriente máx: 20 
mA) (Impedancia de entrada: 
153 KΩ)           

AI2 

Entrada analógica multifunción: JP3 selecciona la entrada de 
tensión o corriente 
Tensión: JP3 en posición AV2 
Corriente: JP3 en posición AI2 

0 ~ 10 V, 0 ~20 mA 
(Impedancia de entrada: 153 
KΩ)           

AGND Terminal analógico común ---- 
 

Terminal de conexión del cable de protección (puesta a tierra) ---- 

Señal 
analógica de 

entrada 

AO Terminal de salida analógica multifunción*3  0 ~10 V, (corriente máx., 
2mA) 

AGND Terminal analógico común ---- 

Interruptor 
de 

seguridad 

SF 
El terminal SF desactiva la salida 

  

SG   

 
Terminal del circuito de control: 
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2.5 Dimensiones exteriores          mm (pulgadas) 
Tabla de tolerancias 

1 ~ 10± 0,1 

(0.04~0.40± 0.004) 

10 ~ 50± 0,2 

(0.40~1.97± 0.01) 

50 ~ 100± 0,3 

(1.97~4± 0.01) 

100 ~ 200± 0,5 

(4~7.87± 0.02) 

200 ~ 400± 0,8 

(7.87~15.75± 0.03) 

2.5.1 Medidas IP20/NEMA1 
Marco1 (IP20)  
Monofase/trifase: 200 V 0,5~1HP; Monofase: 200 V 0,5~1HP  
Trifase: 200V 2HP; 400V 1~2HP 

2-Q1

2-Q2

W1

H
1 H

W2

W
E

D

D
1

 
Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
 Medidas N.W 

(kg) W W1 W2 H H1 D D1 E Q1 Q2 
E510-2P5-H 

90,6 
(3.57) 

80,5 
(3.17) 

80,5 
(3.17) 

163,6 
(6.44) 

153 
(6.02) 

149 
(5.87) 

137,8 
(5.43) 

48 
(1.89) 

4,3 
(0.17) 

4,3 
(0.17) 

1,6 
E510-201-H 1,6 
E510-2P5-H1F 1,7 
E510-201-H1F 1,7 
E510-202-H3 1,7 
E510-401-H3 1,7 
E510-402-H3 1,7 
E510-401-H3F 1,7 
E510-402-H3F 1,7 
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Marco2 (IP20) 
Monofase/trifase: 200 V 2~3 HP; Monofase: 200 V 2~3 HP 
Trifase: 200V 5HP; 400V 3~5HP 

W1

H
1

H
2

W2

W

2-Q1

E

D
1 DD
2

2-Q2

H

 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
 Medidas  N.W 

(kg) W W1 W2 H H1 H2 D D1 D2 E Q1 Q2 
E510-202-H 

128,7 
(5.07) 

118 
(4,65) 

118 
(4,65) 

187,6 
(7.39) 

177,6 
(6.99) 

197,5 
(7.78) 

150 
(5.91) 

133,8 
(5.27) 

141,8 
(5.58) 

48,2 
(1.9) 

4,5  
(0.18) 

4,5  
(0.18) 

2,5 
E510-203-H 2,5 
E510-202-H1F 2,5 
E510-203-H1F 2,5 
E510-205-H3 2,5 
E510-403-H3 2,5 
E510-405-H3 2,5 
E510-403-H3F 2,5 
E510-405-H3F 2,5 
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Marco3 (IP20) 
Trifase: 200 V 7,5~10 HP; 400 V 7,5~15 HP 
 

W1

H

W

D

D
1D
2

EW2

H
2

2-Q1

H
1

2-Q2

 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1 W2 H H1 H2 D D1 D2 E Q1 Q2 

E510-208-H3 

186,9 
(7.36) 

175 
(6.89) 

176 
(6.93) 

260,9 
(10.27) 

249,8 
(9.83) 

273 
(10.75) 

197,2 
(7.76) 

184 
(7.24) 

189 
(7.44) 

76,7 
(3.02) 

4,5  
(0.18) 

4,5  
(0.18) 

6,5 
E510-210-H3 6,5 
E510-408-H3 6,5 
E510-410-H3 6,5 
E510-415-H3 6,5 
E510-408-H3F 6,7 
E510-410-H3F 6,7 
E510-415-H3F 6,7 
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Marco4 (IP20) 
Trifase: 200 V 15~20 HP; 400 V 20~25 HP  

D
1 DD
2

E

2-Q1

2-Q2

H
1

H
2

W2

W

H
W1

 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1 W2 H H1 H2 D D1 D2 E Q1 Q2 
E510-215-H3 

224,6 
(8.84) 

207 
(8.15) 

207 
(8.15) 

321,6 
(12.66) 

303,5 
(11.95) 

330,9 
(13.03) 

200,7 
(7.9) 

187,5 
(7.38) 

192,5 
(7.58) 

94     
(3.7) 

6  
(0.24) 

6  
(0.24) 

10,1 
E510-220-H3 10,4 
E510-420-H3 10,5 
E510-425-H3 10,5 
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Marco4 (IP20) (con filtro) 
Trifase: 400 V 20~25 HP 

 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1 W2 H H1 H2 D D1 D2 E1 E2 Q1 Q2 
E510-420-H3F 224,6 

(8.84) 
207 

(8.15) 
207 

(8.15) 
436 

(17.17) 
303,5 

(11.95) 
330,9 

(13.03) 
200,7 
(7.9) 

187,5 
(7.38) 

192,5 
(7.58) 

64 
(2.52) 

192,5 
(7.58) 

6      
(0.24) 

6      
(0.24) 

13,7 
E510-425-H3F 13,7 

 

D2 
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Marco4 (IP20) (con filtro) 
Trifase: 400 V 20~25 HP 
 

W1

H

W E1
E

D
2 DD
1

2-Q

H
1

 
Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1   H H1 D D1 D2 E E1 Q 

E510-420-H3FPT 235,6 
(9.28)  

180 
(7.09) 

400 
(15.75) 

381,5 
(15.02) 

263 
(10.35) 

249,5 
(9.82) 

254,5 
(10.02) 

62 
(2.44) 

237 
(9.33) 

7 
(0.28) 

13,8 
E510-425-H3FPT 13,8 
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Marco1 (NEMA1) 
Monofase/trifase: 200 V 0,5~1 HP; monofásico: 200 V 0,5~1HP 
Trifase: 200V 2HP; 400V 1~2HP 

W1

W

HH1

D

D1D2

E

E1

2-Q

 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q 
E510-2P5-H 

90,6 
(3.57) 

80,5 
(3.17) 

186,2 
(7.33) 

189,2 
(7.45) 

149 
(5.87) 

137,8 
(5.42) 

141 
(5.55) 

41,2 
(1.62) 

120,5 
(4.74) 

4,33 
(0.17) 

1,8 
E510-201-H 1,8 
E510-2P5-H1F 1,9 
E510-201-H1F 1,9 
E510-202-H3 1,9 
E510-401-H3 1,9 
E510-402-H3 1,9 
E510-401-H3F 1,9 
E510-402-H3F 1,9 
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Marco2 (NEMA1) 
Monofase/trifase: 200 V 2~3 HP; monofásico: 200 V 2~3 HP 
Trifase: 200V 5HP; 400V 3~5HP 

W1

W

HH1

E1

E

D

D1D2
2-Q

 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q 
E510-202-H 

128,7 
(5.06) 

118 
(4,65) 

210,6 
(8.29) 

213,6 
(8.41) 

150 
(5.91) 

133,8 
(5.27) 

141,8 
(5.58) 

46,1 
(1.81) 

121,1 
(4.77) 

4,5 
(0.18) 

2,7 
E510-203-H 2,7 
E510-202-H1F 2,8 
E510-203-H1F 2,8 
E510-205-H3 2,8 
E510-403-H3 2,8 
E510-405-H3 2,8 
E510-403-H3F 2,8 
E510-405-H3F 2,8 
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Marco3 (NEMA1) 
Trifase: 200 V 7,5~10 HP; 400 V 7,5~15 HP 

W1

H

W

D

D1D2

E

H1

2-Q

E1

 
 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q 
E510-208-H3 

187,5 
(7.38) 

176 
(6,92) 

291 
(11.47) 

293,5 
(11.56) 

197 
(7.76) 

184 
(7.24) 

189 
(7.44) 

76,7 
(3.02) 

170,6 
(6.72) 

4,5  
(0.18) 

6,9 
E510-210-H3 6,9 
E510-408-H3 6,9 
E510-410-H3 6,9 
E510-415-H3 6,9 
E510-408-H3F 7,1 
E510-410-H3F 7,1 
E510-415-H3F 7,1 
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Marco4 (NEMA1) 
Trifase: 200 V 15~20 HP; 400 V 20~25 HP 

D1

DD2

2-Q

H

W

H1

W1

E

E1

 
 
 
 
 

Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo 
Medidas N.W 

(kg) W W1 H H1 D D1 D2 E E1 Q 
E510-215-H3 

224,6 
(8.84) 

207 
(8.15) 

350,1 
(13.78) 

355,1 
(13.98) 

200,7 
(7.9) 

187,5 
(7.38) 

192,5 
(7.58) 

86 
(3.89) 

174 
(6.85) 

4,5     
(0.18) 

10,5 
E510-220-H3 10,5 
E510-420-H3 10,9 
E510-425-H3 11 

 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

26 

2.5.2 Medidas IP66/NEMA4X 
Marco 1（IP66/NEMA4X） 
Monofase/Trifase：200 V 0,5~1 HP；monofase：200 V 0,5~1 HP； trifase：200 V 2 HP；400 V 
1~2 HP 

 
Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo  Medidas N.W 
(kg) 

 W W1 H H1 H2 D D1 D2 D3 Q1 Q2 Q3  

E510-2P5-HN4R 

150,8 

(5.94) 

133,3 

(5.25) 

248,7 

(9.79) 

230,2 

(9.06) 

214,2 

(8.43) 

183 

(7.20) 

 200 
(7.87) 

49,5 

(1.95) 

5,4 

(0.21) 

5,4 

(0.21) 

10,6 

(0.42) 
2,9 

E510-2P5-H1FN4S 200 
(7.87) 

200 
(7.87) 

E510-201-HN4R  200 
(7.87) 

E510-201-H1FN4S 200 
(7.87) 

200 
(7.87) 

E510-401-H3N4   

E510-401-H3FN4S 200 
(7.87) 

200 
(7.87) 

E510-402-H3N4   

E510-402-H3FN4S 200 200 
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Marco 2（IP66/NEMA4X） 
Monofase/Trifase：200 V 2~3 HP；monofase：200 V 2~3 HP；trifase：200 V 5 HP；400 V 3~5 
HP 

 
 

Unidad: mm (pulgadas) 
Modelo Medidas N.W 

(kg) 
 W W1 H H1 H2 D D1 D2 D3 Q1 Q2  

E510-202-HN4R 

198 

(7.80) 

115 

(4.53) 

335 

(13.19) 

315 

(12.40) 

337,9 

(13.30) 

218,4 

(8.60) 

 235,2 
(9.26) 

79,8 

(3.14) 

7 

(0.28) 

7 

(0.28) 
5,98 

E510-202-H1FN4S 235,2 
(9.26) 

235,2 
(9.26) 

E510-203-HN4R  235,2 
(9.26) 

E510-203-H1FN4S 235,2 
(9.26) 

235,2 
(9.26) 

E510-205-H3N4   

E510-403-H3N4   

E510-403-H3FN4S 235,2 
(9.26) 

235,2 
(9.26) 

E510-405-H3N4   

E510-405-H3FN4S 235,2 
(9.26) 

235,2 
(9.26) 



 

28 

Marco 3（IP66/NEMA4X） 
Trifásico：200 V 7,5~20 HP； 400 V 7,5~25 HP 

 
Unidad: mm (pulgadas) 

Modelo Medidas N.W 
(kg) 

 W W1 H H1 H2 D D1 D2 D3 Q1 Q2  

E510-208-H3N4 

222,8 

(8.77) 

140 

(5.51) 

460 

(18.11) 

440 

(17.32) 

466,3 

(18.36) 

246,6 

(9.71) 

  

96 

(3.78) 

7 

(0.28) 

7 

(0.28) 
12,68 

E510-210-H3N4   

E510-215-H3N4   

E510-220-H3N4   

E510-408-H3N4   

E510-408-H3FN4S 266,5 
(10.49) 

263,5 
(10.37) 

E510-410-H3N4   

E510-410-H3FN4S 266,5 
(10.49) 

263,5 
(10.37) 

E510-415-H3N4   

E510-415-H3FN4S 266,5 
(10.49) 

263,5 
(10.37) 

E510-420-H3N4   

E510-425-H3N4   
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Capítulo 3 Índice del software 
3.1 Descripción del teclado 
3.1.1 Funciones del panel del operador 
 

 
 

Tipo Elemento Función 

Pantalla 
digital y 
LEDs 

Indicadores digitales 
principales 

Visualización de frecuencia, parámetros, tensión, corriente, 
temperatura, mensajes de fallo. 

Estado del LED 

Hz/RPM: ON cuando se muestra la frecuencia o la velocidad 
de línea. 

OFF cuando se muestran los parámetros. 
FWD: ON mientras el inversor avanza. Parpadeos  

mientras estaba parado.   
REV: ON mientras el inversor está marcha atrás. 

Parpadeos  
mientras estaba parado.   

FUN: ON cuando se muestran los parámetros. OFF 
cuando se muestra la frecuencia. 

Resistencia 
variable FREQ SET Permite ajustar la frecuencia 

Teclas 
en el 

teclado 
(8 botones) 

RUN RUN: marcha a la frecuencia establecida. 
STOP STOP: desacelerar o marcha por inercia hasta parada. 

▲ Aumentar el número de parámetro y los valores predefinidos. 
▼ Reducir el número de parámetro y los valores predefinidos.  

FWD/REV 
（Teclas de doble 

función） 

FWD: marcha hacia adelante  
REV: marcha atrás 

DSP/FUN 
（Teclas de doble 

función） 

DSP: cambiar entre las pantallas disponibles  
FUN: permite examinar el contenido de los parámetros  

READ/ENTER 
（Teclas de doble 

función） 

READ: ENTER: 
permite visualizar el valor predefinido de los parámetros y 
guardar los valores modificados de los parámetros. 

</ RESET 
(Teclas de doble 

función) 

“<”Left Shift (mayúscula izquierda): se utiliza mientras se 
cambian los parámetros o los valores de los parámetros.  
 RESET: se utiliza para restablecer alarmas o fallos 
reiniciables. 
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3.2 Grupos de parámetros programables 
Parámetro 

N.º de grupo 
Descripción 

Grupo 00 Parámetros básicos 

Grupo 01 Selección y configuración patrones V/F 

Grupo 02 Parámetros del motor 

Grupo 03 Entradas/salidas digitales multifunción 

Grupo 04 Entradas de señal analógica/Salida analógica 

Grupo 05 Selecciones de frecuencia predefinidas 

Grupo 06 Función marcha automática (secuenciador automático) 

Grupo 07 Configuración del comando Start/Stop 

Grupo 08 Protección de la unidad y del motor 

Grupo 09 Configuración de la función de comunicación 

Grupo 10 Configuración de la función PID 

Grupo 11 Funciones de control del rendimiento 

Grupo 12 Funciones de pantalla digital y monitor 

Grupo 13 Funciones de inspección y mantenimiento 

Grupo 14 Función de ajuste del PLC  

Grupo 15 Función de supervisión del PLC  

 
 
Notas sobre los grupos de parámetros 

*1 El parámetro puede ajustarse durante el modo de funcionamiento 
*2 No se puede modificar en modo comunicación 
*3 No cambia con el restablecimiento de fábrica 
*4 Solo lectura 

*5 Disponible para versiones superiores a V1.1 

*6 Disponible para versiones superiores a V1.3 

*7 Disponible para versiones superiores a V1.7 
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Grupo 00- Parámetros básicos 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

00-00 Control Modo Selección 
0:Modo V/F 0 -  
1:Modo vectorial 

00-01 Reservado 

00-02 Orden de marcha principal 
Selección de fuente 

0:teclado 

1 -  1:Control externo de marcha/parada 
2:Comunicación 
3:PLC 

00-03 Orden de marcha alternativa  
Selección de fuente 

0:teclado 
0 -  1:Control externo de marcha/parada 

2:Comunicación 

00-04 Modos de funcionamiento para 
terminales externos 

0:Forward/Stop-Reverse/Stop 
0 -  1:Run/Stop-Reverse/Forward 

2:Modo de control de 3 hilos Run/Stop 

00-05 Comando de frecuencia principal 
Selección de fuente 

0:UP/DOWM del teclado 

2 - 

 
1:Potenciómetro en el teclado  
2:Entrada de señal analógica externa AI1  
3:Entrada de señal analógica externa AI2  
4:Control de frecuencia externo arriba/abajo  
5:Frecuencia de ajuste de comunicación  
6:Frecuencia de salida PID  
7:Entrada de pulso *6 

00-06 Frecuencia alternativa 
Selección de la fuente de comandos 

0:UP/DOWM del teclado 

4 - 

 
1:Potenciómetro en el teclado  
2:Entrada de señal analógica externa AI1  
3:Entrada de señal analógica externa AI2  
4:Control de frecuencia externo arriba/abajo  
5:Frecuencia de ajuste de comunicación  
6:Frecuencia de salida PID  
7:Entrada de pulso *6 

00-07 Modos de mando de frecuencia 
principal y alternativa 

0:Frecuencia principal o alternativa 
1:Frecuencia principal+alternativa 
 Frecuencia 

0 -  

00-08 Comando de frecuencia 
de comunicación 

0,00~599,00 0,00 Hz *4 

00-09 Comando de frecuencia 
de ahorro de energía 

0: deshabilitar 0 -  
1: habilitar 

00-10 Selección de frecuencia inicial 
(modo teclado) 

0:mediante comando de frecuencia de 
corriente 

0 -  1:mediante comando de frecuencia 0 
2:mediante 00-11 

00-11 Punto de ajuste de frecuencia inicial 0,00~599,00 50,00/60,00 Hz  
00-12 Límite de frecuencia superior 0,01~599,00 50,00/60,00 Hz  
00-13 Límite de frecuencia inferior 0,00~598,99 0,00 Hz  
00-14 Tiempo de aceleración 1 0,1~3600,0 10,0 Seg. *1 
00-15 Tiempo de desaceleración 1 0,1~3600,0 10,0 Seg. *1 
00-16 Tiempo de aceleración 2 0,1~3600,0 10,0 Seg. *1 
00-17 Tiempo de desaceleración 2 0,1~3600,0 10,0 Seg. *1 
00-18 Frecuencia Jog 0,00~599,00 2,00 Hz *1*7 
00-19 Tiempo de aceleración Jog 0,1~3600,0 0,5 Seg. *1*7 
00-20 Tiempo de desaceleración Jog 0,1~3600,0 0,5 Seg. *1*7 
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Grupo 01- Selección y configuración del patrón V/F 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

01-00 Patrones Voltios/Hz 0~18 0/9 -  

01-01 Tensión máxima V/F 200 V:170,0～264,0 
400 V:323,0～528,0 

Sobre la base de 
13-08 

VCA  

01-02 Frecuencia base 0,20~599,00 50,00/60,00 Hz  
01-03 Relación máx. de tensión de frecuencia 0,0 ~ 100,0 100,0 %  
01-04 Frecuencia media 2 0,10 ~ 599,00 25,00/30,00 Hz  
01-05 Relación media de tensión de frecuencia 2 0,0 ~ 100,0 50,0 %  
01-06 Frecuencia media 1 0,10 ~ 599,00 10,00/12,00 Hz  
01-07 Relación media de tensión de frecuencia 1 0,0 ~ 100,0 20,0 %  
01-08 Frecuencia mín. 0,10 ~ 599,00 0,50/0,60 Hz  
01-09 Relación mín. de tensión de frecuencia 0,0 ~ 100,0 1,0 %  

01-10 Modificación de la curva Voltios/Hz 
(aumento del par)  

0 ~ 10,0 0,0 % *1 

01-11 Frecuencia de arranque V/F 0,00~10,00 0,00 Hz  
01-12 Ganancia de compensación de deslizamiento 0,05~10,00 0,10 S  
01-13 Selección de modo V/F 0 : Modo 0  1 : modo 1 por modelos - *7 

 
 

Grupo 02- Parámetros del motor 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

02-00 Motor sin corriente de carga 0~[(parámetro 02-01)-0,1] - Amps(CA) *3 
02-01 Corriente nominal del motor (OL1) 0,2~100 - A *3 

02-02 Compensación de deslizamiento 
nominal del motor  

0,0 ~ 200,0 0,0 % *1 

02-03 Velocidad nominal del motor 0~39000 - Rpm *3 

02-04 Tensión nominal del motor 
200 V: 170,0~264,0                          
400 V: 323,0~528,0 

220,0/440,0 V  

02-05 Potencia nominal del motor 0,1~37,0 - KW  
02-06 Frecuencia nominal del motor 0~599,0 50,0/60,0 Hz  
02-07 Número de polo del motor 2 ~16 4 -  
02-08 

~   
02-13 

Reservado 

02-14 Ajuste automático 
0: deshabilitar 

0   1: Inicio función de ajuste automático. 
02-15 Ganancia de resistencia del estator ----   *3*4 
02-16 Ganancia de resistencia del rotor ----   *3*4 
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Grupo 03 - Entradas digitales externas y funciones de salida de relé 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

03-00 Terminales de entrada multifunción S1 0:comando avance/parada  0 -  
03-01 Terminales de entrada multifunción S2 1:comando marcha atrás/parada   1 -  
03-02 Terminales de entrada multifunción S3 2:selección de velocidad 1 2 -  
03-03 Terminales de entrada multifunción S4 3:selección de velocidad 2 3 -  
03-04 Terminales de entrada multifunción S5 4:selección de velocidad 3 4 -  

03-05 Terminales de entrada multifunción S6 

5:selección de velocidad 4 

17  

 
6:Comando Jog avance  
7:Comando Jog marcha atrás  
8:comando de subida  
9:comando de bajada  
10:Acel./Desac. 2  
11:Acel./Desac. desactivado  
12:seleccionar fuente de ejecución 
princ./alt. 
  13:seleccionar comando 

 

frecuencia princ./ alt. 
     

14: parada rápida (desac. hasta parada)  
15: bloque base  
16: desactivar función PID   
17: restablecimiento de fallos  
18:activación modo Auto Run  
19:búsquedade velocidad  
20:ahorro de energía (solo V/F)  
21:puesta a cero del valor integral PID  
22:entrada de contador  
23:reinicio del contador  
24:entrada PLC  
25:medida del ancho de entrada de pulsos 
(S3) 

*6 

26:entrada de la frecuencia de entrada de 
pulsos (S3) 

*6 

27:activar función KEB  
28:función del modo incendio  *5 

03-06 Paso de frecuencia arriba/abajo 0,00~5,00 0,00 Hz  

03-07 
Arriba/abajo mantener el estado de 
frecuencia después del comando de 
parada 

0: cuando se utiliza Arriba/Abajo, la 
frecuencia predefinida se mantiene 
mientras el inversor se detiene, y la 
función Arriba/Abajo se desactiva. 

0 -  
1:cuando se utiliza Arriba/Abajo, la 
frecuencia predefinida se restablece a 0 
Hz al detenerse el inversor. 
2:cuando se utiliza Arriba/Abajo, la 
frecuencia predefinida se mantiene 
mientras el inversor se detiene, y la 
función Arriba/Abajo está disponible.   

03-08 Confirmación de escaneado S1~S6 1~200 Número de ciclos de escaneado 10 2 ms  

03-09 Selección del tipo de interruptor S1~S5 

xxxx0:S1 NO  xxxx1:S1 NC 

00000 -  
xxx0x:S2 NO  xxx1x:S2 NC 
xx0xx:S3 NO  xx1xx:S3 NC 
x0xxx:S4 NO  x1xxx:S4 NC 
0xxxx:S5 NO  1xxxx:S5 NC 

03-10 Selección del tipo de interruptor S6 xxxx0:S6 NO  xxxx1:S6 NC 00000 -  
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Grupo 03 - Entradas digitales externas y funciones de salida de relé 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

03-11 Relé de salida RY1 
(terminales R1A,R1B, R1C) 0:ejecución 0 -  

03-12 Relé de salida RY2.  
(terminales R2A, R2B) 

1: fallo 

1 
 
 

 
2: frecuencia de salida alcanzada  
3: frecuencia de salida alcanzada dentro 

del rango predefinido (3-13±3-14)  

4: detección de frecuencia de salida 1 
(> 3-13)  

5: detección de frecuencia de salida 2 
(< 3-13)  

6: reinicio automático  
7: pérdida momentánea de alimentación 
CA  

8: parada rápida   
9: bloque base  
10: protección contra sobrecarga del motor 
(OL1)  

11: protección contra sobrecarga del motor 
(OL2)  

12: nivel de umbral par excesivo 
(OL3)  

13: corriente de salida predefinida 
alcanzada 

(03-15~16) 
 

14: control del freno (03-17~18)  
15: pérdida de señal de retroalimentación 
PID  

16: recuento único preestablecido (3-22）  
17: recuento doble preestablecido 
(3-22~23)  

18: indicador de estado PLC (00-02)  
19: control PLC  
20: velocidad cero *6 
21: baja corriente  

03-13 Nivel alcanzado de frecuencia 
predefinida 

0,00~599,00 0,00 Hz *1 

03-14 Rango de detección de frecuencia 
alcanzada (±) 

0,00~30,00 2,00 Hz *1 

03-15 Corriente de salida predefinida 
alcanzada 0,1~999,9 0,1 A  

03-16 Tiempo de retardo de detección de 
corriente de salida predefinido 0,1~10,0 0,1 Seg.  

03-17 Nivel de 
liberación del freno 0,00~20,00 0,00 Hz  

03-18 Nivel de 
activación del freno 0,00~20,00 0,00 Hz  

03-19 Tipo de función de salida de relé 0:A (normalmente abierto) 
1:B (normalmente cerrado) 0 -  

03-20 Selección de terminal de entrada 
multifunción interno/externo 0~63 0 -  

03-21 Acción para ajustar los terminales de 
entrada multifunción internos  0~63 0 -  

03-22 Recuento predefinido 1 0~9999 0 -  
03-23 Recuento predefinido 2 0~9999 0 -  

03-24 Detección baja corriente de salida 0: deshabilitar  0 -  
1: habilitar 
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Grupo 03 - Entradas digitales externas y funciones de salida de relé 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

03-25 Nivel de detección de baja corriente de 
salida 5~100 % 20 % %  

03-26 Tiempo de retardo de detección de 
baja corriente de salida 0,0~50,0 s 20,0 Seg.  

03-27 Frecuencia de pulsos 0,01~0,20 0,1 kHz *7 
03-28 Ganancia de frecuencia de pulsos 0,01~9,99 1,00  *6 

03-29 Modo de detección baja corriente 0: operar en modo RUN 
1: operar una vez encendido 0   

03-30 Nivel de detección baja corriente 0~100 0 %  
03-31 Tiempo de detección baja corriente 0,0~50,0 0 Seg.  
※ «NO» indica normalmente abierto y «NC» indica normalmente cerrado. 
 

Grupo 04 - Entradas de señal analógica/salida analógica 

N.º Descripción Rango 

Configur
ación 

de 
fábrica 

Unidad Notas 

04-00 
Seleccionar 
tipo de señal de entrada analógica 
(AI1/AI2) 

     AI1            AI2 

1 - *7 
(0): 0~10V (0~20mA)  0~10V (0~20mA) 
(1): 0~10V (0~20mA)  2~10V (4~20mA) 
(2): 2~10V (4~20mA)  0~10V (0~20mA) 
(3): 2~10V (4~20mA)  2~10V (4~20mA) 

04-01 Tasa de escaneo verificación de señal 
AI1 1~200 50 2 ms  

04-02 Ganancia AI1 0 ~ 1000 100 % *1 
04-03 Sesgo AI1 0 ~ 100 0 % *1 
04-04 Selección de sesgo AI1 0: positivo 1: negativo 0 - *1 
04-05 Pendiente AI1 0: positivo 1: negativo 0 - *1 

04-06 Tasa 
de escaneo verificación de señal AI2  1~200 50 2 ms  

04-07 Ganancia AI2 0 ~ 1000 100 % *1 
04-08 Sesgo AI2 0 ~ 100 0 % *1 
04-09 Selección de sesgo AI2 0: positivo 1: negativo 0 - *1 
04-10 Pendiente AI2 0: positivo 1: negativo 0 - *1 

04-11 Modo de salida analógica (AO) 

0: Frecuencia de salida  
1: Comando de frecuencia 
2: Tensión de salida 
3: tensión CC bus 
4: corriente del motor  
(100 % corriente nominal) 

0 - *1 

04-12 Ganancia de salida analógica (AO) 0 ~ 1000 100 % *1 
04-13 Sesgo de salida analógica (AO) 0 ~ 100 0 % *1 
04-14 Selección de sesgo AO 0: positivo 1: negativo 0 - *1 
04-15 Pendiente AO 0: positivo 1: negativo 0 - *1 
04-16 Función F-Gain 0: inválida 1: efectiva 0 - *1 
04-17 Ganancia VR teclado 0~1000 100 % *1 
04-18 Sesgo VR teclado 0~100 0 % *1 

04-19 Selección positiva/negativa 
sesgo VR teclado  

0: positivo 1: negativo 0 - *1 

04-20 Selección de control de dirección de 
señal VR teclado 

0: positivo 1: negativo 0 - *1 

 



 

36 

Grupo 05 - Selecciones de frecuencias predefinidas 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

05-00 Control de velocidad predefinido 
Selección de modo 

0: aceleración/desaceleración común 
Acel./Desac. 1 o 2 se aplican a todas las velocidades 

0 -  1: Acel./Desac. individual para cada velocidad 
predefinida 
0-15 se aplica a las velocidades predefinidas 
seleccionadas (Acc0/Dec0~Acc15/Dec15) 

05-01 Velocidad predefinida 0     
(frecuencia del teclado) 

0,00~599,00 

5,00 Hz  

05-02 Velocidad predefinida 1  (Hz) 5,00 Hz *1 
05-03 Velocidad predefinida 2  (Hz) 10,00 Hz *1 
05-04 Velocidad predefinida 3  (Hz) 20,00 Hz *1 
05-05 Velocidad predefinida 4  (Hz) 30,00 Hz *1 
05-06 Velocidad predefinida 5  (Hz) 40,00 Hz *1 
05-07 Velocidad predefinida 6  (Hz) 50,00 Hz *1 
05-08 Velocidad predefinida 7  (Hz) 50,00 Hz *1 
05-09 Velocidad predefinida 8  (Hz) 0,00 Hz *1 
05-10 Velocidad predefinida 9  (Hz) 0,00 Hz *1 
05-11 Velocidad predefinida 10 (Hz) 0,00 Hz *1 
05-12 Velocidad predefinida 11 (Hz) 0,00 Hz *1 
05-13 Velocidad predefinida 12 (Hz) 0,00 Hz *1 
05-14 Velocidad predefinida 13 (Hz) 0,00 Hz *1 
05-15 Velocidad predefinida 14 (Hz) 0,00 Hz *1 
05-16 Velocidad predefinida 15 (Hz) 0,00 Hz *1 
05-17 Vel0-Tiempo acel. predefinido 

0,1~3600,0 
 
 
 
 
 
 
 
 

10,0 Seg. *1 
05-18 Vel0-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-19 Vel1-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-20 Vel1-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-21 Vel2-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-22 Vel2-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-23 Vel3-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-24 Vel3-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-25 Vel4-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-26 Vel4-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-27 Vel5-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-28 Vel5-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-29 Vel6-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-30 Vel6-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-31 Vel7-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-32 Vel7-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-33 Vel8-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-34 Vel8-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-35 Vel9-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-36 Vel9-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-37 Vel10-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-38 Vel10-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-39 Vel11-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-40 Vel11-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-41 Vel12-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-42 Vel12-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
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Grupo 05 - Selecciones de frecuencias predefinidas 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

05-43 Vel13-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-44 Vel13-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-45 Vel14-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-46 Vel14-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-47 Vel15-Tiempo acel. predefinido 10,0 Seg. *1 
05-48 Vel15-Tiempo desac. predefinido 10,0 Seg. *1 

 
Grupo 06 - Función de funcionamiento automático (Auto Sequencer) 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

06-00 
Selección del modo Auto Run 
(Secuenciador) 
 

0: deshabilitado.  
1: ciclo único. 

(continúa ejecutándose desde el paso inacabado si 
se reinicia). 

2: ciclo periódico.   
(continúa ejecutándose desde el paso inacabado si 
se reinicia).  

3: ciclo único, luego mantiene la velocidad del último 
  paso a ejecutar. (continúa ejecutándose desde el  

paso inacabado si se reinicia).  
4: ciclo único   

(inicia un nuevo ciclo si se reinicia). 
5: ciclo periódico  

(inicia un nuevo ciclo si se reinicia). 
6: ciclo único, luego mantiene la velocidad del último 

paso para ejecutar (inicia un nuevo ciclo si se 
reinicia). 

0 -  

06-01 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 1 

0,00~599,00 

0,00 Hz *1 

06-02 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 2 0,00 Hz *1 

06-03 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 3 0,00 Hz *1 

06-04 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 4 0,00 Hz *1 

06-05 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 5 0,00 Hz *1 

06-06 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 6 0,00 Hz *1 

06-07 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 7 0,00 Hz *1 

06-08 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 8 0,00 Hz *1 

06-09 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 9 0,00 Hz *1 

06-10 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 10 0,00 Hz *1 

06-11 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 11 0,00 Hz *1 

06-12 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 12 0,00 Hz *1 

06-13 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 13 0,00 Hz *1 

06-14 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 14 0,00 Hz *1 

06-15 Modo Auto _ Run 
Comando frecuencia 15 0,00 Hz *1 
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Grupo 06 - Función de funcionamiento automático (Auto Sequencer) 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

06-16 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 0 

0.0 ~ 3600,0 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

0,0 Seg.  

06-17 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 1 

0,0 Seg.  

06-18 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 2 

0,0 Seg.  

06-19 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 3 

0,0 Seg.  

06-20 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 4 

0,0 Seg.  

06-21 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 5 

0,0 Seg.  

06-22 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 6 

0,0 Seg.  

06-23 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 7 

0,0 Seg.  

06-24 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 8 

0,0 Seg.  

06-25 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 9 

0,0 Seg.  

06-26 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 10 

0,0 Seg.  

06-27 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 11 

0,0 Seg.   

06-28 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 12 

0,0 Seg.   

06-29 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 13 

0,0 Seg.   

06-30 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 14 

0,0 Seg.   

06-31 
Ajuste del tiempo de 
funcionamiento modo Auto_ 
Run 15 

0,0 Seg.   

06-32 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 0 

0: parada 
1: adelante 
2: marcha atrás 

0 -  

06-33 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 1 0 -  

06-34 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 2 0 -  

06-35 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 3 0 -  

06-36 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 4 0 -  

06-37 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 5 0 -  

06-38 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 6 0 -  

06-39 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 7 0 -  

06-40 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 8 0 -  

06-41 Sentido de marcha modo 0 -  



 

39 

Grupo 06 - Función de funcionamiento automático (Auto Sequencer) 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

Auto_ Run 9 

06-42 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 10 0 -  

06-43 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 11 0 -  

06-44 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 12 0 -  

06-45 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 13 0 -  

06-46 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 14 0 -  

06-47 Sentido de marcha modo 
Auto_ Run 15 0 -  

※ La frecuencia del paso 0 se ajusta mediante el parámetro 05-01, frecuencia del teclado. 
 
 
 

Grupo 07 - Configuración del comando de arranque/parada 

N.º Descripción Rango 

Configur
ación 

de 
fábrica 

Unid
ad 

Nota
s 

07-00 Corte momentáneo del 
suministro eléctrico y reinicio 

0: pérdida momentánea de alimentación y desactivación de 
reinicio 

1: pérdida momentánea de alimentación y activación de 
reinicio 

0 -  

07-01 Tiempo de retardo del 
reinicio automático 0,0~800,0 0,0 Seg.  

07-02 Número de intentos de 
reinicio automático 0~10 0 -  

07-03 Configuración del modo de 
reinicio 

0: habilitar reinicio solo cuando la orden de marcha está 
desactivada 

1: activar reinicio cuando la orden de marcha está activada 
o desactivada 

0 -  

07-04 Funcionamiento directo al 
encendido 

0: activar funcionamiento directo al encendido 
1: desactivar funcionamiento directo al encendido 

1 -  

07-05 Temporizador de retardo a la 
conexión 1,0~300,0 1,0 Seg.  

07-06 Frecuencia de inicio freno de 
inyección CC 0,10~10,00 1,5 Hz  

07-07 Nivel del freno de inyección 
CC (modo corriente) 0,0~150,0 50,0 %  

07-08 Tiempo de frenado de 
inyección CC 0,0~25,5 0,5 Seg.  

07-09 Método de parada 0: desaceleración hasta parada   
1: marcha por inercia hasta parada 0 -  

07-10 Métodos de arranque 0: arranque normal    1: búsquedade velocidad 0 -  

07-11 
Método de arranque para el 
reinicio automático tras un 
fallo 

0: búsquedade velocidad   1: arranque normal 0 -  

07-12 Pérdida de potencia a lo 
largo del tiempo 0,0~2,0 0,5 Seg.  

07-13 Nivel de detección de baja 
tensión del circuito principal 150,0~210,0  300,0~420,0 190,0/380

,0 VCA  

07-14 Tiempo de desaceleración 
reserva de energía cinética 0,0~25,0 Tiempo desaceleración KEB 0,0 Seg.  

07-15 Modo de freno de inyección 0: modo corriente 1 : modo tensión 1 - *6 
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Grupo 07 - Configuración del comando de arranque/parada 

N.º Descripción Rango 

Configur
ación 

de 
fábrica 

Unid
ad 

Nota
s 

CC 

07-16 Nivel de freno de inyección 
CC (modo tensión) 

0,0~10,0 4,0 - *6 

 
Grupo 08 - Funciones de protección de la unidad y del motor 

N.º Descripción Rango 

Configur
ación 

de 
fábrica 

Unid
ad Notas 

08-00 Selección de prevención de 
desconexión 

xxxx0: habilitar la prevención de desconexión durante la 
aceleración 

xxxx1: desactivar la prevención de desconexión durante la 
aceleración : 

xxx0x: habilitar la prevención de desconexión durante la 
desaceleración 

xxx1x: desactivar la prevención de desconexión durante la 
desaceleración 

xx0xx: activar la prevención de desconexión en modo 
RUN 

xx1xx: desactivar la prevención de desconexión en modo  
RUN 

x0xxx: activar prevención de sobretensión 
en modo RUN 

x1xxx: desactivar prevención de sobretensión 
en modo RUN 

01000 - *5 

08-01 
Nivel de prevención de 
desconexión 
Durante la aceleración (%) 

50 ~ 200 200 

%1 

  

08-02 

Nivel de prevención de 
desconexión 
Durante la desaceleración 
(%) 

50 ~ 200 200   

08-03 
Nivel de prevención de 
desconexión en modo RUN 
(%) 

50 ~ 200 200   

08-04 
Prevención de 
sobretensiones 
Nivel en modo RUN  

350,0~390,0/700,0~780,0 380,0/760
,0 VCC   

08-05 
Modo de funcionamiento de 
protección electrónica contra 
sobrecarga del motor 

xxx0b: Protección contra sobrecarga deshabilitada 

0001b -  *7 

xxx1b: protección contra sobrecarga habilitada 
xx0xb: arranque en frío de sobrecarga del motor  
xx1xb: arranque en caliente de sobrecarga del motor 
x0xxb: motor estándar 
x1xxb: motor en régimen de inversor 

08-06 
Funcionamiento tras la 
protección contra sobrecarga 
activado 

0: marcha por inercia hasta parada tras la protección 
contra sobrecarga activado 

1: el accionamiento no se dispara cuando se activa la 
protección contra sobrecarga (OL1) 

0 -   

 
1 En función del porcentaje de corriente nominal del inversor. 
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Grupo 08 - Funciones de protección de la unidad y del motor 

N.º Descripción Rango 

Configur
ación 

de 
fábrica 

Unid
ad Notas 

08-07 
Protección contra 
sobrecalentamiento 
(control del ventilador de 
refrigeración) 

0: auto (depende de la temp.) 
1: operar en modo RUN 
2: marcha constante 
3: deshabilitado 

1 -  

08-08 
Función AVR 
(regulación automática de la 
tensión) 

0: habilitar la función AVR 

4 -  *5 

1: deshabilitar la función AVR 
2: deshabilitar la función AVR para parada 
3: deshabilitar la función AVR para desaceleración 
4: deshabilitar la función AVR para parada y 

desaceleración 
5: cuando VCC>360V, la función AVR está deshabilitada 

para parada y desaceleración 

08-09 Protección contra pérdida de 
fase de entrada 

0: deshabilitado  
1: habilitado 0 -  

08-10 Protección contra pérdida de 
fase de salida 

0: deshabilitado 0 -  
1: habilitado 

08-11 Selección del tipo de motor 
0: protección contra sobrecarga (motor estándar) 

0 -  1: protección contra sobrecarga (motor en régimen de 
inversor) 

08-12 Curva de protección contra 
sobrecarga del motor 

0: protección contra sobrecarga del motor para cargas 
generales (OL=103 %) (150 % durante 1 minuto) 

0 -  1: protección contra sobrecarga del motor para HVAC 
(ventilador y bomba) (OL=113 %) (123 % durante 1 
minuto).  

08-13 Control de detección de 
par excesivo 

0: detección de par excesivo deshabilitada 

0 -  1: detección de par excesivo al alcanzar la frecuencia 
establecida 

2: detección de par excesivo tras la orden de marcha 

08-14 Acción de protección contra 
par excesivo 

0: Salida de parada tras detección de par excesivo 
(marcha libre hasta parada) 0 -  1:continúa funcionando después de la detección de par 

excesivo (muestra solo OL3) 

08-15 Nivel de detección de 
par excesivo 30~300 160 -  

08-16 Tiempo de detección de 
par excesivo 0,0~25,0 0,1 -  

08-17 Modo incendio (para 
firmware inferior a v1.1) 

0: deshabilitado. 0 - *5 1: habilitado 

08-18 Detección de fallos a tierra 0: deshabilitado 0  *7 1: habilitado 

08-19 Nivel de protección contra 
sobrecarga del motor (OL1) 

0: protección 0 contra sobrecarga del motor (OL1) 
0   1: protección 1 contra sobrecarga del motor (OL1) 

2: protección 2 contra sobrecarga del motor (OL1) 
Notas: por lo que respecta a la función de modo incendio, consulte las indicaciones a continuación. 
1. Por debajo del firmware v1.1, el modo incendio se activa configurando 08-17 = 1. 
2. Por encima del firmware v1.1 (incluido), el modo incendio se activa configurando las entradas digitales 03-00~03-05 = 

28. A continuación, se elimina el parámetro 08-17. 
3. 08-18 solo es aplicable a los marcos 3 y 4. 
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Grupo 09 - Configuración de la función de comunicación 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

09-00 Número de estación de 
comunicación asignado 

1 ~ 32 1 - *2*3 

09-01 Selección de código RTU/ASCII 0: código RTU  
1: código ASCII 

0 - *2*3 

09-02 Configuración tasa de Baudios (bps) 

0: 4800 
1: 9600 
2: 19200 
3: 38400 

2 bps *2*3 

09-03 Selección bits de parada 
0: 1 bit de parada     
1: 2 bits de parada  

0 - *2*3 

09-04 Selección de paridad 
0: sin paridad 
1: con paridad par 
2: con paridad impar 

0 - *2*3 

09-05 Selección del formato de datos 
0: datos de 8 bits  
1: datos de 7 bits 

0 - *2*3 

09-06 Tiempo de detección de tiempo  
de comunicación agotado 

0,0~25,5 0,0 Seg.   

09-07 
Selección de operación de tiempo de 
espera  
de comunicación agotado 

0: desaceleración hasta parada 
(00-15: tiempo de desaceleración 1 

1: marcha por inercia hasta parada 
2: desaceleración hasta parada 

(00-17: tiempo de desaceleración 2 
3: seguir operando 

0 -   

09-08 Recuento de tolerancia a fallos de 
comunicación 

0 ~ 20 3     

09-09 Tiempo de espera de transmisión del 
inversor 

5 ~ 65 5 ms   

 
 

Grupo 10 - Configuración de la función PID 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

10-00 
Selección del valor objetivo PID 
(cuando 00-05/00-06=6 esta función está 
habilitada) 

0: potenciómetro en el teclado 
1: entrada de señal analógica (AI1) 
2: entrada de señal analógica (AI2) 
3: frecuencia fijada por la comunicación 
4: parámetro de frecuencia del teclado 

10-02 

1 - *1 

10-01 Selección del valor de retroalimentación 
PID 

0: potenciómetro en el teclado 
1: entrada de señal analógica (AI1) 
2: entrada de señal analógica (AI2) 
3: frecuencia fijada por la comunicación 

2 - *1 

10-02 Objetivo PID (entrada de teclado) 0,0~100,0 50,0 % *1 

10-03 Selección de modo PID 

0: deshabilitado 
1: control de desviación D. 

Característica FWD. 
2: control de retroalimentación D. 

Característica FWD. 
3: control de desviación D. 

Característica marcha atrás. 
4: control de retroalimentación D. 

Característica marcha atrás. 

0 -  

10-04 Coeficiente de ganancia de 0,00 ~ 10,00 1,00  *1 
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Grupo 10 - Configuración de la función PID 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

retroalimentación 
10-05 Ganancia Proporcional 0,0 ~ 10,0 1,0  *1 
10-06 Tiempo Integral 0,0 ~ 100,0 10,0 Seg. *1 
10-07 Tiempo derivado 0,00 ~ 10,00 0,00 Seg. *1 
10-08 Desplazamiento PID 0: positivo 

1: negativo 0 - *1 
10-09 Ajuste compensación PID 0 ~ 109 0 % *1 
10-10 Tiempo de filtro de retardo de salida PID 0,0 ~ 2,5 0,0 Seg. *1 

10-11 
Modo 
de detección de pérdida de 
retroalimentación 

0: deshabilitado  
1: activado - La unidad sigue 

en funcionamiento tras la pérdida de 
retroalimentación 
2: activado - la unidad de detiene (STOP)  

tras la pérdida de retroalimentación 

0 -  

10-12 
Nivel 
de detección de pérdida de 
retroalimentación 

0 ~ 100 0 %  

10-13 
Tiempo de retardo 
de detección de pérdida de 
retroalimentación 

0,0 ~25,5 1,0 Seg.  

10-14 Valor límite de integración 0 ~ 109 100 % *1 

10-15 
El valor integral se restablece a cero 
cuando la señal de retroalimentación es 
igual al 
valor objetivo PID 

0: deshabilitado 
1: después de 1 segundo 
30: después de 30 segundos (0~30) 

0 -  

10-16 Margen de error de valor integral 
permitido (unidades, 1 unidad = 1/8192) 0 ~ 100 0 -  

10-17 Nivel de frecuencia de suspensión PID 0,00~599,00 0,00 Hz  
10-18 Tiempo de retardo de la función de 

suspensión PID 0,0 ~25,5 0,0 Seg.  
10-19 Nivel de frecuencia de activación PID 0,00~599,00 0,00 Hz  
10-20 Tiempo de retardo de la función de 

activación PID 0,0~25,5 0,0 Seg.  

10-21 Nivel máximo de ajuste de 
retroalimentación PID 0~999 100 - *1 

10-22 Nivel mínimo de ajuste de 
retroalimentación PID 0~999 0 - *1 

 
 

Grupo 11 - Funciones de control del rendimiento 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica Unidad Notas 

11-00 Control de funcionamiento 
marcha atrás 

0: el comando de marcha atrás está activado 
1: el comando de marcha atrás está desactivado 0 -  

11-01 Frecuencia portadora (kHz) 1~16 5 kHz  

11-02 Selección del modo portador 
0: Modo 0, modulación PWM trifásica 
1: Modo 1, modulación PWM bifásica 
2: Modo 2, modulación software PWM bifásica 

0 -  

11-03 
Reducción de la frecuencia 
portadora 
por aumento de temperatura 

0: deshabilitado 
1: habilitado 0 -  

11-04 Acel. 1 curva S  0,0 ~ 4,0 0,2 Seg.  
11-05 Acel. 2 curva S 0,0 ~ 4,0 0,2 Seg.  
11-06 Acel. 3 curva S  0,0 ~ 4,0 0,2 Seg.  
11-07 Acel. 4 curva S  0,0 ~ 4,0 0,2 Seg.  
11-08 Frecuencia de salto 1 0,00~599,00 0,00 Hz *1 
11-09 Frecuencia de salto 2 0,00~599,00 0,00 Hz *1 
11-10 Frecuencia de salto 3 0,00~599,00 0,00 Hz *1 
11-11 Ancho de banda de rango 0,00 ~ 30,00 0,00 Hz *1 
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Grupo 11 - Funciones de control del rendimiento 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica Unidad Notas 

de frecuencia de salto (±) 

11-12 Ganancia de ahorro de 
energía (modo V/F) 0 ~ 100 80 %  

11-13 Función de prevención de 
regeneración 

0: deshabilitar 
0 

- 
 
 

 1: habilitar 
2: habilitar (solo durante velocidad constante) 

11-14 Nivel de tensión de prevención 
de regeneración 

200 V: 300,0~400,0 380,0 V  400 V: 600,0~800,0 760,0 

11-15 Límite de frecuencia de 
prevención de regeneración 0,00 ~ 15,00 3,00 Hz  

11-16 Ganancia de tensión de 
prevención de regeneración 0~200 100 %  

11-17 Ganancia de frecuencia de 
prevención de regeneración 0~200 100 %  

11-18 Selección tecla STOP 

0: la tecla de Stop está habilitada cuando el 
operador no ha dado el comando de 
funcionamiento. 0   1: la tecla de Stop está deshabilitada cuando el 
operador no ha dado el comando de 
funcionamiento. 

Cuando se introduce la orden de marcha mediante (00-02=1 o 2), la función 11-18 puede activarse o desactivarse con la 
tecla STOP del operador digital. 
 

Grupo 12 - Funciones de la pantalla digital y el monitor 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica Unidad Notas 

12-00 Modo de visualización ampliado 

00000~88888    
Cada dígito puede configurarse de 0 a 8 como 
se indica a continuación. 

00000 - *1 

0: Pantalla por defecto  
(frecuencia y parámetros) 
1: corriente de salida 
2: tensión de salida 
3: tensión CC 
4: temperatura 
5: retroalimentación PID 
6: entrada de señal analógica (AI1) 
7: entrada de señal analógica (AI2) 
8: estado del recuento 

12-01 Formato de visualización de 
retroalimentación PID 

0:número entero (xxx) 
0 - *1 1:cifra con un decimal (xx.x) 

2:cifra con dos decimales (x.xx) 

12-02 
Configuración de la unidad de 
visualización de retroalimentación 
PID 

0:xxx-- 
0 - *1 1:xxxpb (presión) 

2:xxxfl (flujo) 

12-03 Valor de las unidades 
personalizadas (velocidad de línea) 0~65535 1500/1800 RPM *1 

12-04 
Modo de visualización de las 
unidades personalizadas (velocidad 
de línea) 

0: se muestra la frecuencia de salida de la 
unidad 

0 - *1 

1: velocidad de línea en número entero 
(xxxxx) 
2: velocidad de línea en cifra con un decimal 
  (xxxx.x) 
3: velocidad de línea en cifra con dos 

decimales 
  (xxx.xx) 
4: velocidad de línea en cifra con tres 

decimales 
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Grupo 12 - Funciones de la pantalla digital y el monitor 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica Unidad Notas 

 (xx.xxx) 

12-05 
Visualización del estado de la 
lógica 
de entradas y salidas 
(S1~S6, RY1 y RY2) 

S1      S2  S3     S4  S5    S6                  

RY1 RY2 PLC
 

- - *4 

12-06 

 
Selección de alarmas para la vida 
útil de los componentes del 
inversor  
 

xxxx0: la alarma de vida útil del circuito de 
supresión de corriente de entrada no es 
válida.  
xxxx1: la alarma de vida útil del circuito de 
supresión 
de corriente de entrada es válida. 

00000 - *1 

xxx0x: la alarma de vida útil de los 
condensadores del circuito de control no es 
válida  
xxx1x: la alarma de vida útil de los 
condensadores del circuito de control 
es válida 
xx0xx: la alarma de vida útil de los 
condensadores del circuito principal no es 
válida. 
xx1xx: la alarma de vida útil de los 
condensadores del circuito principal es válida. 

12-07 Detectar condensadores del 
circuito principal Reservado    

12-08 
Visualización del circuito de 
supresión 
de corriente de entrada  

0~100 100 %  

12-09 
Visualización de los condensadores 
del circuito 
de control 

0~100 100 %  

12-10 Reservado 

12-11 Corriente de salida cuando 
se produce un fallo ---- 0 A  

12-12 Tensión de salida cuando 
se produce un fallo ---- 0 VCA  

12-13 Frecuencia de salida cuando 
se produce un fallo ---- 0 Hz  

12-14 Tensión del bus CC cuando 
se produce un fallo ---- 0 VCA  

12-15 Comando de frecuencia cuando se 
produce un fallo ---- 0 Hz  

12-16 Potencia de salida ---- 0,0 kW  
La visualización de la potencia de salida (12-16) necesita configurar correctamente el parámetro de potencia nominal del motor 
(02-05). 
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Grupo 13 - Funciones de inspección y mantenimiento 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica Unidad Notas 

13-00 Código de potencia ---- - - *3 
13-01 Versión del software ---- - - *3*4 

13-02 Registro de fallos (3 
últimos fallos) ---- - - *3*4 

13-03 Tiempo acumulado de 
funcionamiento inversor 1 0~23 - hora *3 

13-04 Tiempo acumulado de 
funcionamiento inversor 2 0~65535 ---- día *3 

13-05 
Modo de tiempo 
acumulado de 
funcionamiento del 
inversor 

0: tiempo de encendido  
1: tiempo de funcionamiento 

0 - *3 

13-06 Bloqueo de parámetro 

0: habilitar todas las funciones 
1: las velocidades predefinidas de 05-01 a 05-15 no 
pueden    

modificarse 
2: no es posible modificar ninguna función salvo 
  para las velocidades predefinidas de 05-01 a 05-15 
3: Deshabilitar todas las funciones excepto 13-06 

0 -  

13-07 Código de bloqueo de 
parámetro 00000~65535 00000 -  

13-08 Restablecer la unidad a 
los valores de fábrica 

1150: restablecer a valores de fábrica. Sistema de 50 
Hz, 220 V/380 V.              

1160: restablecer a valores de fábrica. Sistema de 60 
Hz, 220 V/380 V.  

1250: restablecer a valores de fábrica. Sistema 50 Hz, 
230 V/400 V. 

1260: restablecer a valores de fábrica. Sistema 60 Hz, 
230 V/460 V. 

1350: restablecer a valores de fábrica. Sistema 50 Hz, 
220 V/415 V. 

1360: restablecer a valores de fábrica. Sistema 60 Hz, 
230 V/400 V. 

1112: restablecer PLC 

00000 -  
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Grupo 14 Función de configuración del PLC 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

14-00 Valor de configuración 1 de T1 0~9999 0 -  
14-01 Valor de configuración 1 de T1 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-02 Valor de configuración 1 de T2 0~9999 0 -  
14-03 Valor de configuración 1 de T2 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-04 Valor de configuración 1 de T3 0~9999 0 -  
14-05 Valor de configuración 1 de T3 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-06 Valor de configuración 1 de T4 0~9999 0 -  
14-07 Valor de configuración 1 de T4 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-08 Valor de configuración 1 de T5 0~9999 0 -  
14-09 Valor de configuración 1 de T5 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-10 Valor de configuración 1 de T6 0~9999 0 -  
14-11 Valor de configuración 1 de T6 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-12 Valor de configuración 1 de T7 0~9999 0 -  
14-13 Valor de configuración 1 de T7 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-14 Valor de configuración 1 de T8 0~9999 0 -  
14-15 Valor de configuración 1 de T8 (modo 7) 0~9999 0 -  
14-16 Valor de configuración 1 de C1 0~65535 0 -  
14-17 Valor de configuración 1 de C2 0~65535 0 -  
14-18 Valor de configuración 1 de C3 0~65535 0 -  
14-19 Valor de configuración 1 de C4 0~65535 0 -  
14-20 Valor de configuración 1 de C5 0~65535 0 -  
14-21 Valor de configuración 1 de C6 0~65535 0 -  
14-22 Valor de configuración 1 de C7 0~65535 0 -  
14-23 Valor de configuración 1 de C8 0~65535 0 -  
14-24 Valor de configuración 1 de AS1 0~65535 0 -  
14-25 Valor de configuración 2 de AS1 0~65535 0 -  
14-26 Valor de configuración 3 de AS1 0~65535 0 -  
14-27 Valor de configuración 1 de AS2 0~65535 0 -  
14-28 Valor de configuración 2 de AS2 0~65535 0 -  
14-29 Valor de configuración 3 de AS2 0~65535 0 -  
14-30 Valor de configuración 1 de AS3 0~65535 0 -  
14-31 Valor de configuración 2 de AS3 0~65535 0 -  
14-32 Valor de configuración 3 de AS3 0~65535 0 -  
14-33 Valor de configuración 1 de AS4 0~65535 0 -  
14-34 Valor de configuración 2 de AS4 0~65535 0 -  
14-35 Valor de configuración 3 de AS4 0~65535 0 -  
14-36 Valor de configuración 1 de MD1 0~65535 1 -  
14-37 Valor de configuración 2 de MD1 0~65535 1 -  
14-38 Valor de configuración 3 de MD1 1~65535 1 -  
14-39 Valor de configuración 1 de MD2 0~65535 1 -  
14-40 Valor de configuración 2 de MD2 0~65535 1 -  
14-41 Valor de configuración 3 de MD2 1~65535 1 -  
14-42 Valor de configuración 1 de MD3 0~65535 1 -  
14-43 Valor de configuración 2 de MD3 0~65535 1 -  
14-44 Valor de configuración 3 de MD3 1~65535 1 -  
14-45 Valor de configuración 1 de MD4 0~65535 1 -  
14-46 Valor de configuración 2 de MD4 0~65535 1   
14-47 Valor de configuración 3 de MD4 1~65535 1 -  
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Grupo 15 - Función de supervisión del PLC 

N.º Descripción Rango Configuración 
de fábrica 

Unidad Notas 

15-00 Valor de corriente de T1  0~9999 0 -  
15-01 Valor de corriente de T1(modo 7) 0~9999 0 -  
15-02 Valor de corriente de T2  0~9999 0 -  
15-03 Valor de corriente de T2 (modo 7) 0~9999 0 -  
15-04 Valor de corriente de T3  0~9999 0 -  
15-05 Valor de corriente de T3 (modo 7) 0~9999 0 -  
15-06 Valor de corriente de T4  0~9999 0 -  
15-07 Valor de corriente de T4 (modo 7) 0~9999 0 -  
15-08 Valor de corriente de T5  0~9999 0 -  
15-09 Valor de corriente de T5 (modo 7) 0~9999 0 -  
15-10 Valor de corriente de T6  0~9999 0 -  
15-11 Valor de corriente de T6 (modo 7) 0~9999 0 -  
15-12 Valor de corriente de T7  0~9999 0 -  
15-13 Valor de corriente de T7 (modo 7) 0~9999 0 -  
15-14 Valor de corriente de T8  0~9999 0 -  
15-15 Valor de corriente de T8 (modo 7) 0~9999 0 -  
15-16 Valor de corriente de C1  0~65535 0 -  
15-17 Valor de corriente de C2  0~65535 0 -  
15-18 Valor de corriente de C3  0~65535 0 -  
15-19 Valor de corriente de C4  0~65535 0 -  
15-20 Valor de corriente de C5  0~65535 0 -  
15-21 Valor de corriente de C6  0~65535 0 -  
15-22 Valor de corriente de C7  0~65535 0 -  
15-23 Valor de corriente de C8  0~65535 0 -  
15-24 Valor de corriente de AS1  0~65535 0 -  
15-25 Valor de corriente de AS2  0~65535 0 -  
15-26 Valor de corriente de AS3  0~65535 0 -  
15-27 Valor de corriente de AS4  0~65535 0 -  
15-28 Valor de corriente de MD1  0~65535 0 -  
15-29 Valor de corriente de MD2  0~65535 0 -  
15-30 Valor de corriente de MD3  0~65535 0 -  
15-31 Valor de corriente de MD4  0~65535 0 -  
15-32 Valor de corriente de TD  0~65535 0 μs  
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Capítulo 4 Resolución de problemas y mantenimiento 
 
4.1 Visualización de errores y medidas correctivas 
4.1.1 Reinicio manual y reinicio automático 

Fallos que no pueden recuperarse manualmente 
Pantalla Contenido Causa Acción correctiva 
 -OV- 

Tensión demasiado 
alta en parada 

Funcionamiento erróneo del circuito de 
detección Consultar con el proveedor 

 
 -LV- 

Tensión demasiado 
baja en parada 

1. Tensión de alimentación demasiado 
baja 
2. Resistencia o fusible de precarga  

quemado. 
3. Funcionamiento erróneo del circuito de 

detección 

1.Comprobar si la tensión de 
alimentación es correcta  
2.Sustituir la resistencia o el fusible de 
precarga 
3.Consultar con el proveedor  

 -OH- El inversor se 
sobrecalienta cuando 
está parado 

1. Funcionamiento erróneo del circuito de 
detección 

2. Temperatura ambiente demasiado  
alta o mala ventilación 

Mejorar las condiciones de ventilación; 
si no se obtienen resultados, sustituir el 
inversor.  

OH-C El inversor se 
sobrecalienta durante 
el funcionamiento 

1. La temperatura IGBT es demasiado 
alta o hay mala ventilación 

2. Error del sensor de temperatura o mal 
funcionamiento del circuito 

1. Reducir la frecuencia portadora   
2. Mejorar las condiciones de 

ventilación; si no se obtienen 
resultados, sustituir el inversor.  

EPr 
Problema EEPROM EEPROM defectuosa Consultar con el proveedor 

 
COt 

Error de comunicación Interrupción de la comunicación Comprobar el cableado 
 

CtEr 
Error de detección del 
sensor de corriente 

Error del sensor de corriente o 
funcionamiento erróneo del circuito Consultar con el proveedor 

 
CdEr 

Error de detección del 
circuito OC CL 

Funcionamiento erróneo del circuito de 
detección OC CL Devolver el inversor 

 
Err4 

Interrupción prohibida 
CPU Ruido exterior Si ocurre con demasiada frecuencia, 

consulte con el proveedor 
 

r-OFF 
Error de apagado del 
relé de potencia 

Relé de potencia o circuito 
 correspondiente roto Consultar con el proveedor 

 
Fallos recuperables manual y automáticamente 

Pantalla Contenido Causa Acción correctiva 
OC-A 

Sobrecorriente en 
aceleración 

1.El tiempo de aceleración es 
demasiado corto 
2.La capacidad del motor supera la 
capacidad del inversor 
3.Cortocircuito entre la bobina del motor 
y la carcasa 
4.Cortocircuito entre el cableado del 
motor y la puesta a tierra 
5.Módulo IGBT dañado  

1.Establecer un tiempo de aceleración 
más 

largo 
2.Sustituir el inversor por otro de la 

misma potencia que el motor 
3.Comprobar el motor 
4.Comprobar el cableado 
5.Consultar con el proveedor 
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Pantalla Contenido Causa Acción correctiva 
OC-C 

Sobrecorriente a 
velocidad fija 

1.Cambio de carga transitoria 
2.Cambio de potencia transitoria 

1.Aumentar la capacidad del inversor 
2.Instalar el inductor en el lado de 

entrada de la fuente de alimentación  
OC-d 

Sobrecorriente en 
desaceleración 

El tiempo de desaceleración predefinido 
es demasiado corto. 

Establecer un tiempo de 
desaceleración más largo 

 
OC-S 

Sobrecorriente en el 
arranque 

1.Cortocircuito entre la bobina del motor 
y la carcasa 

2.Cortocircuito entre la bobina del motor 
y la puesta a tierra 

3.Módulo IGBT dañado 

1.Inspeccionar el motor 
2.Inspeccionar el cableado 
3.Consultar con el proveedor  
  

OV-C 
Tensión excesiva durante 
el funcionamiento/ 
desaceleración 

1.Tiempo de desaceleración demasiado 
corto o excesiva inercia de la carga 

2.La tensión de alimentación varía 
mucho (fluctúa) 

1.Establecer un tiempo de 
desaceleración más largo 

2. Añadir una resistencia de frenado o 
un módulo de frenado  

3.Añadir una reactancia en el lado de 
entrada de potencia 

 

PF 
Pérdida de fase de 
entrada 

Fluctuaciones anómalas de la tensión 
del circuito principal 

1.Comprobar el cableado de 
alimentación del circuito principal. 
2.Comprobar la tensión de la fuente de 
alimentación.  

ud-C Detección baja corriente 
de salida 

Corriente de salida < Nivel de detección 
de baja corriente de salida Ajustar el nivel según la aplicación 

 
LF 

Pérdida de fase de salida Pérdida de tensión de salida en 
cualquiera de las fases 

1.Comprobar la conexión del cable de 
salida  

2.Determinar la resistencia entre las 
líneas 

3.Comprobar si los terminales están 
sueltos 

 

Fallos que pueden recuperarse manualmente pero no automáticamente 
Pantalla Contenido Causa Acción correctiva 

OC 
Sobrecorriente durante la 
parada 

Funcionamiento erróneo del circuito de 
detección 

Consultar con el proveedor 

 
OL1 

Sobrecarga del motor Carga demasiado grande Considere la posibilidad de aumentar la 
capacidad del motor 

 
OL2 

Sobrecarga del inversor Carga excesiva Considere la posibilidad de aumentar la 
capacidad del inversor  

OL3 
Par excesivo 

1.Carga demasiado grande 
2.El ajuste de (8-15, 8-16) es demasiado 

bajo  

1.Aumentar la capacidad del inversor 
2.Ajustar (8-15,8-16) según sea 
necesario   

LV-C 
Tensión demasiado baja 
durante el 
funcionamiento 

1.Tensión de alimentación demasiado 
baja 
2.La tensión de alimentación varía 

mucho (fluctúa) 

1.Mejorar la calidad de la alimentación 
eléctrica 
2.Considere añadir una reactancia en 

el lado de entrada de potencia  
OVSP 

Motor girando demasiado 
rápido 

La velocidad de rotación y el valor de 
velocidad definido varían mucho 

1.La carga puede ser demasiado 
grande 
2.Comprobar si la velocidad definida es 

correcta.  
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Fallos que pueden recuperarse manualmente pero no automáticamente 
Pantalla Contenido Causa Acción correctiva 
LIFE1 Alarma de vida útil del 

circuito de supresión de 
corriente de entrada 

El circuito de supresión de corriente de 
entrada está dañado Consultar con el proveedor 

 
LIFE2 Alarma de vida útil del 

condensador del 
circuito de control 

Condensador del circuito de control 
dañado Consultar con el proveedor 

 
 LIFE3 Alarma de vida útil del 

condensador del 
circuito principal 

Circuito principal del condensador 
dañado Consultar con el proveedor 

 
GF 

Fallo de puesta a tierra  
del lado de salida 

Si la detección de fallo de puesta a 
tierra está habilitada por 08-18, 
entonces para cualquier fallo de puesta 
a tierra (cortocircuito a tierra) la salida 
del variador se desconectará. 

1. Comprobar si hay fallos en la 
resistencia del bobinado del 
motor. 

2. Comprobar si hay cortocircuitos de 
puesta a tierra en el cable del 
motor 

3. Si lo anterior es correcto, consulte 
con el proveedor 

 

 
4.1.2 Instrucción de error de funcionamiento del teclado 

Pantalla Contenido Causa Acción correctiva 
LOC 

1. Parámetro   
ya bloqueado           

2.Dirección del motor    
bloqueada           

3. Contraseña del 
parámetro (13 - 07) 
activada 

1. Intento de modificar  
el parámetro de frecuencia mientras  
13-06>0.                       

2. Intento de marcha atrás   
cuando 11- 00=1.                           

3. Parámetro (13 - 07)  
habilitado; al establecer la 
contraseña correcta se mostrará 
LOC. 

1. Ajuste 13-06 
2. Ajuste 11-00 

 

Err1 

Error de funcionamiento 
del teclado 

1.Pulse ▲ o ▼ mientras 
00-05/00-06>0 o se ejecuta a la 
velocidad predefinida.  

2.Intento de modificar el parámetro. 
No puede modificarse durante el 
funcionamiento (consulte la lista de 
parámetros).           

1.Las teclas ▲ o▼ están 
disponibles para modificar el 
parámetro solo cuando 
00-05/00-06=0 

2. Modificar el parámetro en modo 
STOP (parada). 

 

Err2 

Error de configuración 
de parámetro 

1. 00-13 está dentro del rango de 
(11-08 ± 11-11), (11-09 ± 11-11) o 
(11-10 ± 11-11) 
2. 00-12≦00-13 
3. 00-05~00-06 

1. Modificar 11-08~11-10 o 
 11-11 

2. Ajustar 00-12>00-13 
3. Ajustar 00-05 y 00-06 a un valor 

diferente 
 

Err5 
La modificación del 
parámetro no está 
disponible en la 
comunicación 

1.Comando de control enviado 
durante la comunicación. 

2.Intento de modificar la función 09-02 
~ 09-05 durante la comunicación 

1.Enviar el comando de 
habilitación antes de la 
comunicación 

2. Ajustar la función de los 
parámetros 09-02 ~ 09-05 
antes de la comunicación 

 

Err6 
Fallo de comunicación 
 

1.Error de cableado 
2.Error de configuración de los 

parámetros de comunicación 
3.Protocolo de comunicación 

incorrecto  

1. Comprobar el hardware y el cableado 
2. Comprobar las funciones   

(09-00~09- 05).  
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Pantalla Contenido Causa Acción correctiva 
Err7 

Conflicto de 
parámetros 

1.Intente modificar la función 
13-00/13-08. 

2.El circuito de detección de la 
tensión y la corriente presenta 
anomalías. 

Si el restablecimiento no es posible, 
consulte con el proveedor. 

 

 
4.1.3 Condiciones especiales 

Pantalla fallo Descripción 
StP0 

Velocidad cero 
en parada Se produce cuando la frecuencia predefinida es <0,1 Hz 

 
StP1 

Fallo al arrancar 
 directamente 
al encendido. 

Si el inversor está configurado para el modo de control de 
terminal externo 
(00-02/00-03=1) y el arranque directo está desactivado 
(07-04=1) 
el inversor no podrá arrancar y parpadeará STP1. 
La entrada de marcha está activa en el encendido, consulte 
las descripciones de (07-04). 

 

StP2 
Teclado Stop 
Operado 
cuando el 
inversor 
se encuentra 
en modo 
de control 
externo. 

Si se pulsa la tecla STOP (parada) mientras el inversor está 
ajustado en modo de control externo (00-02/00-03=1), 
entonces «STP2» parpadeará tras la parada.  
Libere y vuelva a activar el contacto de marcha para reiniciar 
el inversor. 
  

E.S. 
Parada rápida 
externa 

Cuando se activa la entrada de parada rápida externa, el 
inversor desacelerará hasta detenerse y en la pantalla 
parpadeará el mensaje E.S.  

b.b. 
Bloque base 
externo 

Cuando se activa la entrada de bloque base externo, el 
inversor se detiene inmediatamente y, a continuación, la 
pantalla parpadea con el mensaje b.b.  

PdEr Pérdida de 
retroalimentación 
PID 

Se detecta una pérdida de retroalimentación PID. 
 

AtEr 
Error de ajuste 
automático 

1. Errores de entrada de datos de la placa de identificación del 
motor. 
2. La parada de emergencia se activa durante el ajuste 
automático.  

FIrE  

Modo incendio 

1. Para versiones del software por debajo de 1.1, el modo 
incendio se activa cuando 08-17 = 1. 

2. Para versiones del software 1.1 y superiores, el modo 
incendio se activa cuando 03-00~03-05 =【28】 

3. La pantalla del teclado indica FIrE 
En la función de modo incendio, el inversor funcionará a 

toda velocidad. 
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4.2 Resolución general de problemas 
Estado Punto de comprobación Solución 

El motor 
funciona en la 
dirección 
incorrecta 

¿Es correcto el cableado de los 
terminales de salida? 

El cableado debe coincidir con los terminales 
U, V y W del motor. 

¿Es correcto el cableado de las 
señales de marcha adelante y 
marcha atrás? 

Compruebe que el cableado es correcto. 

La velocidad 
del motor no 
puede 
regularse. 

¿Es correcto el cableado de las 
entradas analógicas de 
frecuencia? 

Compruebe que el cableado es correcto. 

¿Es correcta la configuración 
del modo de funcionamiento? 

Compruebe la fuente de frecuencia 
fijada en los parámetros 00-05/00-06. 

¿Es la carga excesiva? Reduzca la carga. 

Velocidad de 
funcionamiento 
del motor 
demasiado alta 
o demasiado 
baja 

Compruebe si las 
especificaciones del motor 
(polos, tensión, etc.) son 
correctas. 

Confirme las especificaciones del motor. 

¿Es correcta la relación de 
transmisión? Confirme la relación de transmisión. 

¿Es correcto el ajuste de la 
frecuencia de salida más alta? Confirme la frecuencia de salida más alta 

La velocidad 
del motor varía 
de forma 
inusual 

¿Es la carga excesiva? Reduzca la carga. 

¿Varía la carga 
excesivamente? 

1. Minimice la variación de la carga. 
2. Considere la posibilidad de aumentar la 

capacidad del inversor y del motor. 

¿La potencia de entrada es 
errática o hay una pérdida de 
fase? 

1. Considere la posibilidad de añadir una 
reactancia de CA en el lado de entrada de 
alimentación si utiliza alimentación 
monofásica. 

2. Compruebe el cableado si utiliza 
alimentación trifásica. 

El motor no 
funciona 

¿Está conectada la 
alimentación a los terminales 
L1(L), L2 y L3(N) correctos? 
¿Está encendido el indicador 
de carga? 

1. ¿Está conectada la alimentación?                          
2. Desconecte la alimentación eléctrica y 
vuelva a conectarla. 
3. Asegúrese de que la tensión de 
alimentación es correcta.                         
4. Asegúrese de que los tornillos estén bien 
apretados. 

¿Hay tensión en los terminales 
de salida T1, T2 y T3? 

Desconecte la alimentación eléctrica y vuelva 
a conectarla. 

¿La sobrecarga hace que el 
motor se cale? 

Reduzca la carga para que el motor funcione 
correctamente. 

¿Presenta alguna anomalía el 
inversor? Consulte las descripciones de error para 

comprobar el cableado y corregirlo si es 
necesario. ¿Existe una orden de marcha 

adelante o marcha atrás? 

¿Se ha introducido la señal de 
frecuencia analógica? 

1. ¿Es correcto el cableado de la señal de 
entrada de frecuencia analógica? 

2. ¿Es correcta la tensión de la entrada de 
frecuencia? 

¿Es correcta la configuración 
del modo de funcionamiento? Opere a través del teclado digital 
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 Precauciones de seguridad 
 

 

ADVERTENCIA 

Peligro de descarga eléctrica 
No opere el equipo con las cubiertas retiradas. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar la muerte o lesiones graves. 
Los diagramas de esta sección podrían reflejar unidades sin las cubiertas o protecciones de seguridad para mostrar detalles. Asegúrese de volver 
a colocar las cubiertas o protecciones antes de operar con las unidades y haga funcionar las unidades de acuerdo con las instrucciones descritas 
en este manual. 
Conecte siempre a tierra el terminal de conexión a tierra del lado del motor. 
Una puesta a tierra inadecuada del equipo podría provocar la muerte o lesiones graves al tocar la carcasa del motor. 
No toque ningún terminal antes de que se hayan descargado completamente los condensadores. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar la muerte o lesiones graves. 
Antes de cablear los terminales, desconecte toda la alimentación del equipo. El condensador interno sigue estando cargado incluso después de 
que se haya desconectado la alimentación. Después de desconectar la alimentación, espere al menos la cantidad de tiempo especificada en la 
unidad antes de tocar cualquier componente. 
No permita que personal no cualificado realice operaciones en la unidad. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar la muerte o lesiones graves. 
La instalación, el mantenimiento, la inspección y la puesta en marcha debe realizarlas únicamente personal autorizado y familiarizado con la 
instalación, los ajustes y el mantenimiento de los inversores de CA. 
No realice operaciones en la unidad si lleva prendas holgadas, joyas o si no dispone de protección para los ojos. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar la muerte o lesiones graves. 
Quítese todos los objetos metálicos como, por ejemplo, relojes y anillos, ajústese la ropa suelta y use protección para los ojos antes de comenzar 
a trabajar en la unidad. 
No retire las cubiertas ni toque las placas de circuitos mientras la alimentación esté conectada. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar la muerte o lesiones graves. 

Peligro de incendio 
Apriete todos los tornillos de los terminales con el par de apriete especificado. 
Las conexiones eléctricas flojas podrían provocar la muerte o lesiones graves por incendio debido al sobrecalentamiento de las mismas. 
No utilice una fuente de tensión inadecuada. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar la muerte o lesiones graves por incendio. 
Compruebe que la tensión nominal de la unidad se corresponde con la tensión de la fuente de alimentación de entrada antes de activar la unidad. 
No use materiales combustibles inapropiados. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar la muerte o lesiones graves por incendio. 
Fije la unidad a metal u otro material no combustible. 
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Peligro de descarga eléctrica 
No conectar ni desconectar el cableado mientras la alimentación esté activada. 
El incumplimiento de esta indicación provocará la muerte o lesiones graves. 

PELIGRO 

Respete los procedimientos adecuados de descarga electrostática (ESD) al manipular la unidad y las placas de circuitos. 
El incumplimiento de esta indicación podría provocar daños por descarga electrostática a los circuitos de la unidad. 

No conecte ni desconecte nunca el motor de la unidad mientras esté sometida a tensión. 
Una secuenciación incorrecta de los equipos podría dañar la unidad. 

No utilice cables no blindados para el cableado de control. 
En caso contrario, podrían producirse interferencias eléctricas que afecten al rendimiento del sistema. Utilice cables blindados de par trenzado 
y conecte el blindaje al terminal de tierra de la unidad. 

ATENCIÓN 
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 Normas UL 

La marca UL/cUL se aplica a los productos en Estados Unidos y Canadá y significa que UL (Underwriters Laboratories) ha realizado pruebas 
y evaluaciones de productos y ha determinado que se cumplen sus estrictas normas de seguridad de los productos. Para que un producto reciba 
la certificación UL, todos los componentes de dicho producto deben recibir también la certificación UL. 

 

 
 

 Cumplimiento de las normas UL 

 

Esta unidad ha sido sometida a pruebas de conformidad con la norma UL508C y cumple con los requisitos de UL. Para garantizar un 
cumplimiento continuo al usar esta unidad junto con otros equipos, deben cumplirse las siguientes condiciones: 

 Zona de instalación 

No instale la unidad en una zona con una gravedad de contaminación superior a 2 (norma UL). 

 Cableado de terminales del circuito principal 

La aprobación UL requiere terminales prensados cuando se cablean los terminales del circuito principal de la unidad. Use las herramientas 
engarzadoras de la manera especificada por el fabricante del terminal prensado. Teco recomienda terminales prensados fabricados por NICHIFU para 
el capuchón aislante. 
La siguiente tabla compara los modelos de unidad con los terminales prensados y los capuchones aislantes. Pueden realizarse pedidos a un 
representante de Teco o directamente al departamento de ventas de Teco. 

 
 
 
 
 

Tamaño del terminal prensado de lazo cerrado 
 
 

Unidad 
modelo 

E510 

Calibre del cable  
mm2 (AWG)      (min) Terminal Terminal 

prensado Herramienta Capuchón 
aislante 

R/L1 · S/L2 · T/L3 U/T1 · V/T2 · W/T3 Tornillos N.º modelo N.º máquina N.º modelo 

201 2.1 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1 / 9 TIC 2 

202 3.3 (12) M4 R3.5-4 Nichifu NH 1 / 9 TIC 3.5 

202-H3 2.1 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1 / 9 TIC 2 

205 5.3 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1 / 9 TIC 5.5 

210 8.4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH 1 / 9 TIC 8 

220 21.2 (4) M5 R22-5 Nichifu NOP 150H TIC 22 

402 2.1 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1 / 9 TIC 2 

405 2.1 (14) M4 R2-3.5 Nichifu NH 1 / 9 TIC 2 

415 8.4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH 1 / 9 TIC 8 

425 8.4 (8) M5 R8-5 Nichifu NH 1 / 9 TIC 8 

No modifique los circuitos de la unidad. 
De lo contrario, la unidad podría resultar dañada y se anularía la garantía. 
Teco no se hace responsable de las modificaciones del producto realizadas por el usuario. Este producto no debe ser modificado 
Compruebe todo el cableado para garantizar que todas las conexiones sean correctas después de instalar la unidad y de conectar 
cualquier otro dispositivo. 
De lo contrario, la unidad podría resultar dañada. 

ATENCIÓN 

Marca UL/cUL 



Apéndice-1 Instrucciones para UL  

Selección de fusible de entrada recomendada 
 

Unidad modelo E510 

Tipo de fusible 

Fabricante: Bussmann/FERRAZ SHAWMUT 

Modelo Amperaje del fusible (A) 

 Unidades monofásicas/trifásicas de clase 200 V 

2P5-HXXX Bussmann 20CT 690V 20A 

201-HXXX Bussmann 20CT 690V 20A 

202-HXXX Bussmann 35FE 690V 35A 

203-HXXX Bussmann 50FE 690V 50A 

2P5-H3XX Bussmann 20CT 690V 20A 

201-H3XX Bussmann 20CT 690V 20A 

202-H3XX Bussmann 20CT 690V 20A 

203-H3XX Bussmann 30FE 690V 30A 

205-XXXX Bussmann 50FE 690V 50A 

208-XXXX Bussmann 63FE 690V 63A 

210-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500V 100A 

215-XXXX Bussmann 120FEE/FERRAZ A50QS150-4 690V 120A/500V 150A 

220-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS150-4 500V 150A 

 
 
 

Unidad modelo E510 

Tipo de fusible 

Fabricante: Bussmann/FERRAZ SHAWMUT 

Modelo Amperaje del fusible (A) 

 Unidades trifásicas de clase 400 V 

401-XXXX Bussmann 10CT 690V 10A 

402-XXXX Bussmann 16CT 690V 16A 

403-XXXX Bussmann 16CT 690V 16A 

405-XXXX Bussmann 25ET 690V 25A 

408-XXXX Bussmann 40FE 690V 40A 

410-XXXX Bussmann 50FE 690V 50A 

415-XXXX Bussmann 63FE 690V 63A 

420-XXXX Bussmann 80FE 690V 80A 

425-XXXX FERRAZ SHAWMUT A50QS100-4 500V 100A 

 

 Protección contra sobretemperatura del motor 

La protección contra sobretemperatura del motor se proporcionará en la aplicación de uso final. 
 
 Terminales de cableado de campo 

Todos los terminales de entrada y salida del cableado de campo que no estén situados dentro del circuito del motor deberán estar marcados para 
indicar las conexiones adecuadas que deben realizarse en cada terminal e indicar que deben utilizarse conductores de cobre clasificados para una 
temperatura de 75 °C. 

 Clasificación de cortocircuito de la unidad 
Esta unidad se ha sometido a la prueba de cortocircuito de UL, que certifica que durante un cortocircuito en la fuente de alimentación el flujo de 
corriente no aumentará por encima de su 
valor. Consulte las clasificaciones eléctricas para la tensión máxima y la tabla que aparece a continuación para la corriente. 
• La protección del MCCB y el interruptor de circuito y las clasificaciones de los fusibles (consulte la tabla anterior) deberán ser iguales o 

superiores a la tolerancia de cortocircuito de la fuente de alimentación utilizada. 
• Adecuado para su uso en un circuito capaz de entregar no más de (A) amperios RMS simétricos para (Hp) Hp en protección contra sobrecarga del 

motor de unidades de clase 240/480 V 
. 

 
 

Potencia del motor (HP) Corriente (A) Tensión (V) 

1 - 50 5 000 240 / 480 



Apéndice-1 Instrucciones para UL 
 

 Protección contra sobrecarga del motor de la unidad 

Ajuste el parámetro 02-01 (corriente nominal del motor) al valor adecuado para activar la protección contra sobrecarga del motor. La protección 
interna contra sobrecarga del motor está homologada por UL y cumple las normas NEC y CEC. 

 02-01 Corriente nominal del motor 

Rango de configuración: en función del modelo 
Configuración de fábrica: en función del modelo 
El parámetro de corriente nominal del motor (02-01) protege el motor y permite un control vectorial adecuado cuando se utilizan los métodos de 
control vectorial de lazo abierto o vectorial de flujo (00-00 = 1). El parámetro de protección del motor 08-05 viene ajustado de fábrica. Ajuste el 
parámetro 02-01 al amperaje a plena carga (FLA, por sus siglas en inglés) impresos en la placa de identificación del motor. 
El operador debe introducir la corriente nominal del motor (02-01) en el menú durante el ajuste automático. 

 

 Selección de la protección contra sobrecarga del motor 

La unidad dispone de una función de protección electrónica contra sobrecarga (OL1) basada en el tiempo, la corriente de salida y la frecuencia 
de salida, que protege el motor contra el sobrecalentamiento. La función electrónica de sobrecarga térmica está reconocida por UL, por lo que no 
requiere un relé externo de sobrecarga térmica para el funcionamiento de un solo motor. 
Este parámetro selecciona la curva de sobrecarga del motor utilizada en función del tipo de motor aplicado. 

Configuración de protección contra sobrecarga 
 

Ajuste Descripción 

08-05=0 Deshabilitado 
08-05=1 habilitado 
08-12=0 Par constante (OL =103 %) (150 % durante 1 minuto) 
08-12=1 Par variable (OL = 113 %) (123 % durante 1 minuto) 
08-11=0 Protección estándar del motor 
08-11=1 Protección del motor en régimen de inversor 

 

Configura la función de protección contra sobrecarga del motor en el grupo 08 de acuerdo con el motor aplicable. 

Ajuste 08-05 = 0. Desactiva la función de protección contra sobrecarga del motor cuando se conectan dos o más motores a un único inversor. 
Utilice un método alternativo para proporcionar protección contra sobrecarga independiente para cada motor, como conectar un relé de 
sobrecarga térmica a la línea de alimentación de cada motor. 

 
Ajuste 08-12 = 0. A fin de proteger la carga mecánica general, mientras la carga sea inferior al 103 % de la corriente nominal, el motor 
seguirá funcionando. Si la carga es superior al 150 % de la corriente nominal, el motor seguirá funcionando durante 1 minuto (véase la 
curva siguiente (1)). 

Ajuste 08-12 = 1. A fin de proteger la carga HVAC (FANPUMP, etc.), mientras la carga sea inferior al 113 % de la corriente nominal, el 
motor seguirá funcionando. Si la carga es superior al 123 % de la corriente nominal, el motor seguirá funcionando durante 1 minuto. 

Ajuste 08-11 = 0. Para los motores sin ventilador de refrigeración forzada (motor estándar de uso general), la capacidad de disipación de calor 
es menor cuando trabajan a baja velocidad. 

 
Ajuste 08-11 = 1. En los motores con ventilador de refrigeración forzada (motor en régimen de inversor o motor V/F), la capacidad de 
disipación de calor no depende de la velocidad de giro. 

 
Para proteger el motor contra sobrecargas utilizando la protección electrónica contra sobrecarga, asegúrese de ajustar el parámetro 02-01 de 
acuerdo con el valor de corriente nominal indicado en la placa de identificación del motor. 
Consulte «Tiempo de protección contra sobrecarga del motor» para ver el ejemplo de curva estándar de protección contra sobrecarga del motor: Ajuste 
08-12 = 0. 

 

 
 

Tiempo de protección contra sobrecarga del motor 
 

La función de disipación de calor no será tan eficaz cuando el motor opere a baja velocidad. En consecuencia, el nivel de acción del relé térmico 
disminuirá al mismo tiempo (la curva 1 cambiará a la curva 2). 

 

 08-06 Selección de la operación de sobrecarga del motor 
 

Ajuste Descripción 

0 marcha por inercia hasta parada tras la protección contra sobrecarga activado 
1 el accionamiento no se dispara cuando se activa la protección contra sobrecarga (OL1) 

 

minutos 

corriente 
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