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Capitulo 1 Precauciones de seguridad

1.1 Antes del encendido
A Peligro

>

Asegurese de que las conexiones del circuito principal son correctas. Los terminales
monofasico L1(L),L3(N) y trifasico L1(L),L2,L3(N) son terminales de entrada de alimentacion y
no deben confundirse con T1, T2 y T3. De lo contrario, pueden producirse dafios en el inversor.

A Precaucion

» Latension de linea aplicada debe corresponderse con la tensién de entrada especificada del
inversor (véase la placa de identificacion).

» Para evitar que la cubierta delantera se desprenda o se daine de cualquier otra manera, no
transporte el inversor agarrandolo por su cubierta. Cuando transporte la unidad, sujétela por el
disipador de calor.

Un manejo incorrecto puede dafiar el inversor o provocar lesiones al personal, por lo que debe
evitarse.

» Para evitar el riesgo de incendio, no instale el inversor sobre un objeto inflamable. Instélelo
sobre objetos no inflamables, como objetos metélicos.

» Este producto proporciona los 10 V/24 V solo para uso interno, no lo utilice como fuente de
alimentacién para otros componentes externos, tales como sensores, componentes
electrénicos, etc. De lo contrario, causara una situacion adversa.

» Cuando desconecte el teclado remoto, apaguelo primero para evitar dafios en el propio teclado

o en el inversor.

A Precaucion

>

>

Este producto se vende sujeto a las normas UNE-EN IEC 61800-3:2018 y UNE-EN
61800-5-1:2007/A1:2017. En un entorno doméstico, este producto puede causar interferencias
radioeléctricas, en cuyo caso es posible que el usuario tenga que aplicar medidas correctivas.
Este producto ofrece la funcidén de proteccion contra exceso de temperatura del motor.

& Precaucion

>

>

Las operaciones realizadas en el aparato/sistema realizados por parte de personal no
cualificado o el incumplimiento de las advertencias pueden provocar lesiones personales
graves o dafnos materiales graves. Solo personal debidamente cualificado y formado en la
configuracion, instalacion, puesta en marcha y funcionamiento del producto debe llevar a cabo
operaciones en el dispositivo/sistema.

Solo se permiten conexiones de alimentacién de entrada con cableado permanente.

1.2 Durante el encendido
A Peligro

>

>
>

Desconecte siempre la fuente de alimentacion antes de proceder con la instalacién del inversor
y del cableado de las terminales del usuario.

El cableado debe realizarlo personal cualificado o un electricista certificado.

Asegurarse de que el inversor esta correctamente conectado a tierra (clase 200 V: la
impedancia de puesta a tierra deberia ser inferior a 100 Q. Clase 400 V: la impedancia de
puesta a tierra deberia ser inferior a 10 Q). Realice la conexién a tierra de conformidad con la
norma EN 61800-5-1. Para el sistema 430, 440, 450, 460 y 470, el tamafio del cableado debe
ser de al menos 10mm? (8 AWG) y debe cumplir con la norma de corriente de fuga.

Es necesario que el RCD cumpla con la norma de proteccion de la corriente de fuga de tipo B.
Después de realizar el cableado, compruebe y pruebe los circuitos de parada de emergencia
(el instalador es responsable de un cableado correcto).

No toque nunca ninguna de las lineas de alimentacion de entrada o salida directamente ni
permita que una linea de alimentacién de salida entre en contacto con la caja del inversor.

No realice ninguna prueba de resistencia a la tensién dieléctrica (megéhmetro) en el inversor,
ya que esto provocara dafios en los componentes semiconductores del mismo.




& Precaucion

>

Y V V

>

La tension de linea aplicada debe corresponderse con la tensiéon de entrada especificada del
inversor.

Conecte la resistencia de frenado y la unidad de frenado a los terminales designados

No conecte una resistencia de frenado directamente en los terminales CC P (+) y N (-), de lo
contrario podria provocarse un incendio.

Use las recomendaciones de calibre del cable y las especificaciones relativas al par

No conecte nunca la alimentacién a los terminales de salida del inversor U/T1, V/T2 y W/T3.
No conecte un condensador de correccion del factor de potencia o un supresor de
sobrecargas a la salida del inversor.

Asegurese de que la interferencia generada por el inversor y el motor no afecte a los
dispositivos periféricos.

A Peligro

>

>

Cuando la pérdida momentanea de potencia es superior a 2 segundos, el inversor no tendra
suficiente potencia almacenada para su circuito de control. Por lo tanto, cuando vuelva a
conectarse la alimentacion, el funcionamiento del inversor se basara en el valor de
configuracién del parametro 00-02 (o 00-03) y el estado 07-04 del interruptor de
funcionamiento externo.

Cuando la pérdida momentanea de potencia sea mas corta, el inversor aun podra controlar la
potencia. Por lo tanto, cuando vuelva a conectarse la alimentacién, el funcionamiento del
inversor se basara en el valor de configuracién del parametro 07-00.

Cuando vuelva a conectarse la alimentacion, el funcionamiento del inversor se basara en el
valor de configuracién de 00-02 (o 00-03), 07-04 y el estado del interruptor de alimentacion y

funcionamiento (interruptor FWD/) (y 07- 00/07-01/07-02) :

(1) Siel parametro 00-02 (o 00-03)=0, el inversor no arrancard automaticamente cuando
vuelva a conectarse la alimentacion.

(2) Si el parametro 00-02 (o 00-03)=1y el interruptor de alimentacion o de funcionamiento
esta abierto, el inversor no arrancara automaticamente cuando vuelva a conectarse la
alimentacion.

(3) Si00-02 (0 00-03)=1y el interruptor de alimentacién y funcionamiento esta abierto
(07- 04=0), el inversor se reiniciara automaticamente cuando vuelva a conectarse la
alimentacion.

Por motivos de seguridad, apague el interruptor de alimentacion y funcionamiento tras la
desconexion.

Para mayor seguridad, lea la explicacién de las funciones en el manual.

1.3 Antes del funcionamiento

A Precaucion

>

>

Asegurese de que el modelo y la potencia del inversor sean los mismos que los establecidos
en el parametro 13-00.

Reduzca la frecuencia portadora (parametro 11-01) si el cable que va desde el inversor al
motor mide mas de 25 m. Una corriente de alta frecuencia puede ser generada por la
capacidad parasita entre los cables y tener como consecuencia una desconexién por
sobrecorriente del inversor, un aumento de la corriente de fuga o una lectura incorrecta de la
corriente.

ﬁ Precaucion

>

>
>

Cuando la alimentacion esta conectada, el inversor mostrara la clasificacion de tensién en la
pantalla durante 2 segundos de acuerdo con el valor de configuracion del parametro 01-14.
No conecte una carga al motor mientras se esta realizando un ajuste automatico rotativo.
Asegurese de que es seguro operar con el inversor y el motor antes de realizar un ajuste
automatico rotativo.

1.4 Durante el funcionamiento
A Peligro

>
>

>

Asegurese de poner en su sitio todas las cubiertas antes de activar la alimentacion.

No conecte ni desconecte el motor durante el funcionamiento. De lo contrario, podria hacer
que el inversor se desconecte o dane la unidad.

No se acerque al equipo cuando se realiza la funcién de reinicio. El equipo se reiniciara una
vez que el fallo se haya eliminado.

No manipule los interruptores con las manos mojadas; de hacerlo, podria producirse una
descarga eléctrica.



»  El motor se reiniciara automaticamente después de pararse cuando la funcion de reinicio
automatico esté habilitada. En este caso, debe tenerse cuidado al trabajar cerca de la unidad y
el equipo vinculado.

»  Confirme que no haya ninguna orden de marcha activo al restablecer la alarma o el fallo; de lo
contrario, podrian producirse accidentes.

»  Sise habilita el reinicio automatico después de que se restablezca la alimentacion (parametro
07-00), el inversor se pondra en marcha automaticamente una vez restablecida la
alimentacion.

»  No toque los terminales del inversor cuando estén sometidos a tensién, aunque el inversor se
haya detenido; de lo contrario, podria producirse una descarga eléctrica.

»  No esta permitido abrir el equipo hasta que hayan transcurrido cinco minutos desde que se
desconectd la corriente(si la clasificacion del inversor es superior a 15 HP, abra el equipo
hasta 15 minutos después de que se haya desconectado la alimentacion).

A Precaucion

»  No toque los componentes que generen calor, como disipadores de calor o resistencias de
frenado.

»  Compruebe con cuidado el rendimiento del motor o de la maquina operando a velocidad
elevada; de lo contrario, podrian producirse lesiones.

>  Respete las configuraciones de los parametros relacionadas con la unidad de frenado cuando
sea aplicable.

>  Después de que se haya desconectado la alimentacion, el ventilador de refrigeracion puede
seguir en funcionamiento durante algun tiempo.

»  No compruebe las sefales en los paneles del circuito mientras el inversor esta en
funcionamiento.

1.5 Mantenimiento, inspeccion y sustitucion

A Advertencia

»  Espere un minimo de cinco minutos después de que se haya desconectado la alimentacion
antes de realizar
una inspeccion. Confirme también que la luz de carga esta apagada y que la tension del bus
CC haya bajado por debajo de 25 Vcc.

»  No toque nunca los terminales de alta tension en el inversor.

»  Asegurese de que esté desconectada la alimentacidn del inversor antes de desconectarlo.

»  Solamente el personal autorizado deberia realizar operaciones de mantenimiento, inspeccion
y sustitucion (quitese las joyas de metal como relojes y anillos, y use herramientas aisladas).

ﬁ Precaucion
»  Elinversor puede usarse en un ambiente con un rango de temperatura de 14 ~ 104 °F* 0 -10 ~
+50 °C(*) y una humedad relativa del 95 % sin condensacion.
»  Elinversor puede operar en un ambiente libre de polvo, gas, niebla y humedad.

*-10°C~+50°C (adecuado para el producto sin cubierta antipolvo de tipo autoadhesivo)

*-10°C~+40°C (adecuado para el producto con cubierta antipolvo de tipo autoadhesivo)
1.6 Eliminacién del inversor

A Precaucion
»  Elimine esta unidad con cuidado como un desecho industrial y de conformidad con las
normativas locales requeridas.
»  Los condensadores del circuito principal del inversor y del panel del circuito impreso se
consideran desechos peligrosos y no deben quemarse.
»  El cierre de plastico y las partes del inversor como el panel de la cubierta superior emitiran
gases perjudiciales si se queman.
Los aparatos que contienen componentes eléctricos no pueden eliminarse junto con los
residuos domésticos. Debe recogerse por separado junto con los residuos eléctricos y
electronicos, de acuerdo con la legislacién local vigente.



Capitulo 2 Entorno e instalacion
2.1 Esquema del sistema

Fuente de alimentacion:

. A

Asegurese de aplicar la tension correcta para evitar dafiar el

inversor.
Interruptor automatico encapsulado o seccionador con fusibles:
oo ® Debe instalarse un interruptor automatico encapsulado entre la fuente

CAy el inversor que respete la tension y la corriente nominal del
inversor para controlar la alimentacion y proteger el inversor.

A

) No use el interruptor automatico como interruptor de

parada/marcha del inversor.
Detector/disyuntor de falla a tierra:

) A Instale un disyuntor de falla a tierra para evitar problemas
ocasionados por la pérdida de corriente y para proteger al personal.
Seleccione un rango de corriente de hasta 200 mA, y un tiempo de

E i accion de hasta 0,1 segundos para evitar un fallo a frecuencia elevada.

Contactor magnético:
® |as operaciones normales no requieren de un contactor magnético. Al
realizar funciones como el control externo y el reinicio automatico
después de un fallo de alimentacién, o al usar un controlador de freno,
& instale un contactor magnético.

No use el contactor magnético como interruptor de
parada/marcha para el inversor.
Reactor de linea de CA para calidad de la alimentacion:
® Cuando los inversores se suministran con una fuente de alimentacion
con gran capacidad (> 600KVA), es posible conectarse un reactor de

CA para mejorar el factor de potencia.

Instalar un fusible de accion rapida:
Para proteger el equipo periférico, instale fusibles de accion rapida de
conformidad con las especificaciones para dispositivos periféricos
r 1 contenidas en el manual de instrucciones.

Filtro de ruido de entrada:
® Debe instalarse un filtro cuando hay cargas inductivas que afecten al
inversor. El inversor cumple la norma CEM cuando se utiliza el filtro
especial. Consulte la informacion relativa a los dispositivos periféricos
en el manual de instrucciones.

Inversor:
® |os terminales de salida T1, T2 y T3 se conectan a los terminales U, V
y W del motor. Si el motor funciona en sentido inverso mientras el
inversor esta configurado para funcionar hacia adelante, intercambie
cualquiera de los pares de conexiones de los terminales T1, T2,y T3.

A

® Para evitar danar el inversor, no conecte los terminales de
salida T1, T2 y T3 a la alimentacién de entrada de CA.
) A Conecte adecuadamente el terminal de puesta a tierra. (clase

200 V: Rg <1000; clase 400 V: Rg <10Q.)

Filtro de ruido de salida:
@ ®  Un filtro de ruido de salida puede reducir las interferencias del sistema

\ y el ruido inducido.
seta j{“ ~ Motor:
arra ®  Si el inversor acciona varios motores, la corriente nominal de salida del
inversor debe ser superior a la corriente total de todos los motores.
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2.3 Terminales de usuario
2.2.1 Terminales de potencia

Simbolo del terminal

Descripcion de la funcién TM1

L1(L) Entrada de Monofase: L1(L)/L3(N)
L2 alimentacion Monofasef/trifase: L1 (L); L2; L3 (N)
L3(N) principal Trifase: L1/L2/L3
T1/T2/T3 Salida del inversor, conectar a los terminales U/V/W del motor
P Resistencia de frenado conectada externamente
BR (consulte la referencia de las resistencias de frenado en el capitulo 6)

D

Terminal de tierra

2.2.2 Terminales del circuito de control

Terminal de control:

R2A|R2B|R1A|R1B R1C S1 | 83| S5 |24V | Al1| Al2
SH |S(-) | SF1] SG |SF2|COM| S2 | S4 | S6 |AGND |10V | AO
Descripcion del terminal del circuito de control
Tipo Terminal Funcién Nivel de senal
S1
S2 Aislamiento del fotoacoplador 24
. - VCC, 8 mA (la tensién de entrada
Entrada S3 Consulte el grupo 3 (fg’nmones de e_ntrada digital) para max. es de 30 Vce y la resistencia
- conocer la configuracion predeterminada y el rango
digital S4 . de entrada es de 4,3 kQ).
de ajuste. - .
Logica alta: 13 V
S5 Légica baja: 10 VV
S6
R1A Normal abierta ]
R18_ | Nomnalcemada | oo'o2icd &l o conocer
Salida de - da digita’l) p 250 VCA/1A
X R1C Punto comudn la configuracién
relé . | (30 VCC/1A)
R2A . predetermlnado y el rango de
Normal abierta ajuste.
R2B
Alimentacion 24V Punto comun de entrada PNP (interruptor JP1 a PNP) | 115 o,
24V COM Punto comun de entrada NPN (interruptor JP1 a NPN) | Corriente de salida max.: 60 mA
10V Alimentacion integrada para potencidometro externo 10 V (corriente max. de 20 mA)
Entrada multianalégica 1 (0-10 V/0-20 mA)
AlI1/AV1 | (utilice JP2 para seleccionar la entrada de tension o . .
corriente) ![_a r§§|sten(cj:|a1p5)a?:aKI(a) entradeT de
Entrada Entrada multianalégica 2 (0-10 V/0-20 mA) ension es de 1 y para a
analdgica AlI2/AV2 | (utilice JP3 para seleccionar la entrada de tension o entrada de corriente es de 500 Q
corriente)
AGND Punto comun de entrada analdgica -
@ Terminal de tierra ----
Salida AO Terminal de salida analogica 0 ~ 10V (corriente max.: 2 mA)
analogica AGND Punto comun de entrada analdgica —
El estado por defecto del interruptor de seguridad es
STO SF1, SF2 cierre normal;
Terminal cuando el terminal pasa al estado abierto normal, se
SG corta la tension de salida del inversor. 24V para SF1/5F2
S(+) Comunicacion Modbus
Modbus S() (ajuste de la velocidad de transmision de 9600 a
38400)




Capitulo 3 Funciones del teclado y de programacion

3.1 Parametros

Grupo de parametros Nombre del grupo
Grupo 00 Parametros basicos
Grupo 01 Parametros de control V/F
Grupo 02 Parametros del motor IM
Grupo 03 Parametros de Salida y Entrada Digital Externa
Grupo 04 Parametros de salida y entrada analdgica externa
Grupo 05 Parametros Velocidad Multiple
Grupo 06 Parametros Funcionamiento del Programa Automatico
Grupo 07 Parametros de Inicio/Parada
Grupo 08 Parametros de proteccion
Grupo 09 Parametros de comunicacion
Grupo 10 Parametros PID
Grupo 11 Parametros Auxiliares
Grupo 12 Parametros de monitorizacion
Grupo 13 Parametros de mantenimiento
Grupo 14 Parametros PLC
Grupo 15 Parametros de monitorizacion PLC
Grupo 16 Parametros LCD
Grupo 17 Parametros de ajuste automatico
Grupo 18 Parametros de compensacion de deslizamiento
Grupo 20 Parametrosde control de velocidad
Grupo 21 Parametros de control de par y posicion
Grupo 22 Parametros motor PM
Grupo 23 Parametros de la BOMBA de presion constante

Atributo de parametro

* - . e
1 | Los parametros pueden cambiarse durante la operacion de marcha.

*2 | Reservado

* - - . - . PPN .z
3 | El parametro no se restablecera al valor por defecto durante un restablecimiento de fabrica (inicializacién).

* Py
4 | Parametro de solo lectura

* - , . .
5| El parametro se mostrara al acoplarse con la tarjeta opcional.

*6 | El parametro se mostrara solo en el teclado LED.

*7 | El parametro se mostrara solo en el teclado LCD.

*8 | Sise cambiala configuracién 13-08, también se cambiara el valor.




Grupo 00: Parametros basicos

Grupo 00: Parametros basicos

Codig| Nombre del Rango de Por Atri
., . iy ributo
o parametro configuraciéon | defecto
Seleccion 0: VIF
00-00 [modo de 2: SLV 0 *3
control 5: PMSLV
Direccién de la|0: adelante
00-01 [rotacion del - 0 *1
motor 1: marcha atras
0: teclado
Seleccion 1: terminales
fuente dela  [externos
00-02 |orden de (circuito de control) 1
marcha 2: control de
principal icomunicacion (RS-485)
3:PLC
0: teclado
Seleccion 1. :erminales
externos
00-03 orden de (circuito de control) 0
marcha P: control de
alternativa lcomunicacion (RS-485)
3: PLC
0: hacia
ladelante/parada.
Modos de marcha
funcionamiento atras/parada
00-04 |de los 1: Run/Stop-marcha 0
terminales atras/avance
externos 2: modo de control
de 3 hilos
Marcha/Parada
0: UP/DOWM del
teclado
1: potenciémetro en
el teclado
P: entrada de sefal
analdgica externa
Al1
Seleccion  B: entrada de sefial
fuente analdgica externa
00-05 |comando de |52 2
frecuencia  W4: frecuencia
principal ascendente/descend
ente externa
5: frecuencia de
configuracion de
comunicacion
6. Reservado
7. entrada de pulsos
(*6)
0: UP/DOWM del
teclado
1: potenciémetro en
. el teclado
Frecuencia - p
. : entrada de sefial
altematva analdgica externa
00-06 [Seleccion de la Al 0
fuente de : -
comandos 3: entrada de sefal

analdgica externa
Al2

4: frecuencia
ascendente/descend

Codig| Nombre del Rango de Por Atri
, . .. ributo
o parametro configuraciéon | defecto
ente externa
5: frecuencia de
configuracion de
comunicacion
6: Reservado
7. entrada de pulsos
(*6) :
Modos de 2’nfnr§§i?g°'a
mando de alternativa
00-07 [frecuencia - - 0
orincipal y 1..frelcuen0|a .
alternativa pr|nC|paI+.aIternat|va
Frecuencia
Comando de
00-08 [frecuencia de [0,00~599,00 0,00 *4
icomunicacion
Comando deO' deshabilitar
frecuencia :
00-09 li¢ ahorro de — 0
energia 1: habilitar
0: por comando de
Seleccién  delfrecuencia de
frecuencia  [corriente
00-10 inicial 1: por comando de 0
(modo teclado) frecuencia 0
2: por 00-11
Punto de
00-11 ?J“Ste % 10,00-599,00 5060 | *1
recuencia
inicial
Limite de
00-12 [frecuencia 0,01-599,00 0,0
superior
Limite de
00-13 [frecuencia 0,00-599,00 0,0
inferior
00-14 [1€MPOde iy 4 6000,0 . *1
aceleracion 1
Tiempo de
00-15 |desaceleracion|0,1~6000,0 * *1
1
Tiempo de 5 * *
00-16 aceleracion 2 0.1~6000,0 !
Tiempo de
00-17 (desaceleracion|0,1~6000,0 * *1
2
00-18 [Frecuencia Jog|0,00~599,00 2,00 1
Tiempo de
00-19 [aceleracion  0,1~0600,0 * *1
Jog
Tiempo de
00-20 |desaceleracion|0,1~0600,0 * *1
Jog
00-21 [1€MPO 98l 1_6000,0 . *1
aceleracion 3
Tiempo de|
00-22 |desaceleracion|0,1~6000,0 * *1
3
00-23 [['emMPO de 160000 . *1

aceleracion 4




Grupo 00: Parametros basicos

Grupo 01: Parametros de control V/F

Codig| Nombre del Rango de Por . Cédig| Nombre del Rango de Por Atri
o | parametro | configuracién |defecto SURA 0 parametro | configuracion | defecto tributo
Tiempo de media 1 del motor400 V- -0.0~510.0
00-24 |desaceleracion|0,1~6000,0 * *1 1 - ’
4 VIF | 1,311,5
Tiempo paradal. , _ Frecuencia de sl 0506
00-26 de emergencia 0’1 6000’0 5’0 01-08 salida minima del 0,0~599,0 MSL . :
. motor 1
Modo HD/ND 0: HD (modo Heavy : 10,0
00-27 |isolo Duty) 0 3 .
F5/F6)(*) 1: ND (modo Normal Tension de salida 200 V: 0,0~255,0 ) ]
Duty) 01-09 |1”n|n|ma del motor 400 V: -0,0~510.0 8
0: inglés 5 =4
. 1: chino simplificado . anancia de .
00-34 |Idioma —— — 0 7 01-10 |compensacion de [0,0~2,0 05 1
2: chino tradicional par
3: turco Seleccion del  |0: Modo 0 (normal)
., 0: alarma modo de
Deteccion de  |——— , 01-11 - [1:Modo 1 (alta 0
00-35 ffrecuencia ;;;‘:hca"o:i':,':”to oo (F:)(;rrnpensamon de velocidad)
mime becuenca 01-12 [[recuenciabase |y o caq 50,060,0] *8
0: deshabilitar delmotort |~ "~ RN
Frecuencia inferior e 'tl)'en3|3nlde salida 200 V: 0,0~255,0 | 230,0 8
Seleccion de el modt.),deplD) il ot 400 V: -0,0~510,0 | 400,0
00-36 [frecuencia Suspension 0 . v T
ferior PID 1: habilttar (0 Hz del o1 |Conﬂgl.,lrra(:lon de 200 V: 55,0~255,0| 230,0 .
- -14 |la tension de ] 8
modo de suspension ntrada 400 V: 10,0~510,0 | 400,0
— — PID) Tiempo de
+ consultar el siguiente anexo f 01-15 [compensacion de [0~10000 200
*** . si el parametro 00-27 se configura en el modo ND, el par
parametro del motor 1 del grupo 02 se ajustara Frecuencia de
automaticamente a mas 01-16 [salida maxima del4,8~599,0 50,0/60,00 *8
de 1 clase del mismo. motor 2 :
Si el parametro 00-27 se configura en el modo HD, el parametro 01-17 Telnglon ((jjel sallfa 200 V: 0,1~255,0 | 230,0 g
del grupo 02 motor 1 se ajustara automaticamente a la misma ) g1aX|ma €l motor 400 V: 0,2~510,0 | 400,0
clase. . | para 9 . . Frecuencia de
Se recomienda que e parafmetro 90- 7 se con |.gure primero 01-18 |salida media 2 dell0,0~599,0 0,0
antes de que el motor realice el ajuste automatico, ya que el motor 2
pa:ém?:.ro harétque el parametro del motor cambie Tension de salida [200 V: 0,0~255,0
automaticamente. 1-1 dia 2 del mot
01-19 Ene ia 2 de m00r400V: 10,0-510,0 0,0
Grupo 01: Parametros de control VIF Frecuencia de
— 01-20 |salida media 1 del|0,0~599,0 2,513,0 *8
Cadig Nom’bre del Rango d(_e, Por Atributo motor 2
o parametro | configuracién | defecto Tension de salida [200 V: 0.0~255,0
- dia 1 del mot *
Y- 53?522732 0~FF F K or-2f b MO0 v: 0,0~610,0 KVA | 78
Frecuencia de Frecuencia de
01-02 |salida maxima del{4,8~599,0 50,0/60,0f *8 01-22 |salida minima del |0,0~599,0 1,315
motor 1 motor 2
Tension de salida 200 V: 0,1~255,0 | 230,0 Tension de salida 200 V: 0,0~255,0
g AXi * 01-23 |minima del mot KVA *8
01-03 r1naX|ma del motor400 V:0.2510,0 | 4000 8 gﬂnlma el motor 400 V- 0,0~510,0
Frecuencia de Frecuencia base |, o N
01-04 |salida media 2 del[0,0~599,0 0,0 v del motor 2 8~599.0 50,0/60,0 8
motor 1 Tension de salida [200 V: 0,0~255,0 | 230,0
Tension de salida [200 V: 0,0~255,0 01-25 [base del o *8
01-05 [media 2 del motor ] 0,0 *8 motor 2 400 V:-0,0~510,0 | 400,0
1 A00 V:-0,0~510,0 Seleccion de la
Frecuencia de 01-26 [curva V/F del 0~FF F *3
01-06 [salida media 1 del[0,0~599,0 2,5/3,0 *8 motor 2
motor 1
01-07 |Tension de salida [200 V: 0,0~255,0 | KVA *8




Grupo 02: Parametros del motor IM

Grupo 02: Parametros del motor IM

Cédig| Nombre del Rango de Por Atributo Cédig| Nombre del Rango de Por Atributo
o parametro configuracion | defecto o parametro configuracion | defecto
Corriente sin carga del motor
02-00 [carga del motor [0,01~600,00 KVA 2
1 Corriente 10~200 % de la
Limite inferior : 02-21 [nominal del corriente nominal KVA
10 % corriente motor 2 del inversor
. Velocidad de
nominal del P . .
inversor (V/F) 02-22 (rjotlamo? ngmmal 0~60000 KVA 8
Corriente 25 % corriente € motor 00V o >
02-01 |nominal del nominal del KVA Tension nominal 00 V: 50,0~2400 | 2300
: 02-23 400 V: *8
motor 1 inversor (SLV) del motor 2 100 O; 480.0 400,0
Limite superior : . . : :
Potencia nominal
capacidad del Frecuencia 50,0
: INVersor 02-25 |nominal del 4,8~599,0 / *8
nominal de * Polos del motor
02-03 rotacion del 0~60000 KVA 8 02-26 ) 2~16 (pares) 4
motor 1 Resistencia entre
Tension nominal 200 V: 50,0~240,0 | 230,0 . 02-32 |los cables del  {0,001~600,00 KVA
02-04 del motor 1 400 V: 4000 8 motor 2
100,0~480,0 ’ Proporcién de
02-05 Potencia nom|na|0’01~600,00 02-33 finductanciade {0,1~15,0 KVA
del motor 1 fuga del motor
Frecuencia 50,0 Frecuencia de
02-06 [nominal del 4,8~599,0 / *8 02-34 |deslizamiento del|0,10~20,00 KVA
motor 1 60.0 motor
02-07 I;’olos del motor b~16 (pares) 4
Corriente de 15~70 % de la
02-09 [excitacion del  |corriente nominal KVA
motor 1 del motor
Coeficiente de
02-10 |saturacién del  [1~100 KVA - : —
nicleo 1 Grupo 03: Parametros de Salida y Entrada Digital
Coeficiente de i Norirs dai Ex;erna y .
saturacion del odig ombre de ango de or .
0241 | o 2del  [1~100 KVA 0 parametro | configuracién | defecto AT
motor 1 0: comando de
Coeficiente de ?vance/ pzraga
i : comando de
0212 f}f‘]t;;c?gedle' 80~300 KVA marcha
motor 1 atras/parada
Pérdida en el 2: comando de
02-13 [ndcleo del motor 0,0~15,0 KVA configuracion
1
- - Terminales de posicion/velocid
Resistencia entre e
02-15 [cables del motor [1~60.000 KVA R I T
1 R .
Ganancia de gonﬂguramon
02-16 fresistencia del  [1~60.000 KVA ° Jelocid
rotor del motor 1 ggsrlr?lljcl)t? Y: ?C'
Inductancia de I dpd
02-17 ffuga del 0,001~600,00 KVA C(‘)g%“uﬁgc% n‘ze
moto.r,1 - posicién/velocidad
Tensionsin 1200 V: 50~240 multiple 2
02-19 |carga del motor *8
1 400 V: 100~480
02-20 [Tension sin 0,01~600,00 KVA

10




Grupo 03: Parametros de Salida y Entrada Digital

Grupo 03: Parametros de Salida y Entrada Digital

Externa Externa
Codig Nom’bre del Ra'ngo d?, Por Atributo Codig Nom’bre del Ra'ngo d?, Por Atributo
0 parametro configuracion | defecto 0 parametro configuracion | defecto
5: comando de 23: reinicio del
configuracion de contador
posicion/velocidad 24: entrada PLC
multiple 3 25: medida
6: orden de anchura de
avance Jog entrada de
adelante pulsos (S3)
/: orden de 26: medida
marcha Jog frecuencia de
inversa entrada de pulsos
8. comando UP de (S3)
aumento de 27: seleccion
3 frecuer(;ma localiremoto
: comando . y
DOWN de Terminales de stc; dscflrz(;(qzlc?tg
descenso de 03-04 fenirada 29: seleccion de )
frecuencia multifuncion S5 fre.cuencia Jog
10: seleccion de
tiempo 33: frenado CC
erminales de aceleragién/desa 34: bQSquedade
03-01 lentrada cjeleramon 2 1 velocidad 2 _
multifuncion S2 11.. cpmgpdo de 40: conmutacion
inhibicion de entre Motor
aceleracion/desa 1/Motor 2
celeracion 41: suspension
12: funcion PID
interruptor de 47: modo incendio
funcionamiento 48" aceleracion
principal/alternativ KER
o
13- funcion Terminales de  [97: €jecucion en
interruptor de 03-05 |entrada frecuencia forzada| 17
frecuencia multifuncién S6 163 cambio a
principal/alternativ presion constante
o
14: Parada de 2
emergencia 65: fre.nad.o por
(desaceleracion a cortocircuito
cero y parada) 66: deshabilitar
15: comando de control PID 2
bloque base 68: fallo externo
lexterno (rotacion
libre hasta parada) 69- sobrecarga
Terminales de  [16: deshabilitar externa
03-02 |entrada control PID 2 Paso de
multifuncion S3 17: 03-06 [frecuencia 0,00~5,00
restablecimiento arriba/abajo
de fallos 0 : cuando se
18: modo Auto utiliza
Run activado Arriba/abajo Arriba/Abajo, la
19: busquedade mantener el frecuencia
velocidad 1 estado de predefinida se
20: ahorro de 03-07 ffrecuencia mantiene mientras| 0
energia (solo V/F) despuésdel g inversor se
21: puesta a cero comandode  letiene, y la
Terminales de  |del valor integral parada funcion
03-03 |entrada PID 3 Arriba/Abajo se
multifunciéon S4 [22: entrada de desactiva.

contador
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Grupo 03: Parametros de Salida y Entrada Digital

Grupo 03: Parametros de Salida y Entrada Digital

Externa Externa
Cédig| Nombre del Rango de Por . Cédig| Nombre del Rango de Por .
o parametro configuracion | defecto Afributo o parametro configuracion | defecto Afributo
1 : cuando se 3: conformidad
Utiliza configuracion de
: ; la frecuencia
Arriba/Abajo, la
frecuenciaJ (03-13193-14)
predefinida se 4.fr2§lt12?1%;n1
restablece a 0 Hz
al detenerse el _(303'13’f03'14)
variador. 5: Deteccpn
frecuencia 2 (=
0 .:. cuando se 03-13+03-14)
utilza b: Reinicio
Arriba/Abajo, la automatico
frecuencia 7 pérdida
preestablecida se momentanea de
mgntiene mientras alimentacion CA
glelt?gsészrlze 8: parada rapida
funcion 9: blogue base
Arriba/Abajo esta 10: proteccion
disponible. contra sobrecarga
3 : cuando se del motor (OL1)
utilice la 11: proteccion
aceleracion, Ia icontra sobrecarga
frecuencia de del motor (OL2)
salida se 12: nivel de umbral
actualizara. exceso de par
Tiempo de (O_T) .
03-08 [Escaneo DI [1~200 1 13: corriente de
(S1~S8) salida predefinida
xxxOb:contacto A alcanzada
S1 14: control de
xxx1b:contacto B frenqs :
S1 15: pérdida de
xxOxb:contacto A sefial de 5
S2 retroalimentacion
Seleccion del  [xx1xb:contacto B 1PéD —
tipo de terminal |S2 - recuento nico
03-09 | uitfuncion  [xoxxbrcontacto A | °000P predefinido
S1-S4 S3 (3-22~23 )
>é13xxb:contacto B 17: recuento doble
predefinido
Oxxxb:contacto A (3-22~23)
S4 18: indicador de
1S );xxb:contacto B estado PLC
(00-02)
)éx5x0b:contacto A 19: control PLC*
Seleccion del  [xxx1b:contacto B P0: velocidad cero
tipo de terminal (S5 30- seleccidn
03-10 multifuncion S5~ [xxOxb:contacto A 0000b motor 2
S6 S6 37: salida de
xx1xb:contacto B deteccion pérdida
S6 de
0: durante la retroalimentacion
marcha PID
Salida de relé  |1: salida del . . pd: activar el
L (R1A-R1C) contacto de fallo 1 03-12 (sslzliaggé)e 6 frenado por 0
2: conformidad cortocircuito

frecuencia
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Grupo 03: Parametros de Salida y Entrada Digital

Grupo 03: Parametros de Salida y Entrada Digital

Externa Externa
Cédig| Nombre del Rango de Por . Cédig| Nombre del Rango de Por .
0 parametro configuracion | defecto A 0 parametro configuracion | defecto A
55: deteccion de Frecuencia de .
corriente baja e 2 pulsos °0~25000 200 !
59: deteccion OH Ganancia de .
N 03-28 enirada de pulso 0,0~1000,0 100,0 1
03-13 (deteccion de 0,0~599,0 0,0 Seleccion de px0b: Contacto
frecuencia 03-29 fsalidadel  [10acoPIadorA g0,
Deteccién de| fOtoaCOp|ad0r IXxx1 b: contacto
03-14 fancho de 0,1~25,5 2,0 fotoacoplador B
frecuencia 0: entrada de
Nivel de Entrada de pulso general
03-15 |conformidad de {0,1~999,9 0,1 03-30 [seleccionde  [1: PWM 0
la corriente pulso 2: entrada del
Tiempo de codificador PLC
retardo de la Sesgo de
03-16 |deteccién de 0,1~10,0 0,1 03-33 |entrada de -100,0~100,0 0,0 *1
conformidad de pulsos
la corriente Filtrar tiempo de
*Nivel liberacién 03-34 |entrada de 0,00~2,00 0,1 1
03-17 (de frenado 0,00~20,00 0,00 pulsos
mecanico Nivel de
*Ajuste del nivel 03-53 |conformidad de {0,0~999,9 01
03-18 |de frenado 0,00~20,00 0,00 corriente 2
mecanico Desactivacion del
xxx0b: contacto R1 lcomando de
A ejecucion y
xxx1b: contacto R1 desactivacion del
Tipo de relé B comando de
03-191R1A-R28)  bxOxb: contacto R2| 9000P rcion do oaragaPaada G
A 03-54 P . ° emergencia. 0
xx1xb: contacto R2 de emergencia  |0: reinicio tras
B parada del
Seleccion de inversor
terminal de 1: reinicio tras
03-20 [entrada 0~63 0 comando de
multifuncién reinicio externo
interno/externo *: Si la frecuencia maxima de salida del motor supera los 300
Accion para Hz, la resolucién de frecuencia cambia a 0,1 Hz.
ajustar los
03-21 Lenrtrgggles 4 lo-65 0 Grupo 04: Parametros de salida y entrada analégica
multifuncién externa
internos Cddig| Nombre del Rango de Por Atributo
Recuento 0 parametro configuracién | defecto
03-22 | edefinido 1 99%° 0 0 AIT0~10V
Recuento Al2: 0~10V/
03-23 | odefinido 2 [~99%° 0 0~20 mA
Deteccion de 0 no valido 1: Al1:0~10V
03-24 |baja corriente de 1j valido 0 Al2: 4~20 mA
salida ' Tipo de sefial de [2~10V
Nivel de 04-00 |entrada 2: A1 2~10 V 1
deteccién de analdgica Al20~10V/
L baja corriente de 0~999.9 0.1 0~20 mA
salida 3: Al12~10 V
Tiempo de
retardo de Al2 4~20m A/
03-26 (deteccion de 0,0~655,34 0,01 2~10V
baja corriente de Tiempo de
salida 04-01 ffiltrado y 0,00~2,00 0,03
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Grupo 04: Parametros de salida y entrada analdgica

Grupo 05: Parametros Velocidad Multiple

externa Cédig| Nombre del Rango de Por Atributo
Codig| Nombre del Rango de Por Atributo o parametro configuracion | defecto
o parametro configuracion | defecto * Velocidad i .
_ 05-07 oredefinida 6 0,00~599,00 50,00 1
penal A 05-08 [ Velocidad 0,00~599,00 5000 | *1
04-02 (Ganancia Al1 0,0~1000,0 100,0 *1 " lpredefinida 7 ' : ’
- * [* Velocidad - *
04-03 [Sesgo Al1 61?)%21'120’0 0 1 05-09 redefinida 8 0,00~599,00 5,00 1
: . . 10 * Velocidad *
gas08}Pendients Al 1: negativo 0 05-10 predefinida 9 0,00~599,00 5,00 1
Ti * Velocidad - *
filltfgzjzoyde 05-11 oredefinida 10 0,00~599,00 5,00 1
0406 loscaneo de la | 9007200 0.03 0512 Veboad | 0,00-50000 | 500 | 1
sefial Al2 [ Velocidad *
04-07 [Ganancia Al2 0,0~1000,0 100,0 *1 U gfedefi(‘idam 0,00~599,00 500 1
04-08 [Sesgo A2 -100,0~100,0 0| " 05-14 | oete s | 000-599.00 | 500 | 1
. 0: positivo * Velocidad «
04-10 [Pendiente Al2 1: negativo 0 05-15 oredefinida 14 0,00~599,00 5,00 1
. ; * Velocidad *
sgl.i ;;ecuenma de 05-16 oredefinida 15 0,00~599,00 5,00 1
Tiempo acel.
1: comando de 05-17 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
frecuencia 0
: . i Tiempo desac.
04-11 [Mlodo de salida ) 2: Tension de 0 05-18 |velocidad predefnida| 0,1~6000,0 10,0
analdgica (AO) [salida 0
3: tensién Bus Tiempo acel.
cC 05-19 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
. 1
4: corriente de .
. Tiempo desac.
salida 05-20 [velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
04-12 [Ganancia AO 0,0~1000,0 100,0 *1 .
04-13 Sesgo AC 6100'0,;100’0 0 i 05.21 hetoanad mdenida| 01~6000.0 10,0
. : positivo 2
04-15 |Pendiente AO 1: negativo 0 o Tiompo desac, I 00
. i 5-22 |velocidad predefinida| 0,1~ , ,
04-16 [F-Gain X destadlitar | )
: - naoiiar Tiempo acel.
Tiempo de 05-23 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
i 3
0420 1100V 10,00~050 000 | * oG
seial AO 05-24 ;elomdad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
04-22 Correccion de 0: deshabilitar 0 Tiempo acel.
tension AO 1: habilitar 05-25 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
4
Tiempo desac.
05-26 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
Grupo 05: Parametros Velocidad Multiple ‘;iempo P
Cédig| Nombre del Rango de Por . 05-27 |velocidad predefinidal 0,1~6000,0 10,0
: : i Atributo 5
o parametro configuracion | defecto :
Tiempo desac.
0 : Acel/Decel 1~4 05-28 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
e aplica a todas 5
idad llas velocidades Tiempo acel.
05.00 predeinido - [1- Acel Desac 0 05-29 helocidad predeida) 0,1~6000,0 10.0
Seleccion de modo individual para Tiempo desac.
cada velocidad 05-30 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
predefinida
Velocidad R Tiempo acel.
05-01 |, csetmiga 0 0,00~599,00 5,00 1 05:31 elocad precefrids| 0,1-6000,0 10,0
* Velocidad *
[+ B - veloclaad preaetiniaa ~|
05:03 [ o0 0,00~599,00 | 10,00 | *1 e o '
“Velocidad . Tiempo acel.
05-04 bredefinida 3 0,00~599,00 20,00 1 05-33 éelocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
* Velocidad * -
05-05 oredefinida 4 0,00~599,00 30,00 1 Tiempo desac.
Velocidad 05-34 |velocidad predefinida| 0,1~6000,0 10,0
05-06 bredefinida 5 0,00~599,00 40,00 *1 8
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Grupo 05: Parametros Velocidad Multiple

Cédig
o

Nombre del
parametro

Rango de
configuracion

Por
defecto

Atributo

05-35

Tiempo acel.
velocidad predefinida
9

0,1~6000,0

10,0

05-36

Tiempo desac.
velocidad predefinida

0,1~6000,0

10,0

05-37

Tiempo acel.
velocidad predefinida
10

0,1~6000,0

10,0

05-38

Tiempo desac.
velocidad predefinida
10

0,1~6000,0

10,0

05-39

Tiempo acel.
velocidad predefinida
11

0,1~6000,0

10,0

05-40

Tiempo desac.
velocidad predefinida
11

0,1~6000,0

10,0

05-41

Tiempo acel.
velocidad predefinida
12

0,1~6000,0

10,0

05-42

Tiempo desac.
velocidad predefinida
12

0,1~6000,0

10,0

05-43

Tiempo acel.
velocidad predefinida
13

0,1~6000,0

10,0

05-44

Tiempo desac.
velocidad predefinida
13

0,1~6000,0

10,0

05-45

Tiempo acel.
velocidad predefinida
14

0,1~6000,0

10,0

05-46

Tiempo desac.
velocidad predefinida
14

0,1~6000,0

10,0

05-47

Tiempo acel.
velocidad predefinida
15

0,1~6000,0

10,0

05-48

Tiempo desac.
velocidad predefinida
15

0,1~6000,0

10,0

* Si la frecuencia maxima de salida del motor supera los 300 Hz,
la resolucion de frecuencia cambia a 0,1 Hz.

Grupo 06: parametros de funcionamiento del
programa automatico

Cédig
o

Nombre del
parametro

Rango de
configuracion

Por
defecto

Atributo

06-00

Seleccion de modo

0: deshabilitar

1: ejecutar el modo
de funcionamiento
de un Unico ciclo. La
velocidad de reinicio
se basa en la
velocidad de parada
anterior.

Auto Run

2: ejecutar el modo
de funcionamiento
de ciclo continuo. La
velocidad de reinicio
se basaenla
velocidad de parada
anterior.

3: después de
completar un ciclo

Unico, la velocidad

15

Grupo 06: parametros de funcionamiento del

programa automatico

Codig| Nombre del Rango de Por .
, . L. Atributo
o parametro configuracion | defecto
de funcionamiento
continuo se basa en
la velocidad de la
(ltima fase. La
velocidad de reinicio
se basaenla
velocidad de parada
anterior.
4: gjecutar el modo
de funcionamiento
de un Unico ciclo. La
velocidad de reinicio
se basara en la
velocidad de la fase
0.
5: ejecutar el modo
de funcionamiento
de ciclo continuo. La
elocidad de reinicio
se basara en la
elocidad de la fase
0.
6: después de
completar un ciclo
Unico, la velocidad
de funcionamiento
continuo se basa en
la velocidad de la
(ltima fase. La
velocidad de reinicio
se basaenla
velocidad de la fase
0.
*Configuracion
06-01 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 1
*Configuracion
06-02 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 2
*Configuracion
06-03 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 3
*Configuracion
06-04 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 4
*Configuracion
06-05 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 5
*Configuracion
06-06 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 6
*Configuracion
06-07 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 7
*Configuracion
06-08 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 8
*Configuracion
06-09 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 9
*Configuracion
06-10 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1
funcionamiento 10
*Configuracion
06-11 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1

funcionamiento 11




Grupo 06: parametros de funcionamiento del
programa automatico

Grupo 06: parametros de funcionamiento del
programa automatico

Codig| Nombre del Rango de Por . Cddig| Nombre del Rango de Por .
- " e Atributo - " e Atributo
o parametro configuracion | defecto o parametro configuracion | defecto
*Configuracion 10
06-12 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 1 Configuracion
funcionamiento 12 tiempo de
*Configuracion 06-27 [funcionamiento 0,0~6000,0 0,0 *1
06-13 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 1 etapa de velocidad
funcionamiento 13 11
Configuracion Configuracion
06-14 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 *1 tiempo de
funcionamiento 14 06-28 ffuncionamiento | 0,0~6000,0 0,0 *
*Configuracion etapa de velocidad
06-15 [frecuencia fase de | 0,00~599,00 0,0 1 12
funcionamiento 15 Configuracion
Configuracion tiempo de
tiempo de 06-29 [funcionamiento 0,0~6000,0 0,0 *1
06-16 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 1 etapa de velocidad
etapa de velocidad 13
0 Configuracion
Configuracion tiempo de
tiempo de 06-30 [funcionamiento 0,0~6000,0 0,0 *1
06-17 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 1 etapa de velocidad
letapa de velocidad 14
1 Configuracion
Configuracion tiempo de
tiempo de 06-31 [funcionamiento 0,0~6000,0 0,0 *1
06-18 [funcionamiento 0,0~6000,0 0,0 *1 etapa de velocidad
etapa de velocidad 15
2 _ Seleccion
Qonﬁguracwn direccion de 0: parada
tiempo de 06-32 [funcionamiento 1: adelante 0
06-19 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 "1 etapa de velocidad| 2: marcha atras
etapa de velocidad 0
3 _ Seleccion
Qonﬁguramon direccion de 0: parada
tiempo de 06-33 [funcionamiento 1: adelante 0
06-20 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 "1 etapa de velocidad| 2: marcha atras
etapa de velocidad 1
4 _ Seleccion
Qonﬁguramon direccion de 0: parada
tiempo de 06-34 [funcionamiento 1: adelante 0
06-21 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 "1 etapa de velocidad| 2: marcha atras
etapa de velocidad 2
& _ Seleccion
Qonﬁguracwn direccion de 0: parada
tiempo de 06-35 [funcionamiento 1: adelante 0
06-22 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 "1 etapa de velocidad| 2: marcha atras
etapa de velocidad 3
6 _ Seleccion
Qonﬁguracwn direccion de 0: parada
tiempo de 06-36 [funcionamiento 1: adelante 0
06-23 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 "1 etapa de velocidad| 2: marcha atras
etapa de velocidad 4
U _ Seleccion
Qonﬁguramon direccion de 0: parada
tiempo de 06-37 [funcionamiento 1: adelante 0
06-24 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 "1 etapa de velocidad| 2: marcha atras
etapa de velocidad 5
8 _ Seleccion
Qonﬁguramon direccion de 0: parada
tiempo de 06-38 [funcionamiento 1: adelante 0
06-25 [funcionamiento | 0,0~6000,0 0,0 "1 etapa de velocidad| 2: marcha atras
etapa de velocidad 6
9 _ Seleccion
Configuracion direccion de 0: parada
g [liempo de . * 06-39 [funcionamiento 1. adelante 0
06-26 funcionamiento 0,0~6000,0 00 ! 2: marcha atras

etapa de velocidad
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etapa de velocidad

7




Grupo 06: parametros de funcionamiento del

Grupo 07: parametros de arran

ue/parada

programa automatico Codig| Nombre del Rango de Por |4 iibuto
Codig| Nombre del Rango de Por Atributo o parametro configuracién | defecto
o parametro configuracion | defecto desactivado
Seleccion 0: activar
direccion de 0: parada funcionamiento
06-40 ffuncionamiento 1: adelante 0 . (directo al
etapa de velocidad| 2: marcha atrés Corte mo mentaneo lencendido
s 07-04 (del suministro 1 desaciivar 1
— eléctrico y reinicio | :
Seleccion funcionamiento
direccion de 0: parada directo al
06-41 [funcionamiento 1: adelante 0 encendido
etapa de velocidad| 2: marcha atrés Temporizador de
o 07-05 [retardo a la 1,0~300,0 1,0
Seleccion conexion
direccion de 0: parada Frecuencia de
06-42 [funcionamiento 1: adelante 0 07-06 |inicio de frenado | 0,0~10,0 1,5
etapa de velocidad| 2: marcha atras por inyeccién CC
180 Nivel de frenado
eleccion or inyeccion CC
direccion de 0: parada 07-07 E)modgl de 0~100 50
06-43 [funcionamiento 1: adelante 0 corriente)
etapa de velocidad| 2: marcha atras Tiempo de frenado
11 07-08 bor inyeccion CC 0,00~100,00 0,50
Seleccion 0: desaceleracion
direccion de 0: parada hasta parada
06-44 [funcionamiento 1: adelante 0 1: marcha por
etapa de velocidad| 2: marcha atras inercia hasta parada
12 - 2: parada de frenado
Seleccion 07-09 Seleccion modo de CCp en todos los 0
direccion de 0: parada parada campos
06-45 [funcionamiento 1: adelante 0 3: marcha por inercia
etapa de velocidad| 2: marcha atras hasta parada
13 - con
Seleccion temporizador
direccion de 0: parada 0: arranque normal
06-46 [funcionamiento 1: adelante 0 1: ejecutar la
etapa de velocidad| 2: marcha atras Seleccion modo de|busqueda de
14 - 07-10 |busqueda de velocidad una vez 0
Seleccion elocidad 2: inicio de
direccion de 0: parada busqueda de
06-47 ffuncionamiento 1: adelante 0 velocidad
?tsapa de velocidad| 2: marcha atrés 0713 Nivel de.;’ detegcién 200 V- 100~300 190
* Si la frecuencia maxima de salida del motor supera los de tension baja 400 V: 250-600 380
300 Hz, la resolucion de frecuencia cambia a 0,1 Hz. 0715 Modo de freno de | 0: modo corriente 1
'™ linyeccion CC 1: modo tensién
Grupo 07: parametros de arranque/parada
1 Tiempo de frenado
Codig| Nombredel | Rangode | Por |, . .0 07-16 [por inyeccion CC_| 0,00~100,00 0,00
0 parametro configuracion | defecto en arranque
Corte momentaneo| g il Tiempo minimo -
07-00 |del suministro 0 desh.abllltar 0 Vil blogue base 01~50 KVA
eléctrico y reinicio | 1 habilitar Corriente de
Tiempo de operacion de
07-01 |restablecimiento | 0~7200 0 07-19 |busqueda de 0~100 50
de fallo direccion de
NUmero de elocidad
(07-02 [intentos de reinicio| 0~10 0 Corriente de
lautomatico funcionamiento
- . ~1
0 : habilitar reinicio 0720 busqueda de o100 20
elocidad
solo cuando el - -
comando Tiempo integral de
. R ” 07-21 [pusqueda de 0,1~10,0 2,0
07-03 Conﬁguracpq Qel un es 0 elocidad
modo de reinicio  [desactivado -
— Tiempo de retardo
1 : activar reinicio 07-22 |pusqueda de 0,0~20,0 0,2
cuando el comando velocidad
Run esta activado o
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Grupo 07: parametros de arranque/parada Grupo 08: Parametros de proteccion
Cadig Nom’bre del Ra'ngo dc.e' Por Atributo Cadig Nom’bre del Ra'ngo dc.e' Por Atributo
o parametro configuracién | defecto o parametro configuracién | defecto
Tiempo de xxx0b:
07-23 recuperacién dela| 0,1~5,0 2,0 prevencion de
tsenls'oﬁl - bloqueo
eleccion de o VAl habilitada en
busqueda de 0: no valido aceleracion
07-24 |velocidad de 1 1b; :
deteccion-direccio | 1- valido XRXID:
n ' prevencion de
Tiempo de bloqueql
07-25 |deteccion de baja | 0,00~1,00 0,02 deshabilitada en
tension aceleracion.
zﬂggcclizna(rjgnque 0- arrangue con ):r(((a)\)/(:gcién de
(07-26 |de marcha por buls qgeda de 0 blogueo
inercia hasta velocidad i
1: arranque normal habilitada en
parada SLV o
desaceleracion.
Seleccion de 0: arranque con Xx1xb:
07-27 [rranque después |blsqueda de 0 prevencion de
de fallo en modo |velocidad bloqueo
SLV 1: arranque normal deshabilitada en
Arranque después g:l]zgjgg:?jgon %esabceleramon.
X x0xxb:
07-28 (de bloque base velocidad 0 Funcién de "
lexterno - prevencion de
1: arranque normal 08-00 prevencion de blogueo 0000b
Seleccion orden def0: no se admite blogqueo habilitada en
07-29 marcha en la ejecucion 0 funci )
accion de frenado |1: admisible para uncionamiento.
CC egjecucion X1xxb:
Soleccit 0: maxima prevencion de
fr:::?ﬁecrlwz?a inicial frecuencia de bloqueo
07-33 . salida 0 deshabilitada en
de busqueda de - . .
elocidad 1: comando de funcionamiento.
frecuencia 0xxxb: la
Arranque tiempo prevencion de
07-34 (de frenado en 0,00~100,00 0,00 bloqueo en
cortocircuito funcionamiento se
Tiempo de parada basa en el tiempo
07-35 [frenado 0,00~100,00 0,50 de desaceleracion
cortocircuito de la etapa de
Corriente de velocidad 1.
frenado de 5 1xxxb: la
07-36 cortocircuito 0,0~200,0 100,0 prevencion de
limitada blogueo en
Tiempo de ~ funcionamiento se
07-37 preexcitacion 0,00~10,00 2,00 basa en el tiempo
Nivel de de desaceleracion
07-38 preexcitacion 50~200 100 de la etapa de
Tiempo de frenado velocidad 2.
por cortocircuito de Nivel de
la funcion de revencion de HD: 150
07-39 |°. 0,00~100,00 0,00 01P -
busqueda de 08-01  squeo durante | 207200 ND: 120
‘rf(';t’ocr'd:& del la aceleracion
Tiempo de frenado rertndonds | 530V-410V 38V
por inyeccion de 08-02 Eloqueo durante
07-40 [CC de fafuncion 4 44100 09 0,00 la 400 V: 770V
de busqueda de 660V~820V
elocidad del desaceleracion
motor PM Nivel de HD:160
0: STP2 esta prevencion de
07-45 [Selecciénde - activado 0 UEHEE blogueo durante 30~200 ND:120
funcion STP2 1: STP2 esta la marcha
— — desactlv?do Seleccion de xxx0b: la proteccién
: Si la frecuencia maxima de salida del motor supera los 300 o proteccion contra | contra sobrecarga 0001

Hz, la resolucion de frecuencia cambia a 0,1 Hz.

sobrecarga motor

(OL1)

esta deshabilitada.

xxx1b: la proteccién




Grupo 08: Parametros de proteccion

Grupo 08: Parametros de proteccion

Cadig

Nombre del
parametro

Rango de
configuracién

por sobrecarga esta
habilitada.

xx0xb: arranque en
frio de sobrecarga
del motor

Xx1xb: arranque en
caliente de
sobrecarga del motor|

xOxxb: motor
estandar

x1xxb: motor en
régimen de inversor

0xxxb: Reservado

1xxxb: Reservado

Por
defecto

Atributo

08-06

Modo de inicio de
la operacion de

proteccion contra
sobrecarga (OL1)

0: salida de parada
después de la
proteccion contra
sobrecarga

1: funcionamiento
continuo tras
proteccion contra
sobrecarga

08-07

Control del
entilador de
refrigeracion

0: auto (depende de
la temp.)

1: operar en modo
RUN

2: marcha constante

3: detener la
operacion

08-08

Regulacion
automatica de la
tension (AVR)

0: habilitar

1: deshabilitar

08-09

Seleccion de
proteccion contra
pérdida de fase de
lentrada

0: deshabilitar

1: habilitar

08-10

Seleccion de
proteccion contra
pérdida de fase de
salida

0: deshabilitar

1: habilitar

08-13

Seleccion de
deteccion de par
lexcesivo

0: la deteccion de
par excesivo esta
deshabilitada.

1: arranque para
detectar cuando se
alcanza la frecuencia
lestablecida.

2: arranque para
detectar cuando ha
iniciado el
funcionamiento.

08-14

Seleccion de
operacion de par
lexcesivo

0: desaceleracion

para parar cuando
se detecta un par

lexcesivo.

1. muestra una
advertencia cuando
se detecta un par
excesivo. Sigue
adelante con la
operacion.

2: marcha por inercia
hasta parada cuando
se detecta un par
lexcesivo

08-15

Nivel de deteccion

0~300

160

19

Codig| Nombre del Rango de Por .
., . < Atributo
o parametro configuracién | defecto
de par excesivo
Tiempo de
08-16 |deteccion de par | 0,0~10,0 0,1
lexcesivo
) . 0: deshabilitar
08-17 [Modo incendio 1+ habilitar 0
Limite de la
prevencion de N
08-21 bloqueo durante la 1~100 50
aceleracion
Tiempo de
deteccion de
08-22 [prevencion de 2~100 100
bloqueo durante la
marcha
08-p3 [Seteccion de fallo 0: deshabilitar 0
a tierra (GF) 1: habilitar
0: desaceleracion
08-24 Selecc[c'?n ge fall 1 ;Ziahgapr:rd ;ercia 0
-24 |operacién de fallo |~ parada
externo - -
2: funcionamiento
continuo
0: deteccion
inmediata cuando
Seleccion de se suministra
08-25 |deteccion de fallo | corriente 0
lexterno 1: empieza la
deteccion durante
el funcionamiento
0: deshabilitar
1: desaceleracion
Seleccion fallo por | hasta parada
08-35 [sobrecalentamient [2: marcha por inercia| 0
0 del motor hasta parada
3: funcionamiento en
marcha
Constante de
08-36 [tiempo del filtro de | 0,00 ~ 5,00 2,00
entrada PTC
Tiempo de retardo
08-38 [de apagado del 0~600 60
ventilador
Tiempo de retardo
de proteccion
08-39 [contra 1~300 60
sobrecalentamient
0 del motor
Nivel de HD: 150
prevencion de "
08-40 blogueo de 20~200 ND: 120
aceleracion Motor2
Limite de
prevencion de -
08-41 blogueo de 1~100 50
aceleracion Motor2
Nivel de proteccion|  ,
08-42 PTC 0,1~10,0V 0,7
Nivel de reinicio
08-43 PTC 0,1~10,0V 0,3
Nivel de
08-44 ladvertencia PTC 01-100V 05
Nivel de
08-46 [conformidad de  [0~254 °C 0
temperatura




Grupo 08: Parametros de proteccion

Grupo 09: parametros de comunicacion

modo incendio

Codig| Nombre del Rango de Por .
., . L. Atributo
o parametro configuracién | defecto
Nivel de
08-47 [restablecimiento  [0~254 °C 0
de temperatura
Seleccion del 0: deshabilitar
08-48 modo incendio  [1: habilitar 0
Estado del terminalo' reinicio tras
de entrada . apaggdo
08-43 | tfuncién modo |- Teinicio tras 0
incendio dgsconec@r la
alimentacion
Estado del terminal
D [xxx0b: contacto S6 A
08-50 multlfqn0|on (.1el ooclb: contacto S6 B 0000b
modo incendio
) 0: velocidad del
Fuente de ajuste ! X
08-51 de velocidad del n&gdgzlncendlo 0
™" Imotor del modo ( ad )
incendio 1: control PID
2: Al2
Velocidad del
08-52 |motor en modo  {0,00~100,00 100,00
incendio
Nivel de Deteccion
08-53 |PID en modo 0~100 0
incendio
Tiempo de retardo
08-54 |de pérdida de PID (0,0~10,0 0,0
len modo incendio
0: funcionamiento en
Seleccion de marcha
deteccion de 1: velocidad del
08-55 [pérdida de modo incendio 0
retroalimentacion |(08-52)
PID modo incendio2: frecuencia de
salida méx. (01-02)
Nivel de deteccion
08-56 |de la sefial Al2  {0~100 0
modo incendio
Tiempo de retardo
de la pérdida de ~
08-57 sefial modo 0,0~10,0 0,0
incendio Al2
0: funcionamiento en
marcha
Seleccion de 1: velocidad del
08-58 [pérdida de sefial  [modo incendio 0
modo incendio Al2 |(08-52)
2: frecuencia de
salida max. (01-02)
Deteccion del 0: adelante
08-59 motor en modo 1: marcha atras 0
incendio
08-60 [contrasefia del 00 g3y 0

***La funcion STO solo puede disefiarse en modelos con
filtro CEM integrado.
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Cédig| Nombre del Rango de Por .
X . L. Atributo
o parametro configuracién | defecto
Direccion de la
09-p [°Stacionde 14 oey 1 3
comunicacion
INV
0: MODBUS
Seleccion del 1: BACnet
09-01 [modo de 3: BOMBA en 0 *3
comunicacion conexion
paralela
) . 2:4800
Configuracion 39600
09-02 [tasa de Baudios —- 4 *3
4:19200
(bps) :
5: 38400
o 0: 1 bit de parada
0903 Seleccion bits de T2 bifs de 0 *3
parada
parada
Seleccion d 0: sin paridad
09-04 [PS'6CCION A€ 174 var 0 *3
paridad —
2: bit impar
Seleccidn de bit | 0: datos de 8 bits
09-05 |de datos de ] 0 *3
omunicacion 1: datos de 7 bits
Tiempo de
09-06 |feteccion de | 4 4 o5 5 00 | *3
errores de
comunicacion
0: desaceleracién
hasta parada
por tiempo de
desaceleracion
1
1: marcha por
. inercia hasta
09-07 Selegmon d:’ I parada 3 *3
parada por fallo 2: desaceleracion
hasta parada
por tiempo de
desaceleracion
2
3: funcionamiento
len marcha
Recuento
09-08 tolerancia a 1~20 1 *3
fallos de
comunicacion
09-09|T€MPO 48 5 65 5 | 3
espera
Numero de
09-10 [nStanciadel 4 oy 1 3
dispositivo
BACNET

*3: El grupo de pardmetros 09 no se verd afectado por el ajuste de
fabrica (13-08).




Grupo 10: Parametros PID

Grupo 10: Parametros PID

Codig| Nombre del Rango de Por . Cddig| Nombre del Rango de Por .
o parametro configuracién | defecto AT o parametro configuracién | defecto AT
0: teclado retroalimentacion
suministrado PID
1: suministrado por Tiempo det.
) iy Al1 pérdida de
Configuracion - — 10-13 . ., | 0,0~25,5 1,0
10-00 ffuente valor ,ZAI 2summlstrado port gtlgoallmentamon
objetivo PID 3: suministrado por Tiempo integral
comunicacion 10-14 PID 0,0~100,0 100,0 *1
4: suministrado por, *Frecuencia de
10-02 10-17 |inicio suspension| 0,00~599,00 0,00
0: suministrado por PID
Confi on d teclado Tiempo de
: Ontlgtéralmorl] €1 suministrado por| 10-18 |retardo 0,0~255,5 0,0
10-01 dueen e detvaior Ja4 ) suspension PID
: . .. [2: suministrado por, 4q [Frecuencia de .
gaDllmentamon AlD 10-19 ctivacion PID 0,00~599,00 0,00
3: suministrado por Tiempo de
comunicacion 10-20 |retardo 0,0~255,5 0,0
Valor objetivo 5 . activacion PID
10-02 PID 0,00~100,00 0,00 1 1021 Reservado
xxx0b: 10-22 Reservado
deshabilitar PID Limite de salida .
ool b- habilitar 10-23 PID 0,00~100,0 100,0 1
PID Ganancia salida
XD 10-24 PID 0,0~25,0 1,0
caracteristica 0: no se permite
positiva PID iy . |salida marcha
TXD: Seleccion salida atras
X 10-25 [marcha atrés : . 0
caracteristica PID 1: se permite
10-03 Modo de control | negativa PID 0000b salida marcha
PID x0xxb: valor de atras
error PID del Tiempo
control D desaceleracion/a
x1xxb: valor de 10-26 | eracion 00~255 0.0
retroalimentacion objetivo PID
PID del control D Sesgo
Oxxxb: salida PID visualizacién 5
1xxxb: salida PID L retroalimentacion -99,99~99,99 0
+ comando de PID
frecuencia 0: deshabilitar
Ganancia de . _ng [Seleccion 1: habilitar
o retroalimentacion 0,01~10,00 1.00 1 12 suspension PID | 2: configurado 1
Ganancia 5 . por DI
15 proporcional (P) 0,00~10,00 1.00 ! 10-30 |Limite Superior |00 1000
Tiempo integral . del objetivoPID | ™ ’ ’
10-06 0,00~100,00 1,00 1 ———
(1) Limite inferior del
. 10-31 bietivo PID 0,0~100,0 0,0
10-07 [T1eMPO_ 0,00~10,00 000 | * GO0
diferencial (D) ’ ’ ' \Valor maximo
Tiempo de 10-33 [retroalimentacion| 1~ 10000 999
10-08 |retardo principal {1~250 4 *1 iln?:ho decimal
de filtrado 10-34 PID 0~4 1
10-09 |Sesgo PID -100,0~100,0 0 *1 0%
Seleccion de 0: deshabilitar 1- EPM
deteccion 1: advertencia :
10-11 [pérdida de 0 :25: gg:\ﬂ
retroalimentacion| 2: fallo 10-35 [Unidad PID - 0 *7
PID 4 gPH
. — 5. GPM
10-12 [y 9ot P9 | 4109 0 6.IN
7. FT
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Grupo 10: Parametros PID

Grupo 11: Parametros Auxiliares

Codig| Nombre del Rango de Por . Codig| Nombre del Rango de Por .
o parametro configuracién | defecto S o parametro configuraciéon | defecto AT
8:/s Ajuste del tiempo
9 /m 11-04 (de la curva S inicio| 0,00~2,50 0,20
- de aceleracién
1(1): {,T: Ajuste del tiempo
: de la curva S
12 inW 11-05 varada de 0,00~2,50 0,20
13: HP aceleracion
14: m/s Ajuste del tiempo
. 11-06 (de la curva S inicio| 0,00~2,50 0,20
15: MPM e d eracit
16: CMM e desaceleracion
W Ajuste del tiempo
: de la curva S
18- KW 11-07 varada de 0,00~2,50 0,20
19:m desaceleracion
20: °C 11-08 Salto de frecuencia 0.0~599.0 0.0
21:RPM ;ltdf I ’
22: Bar 1109 [ ¢ TECUEI 0,0~599,0 0,0
23: Pa .
>0 kPa 11-10 galto de frecuencia 0,0~599,0 0,0
*Configuracion Ancho del salto de
. 11-11 ; 0,00 ~25,5 1,0
de frecuencia de frecuencia ’ ' ’
10-39 salida de 00,00~599,00 30,00 Ganancia manual
Seleccion de _ » eNergetco
ecuenciade | O deshabilitar 1114 [Seleccion 230 V: 200v~400V | 370
10-40 compensacion — 0 prevencion OV 400 V: 400V~800V 740
9 1: habilitar Ganancia de
suspension PID
Ganancia 11-17 |aceleracion/desace| 0,1~10,0 1
i leracion
10-47 proporcional (P) 0,00~10,00 1.00 *4 Frecuencia de
del modo ' ' 11-18 |ahorro de energia | 0,0~599,0 0,0
incendio manual
Tiempo integral Ganancia de
10-48 (1) del modo 0,00~100,00 1,00 *1 11-28 frecuenqa dde 1~200 100
incendio prevencion de
Tiempo sobretension 2
diferencial (D) Cantidad de
10-49 el modo 0,00~10,00 0,00 *1 11-33 jaumento filtrode | 0,1~10,0 0,1
tensién CC
incendio 1134 (Cantidad de caida [ .\ .00 50 1
filtro de tension CC| ™ ' ’
Nivel insensibilidad .
1135 Yo de tension cc| %9990 100 1
. 2 i Ganancia de
— CHPCARHEE R ks 11-36 ffrecuencia de 0,000~1,000 0,050 1
Cédig| Nombre del Rango de Por Atributo brevencion OV
(o parametro configuracién | defecto Limite de
0: permitir rotacion 11-37 (frecuencia de *0,00~599,00 5,00 *1
hacia adelante e prevencion OV
inversa Tension de inicio | 200 V: 200~400 V 300
Seleccion bl 1: permitir 11.3g [de desaceleracion
11-00 e direg;énoqueo solamente rotacion 0 de prevencion de | 400 V:400~800V | 700
hacia adelante oV
2: permitir Tension final de | 200 V: 300~400 V 350
. - d | 1A
slamente fotacion 11-39 rovencion OV % | 400v: 600~800v | 750
Seleccion
Frecuencia 0: ajuste frecuencia 11-40 orevencisnov | %73 0
11-01 bortadora portadora de salida * Tiempo .
1~16:1-16 kHz 147 |ieceleracion ke | %0250 0,0 1
11-02 Seleccion funcién |0: deshabilitar 0 11-48 Nivel deteccion 230 V: 190~210 200V
software PWM  [1: software PWM KEB 400 V: 380~420 400 V
Seleccion 0: deshabilit 0: la tecla Stop esté
11-03 jautomatica bajada |~ eshabilitar 0 11-55 Seleccion tecla  |deshabilitada 1
portador 1: habilitar STOP cuando el operador
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no activa el




Grupo 11: Parametros Auxiliares Grupo 12: parametros de monitorizacion
Codig| Nombre del Rango de Por Atributo Codig| Nombre del Rango de Por Atributo
0 parametro configuracion | defecto o parametro configuracién | defecto
comando de 00000~88888
funcionamiento. Desde el bit
1: la tecla Stop esta situado mas a la
habilitada cuanqo el izquierda, se
operador no activa
el comando de muestra la paqtalla
funcionamiento. cuando se aprieta
Ganancia de la tecla DSP en
11-59 |oscilacion 0,00~2,50 * orden.
preventiva 0: no se muestra
Limite superior de Seleccic 1: corriente de
11-60 foscilacion 0~100 * eleccion salida .
preveniva 12.gp [Pantalade -y ronsiende | 00000 | 1
Parametro de visualizacion séli da *6
11-61 gigﬁigﬁ la 0~100 0 (LED) 3: tension CC bus
preventiva 1 ;1 Tergpe:jatural )
Seleccion de 0: modo 1 I.Slpa or de calor
11-62 [oscilacion 1: modo 2 1 o _ .
preventiva 2-modo 3 Retroalimentacion
11-63 Seleccion 0: deshabilitar 1 PID
magnética fuerte | 1: habilitar 6: valor Al1
Ganancia de 7: valor Al2
11-69 [oscilacion 0,00~200,00 5,00 8: valor del
preventiva 2 contador
Limite superior de 0: muestra el
11-70 [la oscilacion 0,01~100,00 5,00 valor de
pGr::::i'i\; a d2e retroalimentacion
11-71 loscilacion 0~30000 100 » N numero
preventiva 2 entero (xxx)
Interruptor de Modo 1: muestra el valor,
frecuencia 1 de L de
11-72 oscilacion 0,01~300,00 30,00 12-01 ;’éstfoa;'"z;gr?tg cion retroalimentacion 0 *6
preventiva 2 PID (LED con un decimal
Interruptor de (LED) (xx.X)
11-73 g:;f:cr;gf 2de 0,01~300,00 50,00 2: muestra el valor
preventiva 2 ?etr limentacion
* Si la frecuencia maxima de salida del motor supera los 300 Hz, etroalime ?C 0
.. . . con dos decimales
la resolucion de frecuencia cambia a 0,1 Hz. (xx)
Nota: el parametro 11-01 puede cambiarse durante el " — — -
funcionamiento; el rango es 1~16 KHz Configuracion de 0: xxxxx (sin
» elrang : la unidad de  |unidad)
12-02 |visualizacion de |1: xxxPb (presion) 0 *6
retroalimentacion )
PID (LED) 2. xxxFL (flujo)
Visualizacion "
12-03 [linea de 0~60000 11%%%/ *23
velocidad (LED)
0: visualizacion
frecuencia salida
inversor
1: visualizacion de
velocidad linea, en
ndmero entero
Modos de
19,04 Visualizacion booox)___ *1
2-04 |. 2:visualizacion de| 0 N
linea de . , 6
velocidad (LED) velocidad linea
con un decimal
(XXXX.X)
3: visualizacion de
velocidad linea
con dos decimales
(XXX.XX)
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Grupo 12: parametros de monitorizacion

Grupo 12: parametros de monitorizacion

Cddig| Nombre del Rango de Por . Cddig| Nombre del Rango de Por .
o parametro configuracién | defecto S 0 parametro configuracién | defecto S
4: visualizacion de Tensionde  Muestra [a tension .
velocidad linea 1219 lida de salida de la - 4
con tres decimales . corriente
(XX.XXX) 1920 Tension CC Muestra la tension ) "
(Vee) CC de la corriente
La pantalla LED
aparece de la Potencia (kw) de Muestr.a la ,
siguiente manera 12-21 alida potencia de salida - *4
de la corriente
. Muestra la
12-28 g%rtg??lt:)de par cgrriente actual del *4
€€ g
La pantalla LED Corriente de Muestra la
Visualizacion de | a@parece de la 12-29 |excitacion del cgrriente actual del *4
estado del siguiente manera motor (Id) eje d
terminal de sin entrada Muestra el error de
1205} rirada y salida ; 4 entrada del
digital regulador PID
(LED/LCD) (valor objetivo PID
correspondencias - realimentacion
a entrada y salida 12-36 [Entrada PID PID) *4
PRTRVEIN (100 %
corresponde a la
frecuencia maxima
establecida por
01-02 0 01-16)
Muestra la salida
V1L del regulador PID
Corriente de Muestra la , (100 %
12-11 lsalida del fallo de cor.r|ente de ) " 12-37 |salida PID correspopde a I'a *4
orriente salida del fallo de frecuenqa maxima
corriente establecida por
Tension de Mue.s,tra la . 01-02 0 01-16)
12-12 lsalida del fallo de tension de salida i x4 qugtra el valor
orriente del fallo de objetivo del
corriente regulador PID
. Muestra la Configuracion (100 % .
12-13 E;ﬁg:edn;'?aﬂg de frecuencia de ) " 12-38 PID correspopde a Ila 4
) salida del fallo de frecuencia maxima
corriente corriente establecida por
Iy Muestra la 01-02 0 01-16)
1244 [050N OO0 | iensionceael | - | 4 Muestra el valor de
fallo de corriente retroalimentacion
Comando de Muestra el . 3 del reogulador PID
19-15 lfrecuencia del | comando de ) o 19-39 [Retroalimentaci6 (100 % ”
fallo de corriente frecuencia del nPID correspon de ? I'a
fallo de corriente frecuencia maxima
Si la pantalla LED establecida por
ingresa a este 01-02 0 01-16)
omando de parémetro, solo Muestra la
12-16 recuencia permite - *4 Tgmperatura tgnjperatura del
monitorizar el 12-41 |disipador dedisipador de calor *4
comando de calor* de la temperatura
frecuencia. IGBT**
Muestra la (]
Frecuencia de [frecuencia de . Estado del .
1247 alida salida de la : 4 1243 b versor 4
corriente
. Muestra la Aiuste de la
12-18 S;)“rcrjgante de  Lomente de salida| - *4 12-74 p:esi 6 de 0,01 ~ 25,50 2,00

de la corriente
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Grupo 12: parametros de monitorizacion

Grupo 13: parametros de mantenimiento

Codig| Nombre del Rango de Por .
o parametro configuracién | defecto AT
funcionamiento
Valor de
12-75 |retroalimentacion|0,01 ~ 25,50 -
de presion
Muestra la
12-82 [Carga del motor |corriente de carga *4
del motor
0: IP20 NFS
, 1:1P20 FS .
12-83 [Tipo de E510s - P66 NES - 4
3: IP66 FS

Grupo 13: parametros de mantenimiento

Cédig Nom,bre del Ra_ngo d(_a, Por Atributo
o parametro configuracion | defecto
Seleccion
13-00 |capacidad - *3*4
inversor
13.01 |/ersion - dely g9 g | v
software
13-02 Registro de fallos|---- 0 *4
Horas de
13-03 funcionamiento [0~23 - *3*4
acumuladas 1
Horas de
13-04 funcionamiento [0~65534 - *3*4
acumuladas 2
0: tiempo
Seleccion de acumulado en
13-05 tiempo de. e.ngendido 0 1
funcionamiento [1: tiempo
acumulado acumulado en
funcionamiento
0: los parametros
son de solo
lectura, salvo
13-06 y frecuencia
Parametros principal
108 bloqueados 1: Reservado 2
2: todos los
parametros
permiten
escritura
Funcion
13-07 |contraseia de  [00000~65534 00000
parametro
1: inicializacion de 2
hilos (50Hz)
(220V/380V)
Restablecer 25 inicializacion de 2
13-08 |configuracién de hilos (60Hz) -
o (220V/380V)
fébrica 3. inicializacion de 2
hilos (50Hz)
(230/400V)
4: inicializacion de 2

25

Cadig

Nombre del
parametro

Rango de
configuracion

hilos (60Hz)
(230/460V)

5: inicializacion de 2
hilos (50Hz)
(220/415V)

6: 2 cables
Inicializacién (60Hz)
(230/400V)

7 inicializacion de 2
hilos (50Hz)
(220V/440V)

8: inicializacion de 2
hilos (60Hz)
(220V/440V)

9: inicializacion de 2
hilos (60Hz)
(220V/380V)

10: inicializacion de 2
hilos (60Hz)
(220V/380V)

1112 : inicializacion
del PLC (RESET)

Por
defecto

Atributo

13-09

Funcion de
eliminacion del
historial de fallos

0: no borrar
historial de fallos
1: borrar historial
de fallos

13-10

Situacion

0~9999

13-21

Historial del
Ultimo fallo

Mostrar el historial
del Ultimo fallo

13-22

Historial Ultimos
dos fallos

Mostrar el historial de|
los Ultimos dos fallos

Historial ultimos

Mostrar el historial de

13-23
fres fallos los ltimos tres fallos
T Mostrar el historial de
Historial dltimos o
13-24 los Ultimos  cuatro

cuatro fallos

fallos

Historial ultimos

Mostrar el historial de|

13-25 cinco fallos los ultimos  cincg
fallos
Historial Ultimos Mostrar el historial de|
13-26 | . fall
S€ls 1allos los Ultimos seis fallos
Historial (i Mostrar el historial
istorial tltimos - .
13-27 Siete fallos de los ultimos siete
fallos
Historial (i Mostrar el historial
istorial tltimos -
13-28 ocho fallos de los ultimos
ocho fallos
Historial (i Mostrar el historial
istorial tltimos -
13-29 nueve fallos de los ultimos
nueve fallos
Historial (i Mostrar el historial
istorial tltimos - .
13-30 diez fallos de los ultimos diez
fallos
Historial il Mostrar el historial
istorial tltimos -
13-31 once fallos de los ultimos
once fallos




Grupo 13: parametros de mantenimiento

Grupo 13: parametros de mantenimiento

Codig| Nombre del Rango de Por . Cddig| Nombre del Rango de Por .
. . L Atributo . . L Atributo
o parametro configuracion | defecto o parametro configuracion | defecto
Historial it Mostrar el historial veintiocho fallos
13-32 d|s orf|a”u mos de los Ultimos o Mostrar el historial
oce fallos . 1349 Historial ultimos e los uli
oce Ta7os "+ \eintinueve fallos[* "0 UIMOS
Historial (i Mostrar el historial veintinueve fallos
13-33 S or]la”u mos de los Ultimos L Mostrar el historial
trece fallos t ol 13-50 Historial ultimos e los uli
rece fallos -50 | einta fallos e.os Ultimos
L Mostrar el historial treinta fallos
Historial Ultimos -
13-34 de los ultimos 0 : no borrar el
catorce fallos Funcion de
catorce fallos borrado d tiempo de
Mostrar el historial 13-51 t.orra Od € funcionamiento 0 *1
13.35 [ storial Uitimos {1 o gig cionamiento |1  borrar el fiempo
~22 lquince fallos € 10s ulimos funcionamiento |1 - borrar el tiemp
quince fallos de funcionamiento

13-36

Historial ultimos
dieciséis fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
dieciséis fallos

13-37

Historial Ultimos
diecisiete fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
diecisiete fallos

13-38

Historial ltimos
dieciocho fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
dieciocho fallos

13-89

Historial ltimos
diecinueve fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
diecinueve fallos

13-40

Historial ltimos
veinte fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veinte fallos

13-41

Historial ultimos
veintidn fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veintitn fallos

13-42

Historial ultimos
veintidos fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veintidos fallos

13-43

Historial ultimos
veintitrés fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veintitrés fallos

13-4

Historial Ultimos
veinticuatro fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veinticuatro fallos

13-45

Historial ltimos
veinticinco fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veinticinco fallos

13-46

Historial ltimos
veintiséis fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veintiséis fallos

13-47

Historial ltimos
veintisiete fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
veintisiete fallos

13-48

Historial ltimos
veintiocho fallos

Mostrar el historial
de los ultimos
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Grupo 14: parametros de configuracion del PLC

C6: . r‘:)(:lgl:rr\zt?gl coﬁ?izglc:a?:‘iaén deﬁgéto Atributo
14-00 ¥?Ic1)r de ajuste |, 9099 .
o b |
14.0p /30r dealste y_geqq X
1403 ¥§'3r<ﬁﬂeo§j;‘ S7t)e 0~9999 0
14-04 ¥g"1’r deajuste ||_go00 X
1405 |2 ooy 598 0
14-06 ¥2|t1)r de ajuste | o009 )
o7 ¥3'3r<ﬁﬂeo§{,“ S7t)e 0~9999 0
14-08 ¥g|c1)r de ajuste 09999 )
109 ¥glgr(:/|eogjgs7t)e 0~9999 0
14-10 ¥g|c1)r de ajuste |, 9099 .
T e |
14-12 ¥?It1)r de ajuste |y g0qq .
113 ¥?'3r<ﬁﬂeo§j;‘ S7t)e 0~9999 0
14-14 V2lor deaiuste |y gqq, X
1415 ¥glgr(:/|eogjgs7t)e 0~9999 0
14-16 |02 9° A0 5534 0
1417 \églor de ajustel0~65534 0
1418 \églor de ajustel0~65534 0
14-19 [Valor_de_ajustef0~65534 G




Grupo 14: parametros de configuracion del PLC

Cadig

Nombre del

Rango de

Por

| Grupo 15: parametros de monitorizacion del PLC |

27

Cédig| Nombre del Rango de Por Atributo (s parametro configuracion | defecto AT
0 parametro configuracion | defecto \Valor de %
15-00 | "~ 0~9999 0 4
C4 corriente T1 1
1420 Valor de ajustel0~65534 0 \Valor de
C5 15-01 [corriente T12  [0~9999 0 *4
Valor de ajuste0~65534 (Modo 7)
1421 106 0 \Valor de
ragp Valor e ajustd0-65534 . 19021 riente 21 079999 0 4
C7 \Valor de
1423 Valor de ajuste0~65534 0 15-03 [corriente T22  |0~9999 0 *4
C8 (Modo 7)
Valor de ajuste |, Valor de " .
14-24 AST 1 0~65534 0 15-04 cormiente T3 1 0~9999 0 4
Valor de ajuste |, Valor de
14-25|)s12 0-65534 0 1505 |corriente T32  [0~9999 0 |
14-26 Valor de ajuste 0~65534 0 (Modo 7)
AS13 15-06 \Valor de 0~9999 0 *4
1407 Valor de ajuste 0~65534 0 corriente T4 1
AS2 1 Valor de
Valor de ajuste |, 15-07 [corriente T4 2 [0~9999 0 *4
14-28 ASD 2 0~65534 0 (Modo 7)
Valor de ajuste |, \Valor de 5 %
14-29 AS? 3 0~65534 0 15-08 corriente T5 1 0~9999 0 4
Valor de ajuste |, \Valor de
1430 1xs31 0~69534 0 1509 [corriente T5 2 0~9999 0 |
14-31 Valor de ajuste 0~65534 0 (Modo 7)
AS3 2 1510 [/2l0r 08 0-9999 0 | v
143 Xglgr3 de ajuste 0~65534 0 corriente T6 1
\Valor de
Valor de ajuste |, 15-11 [corriente T6 2~ {0~9999 0 4
14-33 AS4 1 0~65534 0 (Modo 7)
Valor de ajuste \Valor de 4
14-34 ~65534 = ~
3 AS4 2 0~6553 0 15-12 cormiente T7 1 0~9999 0
Valor de ajuste \Valor de
14-35 0~65534 0
AS4 3 . 15-13 |corriente T7 2 (0~9999 0 *4
14-36 Valor de ajuste 0~65534 1 (Modo 7)
MD1 1 . 15-14 \Valor de 0~9999 0 *4
1437 \l\%c;r 2de ajuste 0~65534 1 i;/orlner(;te T8 1
alor de
Valor de ajuste 15-15 |corriente T8 2 |0~9999 0 *4
14-38 1~65534 1
MD13 (Modo 7)
\Valor de ajuste
14-39 | 207 € ASE o-g5534 1 1516 1T 0° . |o-65534 0o |
Valor de ajuste \Valor de 0~65534
14-40 0~65534 1 = K
MD2 2 i corriente C2 0 4
Valor de ajuste \Valor de 0~65534
14-41 1~65534 1 . *
MD2 3 o corriente C3 0 4
Valor de ajuste \alor de 0~65534
14-42 0~65534 1 . *
MD3 1 i corriente C4 0 4
Valor de ajuste Valor de 0~65534
14-43 0~65534 1 . *
s 20I | 1520 | orriente C5 0 !
alor de ajuste \Valor de 0~65534
14-44 1~65534 1 g *
\I\;IE|)3 3; — L corriente C6 0 4
alor de ajuste |, \Valor de 0~65534
14-45 0~65534 1 g *
\“;'?4 1d — 19221 rriente C7 0 4
alor ae ajuste |, \Valor de 0~65534
14-46 0~65534 1 y alor *
\'\;”3'4 2d — 15-23 |corriente C8 0 4
47 |Valordeajusie |, Valor d 0~65534
14-47 1~65534 1 ! alor de *
MD4 3 15-24 corriente AS1 0 4
\Valor de 0~65534 .
1925 rriente AS2 0 4
15-26 |Valor de 0~65534 0 *4




Grupo 15: parametros de monitorizacion del PLC Grupo 16: parametros de funcién de LCD
Cédig| Nombre del Rango de Por . Cédig| Nombre del Rango de Por .
0 parametro configuracién | defecto Suis 0 parametro configuracién | defecto Suis
corriente AS3 visualizacion de la
Valor de 0~65534 N frecuencia es
o corriente AS4 0 4 0,01 %
\Valor de 0~65534 . 2:la unidad de
o corriente MD1 0 4 visualizacién de la
\Valor de 0~65534 . frecuencia es rpm.
1529 rriente MD2 0 4 3~39: Reservado
Valor de 0~65534 . 40~9999:
1530 corriente MD3 0 4 los usuarios
Valor de 0~65534 . especifican el
e corriente MD4 0 4 formato; la
\alor del . entrada 00XXXX
15-32 sormiente TD 0~65534 0 4 representa la
visualizacién de
XXXX al 100 %.
- _ 10001~19999:
Grupo 16: parametros de funcion de LCD los usuarios
Codig| Nombre del Rango de Por Atributo especifican el
0 parametro configuracién | defecto formato; la
5~83 entrada 1XXXX
al usarlaLCD representa la
para operar, el visualizacién de
elemento XXX.Xal 100 %.
16-00 Monitorizacion | monitorizado se 16 *1%7 20001~29999:
pantalla principal| muestra en la los usuarios
primera linea (por, especifican el
defecto es el formato; la
comando de entrada 2XXXX
frecuencia) representa la
5~83 visualizacion de
alusarla LCD XX.XXal 100 %.
para operar, el 30001~39999:
Monitorizacion elemento los usggrios
16-01 [pantalla monitorizado se 17 *1*7 especifican el
secundaria 1 muestra en la formato; la
primera linea (por, entrada 3XXXX
defecto es la representa la
frecuencia de visualizacién de
salida) X XXX al 100 %.
5~83 0: sinusar la
alusarla LCD unidad de
para operar, el ingenieria
Monitorizacion elemento 1:FPM
16-02 pantalla monitorizadose | yg | 447 2: CFM
secundaria 2 muestra en la 3: PSI
primera linea (por, 4 GPH
defecto es la :
. 5: GPM
corriente de :
salida) s: ::'\_lr
0~39999 Unidad de : %
Determinar la 16-04 ingenieria 8./s 0 7
forma de 9:/m
visualizacién y la 10: /h
unidad del 1. °F
Unidad de comando de . 12:inW
16-03 . valizacion  |frecuencia 0 7 13: HP
0: la unidad de 14: m/s
visualizacion de la 15: MPM
frecuencia es 0,01 16: CMM
Hz 17:W
1: la unidad de 18: kW
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Grupo 16: parametros de funcion de LCD

Grupo 17: parametros de ajuste automatico

Cédig

Nombre del
parametro

Rango de
configuracién

19:m

20: °C

21: RPM

22: Bar

23: Pa

24: kPa

Por
defecto

Atributo

16-05

Retroiluminacion
LCD

-0~7

M*T7

16-07

Seleccién de la
funcién de copia

0: no copiar
parametros

1: leer parametros
del inversory
guardarlos en el
operador.

2: escribir los
parametros del
operador en el
inversor.

3: comparar los
parametros del
inversor y del
operador.

i

16-08

Seleccion de
lectura admisible

0: no permitir leer
los parametros del
inversor ni
guardarlos en el
operador.

1: permitir leer los
parametros del
inversor y
guardarlos en el
operador.

i

16-09

Seleccidn del
operador
eliminada (LCD)

0: el
funcionamiento
continlia cuando
se retira el
operador LCD.

1: fallo de pantalla
al retirar el

operador LCD

**7

Grupo 17: parametros de ajuste automatico

Cadig

Nombre del

Rango de

Por

0 parametro configuracién | defecto S
0: ajuste
automatico
rotacion
1
ajusteautomatico
Seleccion del  |estatico
1700 njodo.de . 2. medicig’m VIF: 2
sintonizacion resistencia estator| SLV: 6
automatica* 3: Reservado

4: ajuste de lazo

5: combinacion
ajuste automatico
rotacion

(elemento: 4+2+0)

29

Codig| Nombre del Rango de Por Atri
., . L. ributo
0 parametro configuracién | defecto
6: combinacién
ajuste automatico
estatico
(elemento; 4+2+1)
Potencia nominal
17-01 (de salida del 0,00~600,00 KVA
motor
Corriente
17-02 |nominal del 0,1~1200,0 KVA
motor
Tensién nominal 200 V: 50,0~240,0 | 220
Jis del motor A00 V: 440
100,0~480,0
Frecuencia
17-04 |nominal del 4,8~599,0 60,0
motor
Velocidad de
17-05 [rotacion del 0~24000 KVA
motor
Numero del polo
1706 |y 0 POIO | 916 (pares) 4
Tension sin 200 V: 50~240
it carga motor 1400 V: 100~480 KVA
17.09 [COMENE A& 1 4 44_600,00 KVA
lexcitacion motor
Inicio 0: deshabilitar
17-10 |sintonizacion . 0
utomatica 1: habilitar
0: sin errores
1: error de datos
del motor
2: error de ajuste
resistencia del
estator
3: error de ajuste
de induccion de
fuga
Historial de 4: error de ajuste
17-11 |errores del ajustelresistencia del 0 *4
automatico rotor
5: error de ajuste
induccion mutua
6: error DT
7: error del
codificador
8: error de
aceleracion del
motor
9: advertencia
Proporcién de
17-12 |inductanciade | 0,1~15,0 KVA
fuga del motor
Frecuencia de
17-13 |deslizamiento 0,10~20,00 KVA
motor
S o 0: juste automatico
eleccion ajuste i
1714 lautomatico. 020N VF 0
rotacion I aJusﬁe.
automatico




Grupo 17: parametros de ajuste automatico

Grupo 20: parametros de control de velocidad

Codig|  Nombre del Rangode | Por |, . . Codig| Nombre del Rangode | Por | .
0 parametro | configuracion |defecto 0 parametro | configuracién | defecto |"PUt0
rotacion vector desaceleracion de
KVA: el valor por defecto de este parametro cambiara en velocidad, use
funcion de las diferentes capacidades del inversor. solamente el
Se recomienda seleccionar primero el modo HD/ND control P.
(00-27) antes de que el motor realice el ajuste 1: el control de
automatico. velocidad se
Nota: el valor de seleccién del modo de sintonizacion habilita bien en la
automatica es 6 (combinacion de ajuste automatico aceleracion o en la
estatico). Cuando se realiza el ajuste automatico con el desaceleracion.
motor sin carga, se recomienda seleccionar 17-00=5 20-08 |T1€MPO  retardol 5504 £ 0.004
(combinacion de ajuste automatico estatico). ASR ’ : ’
Ganancia
proporcional (P %
2009 [FroPreenal ) | 00-2,55 061 |
Grupo 18: parametros de compensacion de velocidad 1
deslizamiento Tiempo
Codig| Nombredel | Rangode | Por | . 20-10 |"tegrall) 1~1 *1
0 parimetro | configuracién | defecto [Atributo 10 observador de OOT10.00 oo
- velocidad 1
Ganancia VF:0.00 Ganancia
compensacion . .
18:00 lgesiizamiento a (*00~250 sy | 1 2041 Properoonal F) 1 g, 092,55 061 | "
baja velocidad velocidad 2
Ganancia Tiempo
compensacion . intearal(l .
18:01 | goqiamionto o [1:00~1.00 00 | 1 2042 [1°920 1 0,01~1000 006 | *
alta velocidad velocidad 2
Limite Constante de
18-02 [compensacion  0~250 200 tiempo filtro paso
deslizamiento 20-13 |bajo de 1~1000 4
Tiempo de filtro retroalimentacion
18-03 [compensacion  |0,0~10,0 1.0 de velocidad 1
deslizamiento Constante de
Seleccion o - deshabiltar fiempo filtro paso
compensacion 20-14 PO%e |4 4000 30
18-04 | 4eslizamiento 1 - habilitar 0 retroalimentacion
regenerativo de
Tiempo de \C/;eloc@ad 2
18-05 retardo FOC 1~1000 100 fr:(l;r;l;lr?c(ii:
18-06 |Ganancia FOC  |0,00~2,00 0,1 20-15 | onancia ASR | 9:075990 40
***: consultar el siguiente anexo 1 1
Cambio de
Grupo 20: parametros de control de velocidad 20-16 [recuencia 0.0~599 0 8.0
Codig| Nombre del Rango de Por _ ganancia ASR | ™ ' ’
0 parametro configuracion | defecto Atributo é _
20-00 [Ganancia 1 ASR | 0,00~250,00 z ot compensacion de 2002250 o |
Tiempo integral 1 - % - par a velocidad ! ! !
20-01 0,001~10,000 1
ASR ' ' baja
20-02 |Ganancia 2 ASR | 0,00~250,00 *1 Ganancia o
2003 |, 5P 9114 0,001~10,000 “ 2018 {2 R elocigad | 10710 U
Limite tiempo " alta
20-04 integral ASR 0~300 200 I(;l;zlcg% .
0: el control de 20-33 velocidad 0,1~5,0 1,0 *1
Seleccién de  |velocidad Pl solo constante
20-07 aceleraciony  [se habilitara en 0 Ganancia de
esaceleracion - \velocidad 20-34 [compensacion | 0~25600 o | "
del P/PI constante. Para la

aceleracion y
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disminucion de




Grupo 20: parametros de control de velocidad

Grupo 21: parametros de control de par y posicion

Codig| Nombre del Rango de Por . Cédig| Nombre del Rango de Por .
0 pardmetro | configuracion |defecto |Atributo 0 parametro | configuracion |defecto Atributo
capacidad flujo
: 0: ajuste del motor
Tiempo de PM no activo.
20-35 gm’r‘f:;f)ﬂ%'; 0~30000 100 | *1 f: modo 1de
capacidad 99.91 Nuste del motor ajuste ?utoma’uco 0
PM de pardmetros
G 21 Ametros d trol d S 2: modo 2 de
’ r.upo : parametros de control de par y posicion sjuste automtico
Cadig Nom'bre del Ra'ngo dc.e' Por Atributo de parametros
(o parametro configuracién | defecto 0
_L . ninguno
21.05 [-Mite depar | o 5 150 | *1 1: Fallo de
p93|.t|vo alineacion
21-06 Limite de par 0~300 150 * magnética estatica
negativo .
— 2~4 . reservado
Limite de par -
21-07 [regenerativo 0~300 150 *1 o: el ajuste del
directo bucle esta fuera de
Limite de par Historial de fa iempo
21-08 [regenerativo | 0~300 150 | *1 istoria’ de 1allos|6: Reservado .
inverso 22-22 deltaJ“;tl\‘jl del 7. Otros errores de| 0 4
Grupo 22: parametros del motor PM mowr ajuste del motor
L 8:reservado
Cadig Nom'bre del Ra'ngo dc.e' Por Atributo 9:se produce una
0 parametro configuracién | defecto anomalia en la
. Potencia nominal 0,00~600,00 KVA corriente al realizar
del motor PM el
Corriente 25~200 % de la ajuste del bucle
22-02 [nominal del corr.iente nominal| KVA 10: Reservado
motor PM del inversor
Numero de polo | ,_ Tiempo de
20 del motor PM 296 8 22-23 |aceleracion 0,1~10,0 1,0
\Velocidad de PMSLV '
22-04 [rotacion del 6~60000 1500 y 0: sobre el angulo
Seleccion modo [antes de parar
motor PM -
- de deteccién del |1: modo de
\Velocidad de 22-25 bolo magnético [deteccion 1 2
22-05 [rotacion maxima | 6~60000 1500 - - modo de
inicial . 0
motor PM deteccion 2
Frecuencia
22-06 rominal del | 4,8~599,0 75,0 2226 |Modo estimador [ 1(&" Mod0 0
PMSLV)
motor PM
- , 5~120
99.07 [Seleccion del 0: SPM 0 29,97 tcom'?nddo Ide 4oli22:25=20
tipo de motor PM- |p\ s 2en3|on el mo 022-.26=1 st 50
Corriente de 20 ~ 200 % activado)
22-10 larranque PM Corriente nominall 50 0~8
SLV del motor 2.8 Relacion division (22-25=2 o 9
Punto de modo 2 22-26=1 esta
conmutacion de activado)
22-11 [frecuencia de 1,0 ~20,0 10,0 Restriccién del
inicio del modo comando de 30~110
IIF 22-29 [tension (rele}cionado conell 100
Resistencia del debilitamiento de [parametro 22-18)
22-14 [armazén motor  (0,001~30,000 1,000 flujo
PM
P— Ganancia
Inductancia eje D N 22-34 |~ 1~300,0 180
22-15 el motor PM 0,01 ~300,00 10,00 estimador IPM
Inductancia eje N
22-16 Q del motor PM 0,01 ~ 300,00 10,00
Limite de 0~100
2218 | jepiltamiento de 0




Grupo 23 BOMBA Y HVAC Grupo 23 BOMBA Y HVAC
Codig| Nombre del Rango de Por . Codig| Nombre del Rango de Por .
o parametro configuracion | defecto Atributo o parametro configuracion | defecto Atributo
0: deshabilitar presion 650,00
9300 Seleccion de  |1: BOMBA 0 23-20=1:0~100
~ ffuncion 2: HVAC 93.16 |T€MPo de aviso |y o eqy 0.0
3: compresor """ |de baja presion [ ' '
Ajuste de ) - Tiempo de
borbas simples [ 2oroa [M°2 23-17 [parada por fallo 0,0 ~ 600,0 0,0
23-01 y r'nultllples y 2: esclava 1 0 d(.a baja presion
maquinas : Tiempo de
maestras y - esclava 2 deteccion de
osclavas 4: esclava 3 23-18 oérdida de 0,0 ~600,0 0,0
Ajuste de la presion
23-02 |presion de 0,10 ~ 650,00 2,00 Proporcion de
funcionamiento deteccion de
Ajuste de la 23-19 pérdida de 0 ~ 100 0
presion maxima N presion
2303 del transmisor deo’10 650,00 10,00 Frecuencia de
presion 23-22 [desconexion 0,00~599,00 45,00
Fuente de 0 : fijado por 23-02 esclava
9304 comando de la . 0 Direccion d 0: deteccion
™ lpresion de la 1. determinado por, - |rte00|9n de . fscen dente 1
bomba Al 23-23 ;aeit:'crl]og IZ ia 1: deteccion
0: visualizacion de presion delagua lyo s cendente
la Rango de
retroalimentacion 23-24 (deteccion de la 0,00 ~ 65,00 0,1
objetivo y presion presion del agua
Seleccion del  (de Periodo de
23-05 |modo de retroalimentacion 0 23-25 |deteccion de la (0,0 ~ 200,0 30,0
visualizacion  1: solo presion del agua
retroalimentacion Tiempo de
objetivo aceleracion de
2: SOlO presién de 23'26 deteccién de |a 0,1 ~ 6000,0 KVA
retroalimentacion presion del agua
Ganancia Tiempo de
23-06 0,00~10,00 3,00 -
proporcional (P) desaceleracion
, 23-27 |de deteccion de (0,1 ~6000,0 KVA
23.07 [M1emPo Integral o, 100,0 05 la presion del
() agua
Tiempo Orden de
2308 | erencial (D) 0.00~10,00 0.00 23-28 [ejecucion 0,00~599,00 0,00
Rango de forzada
tolerancia de la Tiempo de
23-09 iy 0,01 ~ 650,00 0,5 s
presion 93-29 conmu.tgmon de 0 ~ 240 3
constante dete'c’mon dela
Frecuencia de presion del agua
suspension de la |, Tiempo de
23-10 oresion 0,00~599,00 30,00 detgccién de
constante 23-30 varias bombas 00~300 5.0
Tiempo de ?e arranque E;” ' ' '
suspension de la uncionamiento
23-11 oresion 0,0 ~255,5 0,0 en paralelo
constante 0: deshabilitar
Limite maximo Seleccion 1: ajuste de la
2312146 bresion 0,00 ~ 650,00 5 53,31 [Smulténea de  ppresion Run/Stop |
Tiempo de aviso varias bombas |2: ajuste de la
23134 it Dresion 0,0 ~600,0 10,0 en paralelo presic’m
Tiempo de 3: Run/Stop
23-14 |parada de alta 0,0 ~ 600,0 20,0 tR’T‘ngo de .
presion 23-34 |0 oS % 0,01 ~650,00 05
23-15 |Limite minimo def23-20=0: 0,00 ~ 5 p
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Grupo 23 BOMBA Y HVAC

problemas y diagnéstico

Codig| Nombre del Rango de Por .
0 parametro configuracion | defecto Atributo de fa"OS
0: sin funcion 4.1 Funcidén de deteccién de
1: seleccion
alternativa del Fallos
temporizador
2: seleccion Tabla 4.1.1 Informacién de los fallos y posibles
. alternativa de soluciones
Seleccidn del
funcionamiento  P2rada de Pantalla LED Posibles soluciones
23-35 por turnos de :S;_JSPT'”S',O,” 1 oc  Aumentar el tiempo de
varias bombas itse e(t:.mor:j | sobrecorriente | aceleracién/desaceleracion.
?e;;)noarig:do?y o Comprobar el cableado del
nr motor.
gjgaiisdign U e Desconectar el motor e
4 n?odo de prueba intentar arrancar el inversor.
de varias bombas OCA *Ajustar un tiempo de
Tiempo de sobrecorriente | aceleracion mayor
23-37 [deteccion de  {0,0~100,0 0,0 * Cambiar a una capacidad
fugas mayor del inversor
\ariacion de Ia FH‘H e Examinar el motor
presion de UL e Comprobar el cableado
23-38 |reinicio tras 0,01 ~ 65,00 0,1 o Sustituir el modulo IGBT
deteccion de ocC e Ajustar un tiempo de
fugas sobrecorriente | aceleracion mayor
Rango de e Cambiar a una capacidad
tolerancia de mayor del inversor
presion de nrir e Examinar el motor

23-39 |7 0,01 ~ 650,00 0,5
reinicio fras uee « Comprobar el cableado
?eteCC'On de o Sustituir el modulo IGBT
ugas ocd

2371 [ 46 Presiony 1-650,00 10,00 sobrecorriente |, Ajustar un tiempo de

Tiempo de nr | aceleracion mayor
93-72 conmutacion de |0: horas 0 uLo
"¢ lalternancia en  |1: minutos GF o Sustituir el motor.
paralelo Fallo de puesta | Comprobar el cableado del
Seleccionde |, 4o iitr a tierra motor.
23-73 |activacién 1: habilitar 0 e Desconectar el motor e
esclava ' intentar arrancar el inversor.
0: deshabilitar = e Comprobar la resistencia
Aiuste de alta 1: aviso de alta L entre los cables y la puesta a
23-74 ﬂe sién presion 2 tierra.
P 2: aviso o error de ¢ Reducir la frecuencia
alta presion portadora.
0: de.shabilitar. oV e Aumentar el tiempo de
Ajuste de baja 1 aviso de baja Sobretensién | desaceleracion.

23-75 Dresion presion 0 ¢ Reducir la tension de entrada
2: aviso o error de para cumplir los requisitos de
baja presién tension de entrada o instalar

. 0: deshabilitar un reactor de linea de CA
c?:tl:gg;gg g: la 1: aviso de pérdida para reducir la tensién de

23-78 oérdida de de presion 0 entrada.

oresion 2: error de baja e Retirar el capacitador de
presion 'l_: ,l 'l correccioén del factor de

Capitulo 4 Resolucién de
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potencia.

¢ Usar una unidad de frenado
dinamico.

e Sustituir el transistor o
resistor de frenado.

e Ajustar los parametros de
busqueda de velocidad.




Pantalla LED

Posibles soluciones

Lv
Baja tensidn

| ]
L

C

Comprobar la tension de
entrada.

Comprobar el cableado de
entrada.

Aumentar el tiempo de
aceleracion.

Comprobar la fuente de
alimentacion.

Sustituir el contactor de
precarga.

Sustituir la placa de control o
el inversor completo.

Pérdida de fase
en entrada IPL

.l
H_

Comprobar el cableado de
entrada/apretar los tornillos.
Comprobar la fuente de
alimentacion.

Pérdida de fase

Comprobar el cableado de

en salida OPL | salida/apretar los tornillos.
11 e Comprobar la potencia del
I motor y del inversor.
OH1 e Instalar un ventilador o aire

Sobrecalentami

acondicionado para enfriar el
entorno.

ento del e Sustituir el ventilador de
disipador de refrigeracion.
calor ¢ Reducir la frecuencia
I portadora.
I , ,' ¢ Reducir la carga/medir la
corriente de salida.
OH4 .

Sobrecalentami
ento del motor

0y
L

Comprobar la temperatura
circundante del motor.
Comprobar que el cableado
de los terminales

MT y GND sea correcto

oL1 e Comprobar la curva VI/f.
Sobrecarga |e Comprobar la corriente
del motor nominal del motor.
'mIEE e Comprobar y reducir la carga
I del motor, comprobar y
operar el ciclo de trabajo.
OL2 e Comprobar la curva V/f.
Sobrecarga e Sustituir el inversor por otro
del inversor de mayor potencia.
w1 R Comprobar y reducir la carga
_— del motor, comprobar y
operar el ciclo de trabajo.
oT e Comprobar los parametros

Deteccion de
par excesivo

1
_i_

de deteccion de par (08-15/
08-16).

Comprobar y reducir la carga
del motor, comprobar y
operar el ciclo de trabajo.

Error de
comunicacion |¢ Comprobar la conexion.
CE e Comprobar el ordenador
i central/software.
[y
FB
Pérdida . Compr_obar el pableado de
retroalimentaci retroalimentacion.
6n PID o Sustituir el sensor de
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Pantalla LED Posibles soluciones
1 retroalimentacion.
O

PO
Tension

desactivada

PO

e Comprobar la conexion de
SF1y SG

STO1
Error de
seguridad 1

5t |

e Comprobar la conexion de
SF1y SG.

PO2
Tension
desactivada

POC

e Comprobar la conexién de
SF2y SG

STO2
Error de
seguridad 2

=

e Comprobar la conexion de
SF2y SG.

PO3
Tension
desactivada

P03

e Sustituir la placa de
alimentacion

e Podngase en contacto con
TECO

STO3
Error de
seguridad 3

505

e Sustituir la placa de
alimentacion

e Pongase en contacto con
TECO.

EFO
Fallo externo 0

l I
mul

e Restablecimiento de la
comunicacion Modbus
0x2501 bit
2="1"

EF1
Fallo externo
(S1)

L |
Ci

EF2
Fallo externo
(S2)

L
ll'_l_

EF3
Fallo externo
_(S3)

L _
-

EF4
Fallo externo
(S4)

—
'

EF5
Fallo externo
(S95)

]
o

EF6

e Funcion de entrada
multifuncion ajustada
incorrectamente.

e Comprobar el cableado.




Pantalla LED Posibles soluciones
Fallo externo
(S6)
-
i
CFo07 ¢ Realizar un ajuste
Fallo de control| automatico rotativo o
del motor estacionario.
I l_l 1 —1 |* Aumentar la frecuencia de
Y I salida minima (01-08).
CF08 e Aumentar el valor de 22-10 y
Fallo de control| 22-23 debidamente.
del motor |e Volver a realizar el ajuste
automitico (22-21).
— e Comprobar si la carga es
E ’—":,' 8 demasiado pesada para
aumentar el limite de salida
del par.
CFO00
Error de
comunicacio |* Desconectar el operador y,
n después, volver a
del operador congctgrlo.
o Sustituir el panel de control.
I~ l_l ll
I n l
CF01
Error de
comunicacié |° Desconectar el operador vy,
h2 después, volver a
conectarlo.
del operador s
——— e Sustituir el panel de control.
I

e

Desconexion

OPR e Compruebe la conexion del
ﬂP operador del teclado
urr

Pérdida de |e Compruebe sila proporcion
sefial de de perdida de presion (23-19)
retroalimenta| ogts correctamente
cién PID ajustada.
FBLSS ¢ Asegurese de que el sensor
de retroalimentacion esta
L1 instalado correctamente y de
'_bl_ SS que la sefal de
retroalimentacion PID
funciona con normalidad.
SC

Cortocircuito

=

e Comprobar el cableado del
motor.

e Desconectar el motor e
intentar arrancar el inversor.

Ejecucion
interruptor | Mejorar la secuencia de
Motor1/Motor2 | control, el motor puede ser
— — conmutado en la parada.
i
Fallo de baja | e Comprobar que la sefial de
presion retroalimentacion es correcta
LPBFT y que esta conectada.
L e Comprobar que el valor de
o P o

retroalimentacion de la
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Pantalla LED

Posibles soluciones

presion es inferior al limite de
presion minima (23-15).

Fallo de alta | e Comprobar que la sefial de
presion retroalimentacion es correcta
OPBFT y que esta conectada.
- e Comprobar que el valor de
,' 10— retroalimentacion de la
I [ C presion es inferior al limite de
presién minima (23-12).
Error de
proteccion | e Eliminar la entrada digital o
el comando de ejecucion de
'DF comunicacion.
Sobrecarga |, Comprobar el motivo del fallo
externa externo.
TOL ¢ Reiniciar el terminal de
l—ll entrada digital de sobrecarga
. ,_"_ externa.
FB(parpadeo)
R:ter:)dall(::\ent o Comprpbar el 9ab|eado de
acién PID retroglmentamon.
4V} e Sustituir el sensor de

—_

o

retroalimentacion.

Tabla 4.1.2 Avisos/autodiagndstico y acciones

correctivas

Pantalla LED Posibles soluciones
ov e Aumentar el tiempo de
(parpadeo) desaceleracion.

Sobretension

¢ Reducir la tension de
entrada para cumplir los
requisitos de tension de
entrada o instalar un

_V’ reactor de linea de CA para
,' ” ,' reducir la tension de
- = entrada.
o Ajustar los parametros de
busqueda de velocidad.
uv o Comprobar la tension de
(parpadeo) entrada.
Tension baja | o Comprobar el cableado de
4.V, entrada.
11 o Sustituir la placa de control
L o el inversor completo.
OH1 e Instalar un ventilador o aire

Sobrecalentam

acondicionado para enfriar
el entorno.

iento del ¢ Sustituir el ventilador de
disipador de refrigeracion.
calor e Reducir la frecuencia
 NAY S portadora.
l—:l ] ¢ Reducir la carga/medir la
LI corriente de salida.
(pa?r:;lgdeo) e Funcién de entrada

Advertencia de
sobrecalentam

multifuncién ajustada
incorrectamente.




Pantalla LED Posibles soluciones Pantalla LED Posibles soluciones
iento « Comprobar el cableado. 4aVve
del motor b h —
"\ALd bba
DH :, (parpadeo)
Bloque de
oT e Comprobar los parametros base
(parpadeo) de deteccion de par (08-15 externo
Deteccion de / 08-16). PR AT
par excesivo | ¢ Comprobar y reducir la
(Y) carga del motor, b ’:' L:
comprobar y operar el ciclo bb5
”_ de trabajo. (parpadeo)
oL1 e Comprobar la curva V/. Bloolgl:;ge
Sobrecarga del | « Comprobar la corriente externo
motor nominal del motor. PR AT
e Comprobar y reducir la b h —
I carga del motor, I
Li_ comprobar y operar el ciclo bb6
de trabajo. (parpadeo)
oL2 e Comprobar la curva V/f. Bloque de
Sobrecarga del | « Sustituir el inversor por otro base
inversor de mayor potencia. externo
e Comprobar y reducir la AL
] carga del motor, bhb
I comprobar y operar el ciclo EF9 (pa_rpadeo)
de trabajo. Error de
CE rotacion
Recuento Error | « Comprobar la conexion. adelante/atré o Comprobar el cableado de
4V, e Comprobar el ordenador la orden de marcha
I central/software. ‘y y )
LL 1
Retry C l— _
(parpadeo) e La advertencia desaparece SE01
'SAAAZ tras un restablecimiento Error de ajuste
| automatico. .
CIZICl de rango e Comprobar el ajuste de los
Parada de 4 Y_Y'_Y' ), parametros.
emerdencia e Desconectar la orden de __
extgma marcha y quitar el J_IJ |
VvV, comando de parada de SE02
emergencia externa. Error del
terminal de ) e
bb1 entrada digital Comprobar la cgnﬂglu’ramon
(parpadeo) ‘ Y V V ’ de entrada multifuncion.
Bloque de -
base j ,_, ,_
ix;ev"f SE03
| | Error de curva
b 0 i Vit Comprobar los parametros
bb2 e Comprobar que la entrada 4VYVYY» |VF
(parpadeo) multifuncién funcion esta —_ I |
Bloque de configurada _ _l_l —
base incorrectamente. SE05
externo e Comprobar el cableado. Error de
AL seleccion | « Comprobar 10-00 y 10-01.
hbd PID o Comprobar 10-33,10-34 y
bb3 S SAAN < 23-05.
(parpadeo) CCrc
Bloque de T [y
base HPErr Comprobar la configuracion
externo Error de de la capacidad del inversor
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seleccion de

13-00.




Pantalla LED Posibles soluciones Pantalla LED Posibles soluciones
modelo 4V » retroalimentacion.
—
N AAL D P L
I FirE e Comprobar el entorno y
-z Modo incendio | confirmar el estado de
Nivel B de activado incendio. Si no hay ningan
proteccion a ! v \ 2 fuego, desconectar la
contra Comprobar la carga y el ’_ ' — _ alimentacion y volver a
sobrecorriente | funcionamiento del ciclo conectarla.
PRAF operativo. PArEr
11 Error de
Lo configuracio
EII:1"(parpadeo) ndepari | e Consulte el manual para la
a o(gzl(;erno metro configuracion correcta.
VY, % \AAA L
-
i 1 u _~
L1 STP1
EF2 (parpadeo) Advertencia de
Fallo externo arranque e Eliminar la orden de
(S2) directo marcha del primer terminal
PRATS (_Y Y'_Y' ') y habilitarlo mas tarde.
i Yy
::,—'—' 0
EF3 (parpadeo) 3 Errtt);rmrna;a
Fallo externo | ¢ Funcion de entrada externo e Eliminar la orden de
(S3) mul]yfuncgn RAAD marcha del terminal
conrigurada — externo
SV_Vt, incorrectamente. H'L [
[ (| e Comprobar el cableado. -
e Funcion de entrada EPE" e Restablecer la
Ell:‘tll(g:('::g::) multifuncion Error:l configuracién de fabrica,
a configurada guardar cortar a continuacion la
s4 g
(S4) incorrectamente. EEPROM alimentacién y volver a
‘VV) e Comprobar el cableado. 4y V_V \ N 2 conectarla.
[y l_l CFI I_ _ __ | * Sihay otra advertencia,
LI — = sustituir el panel de control.
EF5 (parpadeo) bdErr
Fallo(g)s(;erno Error del panel
d trol
PRATS Y € =on ro) Sustituir el panel de control.
AL YYYY
Cro Lo b
EF6 (parpadeo) Error de
Fallo externo sentido de
(S6) marcha Revisar el comando entre
AVY2 incorrecto | 11-00, jog y el control DI para
C,_'_' 4 Y  J V J | ver si hay diferencias.
Error de l_| l_" I~
fi .,
eon |gFl:IraC|on Comprobar la seleccion de Bloql{eo de par Retirar la clave de bloqueo
PO AAR entrada de pulsos (03-30) y ametro del parametro para introducir
— 0 la fuente PID (10-00 y 10-01). '\'V_'V't el parametro correcto para 13
JZ1J Ll -07.
FB I(;T;&a:geo) e Comprobar el cableado de Ajuste de Introducir el parametro
retroalimentaci | ctroalimentacion. contrasefia | correcto para 13 -07 para
6n PID e Sustituir el sensor de fallido habilitar la clave de bloqueo
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Pantalla LED

Posibles soluciones

'\_VVVQ'

oz

del parametro.

Error
del comando
RUN

Vv,

[

Eliminar el comando de
operacion inversa del
terminal externo

ES (parpadeo)

Parada de b |
emergencia esconectar la orden de
externa marcha y quitar el comando
de parada de emergencia
"V’ extgrna. g
£5
[y
Error de
parada
velocidadcero | Ajustar el comando de
YRAAY . frecuencia
[y |
SEFL

Mensaje de advertencia (solo pantalla

LCD)
Pantalla LCD Posibles soluciones
Error de
copia del Comprobar la conexién del
operador
RD E operador y del control
Error de
escritura Comprobar el modo de

en operador

WRE

control, el nombre del modelo
y la version del firmware del
inversor.

Error de
comparacion
del operador

VRYE

Comprobar la conexion del
operador y del control

No permite
leer y guardar
datos

RDP

Comprobar el ajuste del
parametro (16-08)
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Apéndice 1 Instrucciones para UL

® Cableado de terminales del circuito principal

La aprobacién UL requiere terminales prensados cuando se cablean los terminales del circuito principal de la

unidad. Utilice herramientas de engarzadoras de la manera especificada por el fabricante del terminal prensado.
Teco recomienda los terminales prensados fabricados por NICHIFU para el capuchdn aislante. La siguiente tabla

compara los modelos de unidad con los terminales prensados y los capuchones aislantes. Pueden realizarse

pedidos a un representante de Teco o directamente al departamento de ventas de Teco.

Tamano del terminal prensado de lazo cerrado

Mj:ii::dde Calibre del cable mm2 (AWG) Terminal | Terminal prensado Herramienta Aislamiento
11-201 (serie) | R/L1,S/L2, T/L3 | U/T1, V/T2, W,T3 | Tornillos N.° modelo N.° maquina N.° modelo
11-201-20-2P5-00 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-201-20-201-00 2(14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-201-20-202-00 3512 M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC 3.5
11-201-20-203-00 5.5(10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC5.5
11-201-23-202-00 3.5(12) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC 3.5
11-201-23-205-00 5.5 (10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC5.5
11-201-23-208-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-23-210-00 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-23-215-00 22 (4) M6 R22-6 Nichifu NOP 60/150H TIC 22
11-201-23-220-00 22 (4) M6 R22-6 Nichifu NOP 60/150H TIC 22
11-201-23-225-00 22 (4) M6 R22-6 Nichifu NOP 60/150H TIC 22
11-201-23-230-00 60 (1/0) M8 R60-8 Nichifu NH 1/9 TIC 60
11-201-23-240-00 60 (1/0) M8 R60-8 Nichifu NH 1/9 TIC 60
11-201-43-401-00 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-201-43-402-00 2(14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-201-43-403-00 2(14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-201-43-405-00 2 (14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-201-43-408-00 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-410-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-415-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-420-00 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-425-00 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-201-43-430-00 14 (6) M6 R14-6 Nichifu NOP 60/150H TIC14
11-201-43-440-00 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-201-43-450-00 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-201-43-460-00 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-201-43-475-00 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38




Apéndice 1 Instrucciones para UL

Tamano del terminal prensado de lazo cerrado

LI\J/Inoic(j:Iae(Ijo de Calibre del cable mm2 (AWG) Terminal | Terminal prensado Herramienta Aislamiento
11-301(serie) R/L1, S/L2, T/L3 | U/T1, V/T2, W,T3 | Tornillos N.° modelo N.° maquina N.° modelo
11-301-21-2P5-30 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-21-201-30 2(14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-21-202-30 3512 M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC 3.5
11-301-21-203-30 5.5(10) M4 R5.5-4 Nichifu NH 1/9 TIC5.5
11-301-43-401-30 2 (14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-402-30 2(14) M3.5 R2-3.5 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-403-30 2(14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-405-30 2(14) M4 R2-4 Nichifu NH 1/9 TIC2
11-301-43-408-30 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-410-30 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-415-30 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-420-30 8 (8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-425-30 8(8) M4 R8-4 Nichifu NOP 60 TIC8
11-301-43-430-30 14 (6) M6 R14-6 Nichifu NOP 60/150H TIC14
11-301-43-440-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-301-43-450-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-301-43-460-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38
11-301-43-475-30 38 (2) M8 R38-8 Nichifu NOP 60/150H TIC 38

® Proteccidon contra sobretemperatura del motor

La proteccién contra sobretemperatura del motor se proporcionara en la aplicacién de uso final.

® Terminales de cableado de campo
Todos los terminales de entrada y salida del cableado de campo que no estén situados dentro del circuito del motor
deberan estar marcados para indicar las conexiones adecuadas que deben realizarse en cada terminal e indicar que
deben utilizarse conductores de cobre clasificados para una temperatura de 75 °C.

® C(Clasificacion de cortocircuito de la unidad
Esta unidad se ha sometido a la prueba de cortocircuito de UL, que certifica que durante un cortocircuito en la fuente de
alimentacion el flujo de corriente no aumentard por encima de su valor. Consulte las clasificaciones eléctricas para la
tensién maxima y la tabla que aparece a continuacién para la corriente. La proteccion del MCCB y el interruptor de
circuito y las clasificaciones de los fusibles (consulte la tabla anterior) deberan ser iguales o superiores a la tolerancia de
cortocircuito de la fuente de alimentacién utilizada.
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Seleccion de fusible de entrada recomendada

Modelo de unidad
11-201/11-301

Tipo de fusible

Fabricante: Bussmann/Ferraz Shawmut

Modelo Amperaje del fusible
11-201-20-2P5-00 Bussmann 20CT 690 /20 A
11-201-20-201-00 Bussmann 20CT 690 /20 A
11-201-20-202-00 Bussmann 32FE 690 V/32 A
11-201-20-203-00 Bussmann 50FE 690 V/50 A
11-201-23-202-00 Bussmann 20CT 690 V/20 A
11-201-23-205-00 Bussmann50FE 690 V/50 A
11-201-23-208-00 Bussmann 63FE 690 V/63 A
11-201-23-210-00 Ferraz Shawmut A50QS100-4 500 V/100 A
11-201-23-215-00 Ferraz Shawmut A50QS150-4 500 V/150 A
11-201-23-220-00 Ferraz Shawmut A50QS150-4 500 V/150 A
11-201-23-225-00 Ferraz Shawmut A50QS200-4 500 V/200 A
11-201-23-230-00 Ferraz Shawmut A50QS250-4 500 V/250 A
11-201-23-240-00 Ferraz Shawmut A50QS300-4 500 V/300 A
11-201-43-401-00 Bussmann 10CT 690 V/10 A
11-201-43-402-00 Bussmann 16CT 690 V/16 A
11-201-43-403-00 Bussmann 16CT 690 V/16 A
11-201-43-405-00 Bussmann 25ET 690 /25 A
11-201-43-408-00 Bussmann 40FE 690 V/40 A
11-201-43-410-00 Bussmann 50FE 690 V/50 A
11-201-43-415-00 Bussmann 63FE 690 V/63 A
11-201-43-420-00 Bussmann 80FE 690 /80 A
11-201-43-425-00 Ferraz Shawmut A50QS100-4 500 V/100 A
11-201-43-430-00 Bussmann 120FEE 690 V/120 A
11-201-43-440-00 Ferraz Shawmut A50QS150-4 500 V/150 A
11-201-43-450-00 Ferraz Shawmut A50QS200-4 500 V/200 A
11-201-43-460-00 Ferraz Shawmut A50QS250-4 500 V/250 A
11-201-43-475-00 Ferraz Shawmut A50QS300-4 500 V/300 A
11-301-21-2P5-30 Bussmann 16CT 690 V/16 A
11-301-21-201-30 Bussmann 20CT 690 /20 A
11-301-21-202-30 Bussmann 32FE 690 V/32 A
11-301-21-203-30 Bussmann 50FE 690 V/50 A
11-301-43-401-30 Bussmann 10CT 690 V/10 A
11-301-43-402-30 Bussmann 16CT 690 V/16 A
11-301-43-403-30 Bussmann 16CT 690 V/16 A
11-301-43-405-30 Bussmann 20CT 690 V/20 A
11-301-43-408-30 Bussmann 32FE 690 V/32 A
11-301-43-410-30 Bussmann 40FE 690 V/40 A
11-301-43-415-30 Bussmann 63FE 690 V/63 A
11-301-43-420-30 Bussmann 71FE 690 V/71 A
11-301-43-425-30 Bussmann 100FEa 690 /100 A
11-301-43-430-30 Bussmann 100FEa 690 /100 A
11-301-43-440-30 Ferraz Shawmut A50QS125-4 500 V/125 A
11-301-43-450-30 Ferraz Shawmut A50QS175-4 500 V/175 A
11-301-43-460-30 Ferraz Shawmut A50QS200-4 500 V/200 A
11-301-43-476-30 Ferraz Shawmut A50QS300-4 500 V/300 A
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